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GENEL BILGILER

KILAVUZUN AMACI

e Bu kilavuz, cihazin ayrilmaz bir pargasini olusturur ve uretici tarafindan, ¢galisma omri boyunca ci-hazl kullanacak kisilere
gerekli bilgileri saglamak igin hazirlanmistir

e Cihazin kullanicilar dogru galisma uygulamalarini benimsemeli, bu kilavuzda yer alan tim talimatlan dikkatlice okumali ve
bunlara uymalidir.

e Bu bilgiler Uretici tarafindan diizenlenmis olup, dogrulugu Uretici tarafindan garanti edilmektedir.

* Insanlarin saglik ve giivenligine yénelik risklerin yani sira ekonomik zararlardan kaginmak icin de bu kilavuzda yer alan
talimatlar dikkatlice okuyun.

* ihtiyac durumunda hizli erisim igin bu kilavuzu giivenli ve kolay erisilebilir bir yerde saklayin.

e Bu kilavuzda yer alan bazi bilgiler ve gizimler, cihazinizla tam olarak uyusmayabilir; ancak bu, iger-digi bilgilerin dogrulugunu
degistirmez.

* Uretici, 6nceden haber verme zorunlulugu olmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

e Bukilavuzda bazi 6nemli bilgilerin altini cizmek veya bazi 6nemli 6zellikleri tanimlamak icin asagidaki semboller kullaniimistir.

4

® Tehlike — Dikkat

Bu sembol, ilgili uyari goz ardi edildiginde insanlarin saglik ve giivenligini riske atabilecek tehlike iceren durumlari
belirtir.

A Uyar - Dikkat

Bu sembol, insanlarin saglik ve giivenligini riske atmamak ve cihazi korumak igin onerilen sekilde davranmanin
gerekli oldugu durumlari belirtir.

Bu sembol, goz ardi edilmemesi gereken 6zellikle onemli teknik bilgileri tanimlar.
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URETICIi VE EKIPMAN TANIMI

Burada gosterilen {riin etiketi cihaz lizerinde yer alir. Cihazi glivenli

( .
bir sekilde calistirmak igin gerekli tiim bilgileri ve referanslari igerir. VERI PLAKASI

Herhangi bir teknik gereksinim igin litfen Greticinin merkez teknik (A) Imalatginin ad
servisi veya yetkili bayi ile iletisime gegin. (C) Model
Teknik yardim igin litfen Grilin etiketinde belirtilen verileri, yaklasik
kullanim saatini ve tespit edilen arizanin tipini belirtin.

©) Versiyonu

(C) Uretim yili

»--------

. L. Mant} actured b Xx?(xxxxxxxxxxxxxxx, Xxxi‘xxxxxxxxxxxxx
A. Ureticinin ad. am:am " XHHH Kotoo000000000000

. 100 (XX) - XXXX g E
| wmopeL | |
B. CE uygunluk etiketi. .© : | OH ﬁ

-_—
©: Modelve Versiyon /serinumares! / retim | AT T
XXXXXXXX XXX XXX E

D. Teknik veriler: gerilim, akim, koruma derecesi, kiitle, kesme P Serial Numbere
genisligi. v '
D) Teknik L ,
Eizzallikler (C) Seri (B) AT uygunluk
numarasi etiketi

GUVENLIK BILGILERI

Uretici, ekipmanla etkilesimden kaynaklanabilecek olasi tehlikeleri ve kisisel riskleri dikkatle degerlendirmistir. Bu bilgilerin
amaci, kullanicilari risklerden kaginmak igin son derece dikkatli olmalari gerektigi konusunda bilgilendirmektir.

GUVENLIK YONETMELIKLERI

BU URUN BIGAGA SAHIPTIR, OYUNCAK DEGILDIR.

« Litfen; kilavuzu, 6zellikle glivenlik talimatlarini, dikkatlice okuyun ve drtini kullanmadan dnce
bun-lari tam olarak anladiginizdan emin olun. EkiEmanl yalnizca Uretici tarafindan 6zel olarak
tan|n|1Ianan amagclar icin kullanin. Calistirma, bakim ve onarim ile ilgili talimatlari dikkatlice
uygulayin.

. RobotukuIIanlrkenc;ahTmaalanlnda6zelliklec;ocuklar,yaslllar,engellilerveevcilhayvanlarolmak
uzere hi¢c kimsenin bulunmadigindan emin olun. Aksi takdirde, robotu ilgili alanda kimsenin
olma-digi saatlerde calisacak sekilde programlayin. Bolgede evcil hayvanlarin, cocuklarin veya
diger insan-larin oldugunu biliyorsaniz robota gézlemleyin. Robotun glizergahinda bir kisi veya
hayvan bulun-masi durumunda, hemen durdurun.

« Kolayca tirmanilamayan bir ¢itle sinirlandiriilmamis ¢alisma alanlarinda ¢alisirken refekat edin.

« Halka ac¢ik alanlarda kullanilmasi halinde robotik ¢im bigme makinesinin ¢alisma alaninin
cevresine uyari levhalan Jerlegtirilmesi gerekmektedir. Levhalarda yer almasi gerekli uyari
levhasi su metni igermeli ir: "Dikkat! Otomatik ¢im bicme makinesi! Makineden uzak durun!
Cocuklari gozetin!"

« Bu robot, makine kullanimi hakkindaki talimatlara hakim olmaya, kullanim konusunda uzman
birinin refaket etmedigi, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis ya da tecriibesiz
kisiler veya guvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan denetlenmedikge, ¢cocuklar tarafindan
kullanima uygun degildir.

« Robotun kullanimr ile ilgili bilgi sahibi olmayan kisiler tarafindan kullanilmasina izin vermeyin.

- Bakim ve onarim islerini yapan teknikerler, Griiniin 6zelliklerine ve giivenlik yonergelerine tam
olarak hakim olmalidir. Robotu kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve
talimatlari an-ladiginizdan emin olun.

« Urin Uzerinde bulunan givenlik cihazlarini asla sokmeyin, devre digi birakmayin veya
degistirmeyin. Orijinal olmayan yedek Iparc;alarln kullanilmasi kaynakli” arizalardan (Uretici
sorumlu degildir. Belirtilen kurallara uyulmamasi, insan sagligini ve givenligini ciddi sekilde
tehlikeye atabilir.

3 Kullanici kilavuzu



- Cim Uzerinde bigaklara zarar verebilecek oyuncak, alet, dal, giysi veya baska nesneler olup
olmadigini kontrol edin. Cim Gzerindeki herhangi bir nesne robotun dizgiin ¢aligmasina zarar
verebilir veya en-gel olabilir.

« Robotun tzerine oturulmasina asla izin vermeyin. Robot galigirken bl?agl incelemek ya da
tagimak icin asla kaldirmayin, ellerinizi ve ayaklarinizi robotun altina yaklastirmayin.

« Sulama sistemi calisirken robotu kullanmayin. Bu durumda robotu ve yagmurlama sistemini
ayni anda ¢alismayacak sekilde programlayin. Robotu yliksek basincl makineler ile ylkamayin
ve robo-tunuzu kismen veya tamamen suya batirmayin.

« Yetkililerin herhangi bir a{arlama veya bakim yapmasindan 6nce EUQ kaynagi baglatisinin kesin
ve guvenlik cihazinin etkinlestirin. Uretici tarafindan onerilen kisisel koruma ekipmanlarini
kullanin, her zaman kesme bigagini tutarken koruyucu eldiven giyin.

+ Yaninda refakatgisi olmayan bir cocuk varken temizlik ve bakim yapilmamaldir.
» Robotun bigagi hasar gordiginde robotu kullanmayin. Kesme bigagini degistirin.
« Robotu hasarli mekanik pargalarla kullanmayin. Bu parcalar hasar gérmisse degistirin.

« Adaptorin gl¢ kablosu hasar gérmisse robotu kullanmayin. Hasar gérmdis bir kablo, robotun
elek-trik aksamiyla etkilesimde bulunabilir. Herhangi bir riski 6nlemek igin kabloyu, Uretici,
teknik servis veya benzer niteliklere sahip bir kigi aracihgiyla degistirin.

« Bicagin, montaj vidalarinin ve kesme mekanizmasinin yipranmadigindan ve hasar
gormediginden emin olmak igin robotu diizenli bir sekilde gorsel olarak kontrol edin. Robotun
lyi ¢alisir durumda oldugundan emin olmak igin tim somun, civata ve vidalarin sikildigindan
emin olun.

+ Robot kullanim sirasinda anormal sekilde titremeye baslarsa, “STOP” butonuna basin ve gli¢
ka-blosunu elektrik prizinden gikarin.

+ Robotu asla patlayici ve / veya yanici ortamlarda kullanmayin ve sarj etmeyin.

+ Yalnizca uretici tarafindan tedarik edilen pil sarj cihazini ve gi¢ kaynagi Gnitesini kullanin.
Yanlig kul-lamim, elektrik garpmasina, asiri 1Isinmaya veya aku igi sivisinin sizmasina neden
olagillr. I—I|erhangi bir sivi sizarsa, pili suyla /notrlestiriciyle yikayin; gozle temas halinde tibbi
yardim alin.

GUVENLIK CIHAZLARI

1. Engel dedektorii

Garpma sensori, robotun yiiksekligi 9 cm (3.54") fazla bir nesneye ¢arpmasi durumunda devreye girer, robutun hareketini bu
yonde durdurur ve engeli gegmek igin geriye dogru hareket eder.

2. Egim Sensorii
Robot, maks. limitten daha dik bir egimde calisirsa veya devrilirse, robot kesme bigagini durduracaktir.
3. Acil durdurma butonu

Robotun iist kisminda, tus takimindaki diger butonlardan daha biyiik "STOP" butonu yerlestirilmistir. Calisma sirasinda herhangi
bir zamanda bu butona basmak, ¢im bigme robotunun hareketini ve bigagin ddnmesini aniden durduracaktir.

4. Asiri akim korumasi

Her motor (bigak ve tekerlek), asir isinmalarina neden olabilecek herhangi bir durum igin galisma sirasinda stirekli olarak
denetlenir. Bu, tekerlek motorunda meydana gelirse, robot ters yonde hareket etmeye galisacaktir. Asirn akim devam ederse,
robot duracak ve bir hata sinyali verecektir. Kesme bigagi motoru asgiri 1sinirsa, iIsinma degerine gore robotun iki farkli énlemi
vardir. llk isinma esigine kadar, robot manevralar yaparak kesme bigagini engelden kurtarmaya galisacaktir, daha fazla isinmasi
halinde robot duracak ve motor ariza uyarisi verecektir.
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GUVENLIK ISARETGILERI

Makineyi kullanmadan ©nce
tanimlamalari  anlamak igin
kullanim talimatlarini dikkatlice
okuyun.

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
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Doéner bicaga dokunmayin
ve calisirken ellerinizi veya
ayaklarinizi  makinenin altina
yaklastirmayin. Robota
dokunmadan o©nce bicak ve
dénen  parcalar tamamen
duruncaya kadar bekleyin.

Makine calisirken araniza yeterli
glivenli mesafe birakin.

Robot  galisirken,  ¢alisma
alaninda  (6zellikle gocuklar,
yaghlar veya engelliler) ve
evcil hayvan bulunmadigindan
emin olun. Makine g¢alisirken
gocuklar,  evcil  hayvanlan
ve diger insanlari gulvenli
bir mesafede tutun. Bu riski
Oonlemek igin robotun bigme
programini uygun zamanlarda
planlamanizi oneririz.

Makinenin tizerine gikmayin.

o> | >

Makineyi calistirmadan veya
kaldirmadan 6nce giivenlik
cihazini galistirin.

Uyari! Temizlemek veya yikamak
icin makineye su puskirtmeyin.

Robot  calisirken,  calisma
alaninda (6zellikle cocuklar,
yaglilar veya engelliler) ve
evcil hayvan bulunmadigindan
emin olun. Makine calisirken
cocuklar,  evcil  hayvanlan
ve diger insanlan givenli
bir mesafede tutun. Bu riski
onlemek igcin robotun bigme
programini uygun zamanlarda
planlamanizi oneririz.

Robotu yalnizca “Teknik
Bilgiler” bolimindeki “Teknik
Veriler” kisminda belirtilen gli¢
kaynaklari ile kullanin.
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TEKNIK BILGILER

TEKNIK OZELLIKLER

Aciklama
AO060ELO
Versiyon A B
Onerilen maksimum bicilebilecek alan
GCalisma Kapasitesi (-20%(*)) m2 (ft?) 200 (2150) 400 (4300)

Maksimum alani kaplamak

icin
gereken giinliik dongi sayisi

Karmaslik bahgelerde ve hizli biiyliyen ¢imli bahgelerde 2 sefer

Ozellikler

Boyutlar (G x Y x D) mm 409x199x335
Robot agirligi (batarya dahil) kg 8,3 8,6
Kesme yiiksekligi (Min-Maks) mm (") 42-48 (1.65-1,88")
4 kollu bigak ¢api mm (") 250(9,84")
Cekis sistemi 4WD
4000 kesim
Kesici bigak hiz RPM
3000 bakim
ilerleme hizi Metre / Dakika 18 (59)
50%. Cim kosullarina ve aksesuarlara bagli olarak izin verilebilir.
Onerilen maksimum egim (*) % 40%. uygun sekilde yiikseklige sahip ¢im alanin maksimum
biyukliga.
ROBOT -10°(14 F.) (Min) +42° (107 F.) (Max)
Ortam galisma sicaklig Max °C .
BATARYA SARJ CIHAZI -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Olgiilen giriiltii seviyesi dB(A) 65
ROBOT: IPx4
Su koruma sinifi IP
BATTERY CHARGER: IPx4
Elektriksel 6zellikler
S0Y-2940230
Giris: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Sinif 1

Cikis: 29.4V ; —; 2.3A

Gli¢ kaynag Unitesi (lityum pil igin) - Alternatif kod -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Giris: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Sinif 2

Cikis: 29.4V —; 2.0A
Aklmiilator ve bataryalarin tipi
Sarj Edilebilir Lityumn iyon Pil 25.9V - 5.0Ah 25,9 -7.5Ah
Ortalama sarj siiresi ss:dd 3:00 4:30
Tam sarj dongisinden sonra . . .
ortalama bigme stresi (*) ss:dd 2:00 3:00

(*) Gimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikligina baghdir.
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Bluetooth

Ekipmanlar / Aksesuarlar / Fonksiyonlar

Calisma Frekansi (MHz) 2402 - 2480
Maks. radyo frekans giicli (dBm) <14

Cim algilama sensori (patentli) N. 6

Digsme sensori standard
Bicilmis alan algilama sensori standard
Baglanti modiili (GPS, GPRS)| Opsiyonel

8 kollu bigak

Ozellikle erken sezon hizli biiyiime ve daha fazla bigme giicii

isteyen alanlar igin.

Opsiyonel

(*) Cimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikhigina bagldir..

CIHAZIN GENEL TANIMI

Cihaz, bahcelerdeki ve evlerdeki ¢imleri giiniin veya gecenin
herhangi bir saatinde otomatik olarak kesmek igin tasarlanmis ve
retilmis bir robottur. Kiiglik, kompakt, sessiz ve tagimasi kolaydir.

Kesilecek yiizeyin 0Ozelliklerine bagh olarak, robot birden fazla
alanda calisacak sekilde programlanabilir: birincil alan ve ikincil
alanlar (gesitli modellerin 6zelliklerine gore).

Calisma sirasinda robot, sinir teli ile belirlenmis alani biger.
Robot sinir telini algiladiginda veya bir engelle karsilastiginda
rastgele bir sekilde yon degistirir ve yeni bir yonde tekrar bicmeye

baslar. Robot, sinir telini 15cm.den daha fazla gegemez.

Calisma prensibine gore, robot ¢im alanin tamamini otomatik
olarak biger. (sekle bakiniz).

RASTGELE GALISMA
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Robotun bigebilecedi maksimum alan, asagidaki bir dizi faktore baglidir:

e Alanin 6zellikleri (diiz olmayan kenarlar, bozuk yiizeyler,
e bolinmis alanlar, vb.);

e Cim ozellikleri (¢im tiri ve yiiksekligi, nem orani vb.);

e Bigagin durumu (keskinlik seviyesi, temziligi, vb.);

¢ Robotun modeli ve takili bataryalarin tiird.
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ANA PARCALAR

MODEL AO60ELO

Robot v

Batarya

Gii¢c Kaynagi Unitesi

Anakart

Kontrol paneli

Kesme bigagi

Elektrik motoru

Elektrik motoru

Sensorler

Disme sensorleri

Kullanici kilavuzu
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Sarj baglanti elemanlar
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KURULUM

PAKETLEME VE KUTU ACILIMI

Ekipman uygun sekilde paketlenmis olarak teslim edilir. Ambalaji agarken, malzemleri dikkatlice gikarin ve biittinligini kontrol edin.

A Uyari — Dikkat

Plastik ambalajlari ve plastik kaplari bebeklerden ve gocuklardan uzak tutun: bogulma riski!

Ambalaj malzemelerini ileride kullanmak iizere saklayin.

SISTEM KURULUMUNUN PLANLANMASI

Robotun kurulumu zor degildir, ancak sarj istasyonunu, glic kaynagi tinitesini kurmak ve sinir telini ddsemek i¢in en dogru yeri
bulmak 6n planlama gerektirir.

- arj istasyonu, ¢im Uzerinde, tercihen ¢imin diger alanlarina
kolayca erisilebilen en genis alanina yerlestirilmelidir.

- Sarj istasyonunun kurulu oldugu alan “Birincil Alan" olarak
tanimlanir.”.

A Uyari - Dikkat

Giic kaynagi iinitesini cocuklarin ulagamayacagi bir
yere yerlestirin. Ornegin, 160 cm.nin (63") iizerindeki
bir yiikseklige.

QIS

A Uyari - Dikkat

Elektrik baglantisinin yapilabilmesi igin, kurulum alaninin yakininda bir elektrik kaynagi bulunmasi gerekir. Sebeke
elektrigi ile olan baglantinin yiiriirliikteki yasalara uygun oldugundan emin olun. Tam giivenlik igin, gii¢ kaynagi
iinitesine bagh elektrik sisteminin iyi igleyen bir topraklama sistemine sahip oldugundan emin olun. Besleme
devresi, agma akimi 30 ma'dan fazla olmayan bir kagak akim rolesi (KAR) ile korunmalidir.

Sarj iinitesinin ve diger elektronik komponentlerin muhafazasi igin yeterli bir hava sirkiilasyonuna sahip, kilitli bir
kabin igine yerlestirilmesi onerilir.

A Uyari - Dikkat

Gii¢ kaynagina yalnizca yetkin kisilerin erigebildiginden emin olun..
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GALISMA ALANLARININ HAZIRLANMASI VE SINIRLARININ BELIRLENMESI

Bigilecek alanin hazirlanmasi

1. Bigilecek alanin diiz oldugundan, delik, tas ya da baska engeller igermediginden emin olun. Gerektiginde, gukurlar doldurarak
ve engelleri kaldirarak alani hazirlayin. Engeller kaldirilamiyorsa, sinir teli ile bu engelleri isaretleyin.

2. Gimenligin tiim alanlarinin izin verilen egimleri asmadigini kontrol edin (bkz. "Teknik Ozellikler").

Gimenli yiizeyin varligini algilayan sensorler, robotun ¢imin iginde serbestce hareket etmesini saglar. Gim uygun bir sekilde
kontrol edilmeli ve ayarlanmalidir, bdylece robot ¢im olmadigini algilamak igin yeterli alana sahip olur. Robotun dogru ve givenli
kullanimi igin asagidaki noktalar dikkatle izleyin.

( 0

Ok

,

KAPLAMA
DUVAR CALILAR KEMER SEKLINDE CITLER daha genig 35cm. /13.8"
daha yiiksek
9cm./35" Minimum genislik. 5cm /1.9 in.
diisme sensori agikken ve adim
derinligienaz5cm/1.9in.
. J

Robotun galisma alaninin sinirlarini dogru bir sekilde tanimlamak igin kullanilabilecek sinir/koruma tiirleri.

Kaldirim . p

Diisme sensorii agikken, robot en az 5 cm'lik bir kaldirrma ve en az
5 cm'lik bir basamak derinligine ihtiyag duyar. Genisligi 5 cm'den
az olan bordiirler veya derinligi 5 cm'den az olan basamaklar ek >350m (13.8")
kaldinmla veya alternatif olarak sekilde gosterildidi gibi zemine
kemerler yerlestirilerek korunmalidir, boylece robot bunlara
girebilir ve yon degistirebilir.

Robot bir diisme sensorliyle donatilmamigsa veya sensor
kapaliysa, glvenli bir sekilde durmasi ve yon degistirmesi igin
en az 35 cm'lik bir kaldirnma ihtiyag vardir.

Duvar e -

Galisma alaninin sinirini 9 cm'nin (3,54 ") tizerinde bir yiikseklikte
tanimlayan gevre duvari. (3.54 "). Duvarlar daha kisaysa, alani
kemerler veya uygun kaldinmlarla koruyun.

minimum yikseklik
9cm. (3,50")

Kullanici kilavuzu 10



Calilar

Galisma alani gitlerle de etkili bir sekilde sinirlandirilabilir.

L
e

]
5,"‘,.

Delikler

Calisma alani, bigilecek gimenlik alanin igcinde bulunmamasi
gereken hendekler veya deliklerle sinirlandirilamaz. Robotu
calistirmadan ©nce, ¢imlerin (zerinde dogru c¢alismayi
engelleyebilecek veya bigaga zarar verebilecek oyuncaklar,
kiiclik taslar, dallar veya yerden cikinti yapan fiskiyeler gibi
nesneler olmadigini kontrol edin.

Engeller ve korumalar

Resimlerde dogru ¢alisma alaninin ig ve gevresel unsurlarinin bir 6rnegdi gosterilmektedir. Agag kokleri veya agikta kalan teller gibi
unsurlar mevcutsa, robotun hatali galismasini 6nlemek i¢in bu unsurlarin gevresini kaldirim, duvar veya bariyerlerle sinirlandirmak
gerekir. Robotun normal galigmasini engellemeyen unsurlarin (agaglar, direkler, vb. ref. sekil. engeller) sinirlandiriimasi gerekmez.
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Kokler

Robotun diizgiin ¢alismasini engelleyecedinden (kokler, harici
borular, galigma aletleri, vb.) higbir kosulda calisma alaninin
icinde bariyerlerle sinirlandiriimamis alanlar birakmayin.

ince gakil

! Tehlike - Dikkat

Cimleri sinirlamak igin ince cakil, yaprak veya kiigiik
taglar kullanilirsa, bunlar robot tarafindan dogru
sekilde algilanmaz. Gimleri baska kenarliklarla
koruyun.

Keskin koseler

! Tehlike - Dikkat

Cim alanin sekilde gosterildigi gibi dar alanlarla
biten bolgelerinde robot kolayca hareket edemez, bu
nedenle ¢gimenligin bu kismi harig tutulmalidir ¢iinkii
robot sinirlardan gikacaktir.

Kullanici kilavuzu 12




EGIMLER

Cim alanlarin izin verilen egimleri asmadigindan emin olun (bkz. "Teknik Ozellikler").
Daha dik egimli veya robotun dogru ¢alismasiyla uyumlu olmayan alanlar (asagidaki noktalara bakin) bigilemez. Daha dik egimler
sinirlandinlmahdir.

_

izin verilen azami egim %50 olup robot bu degerdeki egimi tespit ettiginde devrilmeyi veya olasi arizalar 6nlemek
icin yon degistirecektir. Bu 6zellige ragmen, robota ekstra giivenlik 6nlemi saglamak adina, robotu zorlamasi
muhtemel egimlere sahip alanlan sinirlandirmak gerekmektedir. Caligma alanlarinin en iyi sekilde yonetilmesini
saglamak adina, azami %40 egime sahip olan yiizeyler iizerinde ¢aligmanizi 6neriyoruz. Robotu ilk kez kullanirken
spesifikasyonlarin sinirinda olan egimlerde test edilmesi 6nerilir.

YUKARI EGIM ASAGI EGIM
=

Dahafazla1m./393"
0 ile +%40 arasinda dahil

Dahafazla1m./393"
0 ile -%40 arasinda dahil edilmistir

+40%  40cm -40%
P (1574")

100cm (39,3 ")

100 cm (39,3 ")

Robot, bir metreden daha uzun bir mesafe boyunca, e§im azaldigi siirece, gimleri en iyi sekilde bigebilecegi%40'a varan egime
sahip yokuslarin Ustesinden gelecektir.

DIK YAMAGLAR

Robotun giivenlik sistemi, egimdeki ani degisiklikleri (% 25'ten biiyiik) bir anormallik olarak yorumlayacak ve bu nedenle yoniini
geri gevirecek ve robotu ¢imleri bigmeye devam ederek giivenli alana geri dondurecektir. Zeminden kademeli olarak yiikselen
adac govdeleri veya gimenli yilizeye nazikge inen gicek seritlerinin sinirini isaretleyecek sekilde konumlandiriimis taglar da egim
degisiklikleri olarak yorumlanir.

_

Teknik ozelliklerin sinirinda olan egimlerde ilk kez kullanirken robotu kontrol edin.

YUKARI EGIM ASAGI EGIM
4 N )

0 ile +%25 arasinda dahil

+25%  o50m -25%
| (9,847

100 cm (39,3 ")

25cm
1 (984"
100 cm (39,3 ")

izin verilen maks. egime sahip egimlerde, ilk kez kullanirken robotu kontrol edin.
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Belirtilenden daha fazla egime sahip alanlar robotla bigilemez.

CALISMA ALANI ICINDEKi OLASI UNSURLAR VE iLGILi GUVENLIK MESAFELERI

UYGUN HAVUZ HAZIRLIGI

¢im olmayan zeminin
genisligi 100 cm / 39,37 "

Minimum kaldirim genisligi

70cm. /275" \

koruma kemerleri

Yukaridaki sekilde, robotun dogru ¢alismasi i¢in dogru sekilde sinirlandiriimis bir gcalisma alani gosterilmektedir.

(/

Yesillik genellikle ¢im olarak algilanir. Yesillik olmasi durumunda, kenardan olan mesafeyi yaklagik 20 cm (7,88 ")

artirmanizi oneririz.

UYGUNSUZ HAVUZ HAZIRLIGI

Kaldinm genisligi daha az cimenlik olmayan zemin bulunmamasi

e ! / ®

iksekligi daha az

arazi genisligi daha az
100cm /39,37 "

Yukaridaki sekilde, robotun g¢aligma alanlarinin dogru sekilde sinirlandiriimadidi ve bu nedenle diizgiin galigmasini engelleyen bir
calisma alani gosterilmektedir.

Kullanici kilavuzu 14



AYARLAR

AYARLAMA ONERILERI

(]

Kullanici, herhangi bir ayarlamayi bu kilavuzda agiklanan prosediirlere gore yapmalidir. Bu kilavuzda acgikga
belirtiimeyen herhangi bir ayarlama yapmayin. Bu kilavuzda agikga belirtiimeyen 6zel ayarlamalar, yalnizca
Ureticinin yetkili servis merkezindeki personeli tarafindan yapiimalidir.

KESIM YUKSEKLIGININ AYARLANMASI

1. "ON/OFF"tusuna basarak robotu giivenli bir sekilde durdurun ARA PARGAYI VE BIGAGI VIDALARLA YERLESTIRIN
(bkz. "Robotu givenli durdurma"). ("Robot baslangic konumundayken
. . bigagin egiminin asagiya dogru
2. Robotu ters gevirin ve kaplama goévdeye hasar gelmeyecek baktigini kontrol edin.

sekilde konumlandirin.

Crr—

Ellerinizin yaralanmasini onlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.

3. Bigagi ¢ikarmak igin vidalar sokin.

4. Kesme yiiksekligini ayarlamak igin ara pargay takin veya
cikarin.

5. Bigagi yeniden yerlestirin ve vidalari sikin.

6. Robotu tekrar ¢alisma pozisyonuna getirin.

(]

Kesme yiiksekligini kademeli olarak azaltin. Gimenli yiizeyin ideal yiiksekligine kademeli olarak ulagilana kadar her
23 giinde bir spancer eklenmesi onerilir.
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KULLANIM VE iSLEYIi$

KULLANIM GEREKSINIMLERI

_

- Robotu ilk kez kullanirken, kilavuzun tamamini dikkatlice okuyun ve ozellikle giivenlik onerilerini tam olarak
anladiginizdan emin olun.

- Robotu yalnizca Uretici tarafindan agiklandigi sekilde amaglanan amaci igin kullanin ve farkli galisma
performanslari elde etmek igin cihaz iizerinde herhangi bir degisiklik yapmayin.

- Robotu ve gevre birimlerini kotii hava kosullarinda, 6zellikle yildirim riski oldugunda kullan-mayin.

ROBOT KOMUTLARININ ACIKLAMASI

Resimde makine tzerindeki komutlarin konumu gosterilmektedir.

D. ON/OFF: robotu agmak ve kapatmak igin basin.
C. START/PAUSE: robotu bekleme konumundayken baslatmak veya durdurmak igin basin.
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LED KOMBINASYONLARININ ANLAMI

ROBOT CALISMAKTA

A. BATARYA:

. Batarya tamamen dolu
G Batarya sarj edildi

D Zayif batarya

@ Bosalmig batarya

B. DURAKLAT:

O (Siirekli ACIK) distik bataryalar nedeniyle
duraklatildi / duraklatildi.

Q (Yavas yanip soniiyor) robot beklemede.
LED'lerin  durumunu goriintilemek igin
START/STOP tusuna basin

@ (1 Yanip Sénme) ¢im bigildi

@ | (2 Yanip S6nme) ¢im yok.

C. ALERT:

sorunun nasil  c¢ozilebilecegine iligkin
"SORUN GIDERME" bélimiine bakin

1 Yanip S6nme) Sag tekerlek motoru hatali.
2 Yanip Sénme) Sol tekerlek motoru hatali.

(1 X
(2 X
e (3 Yanip S6nme) Bigak motoru hatali.
o (4 Yanip S6nme) Devrilme.

| (5 Yanip Soner) Diisme sensori gok uzun
slredir etkin

Yanip Soniyor) STOP diigmesine basiimasi
nedeniyle durma.

D. FONKSIYON:

Bakiniz islevlerin nasil programlanacagina
iliskin ayrintilar icin  "UYGULAMAYLA
BASLATMA" bolimiine bakin.

a (1 Yanip Sénme) islev 1 etkindir.

e (2 Yanip Sénme) islev 2 etkindir.

@ (siirekli AGIK) Her iki fonksiyon da akiiftir.

ROBOTU SARJ ETME

A. BATARYA:

. Sarj islemi tamamlandi

D Sarj oluyor.

17

FUNCTION

STOP

START
PAUSE
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BASLANGIC

1. Bigilecek c¢imenli yiizeyin robotun dizgin calismasina
uygun bir ylkseklikte olup olmadigini kontrol edin (bkz.
teknik ozellikler).

2. istenen kesme yiiksekligini ayarlayin (bkz. kesme yiiksekligi
ayari).

3. "Galismaalanlarinin hazirlanmasi ve sinirlarinin belirlenmesi”
bélimiinde ve sonraki bolimlerde belirtildidi gibi ¢calisma
alaninin dogru sekilde sinirlandiriidigini ve robotun dogru
calismasini en-gelleyecek herhangi bir engel bulunmadigini
kontrol edin.

4. Robotu sarj bolgesinin yakinina yerlestirin.

5. Sarj konektorinlin kapagini kaldinn. Sarj konektorini
yerlestirin. Baglandiktan sonra robot oto-matik olarak agilir
ve pil sarj seviyesini gosterir (bkz. "led kombinasyonunun
anlami”).

6. Sarj isleminin sonunda robotun baglantisini kesin ve "ON/OFF" diigmesine basin. ilk kullanimda, pilleri her zaman en az 4
saat sarj edin.

7. Robotu ¢im alanin iginde, herhangi bir engelden en az 1 metre (40,00 ") uzakta oldugu bir alana yer-lestirin.
8. "OFF/ON"tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi igin birka¢ saniye bekleyin.
9. Robotu basglatmak igin "START/PAUSE" tusuna basin..

Robot, "Robot Durdurma" béliimiinde agiklanan nedenlerden dolayr durdugunda, glivenli durdurmayi etkinlestirin ve robotu
yeniden sarj etmek icin gli¢ kaynag tinitesinin igine yeniden yerlestirin.

_

Daha iyi bir kesme performansi ve tanima sensoriiniin dogru ¢alismasi igin, robotu yagmur durumunda veya gok
nemli kosullarda galigtirmayin. En iyi sonuglar giin ortasinda elde edilir.
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UYGULAMA UZERINDEN BASLATMA

Robot, bir akilli telefon araciligiyla programlanmasini ve kontrol edilmesini saglayan yerlesik bir Bluetooth cihazina sahiptir.

Akilli telefonunuzu veya tabletinizi kullanarak Google Play veya Apple Store'dan uygulamayi indirin. Uygulamayi baslatin ve
Robotu cihazinizla eslestirmek igin sihirbazi izleyin.

Fabrika ayari PIN kodu "0000 "dir. Robotu giivenli hale getirmek i¢in PIN kodunu mimkiin olan en kisa siirede degistirin.
Uygulama sunlari yapmanizi saglar:

* robotu baglatma ve durdurma;

* Ornegin calisma siiresini programlamak igin 1 ve 2 fonksiyon tuslarinin yapilandirmasini ayarlayin;

e bicme donglsu sirasinda robotu yonlendirmek;

e sensorlerin durumunu degistirmek;

e durumu, alarmlari ve herhangi bir hatayi goriintiilemek.

GECIKMELI BASLATMA ILE CALISTIRMA

Gerekirse, robot belirli bir zamanda agilabilir ve baglatilabilir.
islev 1 veya 2'nin yalnizca robotun ilk kullaniminda APP araciligiyla yapilandiriimasi gerekir.

e "ON/OFF "tusuna basin.
e Uygulamayi akill telefonunuzdan baslatin ve fonksiyon tusunun ayarlarini girin.
e calisma slresini ayarlayin ve yapilandirmayi kaydedin.

* Robotu klavye lizerinden baslatmak igin APP'den ¢ikin veya programlanmis baslatma igin APP'yi kullanin.

Robotu klavye Ulizerinden baslatmak igin, robot kapaliysa "ON/OFF" tusuna basin. Tamamen acgilmasi icin birkag saniye bekleyin.
ilgili ayar etkinlestirmek igin fonksiyon 1 veya 2 tusuna kisaca basin.
Her ikisini de etkinlestirmek igin her iki tusa da 1 saniyeden fazla basin.

Mavi LED, fonksiyonun aktif oldugunu gosterir. 1 Yanip Sénme, Fonksiyon 1 aktiftir. 2 Yanip S6nme, Fonksiyon 2 etkindir. Siirekli
ACIK, her iki fonksiyon da aktiftir.

"START/PAUSE" tusuna bastiginizda robot, ayarlanan zamanda calisma dongusiine baslamadan 6nce bekleme moduna
gececektir.

_

Hata durumunda, "ON/OFF" diigmesini basil tutarak robotu kapatin ve baglatma sirasina devam edin.
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ROBOTUN SENSORLER KAPALIYKEN CALISTIRILMASI

Belirli ¢cim kosullarinda, robot ¢im ve kaldinm diisme sensorleri devre disi birakilarak baslatilabilir, bu da robotun ¢im kosullar
dogru islevlerin garanti edilemeyecegi sekilde oldugunda, 6rnegin ¢cok kisa veya yamali gimlerde baslatilabilecegi anlamina gelir.

Bu mod, kullanicinin gok 6zel dikkatini gerektirir ve bu modda calistirmaya galismadan 6nce bayiye danisiimalidir.

Robot Duraklatma modundayken, bu modlar bu prosediir izlenerek etkinlestirilebilir (agagida agiklanan modlara gore sensorleri
devre digi birakilmig robot, akilli telefonunuz kullanilarak da baslatilabilir):

Cim Sensorii Kapali - Diigme sensorii Agik: GUKUR
S

"START/PAUSE" diigmesine basin ve arka arkaya 2 bip sesi
duyulanave PAUSE lediiki kez yanip sonene kadar 4 saniye boyunca

basili tutun. Bu mod sadece diisme sensérii takili olan modellerde Dugme sensorleri meveu,
minimum geniglik

5cm/19"

kullanilmahdir ve sadece 4 diigme sensori ile galismaya izin verir.
Bu mod, ¢imlerin sensorlerden daha algak oldugu ancak yine de
¢ok diizglin oldugu bahgelerde onerilir..

GiM SENSORU KAPALI- DUSME SENSORU AGIK
h4

START/PAUSE butonuna Bekleyin Butondan elinizi gekin.
4 saniye basili tutun N

2 bip 4))) + 2yanip sénmeyi 7!7 @
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Cim Sensori Agik — Diigme sensorii kapali: CiM SENSORU
-

"START/PAUSE" diigmesine basin ve arka arkaya 3 bip sesi
duyulana ve PAUSE ledi (¢ kez yanip sOnene kadar 8 saniye
boyunca basili tutun. Bu mod yalnizca disme sensdéri mevcut Diisme sensdrleri meveut, minimum genislik
olan modellerde kullanilmalidir ve yalnizca 6n ¢im dedektori 35cm(13.8")
sensorleriyle galigmaya izin verir. Bu mod, ¢ok sayida keskin gukur
veya seyrek ¢im bulunan diiz olmayan yiizeylerde onerilir.

! Tehlike — Dikkat

Robot bu modda yon degistirmek igin daha fazla alana ihtiya¢ duyar. Diisme sensorii olmayan modeller igin verilen
mesafelere uyun.

GiM SENSORU KAPALI- DUSME SENSORU AGIK
p

~
START/PAUSE butonuna bekleyin | Butondan elinizi gekin.
8 saniye basili tutun. Na
> 3 Bip 4))) + 3 yanip s6nmeyi !
: D —
N J
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Cim Sensorii Kapall — Diisme sensorii Kapali: GiM KORUMA
=

"START/PAUSE" diigmesine basin ve 4 ardigik bip sesi duyulana
ve PAUSE ledi 4 kez yanip sonene kadar 12 saniye boyunca basili
tutun. Bu mod herhangi bir sensér olmadan calismayi saglar.
Ozellikle kétii gim kosullarinda kullanighdir. Bu mod yalnizca ¢im
alan bir duvar, veya it ile korunuyorsa kullaniimalidir.

GIM SENSORU KAPALI - DUSME SENSORU KAPALI
pA

"START/PAUSE" diigmesine bekleyin Digmeyi serbest birakin
12 saniye boyunca basili tutun. %

% 4 bip sesi <))> + 4yanip stjnme:,:

ROBOT GUVENLI DURDURMA

Robotu kullanirken, "STOP" tusuna basarak istediginiz zaman
guvenli bir sekilde durdurabilirsiniz.

(¢ T —

Herhangi bir bakim ve onarim yapilirken (6rnegin:
temizlik, kesme yiiksekliginin ayarlanmasi vb.) robotu
giivenli durdurmak gereklidir.
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ROBOT DURDURMA

asagidaki kosullar tespit edildiginde robot otomatik olarak durur:

¢im bicildi: sensor ¢imin bigildigini ve bu nedenle daha fazla bigilmesi gerekmedigini tespit etti. Pilleri sarj edin ve ¢imin
biyiimesine bagl olarak bir veya iki giin sonra robotu tekrar ¢alistirin.

¢im yok: ¢im sensdrleri uzun bir siire boyunca ¢im varligini tespit etmedi.
Batarya zayif: akiler ¢calisma kapasitelerini tliketmislerdir.

Batarya korumada: batarya bosalmig batrayalarin seviyesinden daha diisiik bir kapasiteye ulastiginda, robot herhangi bir uyari
gostermeden tamamen kapanir. Bu durumda robotu sarj cihazina baglayin. Robot normalde oldugu gibi hemen agilmayacak,
ancak birkag dakika sonra agilacaktir.

ROBOT DURDURULMUS DURUMDA

DURAKLAT: O (Led siirekli yaniyor) duraklamada / diisiik )
pil nedeniyle duraklamada.

(Led yavas yanip sOniliyor) Robot
bekleme modunda. LED'lerin durumunu
gorintilemek igin START/PAUSE tusuna
basin.

@ (Led 1 yanip sonlyor) ¢im bigildi.

@ (Led 2 yanip sonlyor) ¢im mevcut degil. STO P .
2

FLINCTION
START
PRUSE

ALERT BATTERY

FUNCTION

UZUN SURELI HAREKETSIZLIK VE YENIDEN BASLATMA

Robotun uzun siire kullanilmamasindan sonra ve bicme sezonundan 6nce, yeniden kullanim sirasinda dogru ¢alismasini garanti
etmek igin bazi islemlerin gergeklestiriimesi gerekir.

1.
2.

Kis periyodu igin robotu kaldirmadan 6nce bataryayl tamamen sarj edin. Bataryayi en az bes ayda bir sarj edin.

Rutin bakimin yetkili bir satici tarafindan yapilmasini saglayin. By, robotu iyi durumda tutmak igin ge-reklidir. Bakim hizmeti
genellikle asagidaki islemleri igerir:

e robotun, kesme bigaginin ve diger tim hareketli pargalarin tamamen temizlenmesi;

e robotun i¢ kisminin temizlenmesi;

e robotun isleyisini kontrol edilmesi;

e kesme bigag), firgalar gibi asinmis pargalarin kontrol edilmesi ve gerekirse degistiriimesi (yalnizca firgali motorlarla
donatilmis robotlarda);

* batarya kapasitesinin kontrol edilmesi;

e gerekirse, satici yeni bir yazilim da yiikleyebilir.

Robotu dogru sekilde temizleyin (bkz. "Robot Temizligi").

Kesme bigagi gibi asinmis veya hasarli bilesenleri kontrol edin ve degistirilmelerini degerlendirin.

Robotu, ortam sicakh@ 10° ila 20° C arasinda olan, yabanci unsurlarin (gocuklar, hayvanlar, diger yabanci nesneler, vb.)
ulagsamayacagi, korunakli ve kuru bir yerde saklayin. Pillerin otomatik olarak bosalmasini azaltmak igin robotu 20°C'nin
altindaki bir sicaklikta saklayin.

Glg fisini glic kaynag tinitesinden ayirin.
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Yeniden Baslatma
Uzun bir sire kullanilmadiktan sonra robotu yeniden baslatmadan énce bu proseddrleri izleyin:

1. Gig kaynag Unitesinin fisini elektrik prizine takin.
2. Ana elektrik glic kaynagini yeniden etkinlestirin.
3. Robotun pillerini en az 4 saat sarj edin.

4. Sarjigslemi tamamlandiktan sonra robotu normal sekilde ¢alistirin.

UZUN SURELIi HAREKETSIZLIKTEN SONRA BATARYA SARJI

! Tehlike - Dikkat

Robotu patlayici ve yanici ortamlarda sarj etmeyin.

Robotu sarj bélgesinin yanina yerlestirin.

1. Gig kaynag Unitesinin elektrik giictine (110V veya 220V) bagl oldugunu kontrol edin.

2. Sarj konektoriiniin kapagini kaldirin.

3. Sarj konektoriind takin.

4. Baglandiktan sonra robot, pillerin sarj seviyesini gostermek igin otomatik olarak agilir. (bkz. "LED kombinasyonunun anlami”).

Sarj isleminin sonunda robotun baglantisini kesin ve "OFF/ON" diigmesine basin.

€ e

Lityum bataryalar igin bataryalari en az 5 ayda bir sarj edin.

ISLETIM iPUGLARI

Asagida robotu kullanirken bazi yararli kullanim ipuglari verilmistir:

¢ robotun kullanimi hakkinda uygun sekilde bilgilendirildikten sonra bile, komutlari ve ana islevleri tanimlamak igin ilk kullanimda
bazi test manevralarini simdle edin.

e ana bilesenlerin sabitleme vidalarini kontrol edin ve sabitleyin.
e Cimlerin asir biylimesini 6nlemek igin gimleri sik sik bigin.
 robotu, kesme bigagina gore 1 cm'den (0,40 ") kisa gimleri bigmek igin kullanmayin.

e Cimde otomatik yagmurlama sistemi varsa, robotun kendisine ve yagmurlama sistemlerine zarar vermesini 6nlemek igin
robotun galigma dongiistini sulama baglamadan en az bir saat 6nce bitirdiginden emin olun. Yagmurlama sistemini agmadan
once robotu ¢imden ¢ikarin.

e robotun kullaniminin tehlikelere neden olmamasi i¢in zeminin egimini kontrol edin ve kabul edilebilir maksimum degerlerin
astimadigindan emin olun.

e robotu kullanirken, giivenlik risklerini 6nlemek igin bigilecek alanin insanlardan (6zellikle gocuklar, yaslilar veya engelliler)
ve ev hayvanlarindan uzak oldugundan emin olun yaralanma olasiligini en aza indirmek igin robotu bahgenin kullaniimadigi
zamanlarda galistirin.

e yagmur veya yogun nem durumunda robotu kullanmayin. En iyi sonuglar giin ortasinda elde edilir.
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RUTIN BAKIM

BAKIM ONERILERI

_

Bakim islemleri sirasinda, ozellikle bicak iizerinde caligirken iiretici tarafindan belirtilen kisisel koruma
ekipmanlarini kullanin. Herhangi bir bakim yapmadan 6nce robotun KAPALI oldugundan emin olun (bkz. "Robotu
Giivenli Durdurma").

PLANLI BAKIM TABLOSU

Bakim tiirii Referans

Bicagi temizleyin ve
etkinligini kontrol edin. Bir Bakiniz "Robot Temizligi"
Bicak darbe nedeniyle biikiilmiisse
veya asinmigsa bicagi Bkz. "Bigak Degistirme"
Haftalik degistirin

Fazla gimleri temizleyin.
Disme sensori Hasar gormislerse
sensorleri degistirin.

Bkz. "Bordir birakma
sensorlerinin degistirilmesi".

Aylik Robot Robotu temizleyin Bakiniz "Robot Temizligi

Bakiniz "Uzun siireli
hareketsizlik ve yeniden
baglatma"

Yilda bir kez ve bigme
sezonunun sonunda

Robotun bakimini yetkili bir

Robot servis merkezinde yaptirin

ROBOT TEMIZLIGi

1. Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma®).

& Uyari — Dikkat

Ellerinizin kesilmesini onlemek i¢in koruyucu eldiven kullanin.

2. Robotun tiim dig ylizeylerini ilik suya batiriimig bir siinger ve hafif bir deterjanla temizleyin. Kullanmadan 6nce fazla suyu
cikarmak igin iyice sikin.

A Uyari — Dikkat

Cok fazla su kullanilmasi, cihazin igine su girmesine sebep olarak elektronik pargalarin zarar gérmesine sebep
olabilir.

3. Boyali ylizeylere ve plastik bilesenlere zarar vermemek igin ¢oziicl veya benzen kullanmayin.

4. Robotun igini ylkamayin ve elektrik elektronik aksamina zarar vermemek igin basingli su jetleri kullanmayin.

A Uyari - Dikkat

Elektrik elektronik bilesenlerin geri doniisii olmayan hasar gormesini 6nlemek i¢in robotu su gegirmez olmadigi igin
kismen veya tamamen suya batirmayin.

5. Robotun alt kismini (kesme bigagdi alani ve tekerlekler) kontrol edin ve robotun dogru galismasini engelleyebilecek birikintileri
ve/veya kalintilari temizleyin.

6. Bicaktaki birikintileri ve/veya diger kalintilari temizlemek igin uygun bir firga kullanin.

7. Kesme bigaginin keskinlik seviyesini kontrol edin. Gerekirse keskinlestirin
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SORUN GIDERME KILAVUZU

SORUN GIDERME

Asagidaki bilgiler, galisma sirasinda olusabilecek hatalari ve/veya arizalari tanimlamaya ve diizeltmeye yardimci olmak igin
verilmistir. Bazi arizalar kullanici tarafindan giderilebilirken, digerleri belirli teknik beceriler veya 6zel uzmanlik gerektirir ve bu
nedenle yalnizca belirli miidahale alaninda sertifikali deneyime sahip kalifiye personel tarafindan giderilmelidir.

Robot bir hata durumundayken, uyari 151§1 yandiginda veya yanip sondiigiinde, sorunun ne oldugunu gérmek igin akilli
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota baglanin.

Uyari - Dikkat

Robotu kontrol etmek gerektiginde, kazara bigak galistirma tehlikesini onlemek igin robotu giivenli bir sekilde
durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma").

Sorun

Anormal titresimler

Robot ¢ok girdiltili

Sebep

Bigak hasar almis.

Coziimler

Bigagi yenisiyle degistirin (bkz. "Bigak Degisimi")

Kesme bigagd artiklar (bant, kordonlar,
plastik pargalar, vb.) tarafindan
tikanmis.

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz.
“Robotu Glivenli Durdurma.”)

& Uyari - Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini onlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.
Bigaktaki kalintilari temizleyin.

Robot, engellerin (diigmis dallar,
unutulmus nesneler vb.) oldugu bir
alanda caligiyor.)

Robotu glivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robot
guvenligi durdurma").

Engelleri kaldirin ve robotu yeniden baslatin.

Elektrik motoru arizasi

Motorun en yakin yetkili servis merkezi
tarafindan degistirilmesini veya onarilmasini
saglayin

Cim ¢ok yiiksek

Kesme yiiksekligini artirin (bkz. “Kesme
ylksekliginin ayarlanmasi”)

Normal bir ¢im bigme makinesi ile alanin 6n
kesimini yapin.

Calisma alani tamamen
bigilmemis.

Yeterli calisma saati yok.

Robotu her giin ¢alistirin.

Kesme bigagi tortu ve/veya kalintilarla
kirlenmis.

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz.
"Robotu giivenli durdurma").

A Uyari — Dikkat

Yaralanma riskini 6nlemek igin koruyucu eldiven
kullanin.
Kesme bicagini temizleyin.

Kesme bigagr asinmis.

Bigagi orijinal yedek pargalarla degistirin (bkz.
"Bigak Degistirme").

Calisma alani robotun gergek
kapasitesine kiyasla gok buyk.

Galisma alanini ayarlayin (bkz. "Teknik
Ozellikler").

Bataryalar kullanim émdirlerini
tamamlamak lizereler.

Bataryalar orijinal yedek pargalarla degistirin

Bataryalar tamamen sarj olmuyor

Bataryalari en az 4 saat sarj edin.
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Sorun

LED'lerin yanip sonmesi bir
"tekerlek motoru hatasi"
oldugunu gosterir.

(ALERT ledinin 1 kez yanip
sénmesi - Sag motor hatas).
(ALERT ledinin 2 kez yanip
sénmesi - Sol motor hatasi)

Sebep

Engebeli zemin veya hareketi
engelleyen engellerin bulundugu zemin.

Coziimler

Alan Uizerinde herhangi bir bosluk, tas veya
baska bir engel olmadigini kontrol edin.
Eger varsa mevcut delikleri doldurun ve tim
engelleri kaldirin. (bkz. “Galigma alanlarinin
hazirlanmasi ve sinirlarinin belirlenmesi”)

Tekerlek motorlarindan birinde veya her
ikisinde ariza var.

Elektrik motorunun yetkili servis merkezi
tarafindan tamir edilmesi ve degismesini
saglayin.

LED'lerin yanip sonmesi bir
"motor/bigak hatasi" oldugunu
gosterir.

(ALERT ledinin art arda 3 kez
yanip sonmesi).

Kesici bigak hasarli.

Bigagi yenisiyle degistirin (bkz. “Bigak
Degistirme”).

Kesme bigagi kirlenmis (bant, ipler,
plastik pargalar, vb.).

Robotu glivenli bir sekilde durdurun (bkz.
"Robotu giivenli durdurma").

A Uyari — Dikkat

Yaralanma riskini onlemek igin koruyucu eldiven
kullanin.
Bicagi temizleyin.

Robot engellere gok yakin (1 m.
(40,00 ") mesafeden daha az) veya
beklenmedik engellerin (devrilmig

dallar, unutulmus nesneler, vb.)

varliginda ¢alistirildi.

Robotu glivenli bir sekilde durdurun (bkz.
“Robotu Glivenli Durdurma”).

Engelleri kaldirin ve robotu yeniden baslatin

Elektrik motoru arizasi.

Motorun en yakin yetkili servis merkezi
tarafindan degistirilmesini veya onarilmasini
saglayin

Cok ylksek ¢im.

Kesme yiiksekligini artirin (bkz. “Kesme
ylksekliginin ayarlanmasi”).
Normal bir ¢im bigme makinesi ile alanin 6n
kesimini yapin.

LED'lerin yanip sonmesi bir
"devrilme hatasi" oldugunu
gosterir.

(ALERT ledinin art arda 4 kez
yanip sonmesi).

ALERT

Cok fazla egimli veya sinirlari
tanimlanmamis zemin.

Kurulum kurallarini kontrol edin.
(bkz. “Galisma alanlarinin hazirlanmasi ve
sinirlarinin belirlenmesi”).

Devrilme sensori arizasl.

Robotu yeniden baslatmayi deneyin. Problem
devam ederse robotun en yakin yetkili servis
merkezi tarafindan tamir edilmesini saglayin.

LED'lerin yanip sonmesi bir
"diigme sensorii hatasi"
oldugunu gosterir.

(ALERT ledinin art arda 5 kez
yanip sénmesi).

Robot baslatildiginda kaldirim diisme
sensori verilerini dogru algilamiyor.

Sensorleri temizleyin ve robotu yeniden baslatin.
Problem devam ederse, robotu diigme sensoérleri
kapaliyken yeniden baslatmayi deneyin. Sorun
devam ederse robotun en yakin yetkili servis
merkezi tarafindan tamir edilmesini saglayin.

Glg kaynagi Unitesi
aciimiyor.

Elektrik yok.

Sarj istasyonunun gli¢ Unitesine dogru bir sekilde
baglandigini kontrol edin.
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HATA SiNYALLERI

C. UYARL: "SORUN GIDERME" béliimiine bakin
bélimiinde sorunun nasil ¢ozilecegine
dair ayrintil bir agiklama bulabilirsiniz.

ALERT BATTERY

O Hata bulunamadi.

I 2
4 Yanip Soner) Devrilme.
e 5 Yanip Soner) Diisme sensorii gok uzun EThoT
siiredir etkin. p—

(Yanp  Soéniiyor) STOP  diigmesine
basilmasi nedeniyle durma.

1 Yanip S6nme) Sag tekerlek motoru hatali.

o
e 2 Yanip Sénme) Sol tekerlek motoru hatali.
©
0

(
(
(3 Yanip Soner) Bicak motoru hatall.
(
(

PARGA DEGISIMI

PARCA DEGISTIRME ONERILERI

Herhangi bir pargay iireticinin talimatlarina gore degistirin ve onarin veya bu islemler kilavuzda yer almiyorsa servis
merkeziyle iletigime gegin.

BATARYA DEGISIMI

Bataryalari yetkili bir servis merkezinde degistirin.

BIGCAK DEGISiMI

1. Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma").

Ellerinizin yaralanmasini onlemek i¢in koruyucu eldiven kullanin.

Degistirmek igin yalnizca cihaza uygun orijinal bigadi kullanin. BIGAGIN VIDALARLA YERLESTIRILMESI
robot baslangig konumundayken

MODEL: AO60ELO bigagin egiminin agagiya dogru
baktigindan emin olun. - (®)

Kesme bigagi kodu: 50_D0018_02

1. Robotu ters gevirin ve st govde zarar gormeyecek sekilde
konumlandirin.

2. Bigagdi (A) gikarmak igin vidalari (B) sokiin.
3. Yeni bir bigak yerlestirin ve vidalari sikin.

4. Robotu tekrar ¢calisma konumuna getirin.

T —

Robot baslangi¢ konumundayken bigagin egiminin
asagiya dogru baktigini kontrol edin.

Kullanici kilavuzu 28



ROBOT iMHASI

¢ Kullanim 6mriiniin sonunda bu triin WEEE (atik elektrikli ve elektronik ekipman) olarak siniflandirilir. Bu
nedenle normal evsel atik, karisik kentsel atik (ayristirlmamis) veya ayristirilmis kentsel atik (ayristiriimisg)
olarak bertaraf edilmemelidir.

e Bertaraf zamani geldiginde, kullanici Uriinin yerel yasalarin gerekliliklerine uygun olarak geri
déniistiiriildiigiinden emin olmalidir; Ozellikle elektrikli ve elektronik bilesenler WEEE icin yetkili atik bertaraf
merkezlerinde ayrilmali ve siralanmalidir. Eger yeni bir cihaz bertaraf icin imhaya gonderilirse Giriin saticiya
geri goturulmelidir. Weee'nin gerekli olarak sundugu islemlerin yapilmamasi, s6z konusu elden ¢ikarmanin
gerceklestigi alanlarda ydrtirliikte olan yasalarla belirlenen para cezalari ile cezalandirilir.

¢ Elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bulunan tehlikeli maddelerin gevre ve insan saglidi Gizerinde potansiyel [ ]
olarak zararl etkileri vardir, bu nedenle kullanici yeniden kullanima, geri doniistime ve WEEE cercevesinde
geri donlstermenin diger yollarina katkida bulunmada temel bir role sahiptir.

o (Ozel olarak ayrilacak ve atilacak tiim parcalar isaretlenmistir.

! Tehlike — Dikkat

WEEE - Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman (WEEE), gevre ve insan sagligi iizerinde potansiyel olarak zararli etkileri
olan tehlikeli maddeler i¢erebilir. WEEE dogru sekilde ve yalnizca belirli imha merkezlerinde imha edilmelidir.

 Paketleme - Uriin ambalaji geri dénistiriilebilir malzemelerden yapilmistir ve 6zel bertaraf konteynerle-rinde veya yetkili atik
bertaraf merkezlerinde sirdirilebilir bir sekilde bertaraf edilmelidir.

e Bataryalar - Eski veya bitmis bataryalar ¢cevre ve insan saghgi icin zararli maddeler igerir, bu nedenle normal evsel atik olarak
atilmamalidir. Kullanici bataryalan stirdirilebilir bir sekilde, 6zel imha kontey-nerlerine veya yetkili atik imha merkezlerine
atmalidir
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URUN UYGUNLUK BILGILERI U K

CA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Uriiniin kendi sorumlulugunda oldugunu beyan eder:

AO060ELO model numaral akiili otomatik robotik ¢im bigme makineleri, ilgili Avrupa Birligi direktiflerinde ve Birlesik Krallik
diizenlemelerinde belirtilen giivenlik, saglik ve gevre korumaya yonelik temel gerekliliklere uygundur.

CE ve Birlesik Krallik Uygunluk Beyanlarinin tam metinleri, Grinl iceren ambalajin iginde basili sayfalar seklinde mevcuttur.

Zucchetti Merkezi Sistemi, isbu numunenin 2005/88/EC numarali (S.I. 2001/1701, B.K.) direktif uyarinca numunedeki ses
giicli seviyesinin Lwa 63,0 dB + 2,0 dB oldugunu (A egrisi tizerinde agirlikli ve 1 pW oldugunu), garanti edilen ses giici
seviyesinin Lwa 67 dB'den diisiik oldugunu (A egrisinde agirlikli ve 1 pW oldugunu) ve numunenin 2005/88/EC (S12001/1701
B.K.) ve 2006/42/EC (S| 2008/1597 B.K.) direktifleri uyarinca teknik dosyalarin Zucchetti Merkez Sistemi LTD STi'de (Adres:
via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), italya) diizenlendigini beyan eder.

UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, model AO60ELO comply with the basic requisites for safety, health and
environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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GARANTI KURALLARI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS), 1999/44 / CE sayili Avrupa Direktifinin tiim gerekliliklerinin uygulanmasini saglar. Ozellikle
garanti, orijinal satin alma tarihinden itibaren 2 (iki) yillik bir siire igin herhangi bir malzeme veya Uretim hatasini kapsar.

ZCS, urinuin kesintisiz veya hatasiz calismasini garanti etmez ve talimatlara uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu
degildir. Ayrica, bu garanti gizikler, gentikler ve ezikler gibi estetik hasarlar kapsamaz; hasar, malzeme veya iscilikteki bir
kusurdan kaynaklanmadi@i siirece piller gibi sarf malzemeleri; Griiniin ZCS tarafindan iretilmeyen veya satiimayan aksesuarlarla
kullanilmasindan kaynaklanan hasar; kazalar, kotiiye kullanim, yanlis kullanim, sel, yangin veya diger dogal olaylar veya dis
nedenlerden kaynaklanan hasar; operasyonlardan kaynaklanan hasar ZCS tarafindan yetkilendirilmemis hizmet saglayicilar
tarafindan gerceklestirilen; veya zcs'nin yazili izni olmadan degistirilmis bir triine verilen hasar.

ZCS, iirlinu veya bilesenleri onarma veya degistirme (yeni veya yenilenmis bir Girlinle) veya tamamen kendi takdirine bagh olarak
tam geri 6deme veya satin alma fiyati sunma hakkina sahip olacaktir. Bir geri 6deme yapildiginda, geri 6demeyi

aldiginiz tirlin zcs'ye iade edilmeli ve zcs'nin miilki haline gelmelidir.

Garanti siresi boyunca, ZCS, kendi takdirine baglh olarak, normal kullanimda arizalanan pargalari onarmaya veya

degistirmeden sorumludur. Onarim veya degistirme, zcs'nin uygun gordugu sekilde yeni uretilmis veya yenilenmis kullaniimis
parcalarin kullanimini igerebilir. ZCS ayrica benzer de@er ve tasarima sahip yedek uniteleri, parcalari veya bilesenleri kullanma
hakkina sahiptir. Onarim veya degistirme igin parga veya isgilik maliyeti misteriden tahsil edilmeyecek, bunun yerine nakliye
masraflari igin licret alinacaktir. Bir Urilini veya pargayi degistirirken, herhangi bir de@istirme elemani kullanicinin miilki olur ve
degistirilen parga, zcs'nin miilkd olur.

Bu garanti, misterinin bu garantiyi uygulamak igin istlenecegi bu yasalarla belirlenen Gcretler disinda, gecerli eyalet veya ulusal
yasalar kapsamindaki musterilerin yasal haklarini etkilemez.

Garanti, satin alindigi tlke ile sinirhdir ve robotun satin alindigi perakende satis noktasinda veya size en yakin servis
merkezinde uygulanir. Arizal robot, saticiniza veya en yakin servis merkezine sahsen iade edilmelidir. Kurye ile teslimat
durumunda, alici tarafindan 6denmesi igin robotun orijinal ambalajinda paketlenmesi ve satin alma tarihi, seri numarasi ve
sorunun agiklamasi dahil olmak tizere faturanin veya satin alma makbuzunun bir kopyasi robotla beraber génderilmelidir.

KOSULLAR VE SINIRLAMALAR GARANTI HiZMETi NASIL TALEP EDILIR
* Bu garantinin uygulama yontemleri ve her tirli bilgi icin Garanti hizmeti ve ZCS Uriiniiniin servis igin nereye ve nasil
saticiniza bagvurun. iletilecegine iliskin 6zel talimatlar i¢in robotun satin aldindigi
* Bu garanti yalnizca asagidaki durumlarda gegerlidir: bayiye veya en yakin servis merkezine basvurun. Garanti

hakkini kullanmak icin misterinin, orijinal satici tarafindan
diizenlenen Uriiniin faturasinin veya satin alma makbuzunun
bir asli veya bir kopyasini ibraz etmesi gerekir. Sinirli garanti
yalnizca zcs'nin veya yetkili saticilarinin Griinii orijinal olarak
sattigi tlkede gecerlidir ve uygulanabilir.

- arnzal irin, saticinin satin almatarihini ve adini gosteren
orijinal okunakli fatura veya satin alma makbuzu ile geri
getirilir.

e Bu garanti asagidaki durumlarda gegersizdir:

- Grin, kullanim ve bakim talimatlarina gore
kullanilmamistir;

- Iguruqll(Lij veya kullanim kullanim talimatlarina uygun EK TANIMLAR
egildir;

- Seri numaras! iptal edilmis veya okunaksiz hale .
getirilmis; -yetkisiz herhangi bir cevresel ay-git  Yerinde destek

kullanilmis veya iriin degistirilmis; * Misteri, garanti sUresi vt.)oyunca bile Urln icin yerinde
- orijinal olmayan yedek parcalar veya aksesuarlar destek hakkina sahip dedgildir.

kullanilmistir; * Yerinde destege ihtiya¢ duyulmasi halinde, gagr ve servis
- bir parga veya aksesuar tahrip edilmis; merkezi tarafindan uygulanan saatlik lcret misteriden
- bakimin misteri tarafindan yapiimis olmasi veya tahsil edilecektir.

yetkisiz 3.kisiler tarafindan gergeklestiriime-si.
- yetkisiz Gglinci sahislar tarafindan; Oneriler

- robot, gl¢ kaynadi (nitesi, sarj istasyonu veya « Orijinal ambalaji saklayin.
aksesuarlarin  yildinm, ¢i1§, heyelan, elektrik
dalgalanmalari, firtina, sel, dogal afet vb. Atmosferik
etkenlerin neden oldugu arizalar.

e Faturayl veya satin alma makbuzunu saklayin. (aksi
takdirde cihaz garanti digi kalir).

e Garanti su durumlari kapsamaz: Liitfen aklimizda bulundurun
- firgalar, kesme bigaklari, gevre telleri, giviler, kayislar, * Misteri, talimat kitapcigini dikkatlice okumak ve igerdigi
tekerlekler, bigaklar, kablolar ve baglanti kablolari gibi tim bilgileri takip etmekle yikimltddr.

kullanimdan kaynakl asinmaya maruz kalan pa-rgalari;

- imalat hatasindan kaynaklanmayan dis pargalar ve
plastik deformasyonu. Plastigin dogal nedenlerden
veya kimyasallardan kaynaklanan renk degisikligi
deformasyonlarini;

- aki garantisi yalnizca kullanim émrinin ilk 24 ayindaki
tretim hatalariyla sinirlidir.

- motorlarin 3000 saat/2 yil garantisi vardir..
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