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VISPARIGA INFORMACIJA

ROKASGRAMATAS MERKIS

 So rokasgramatu, kas ir neatnemama iekartas sastavdala, ir izstradjis razotajs, lai sniegtu nepiecie$amo informaciju tiem,
kuriem ir atlauts ar to rikoties paredzama kalpoSanas muza laika.

* Papildus pareizai iekartas pienemsSanai ekspluatacija Sis informacijas adresatiem ta ir ripigi jaizlasa un stingri jaievero.
¢ &linformacija ir originala, un to nodrosina razotajs.
« Sis informacijas izlasiana novérsis riskus cilvéku veselibai un drosibai, ka arf ekonomisko kait&jumu.

e Glabat So rokasgramatu visa iekartas kalpoSanas miza laika labi zinama un viegli pieejama vieta, lai ta vienmér batu
operatora riciba, kad rodas nepiecieSamiba taja ieskatities.

* Dazas Saja rokasgramata sniegtas zinas un ilustracijas var nesakrist pilniba ar jusu riciba eso$o, tacu tas neietekmé to
darbibu.

* |zgatavotajs patur tiesibas veikt izmainas bez nepiecieSamibas ieprieks par to bridinat.

e Laiizceltu dazas nozimigas teksta dalas vai noraditu dazas svarigas specifikacijas, ir pienemti dazi simboli, kuru nozime ir
aprakstita zemak.

4

® Uzmanibu - Bistami

Simbols norada uz nopietnu apdraudejumu, kas gadijuma, ja iekarta tiek atstata bez uzraudzibas, var paklaut
nopietnam riskam cilveku veselibu un drosibu.

Uzmanibu - Bridinajums

Simbols norada, ka ir jarikojas atbilstosi, lai neapdraudétu cilveku veselibu un drosibu un neraditu ekonomisku
kaitéjumu.

_

Simbols norada ipasas nozimes tehnisko informaciju, kuru nedrikst atstat bez ievéribas.
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RAZOTAJA UN IEKARTAS IDENTIFIKACIJA

Attelota identifikacijas plaksne ir piestiprinata tiesi uz iekartas.
Uz tas ir atsauces un visa informacija, kas ir bitiska drosai
ekspluatacijai.

DATA PLATE

(A) Name of manufacturer

Ja nepieciesams, sazinieties ar razotaja palidzibas dienestu vai (C) Model

jebkuru no ta pilnvarotajiem centriem.

Par katru tehniskas palidzibas pieprasijumu noradit datus, kas

noraditi uz datu plaksnites, aptuvenu lietoSanas stundu skaitu un RTINS omm—_—————
X

konstatéeta defekta veidu. ' XXXX X)oooooooooooooooooo:oom(XX)-XXX)g €

oo | a
A. Razotaja identifikacija. ® : ® @
|

o et maeme | T e e
I'Ni XXXXXXXXXXXXXX E

(C) Version () Manufacturing year

>-

Serial Number@):
i

C. Modelis un versija / sérijas numurs / izgatavo$anas gads.

D. Tehniskie dati: spriegums, strava, aizsardzibas pakape, masa, ' '
grieSanas platums

©) Serial (B) EC conf'ormity
number label

(D) Technical
specifications

DROSIBAS INFORMACIJA

RaZotajs Tpasu uzmanibu ir pievérsis aspektiem, kas var radit risku to cilveku drosibai un veselibai, kuri darbojas ar iekartu. Sis
informacijas mérkis ir stimulét lietotajus pieverst ipasu uzmanibu, lai novérstu jebkadu risku.

DROSIBAS NOTEIKUMI

SIS PRODUKTS IR APRIKOTS AR ASMENI, UN TA NAV ROTALLIETA!

- Ripigi izlasiet visu rokasgramatuy, it Tpasi visu informaciju par drosibu, un parliecinieties, ka
jus to pilniba saprotat. Izmantojiet aprikojumu tikai tadiem mérkiem, ko paredzéjis razotajs.
Stingri ieverojiet ekspluatacijas, apkopes un remonta noradijumus.

« Robota darbibas laika parliecinieties, ka darbibas zona nav cilvéku, it Tpasi bérnu, vecaka
adagajuma cilvéku vai invalidu un majdzivnieku. Pretéja gadijuma ieteicams ieplanot robota
arbibu stundas, kad Saja zona nav cilveku. Uzraugiet iekartu, ja zinat, ka tuvuma ir majdzivnieki,

bérni vai citi cilveki. Ja robota cela paradas cilvéks vai dzivnieks, nekavéjoties apturiet to.

- Darbibas zonas, kas nav nozogotas un ir grati parejamas, iekartas ekspluatacijas laika
jauzrauga.

- Ja zales plaveju robotu izmanto_sabiedriskas vietas, ap to ir janovieto bridinajuma zimes.
Uz bridinajuma zimém ir_jabat sddam tekstam: "Uzmanibu! Automatiskais zales plavejs!
Uzturieties drosa attaluma no iekartas! Uzraugiet bernus!""

« Sis robots nav_paredzéts lietoSanai bérniem un cilvekiem ar ierobezotam fiziskam, manu
vai garigam spéjam vai ar nepietiekamu pieredzi un/vai zinaSanam, ja vien vinus neuzrauga
Bersona, kas atbild par vinu drosibu, vai ja vini nav saneémusi instrukcijas par to, ka lietot iekartu.

érni ir jauzrauga, nodrosinot, lai vini nespél&jas ar ierici.

+ Nelaujiet lietot robotu cilvekiem, kuri nezina, ka tas darbojas un ka to vadit.

« Operatoriem, kuri veic tehniskas apkopes unremonta darbus, piInT_béjlépér;i_na iekartasipasibas
un droSibas standarti. Pirms robota lietoSanas uzmanigi izlasiet lietotaja rokasgramatu un
parliecinieties, ka saprotat taja ieklautos noradijumus.

- |zmantojiettikaioriginalasrezervesdalas,neparveidojietrobotadizainu, neveicietmanipulacijas,
neignorégjiet, nenonemiet vai neapejiet uzstaditas drosibas,ierices. Izgatavotajs nenes jelkadu
atbildibu, ja tiek izmantotas neoriginalas rezerves dalas. Sis prasibas neieverosana var radit
nopietnus draudus cilvéku drosibai un veselibai.
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- Parbaudiet, vai zaliena nav rotallietu, instrumentu, zaru, apgérba gabalu vai citu priekSmetu
kas varétu sabojat asmenus. Objekti, kas atrodas zaliena, var art sabojat vai blokét robotu.

« Nekad nelaujiet seédét uz robota. Nekad nepaceliet robotu, lai parbauditu _asmeni vai to
parvietotu, kamer robots darbojas. Nelieciet rokas un kajas zem iekartas, kameér ta darbojas.

- Nelietojiet robotu laisti$anas ierices darbibas laika. Saja gadijuma programmeéjiet robotu un
laistiSanas ierici ta, lai tie nedarbotos vienlaicigi. Nemazgajiet robotu ar augstspiediena tdens
struklam un neiegremdéjiet to dalgji vai pilniba udeni, jo tas nav udensizturigs.

« Atvienojiet stravas padevi un iedarbiniet drosibas ierici, pirms veicat jebkadas korekcijas vai
apkopi, kuras var veikt lietotajs. Izmantojiet individualos aizsardzibas lidzek|us, ko nodroSina
razotajs, jo 1pasi, darbojoties ar plausanas asmeni, izmantojiet aizsargcimdus.

« TiriSanu un apkopi, kas paredzeéta lietotajam, bérni nedrikst veikt bez uzraudzibas.
+ Nelietojiet robotu ar bojatu grieSanas asmeni. Plausanas asmens ir janomaina.

« Neizmantojiet robotu ar bojatam arejam dalam. Ja ir redzami mehaniski bojajumi, detalas ir
janomaina.

« Nelietojietrobotu arbojatu transformatora barosanas kabeli. Bojats kabelis var nonakt kontakta
ar detalam, kas ir zem sprieguma. Lai novérstu jebkadus riskus, kabeli nomaina razotajs vai ta
palidzibas dienests, vai persona ar atbilstosu kvalifikaciju.

- Ja lietosanas laika tiek bojats stravas vads, nospiediet pogu "STOP", lai robotu apturétu, un
atvienojiet stravas padeves vadu no elektribas kontaktligzdas.

« Regulari vizuali parbaudiet robotu, lai parliecinatos, ka asmens, stiprinajuma_ skraves un
griezéjmehanisms nav nodilusi vai bojati. Parliecinieties, ka visi uzgriezni, bultskrives un
skraves ir pievilkti, lai nodrosinatu, ka robots ir laba darba stavokl.

« Ja izmantosanas laika tiek konstatétas robota anomalas vibracijas, nospiediet pogu "STOP’,
lai to apturétu, un atvienojiet stravas padeves vadu no elektribas kontaktligzdas.

« Robota lietoSana un uzladésana spradzienbistamu un viegli uzliesmojoSu objektu tuvuma ir
kategoriski aizliegta.

- Izmantojiet tikai piegadataja nodrosinato |adétaju un barosanas avotu. Nepareiza lietoSana var
izraisit elektriskas stravas triecienu, parkarsanu vai korozivu skidrumu nopltdi no akumulatora.

- Skidruma nopltdes gadijuma akumulators jamazga ar Gdeni/neitralizatoru, bet ja tas nok|ast
acis, konsultejieties ar arstu.

DROSIBAS APRIKOJUMS

1. Skérs|u sensors

Sadursmes gadijuma ar cietu priekSmetu, kas augstaks par 10 cm (3,94 "), tiek aktivizéts trieciena sensors, robots bloké kustibu
Saja virziena un dodas atpaka|, izvairoties no Skérs|a.

2. Slipuma meéritajs

Ja robots darbojas slipa plakng, kas parsniedz tehniskajas specifikacijas noraditos lielumus, vai ja tas apgazas, robots aptur
plausanas asmeni.

3. Avarijas apstadinasanas sledzis

Robota augsdala esoSais taustin$ ar uzrakstu "STOP" ir lielaks par citiem tastaturas taustiniem. Nospiezot $o pogu darbibas
laik3, robots zales plavéjs nekavéjoties apstajas un bloké asmeni.

4. Aizsardziba pret parslodzi

Darbibas laika katrs no motoriem (asmens un ritenu) tiek nepartraukti uzraudzits jebkura situacija, kas var izraisit parkarsanu.
Ritenu motora parsprieguma gadijuma robots mégina veikt kustibu pretgja virziena. Ja parslodze nepariet, robots partrauc
signalizet par kludu. Ja parslodze rodas plausanas asmens motora, ir divi iejaukSanas diapazoni. Ja parametri ir pirmaja
diapazona, robots veiks manevrus, lai atbrivotu plauSanas asmeni. Ja parslodze ir zemaka par aizsardzibas diapazonu, robots
partrauks signalizet par motora k|udu.

5. Nav sensora signala

Ja signala nay, robots automatiski apstajas.
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DROSIBAS ZIMES

Pirms masinas lietoSanas
uzmanigi izlasiet lietoSanas
noradijumus un izprotiet to
nozimi.

/A

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
4

Neaiztieciet rotéjoSo asmeni,
nelieciet rokas un kajas zem
iekartas, kad ta darbojas. Pirms
darboties ar asmeni, nogaidiet,
[dz tas un rotéjosas dalas
pilntba apstajas.

i-T

levérojiet pietiekamu droSibas
attalumu no masinas tas
darbibas laika.

Robota darbibas laika
parliecinieties, vai darbibas
zona nav cilveku (it Tpasi bérnu,
vecaka gadagajuma cilvéku vai
invalidu) un majdzivnieku.

Parliecinieties, ka berni,
majdzivnieki un citi cilveki
atrodas drosa attaluma, kamér
masina darbojas. Lai noveérstu
S§adu risku, ieteicams ieplanot
darbu ar robotu atbilstosa laika.

Nekapiet uz masinas.

o> | >

Pirms darba ar masinu vai tas
pacelSanas ieslédziet drosibas
ierici.

Uzmanibu! Netiriet un
nemazgajiet masinu ar udens
straklu.

Robota darbibas laika
parliecinieties, vai darbibas
zona nav cilveku (it Tpasi bérnu,
vecaka gadagajuma cilvéku vai
invalidu) un majdzivnieku. Kad
masina darbojas, turiet bérnus,
majdzivniekus un citus cilvékus
dro$a attaluma. Lai novérstu
sadu risku, ieteicams ieplanot
darbu ar robotu atbilstosa laika.

Izmantojiet robotu tikai ar
elektroapgades modeliem, kas
uzskaititi sadalas "Tehniska
informacija" nodala "Tehniskie
dati".
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TEHNISKA INFORMACIJA

TEHNISKIE DATI

Apraksts

Maksimala ieteicama virsma, ko var plaut

A032DEO AO35BA0 9035DEO

Darba kapacitate (-20%(*))

Raksturlielumi

m?2 (ft?)

800 1200 1800
(8608) (12912) (19368)

Izméri (P x A x D) mm 537x415x252
Robota svars kopa ar akumulatoru kg 10,7 11,0
Plausanas augstums (min.-maks.) mm (") 25-60 (0,98-2,36 ")
Asmens diametrs mm (") 250 (9,84 ")

Motori bez sukam
Plausanas asmens atrums Apgr./min. 3000

Kustibas atrums Metri / minute 30(97,7")

Maksimalais parvalditais un
ieteicamais slipums (*)

%

Pielaujams 45%, atkariba no veléenam un
uzstaditajiem piederumiem.

Maksimali parvaldits un ieteicams 35%. Parastos zaliena
apstak]os.

20% pie aréjas malas vai perimetra vada.

ROBOTS: -10°(14 F)) (Min) +50° (122 F.) (Maks)

uzlades cikla (*)

Vides darba temperatira Maks. °C UZLADES STACIJA: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Maks)
LADETAJS: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Maks)
Izmeéritais skanas jaudas [imenis dB(A) 59
ROBOTS: IPx4
Udens aizsardzibas pakape IP UZLADES STACIJA:: IPx4
LADETAJS: IPx4
Elektriskie parametri
Mean Well OWA-60E-30ZCT
levade: 100-240 V~; 1.2A,; 50/60 Hz; kategorija 2
Izvade: 29.4V == 2.0A
Barosanas avots (litija ) - )
akumulatoram) Alternativais kods
S0Y-2940230
levade: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; kategorija 1
Izvade: 29.4V === 2.3A
Akumulatoru un ladétaju tips
Uzladejams litija jonu akumulators ) )
(nominalais spriegums) 25.9V - 1x2.5 Ah 25.9V - 2x2.5 Ah
Uzlades veids saskaré
Vidéjais uzlades ilgums hh:mm 1:00 1:30
Vidgjais darba laiks péc pilna hh:mm 1:00 02:30

(*) Atkariba no maurina stavok|a, velénam un plaujamas platibas sarezgitibas pakapes.
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Raidrtajs robota vadisanai

Darba frekvences josla (Hz) 500 - 60000
Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) < 10

Bluetooth

Darba frekvences josla (MHz) 2402 - 2480
Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) < 14

GSM

Piederumi / Aksesuari / Funkcionalitate

Darba frekvences josla (MHz) 850/900/1800/1900
Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) < 33

(patentéeta)

Parvalditas zonas, ieskaitot galveno 4
Lietus sensors no sérijas
Eko reZims - pasprogrammeésana no sérijas

Piesleguma modulis (GPS, GPRS)

Fakultativs

no seérijas

AtgrieSanas metode uzlades stacija.

“V-Meter” - "follow wire"

“V-Meter” - "follow
wire" ar GPS
atbalstu

Maksimalais perimetra vada garums
(indikativs, aprékinats, pamatojoties m ()
uz parasto perimetru)

1000 (3280 )

(*) Atkariba no maurina stavok|a, velénam un plaujamas platibas sarezgitibas pakapes.

IEKARTAS VISPARIGS APRAKSTS

automatiskai plausanai jebkura diennakts laika. Tas ir mazs,
kompakts, kluss un viegli parvietojams.

Atkariba no izlidzinamas virsmas atskirigajam Tpasibam robotu
var ieprogrammét darbam vairakos zonas: viena galvenaja un
vairakas sekundarajas zonas (pamatojoties uz dazadu modelu
specifikacijam).

Darbibas laika robots plauj zonu, ko norobezo perimetra vads.

Kad robots fiksé perimetra vadu vai sastopas ar $kérsli, tas
patstavigi maina savu celu un uzsak kustibu cita virziena.

Robots neparsniedz perimetra vadu attaluma, kas ir lielaks par
pusi no ta garuma.

Balstoties uz nejausibas principu, robots veic automatisku un
pilnigu norobezota zaliena plausanu (sk. attélu).

Robots spéj atskirt zali pec garuma un/vai biezuma darza zona un,
ja nepiecieSams, automatiski aktivizé spirales kustibu, lai iegutu
perfektu zales plavumu.

Zaliena platiba, ko robots var plaut, ir atkariga no vairakiem
faktoriem:

¢ robota modelis un uzstaditie akumulatori;

e teritorijas Tpatnibas (neregulars perimetrs, nevienmériga
virsma, teritorijas sadalijums utt.);

e zaliena raksturojums (zales tips un augstums, mitrums utt.);

e asmens stavoklis (ar efektivu asinajumu, bez izvirzijumiem un
ieliekumiem utt.).

('NEJAUSS DARBIBAS REZIMS
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GALVENAS STRUKTURASMODELIS

MODELIS

Versija

A032DEO

A

AO35BA0

9035DEO

Robots

Vadibas tastatira

Lietus sensors

Akumulators

Rokturis

GrieSanas asmens

v
v
v
v
v
v

L G O B N S BN

L L | LS L L L

Perimetra vada spole

100

Naglas

100

Stravas vads barosanas avotam

Barosanas avots

Uzlades stacija

Raiditajs

Lietotaja rokasgramata

Uzgrieznu atsléga grieSanas augstuma regulésanai

S B N U I N

Perimetra vada savienojums

@R E®®O

Uzlades stacijas parsegs
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UZSTADISANA

IEPAKOSANA UN IZPAKOSANA

lekarta tiek piegadata atbilstosa iepakojuma. Izpakojot uzmanigi nonemiet iepakojumu un parbaudiet, vai visas detalas ir veselas.

Uzmanibu - Bridinajums

Glabajiet plastmasas pleves un konteinerus drosa attaluma no zidainiem un maziem bérniem, jo pastav nosmaksanas risks!

_

Saglabajiet iepakojuma materialu turpmakai lietosanai.

IEKARTAS UZSTADISANAS PLANOSANA

Robota uzstadi$ana nav saistita ar sarezgitam iejauk$anas darbibam, bet tai nepiecieSama vismaz iepriek$éja planosana, lai
noteiktu labako vietu, kur uzstadrt uzlades staciju, baroSanas avotu un izsekot perimetra vada celu.

e Uzlades stacija janovieto zaliena mala, veélams, zona ar
lielakiem izmériem, no kuras viegli ir sasniedzama jebkura cita
zaliena zona. Zona, kura ir uzstadita uzlades stacija, turpmak
tiks saukta par Galveno zonu

Uzmanibu - Bridinajums ‘

 Power supply unit

transmitter

Novietojiet baroSanas avotu zona, kas nav pieejama
bérniem. Pieméram, vieta, kas ir augstaka par 160 cm.
(63").

Min. height. 160 cm
/63"

A Uzmanibu - Bridinajums

Parliecinieties, ka barosanas avots ir pieejams tikai
tam pilnvarotam personam.

Uzmanibu - Bridinajums

Lai veiktu elektrisko savienojumu, ir janodrosina, lai netalu no uzstadiSanas vietas atrastos stravas kontaktligzda.
Parliecinieties, vai savienojums ar stravas padevi atbilst attiecigajiem speka esosSajiem likumiem. Lai iekarta
darbotos pilniba, elektriskajai sistemai, kurai ir pievienots barosanas avots, jabit aprikotai ar pareizi funkciongjosu
zeméjumu. Piegadata kéde jaaizsarga ar diferencialo slédzi (RCD) ar aktivizacijas stravu, kas neparsniedz 30 mA.

_

leteicams iekartu uzstadit elektrisko komponentu skapi (ara vai ieks$telpas), kas ir aizsledzams un labi védinams,
lai uzturetu pareizu gaisa cirkulaciju.

e Katra darba cikla beigas robotam jaspégj viegli sasniegt uzlades punktu, kas bis sakumpunkts jaunam darba ciklam, un
sasniegt citas darba zonas, turpmak - Sekundaras zonas.

* Novietojiet uzlades staciju, ievérojot Sadus noteikumus:

- [idzena zona;

- stabila, kompakta zemes virsma ar labu drenazy;

- vélams, lielaka zaliena zon3;

- parliecinieties, ka laistiSanas ierices nevirza Udens struklu uzlades stacijas tuvuma;

- uzlades stacijas ievadei jabut novietotai, ka paradits attéla, lai robots varétu atgriezties taja, sekojot perimetra vadam

- pulkstenraditaja virziena;

- pirms pamatnes jabdit taisnai [inijai 200 cm (78,74 ") garuma;

- jebkuri metala stieni vai zalaja apmales pamatnes tuvuma var radit signala trauc€jumus. Novietojiet zales plavéja pamatni
cita darza puse vai parvietojiet apmali. Lai iegltu sikaku informaciju, sazinieties ar razotaja klientu atbalsta dienestu vai
kadu no pilnvarotajiem servisa centriem.

e Uzlades stacijai ir jabut labi nofiksétai uz zemes. Noveérsiet pakapiena veidoSanos pie ieejas pamatnes prieksa, vajadzibas

gadijuma novietojot nelielu maksligas zales paklaju, lai kompensétu pakapienu pie ieejas. Alternativi da€ji nonemiet velénu
un uzlieciet zales vada pamatni.

9 Lietotaja rokasgramata



e Uzlades stacijai ir jabat labi nofiksétai uz zemes. Novérsiet pakapiena veido$anos pie ieejas pamatnes priek$a, vajadzibas
gadijuma novietojot nelielu maksligas zales paklaju, lai kompensétu pakapienu pie ieejas. Alternativi da&ji nonemiet velénu
un uzlieciet zales vada pamatni.

e Uzlades stacija ir savienota ar baro$anas avotu, izmantojot vadu, kam javirzas prom no uzlades stacijas no plauSanas zonas
arpuses.

* Novietojiet baroSanas avotu saskana ar Sadiem noteikumiem:

védinata zona, sargajot no atmosféras faktoriem un tieSiem
saules stariem,

vélams, ekas iekSpusé€, garaza vai remontdarbnica,

ja to novieto arpusg, to nedrikst paklaut tieSai saules staru
vai idens iedarbibai: tapéec tas ir jaaizsarga, turot védinamas
kastes iekspusé. To nedrikst novietot tieSa saskaré ar zemi
vai mitru vidi,

novietojiet to arpus zaliena, nevis uz t3,
atritiniet vadu, lai tas brivi noklata veida no uzlades stacijas

sasniegtu baroSanas avotu. Nesaisiniet un nepagariniet
vadu.

Vada posmam pie ieejas jabut taisnam un perpendikulari

nolidzinatam ar uzlades staciju vismaz 200 cm (78,74 ")
garuma, bet pie izejas vada posmam ir javirzas prom no
uzlades stacijas, tad robots vares ieiet pareizi.

Ja robots ir uzstadits netalu no vietas, kur ir uzstadits cits robots
(tads pats vai cita razotaja), uzstadisanas laika ir javeic robota
raiditaja un uztvéréja modifikacija, lai abu robotu frekvences

—
THrl
il

- barosanas bloks

uzlades stacija

Minimalais augstums
160 cm / 63 collas

205
(\«\e“a D
\)e

Minimalais attalums

200 cm / 78,74 collas

nerada traucejumus viena otrai.
Saja gadijuma sazinieties ar tuvako servisa centru.

Lietotaja rokasgramata
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PERIMETRA VADA CELA NOTEIKSANA

Pirms perimetra vada uzstadiSanas ir japarbauda visa zaliena s ‘
virsma. Novértgjiet visas izmainas zaliend un piesardzibas e b * !
pasakumus, kas javeic perimetra vada uzlikSanas laik3, lai robots ve
darbotos pareizi e
1 ] perimetra kabela

1. Novértgjiet, kura no atgriesanas uzladésanas mezgla metodém |4 W iefikoSan=SIERIS

bltu vispiemérotaka pielietoSanai saskana ar noradem,
kas aprakstitas nodala "ATGRIESANAS METODE UZLADES
STACIJA".

2. Darba zonu sagatavo$ana un norobezosana.
3. Perimetra vada uzstadisana.

4. Uzlades stacijas un baroSanas avota uzstadisana.
Novietojot perimetra vadu, ieverojiet uzstadiSanas virzienu
(pulkstenradttaja virziend) un rotaciju ap puku dobém (pretgji
pulkstenraditaja virzienam). Ka paradits attéla.

ATGRIESANAS METODE UZLADES STACIJA

Robots var atgriezties uzlades stacija atbilstosi divam dazadam
metodém atkariba no lietotaja izvélnes konfiguracijas zem
vienuma “lestatijumi” - “Atgriezties baze”. Izmantojiet metodi "Uz
vadu" tikai tajos gadijumos, kad darza un perimetra vada tuvuma
ir daudz skérs|u (mazak par 1,50 m). Visos citos gadijumos, lai
iespejami atrak atgrieztos uzlades stacija, ir ieteicams izmantot
metodi "V-Meter".

“Follow wire”. ST atgrie$anas uzlades stacija metode robotam liek
sekot perimetra vadam, novietojot ritenus gar pasu vadu. Ja §1
metode ir aktivizéta, nav nepiecieSams sagatavot ("izsaukumu uz
vadu"), ka aprakstits zemak.

“V-Meter”. lestatot o atgrieSanas metodi uzlades stacija, robots
apvilks perimetra vadu orientéjo$a attaluma no daziem cm [idz 1
m (3,2 "), brauciena ik pa laikam pieskaroties tam, it ipasi posmos,
kas nav taisni, l1dz vietai, kur tas vairs neatpazis signalu, ko raida
uzlades stacija, lai virzitos gar vadu un iebrauktu pareizi uzlades
stacija.

Par 2 m zemaks

C RN
zlédes * ﬁ

Gadijuma, ja ir Sauras ejas vai bultina norada uz nepiecieSamibu atri atgriezties uzlades stacija, ir jauzstada ipasas formas vads
- ta saucamais "izsaukums uz vadu".

Tiklidz tiek atpazits "izsaukums", robots seko perimetra vadam ar nelielu atrumu un ar lielaku precizitati aptuveni 10 m (33 ') un
péc tam parslégsies atgrieSanas rezima, pamatojoties uz "V-Meter", ja tas nav izpildijis atro atgrieSanos vai iebraukSanuuzlades
stacija

Uzstadot "Izsaukumu®, ieverojiet Sadus noteikumus:

¢ "Izsaukums" ir vada gabals, kas darza tiek nostiepts 1,50 m (3,3 ) garuma un ar attalumu starp vadu un vadu, kas ir vienads
ar5cm. (1,96 ");

¢ "lzsaukums" ir janovieto posma pirms Sauram ejam, kas ir mazakas par 1,50 m (3,3 ');

* “lzsaukums” janovieto ieprieks€ja “atras atgrieSanas” posma.

leverojiet! Ja robots noteikta laika posma nevar sastapt uzlades staciju, tas seko perimetra vada rezima “Uz vadu".

11 Lietotaja rokasgramata




DARBA ZONU SAGATAVOSANA UN NOROBEZOSANA

Zaliena sagatavosana plausanai C B

1. Parbaudiet, vai plaujamais zaliens ir vienmerigs un bez bedrem,
akmeniem vai citiem Skérsliem. Ja nav, veiciet nepiecieSamos
uzlabojumus. Ja atseviskus Skérs|us nav iespéjams noverst,
attiecigas zonas ir janorobezo ar perimetra vadu.

2. IRobots var plaut virsmas darba zonas iekSpusé ar maksimalo
slipumu 45% (45 cm uz garuma metru) parasta, sausa zaliena
gadijuma, ja nav risku, ka riteni slid, un atbilstosSi uzstaditajiem
piederumiem. Citos gadijumos ir jaievero 35% slipums.

Perimetra vads ir janovieto uz zemes ar slipumu, kas nav
lielaks par 20% (20 cm uz garuma metru), ievérojot, ka robotam
ir nepiecieSama lielaka sakere, atgrieZoties uzlades stacija.
Tapéc ir nepiecieSams rupigi parbaudit augsnes apstak|us un
stingri ieverot ierobezojumus.

Slipums nedrikst bt lielaks par vismaz 35 cm no perimetra
vada iekSpusé un arpusé. Gadijuma, ja Sie noradijumi netiek
izpilditi, un robots, stradajot normala darba rezima, uz nogazes
sastopas ar ierobezojoSo vadu, ta riteni var sakt slidet, ka
rezultata tas var nok|ut arpus darba zonas.

Ja nogazes, kas atrodas tuvu iepriek$ aprakstitajam robezam,
ir Skersli, zeme ir jaizlidzina vismaz 35 cm attaluma no vietas,
kas atrodas pirms Skeérsla, lai samazinatu slipumu.

 Er——

Ar robotu nedrikst plaut laukumus, kuru slipums ir
lielaks par atlauto. Novietojiet perimetra vadu pirms
slipuma, izsledzot to zaliena zonu no plaujamas vietas.

45% _ —a5cm
LT 171 Lo
100cm (39,3 ") 0-45%
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Darba zonas norobezZosana

3. Check the entire lawn surface and assess whether it is
necessary to divide it into separate work areas as per the
rules described here below. Before installing the perimeter
wire, check the entire path to make this procedure easier. The
illustration shows a lawn with the track for installation of the
perimeter wire.

\
L ) Perimetra vada
S uzstadiSanas trase

Minimalais platums
70 cm (27,56 collas)

AN, P
/ \

Uzstadot iekartu, ir jaidentificé visi sekundarie apgabali.
Sekundara zonaidentificé zaliena dalu, kas savienota ar galveno
zalienu ar Sauru eju, ko robotam ir grti sasniegt ar nejausu
kustibu. Teritorijai jablt sasniedzamai bez pakapieniem
un augstuma atskirbam, kas parsniedz pielaujamos
raksturlielumus. Ja teritorija ir definéjama ka “sekundara
zona”, ta ir atkariga art no galvenas zonas izmériem. Jo lielaka
ir galvena zona, jo gratak bus sasniedzami Sauri fragmenti.
Kopuma posms, kas ir 1saks par 200 cm (78,74 "), ir uzskatams
par sekundaru zonu. Robots parvalda vairakas sekundaras
zonas atkariba no modela pasibam ("Sk. Tehniskie dati").

-

ZANAN..#24
Rl S

H Minimalais platums
70 cm (27,56 collas)

(33323333302302323333
333332333 09230000020

I e ———mf——————————————————————=

Minimalais pielaujamais posms ir 70 cm (27,56 ") no vada Iidz
perimetra vadam. Perimetra vads janovieto turpmak noraditaja
attaluma no visiem objektiem arpus zaliena, tapéc parasti ir
nepiecieSams, lai bitu pieejams cel$ 130 cm (51.18 ") garuma,
ja abas puseés ir siena vai dzivzogs.

o\ GALVENA ZONA

Pareja ar minimalo platumu
70 cm (27,56 collas) starp abas
- pusés esoso perimetra vadu.

Ja Sis posms ir |oti gars, vélams, lai ta platums batu lielaks par
70 cm (27,56 ") no perimetra vada lidz vadam.

Programmeésanas laika ir jakonfiguré sekundaro zonu izmeri
un virziens, lai tas atrak sasniegtu (pulkstenraditaja virziena /
pretéji pulkstenraditaja virzienam), ka ari nepiecieSamie vada
metri, lai sasniegtu sekundaro zonu. Sk. "Programmésana".

(3332932322223303939
33933333233 3933023233

Gadijuma3, ja netiek ievérotas iepriek$ aprakstitas minimalas .
prasibas un tapéc zona, kas atdalita ar pakapienu, no | re® | A ]
augstumu starpibas, kas parsniedz robota raksturlielumus vai 8o i e
no ejas (koridora), kuras platums ir mazaks par 70 cm (27,56") o | q—
no perimetra vada, zaliena zona ir jauzskata par "slégtu 44 | B2 GALVENA ZONA
zonu". Lai uzstaditu “slégto zonu”, uz tas pasas trajektorijas 006 ;
iezZimejiet perimetra vada turpcelu un atpakalcelu attaluma, gg ;
kas ir mazaks par 1 cm (0,40 ”). Saja gadijuma robots nespés o0 i . Pareja, kuras platums ir
patstavigi sasniegt zonu, un vajadzés vadit, ka aprakstits o0 :""""""'"""\/‘\?“‘/ﬂ\’ mazks par 70 om (27,56 collam)..
nodala "Slégto zonu parvaldiba". "Slegto zonu" parvaldiba OG: L. 1
samazina kvadratmetrus, ko robots var parvaldit patstavigi. 00 i 6‘ i
an | i
00
a8 |
gg ; SLEGTA |
Ho | zZoNA
| 8.
e W . O j
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4. Ja darba zona vai arpus tas ir cietais segums vai celins, kas atrodas viena limeni ar zalienu, novietojiet perimetra vadu 5
cm (1,96 ") attaluma no cieta seguma malas. Robots viegli izk|Us no zaliena, un visa zale tiks noplauta. Ja cietais segums
ir metalisks vai ja taja ir metala lika, drenazas rene vai elektriskie kabeli, novietojiet perimetra vadu vismaz 25 cm (9,84 ")
attaluma, lai izvairttos no robota darbibas traucéjumiem un netiktu aizskarts perimetra vads.

_

llustracija ir paradits iekS&jo un periféro elementu piemérs darba zonai un attalumi, kas jaievéro, uzliekot perimetra
vadu. Aizvaciet visus dzelzs vai cita metala elementus (likas, elektriskos savienojumus utt.), lai izvairitos no
traucejumiem perimetra vada signala.

J/

Ja darba zona vai arpus tas ir kads skérslis, pieméram, apmale, siena vai mdris, novietojiet perimetra vadu vismaz 30 cm (11,81")
attaluma no skérsla; ja vélaties novérst robota ietrieksanos taja, novietojiet perimetra vadu vismaz 35 cm (13,78 ") attaluma.
Jebkuras zales plausanu tuvu malai, kur tika nolemts robotu nedarbinat, var pabeigt ar trimmeri vai krimgriezi.

~

30 cm.
/11,81"

30cm.

/11,81" \

Ja darba zona vai arpus tas atrodas puku dobe, dzivzogs, augs ar izvirzitam sakném, neliels 2-3 cm gravis vai maza 2-3 cm
apmale, sakartojiet perimetra vadu vismaz 25 cm (9,84 ") attaluma, lai novérstu iesp&jamibu, ka robots tiek bojats vai to saboja
Skersli. Jebkuras zales plausanu vieta, kur nolemts robotu nedarbinat, var pabeigt ar trimmeri vai krimgriezi.

< 2

= =\
, vy -2

Lietotaja rokasgramata 14



Ja darba zona vai arpus tas atrodas peldbaseins, dikis, stava nogaze, gravis, pakapiens, publiski celi, kas nav norobezoti vai ir
norobezoti ar viegli parvaramu Zogu, novietojiet perimetra vadu vismaz 90 cm (35,43 ") attaluma.

Lai perimetra stiepli uzstaditu pec iespé&jas tuvak plaujamas zonas malai, iesakam novietot grati Skérsojamu zogu, ja tas atrodas
blakus sabiedriskam zonam vai, citos gadijumos, Zogus, kas ir vismaz 15 cm gari. Tas |aus novietot perimetra vadu, ievérojot
iepriek$€jos punktos noraditos attalumus..

_

Stingra gramatina noradito attalumu un slipumu ievéroSana garanté optimalu uzstadiSanu un labu robota darbibu.
Slipas vai slidenas vietas palieliniet attalumu par vismaz 30 cm. / 11.81".

90 cm.
/3544 "

Ja darba zona ir Skérsli, kas pretojas sadursmei, pieméram, koki, krimi vai stabi, kuram nav asu stiru, tos nav nepiecieSams
norobezot. Robots atduras pret Skérsli un maina virzienu. Ja vélaties, lai robots neatduras pret skérsliem, ta drosai un klusai
sakném, ir janodala, lai izvairitos no asmens un pasu skérs|u bojajumiem.

Lai norobezotu Skeérsli, sakot no aréja perimetra punkta, kas ir vistuvak norobezojamajam objektam, sakartojiet perimetra
vadu I1dz Skérslim, apvadiet to, ievérojot iepriek$€jos punktos aprakstitos pareizos attalumus, un péc tam novietojiet kabeli pa
iepriek$ejo marsSrutu. Sakartojiet turpcela un atpakalcela vadu zem tas pasa naglas, $aja gadijuma robots brauc pari perimetra
vadam.

Lai robots darbotos pareizi, perimetra vada minimalajam garumam ir jabit 70 cm (27,56 "), laujot robotam parvietoties regulari

15 Lietotaja rokasgramata




PERIMETRA VADA UZSTADISANA

Perimetra vadu var ierakt zemé vai novietot uz tas. Ja jums ir ierice vada
ieklasanai, ir vélams to ierakt zemé, jo tas garanté labaku pasa vada
aizsardzibu. Citadi vads ir janovieto uz zemes, nostiprinot ar Tpasam

naglam, ka aprakstits zemak. perimetra vads

 Er——

Saciet perimetra vada novieto$anu no uzlades stacijas
uzstadiSanas vietas un atstajiet paris metru atlikumu,
lai péc nomérisSanas to nogrieztu piesléegsanas blokam
gala faze.

Vads, kas novietots uz zemes

Gar cela malu, kur uzstadits kabelis, zale janoplauj loti zemu,
izmantojot trimmeri vai krimgriezi. Tad bUs vieglak sakartot kabeli
uz zemes un novérst, ka zales plavéjs Skerso kabeli vai saboja
izolaciju.

1. Novietojiet vadu pulkstenraditaja virziena gar visu marsrutu un
nostipriniet to ar attiecigam naglam, izvietojot tas apméram 100
cm (39,37 ") attaluma citu no citas. Vadam ir jasaskaras ar zemi,
lai pasargatu to no bojajumiem, ko varétu nodarit zales plavéejs
pirms tas tiek nosegts ar zali

- Uzliekot perimetra vadu, ieverojiet grieSanas virzienu ap
puku dobém, kuram jabut pretéji pulkstenraditaja virzienam.

- Posmos, kas nav taisni, nofiksgjiet vadu t3, lai tas
nesagrieztos un lai tas regulari izliektos (radiuss 20 cm).

perimetra vad

lerakts vads

1. Izrociet zemé lidzenu vadzinu (apméram 2+3 cm (0.7874+ 1.1811 ")).

2. leklajiet vadu pulkstenraditaja virziena pa visu marsrutu dazu centimetru dziluma. Neierociet vadu dzilak par 5 cm, lai
nesamazinatu robota uztverta signala kvalitati un intensitati.

3. leklajot vaduy, ja nepiecieSams, blokgjiet to dazos punktos ar specialajam naglam, lai tas paliktu sava vieta, kad jus to aprokat.

4. Nosedziet visu vadu ar zemi un parliecinieties, vai tas zem zemes ir labi nostiepts.
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Perimetra vada savieno$ana. Ve

Ja nepiecieSams izmantot vairak perimetra vada, ieklaSanas pabeigsanai

izmantojiet originalo savienojumu.

levietojiet abus kabela galus savienojuma, parbaudiet, vai kabelis ir pilniba
ievietots ta, ka gali ir redzami no otras puses. Ar knaiblem piespiediet
augs$a esoso pogu.

T —

- Izmantojiet tikai originalos savienojumus, jo tie
garante drosu elektrisko savienojumu un tdens
necaurlaidibu.

- Nelietojiet citu veidu izolacijas lentes vai
savienojumus, kas negarante pareizu izolaciju
(kabelu uzgali, spailes utt.), augsnes mitrums
péc zinama laika izraisa ruséSanu un perimetra
vads var partrukt.

UZLADES STACIJAS UN BAROSANAS AVOTA UZSTADISANA

stravas barosanas bloks (A)

g

raiditajs (B)

Uzmanibu - Bridinajums

Pirms jebkadu darbibu veikSanas izsledziet galveno ¥
barosanas avotu.

. .o « S .. - . - Minimalais
Novietojiet barosanas avotu bérniem nepieejama vieta. augstums
Pieméram, vieta, kas ir augstaka par 160 cm. (63.00 "). 160 cm
(63,00 collas)

Kabeli, kas ved uz uzlades staciju, nedrikst saisinat vai
pagarinat, liekais kabelis ir jasatin astotnieka forma,
ka paradits attela.

UzstadiSanai paredzetais perimetra vads nedrikst but
1saks par 50 m, sazinieties ar tuvako servisa centru.

1. Nonemiet aizsardzibu (L).
2. Novietojiet uzlades staciju ieprieks noteikta vieta.

3. leklajiet un nofikséjiet perimetra vadu (M) gar vadotni uzlades stacija. Nogrieziet lieko perimetra vadu apméram 5 cm pari

savienotajiem.
’

4. Pievienojiet ieejas vadu saskana ar raiditaja (T) sarkano spaili. Savienojiet pamatnes izejas vadu ar melno spaili

Spailes izmantojamas tikai originala perimetra vada savieno$anai.

aizsargkarba (L)
[e] o g o e o
- sarkanajai spailei
5 u]
z raiditajs (T)
O = = =
=) - = = =
J e
=] =]
e = = (=] = =
] = = Y
= = = =
s = - _ =
=I= =2

---------- perimetra vads (M)
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5. Piestipriniet uzlades staciju (N) pie zemes ar naglam (P). Ja
nepiecieSams, nostipriniet uzlades staciju ar paplasinasanas
enkuriem (Q).

6. Uzstadiet barosanas avotu (A). e Y

Stravas baroSanas
- _ . bloks (A)
7. Pievienojiet uzlades stacijas (N) stravas kabeli (E) barosanas

avotam (A). 8
L .. ~ . _ Raiditajs (T)

8. Pievienojiet stravas padeves spraudni (A) elektribas

kontaktligzdai.

Perimetra vads

9. Ja raiditaja gaismas diode mirgo, savienojums ir pareizs. Ja Minimalais augstums

né, ir janoskaidro, kas nav pareizi (sk. "Klidu meklésana"). Elektribas vads (E) . | | 160 em (63,00 collas)
10.Uzstadiet aizsardzibu (). | ®&A || 7

Uzlades

stacija (N) ------essmeeenenn. S

-/

AKUMULATORA LADETAJS PIRMAJA LIETOSANAS REIZE

1. levietojiet robotu uzlades stacijas iekSpuse.

2. Nospiediet taustinu "ON / OFF" un gaidiet dazas sekundes, lidz
robots pilniba ieslédzas.

3. Akumulatora lampina dazu sekunzu laika k|tst oranza, tiklidz
tiek atpazita uzlades stacija.

4. Parbaudiet, vai “AUTO” gaismas diode ir izslégta, un, ja
nepiecieSams, nospiediet pogu ,AUTQ", lai izslégtu diodi.

5. Kad iekarta ir uzladéjusies, to var darbinat vai programmeét
darba uzdevumu izpildei (sk. "Programmésana”).

I ——

Péc pirmas uzlades akumulatoram ir japaliek
pievienotam vismaz 4 stundas.
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IESTATISANA

IESTATISANAS IETEIKUMI

_

Lietotajam ir javeic iestatiSana saskana ar rokasgramata aprakstitajam proceduram. Neveiciet nekadus iestatijumus,
kas nav skaidri noraditi rokasgramata. Jebkurus arkartas iestatijumus, kas rokasgramata nav tiesi noraditi, drikst
veikt tikai razotaja pilnvaroto servisa centru darbinieki.

PLAUSANAS AUGSTUMA IESTATISANA

Pirms asmens grieSanas augstuma iestatiSanas parliecinieties, ka robots ir drosi apturéts (sk. "Robota drosa apstasanas").

_

Lietojiet aizsargcimdus, lai noverstu roku sagrieSanas risku.

1. Apgaziet robotu un novietojiet to t3, lai nesabojatu parsegu.

2. Pagrieziet skavu (E) pulkstenraditaja virziena ar atbilstoSo
atslegu.

3. Paceliet vai nolaidiet plausanas mehanismu (D), lai noteiktu
vélamo plausanas augstumu. Vertibu var noteikt, izmantojot
graduéto skalu, kas novietota uz komplektacija esosas
atslégas.

I ——

Nelietojiet robotu, lai plautu zali, kas augstaka par 1 cm
(0,40 ") virs plausanas asmens. Samaziniet plausanas
augstumu pakapeniski. lesakam samazinat augstumu
mazak par 1 cm (0,40 ") ik pec 1 vai 2 dienam, lidz tiek
sasniegts idealais augstums.

4. Kad iestatiSana ir pabeigta, pagrieziet skavu (E) pretéji
pulkstenraditaja virzienam.

5. Apgaziet robotu atpakal darba stavoklr.
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LIETOSANA UN DARBIBA

LIETOSANAS NOSACIJUMI

- Pirms robota pirmreizéjas lietoSanas uzmanigi izlasiet rokasgramatu un parliecinieties, ka to pilniba saprotat,
jo 1pasi visu informaciju, kas attiecas uz drosibu.

- Lietojiet robotu tikai razotaja paredzéetaja veida un neparveidojiet iekartu, lai ieguitu veiktspéju, kas atskiras
no paredzétas.

- lzvairieties no robota un ta perifero iericu izmantoSanas nelabveligos laika apstaklos, jo 1pasi, ja pastav
zibens speériena risks.

VADIBAS PANELA APRAKSTS UN IZVELNES PARSKATS

Attéela paradits masinas vadibas panela stavoklis un funkcijas.

STOP.

Nospiediet, lai drosi apturétu plavéeju.

Izmantot peksna apdraudgjuma gadijuma un veikt
iekartas apkopes darbibas

Nospiediet, lai ieslégtu vai izslegtu iekartu.
START
AUTO —

Automatiskas darbibas aktiviz€Sana vai deaktivizésSana.
Darbojoties automatiski, iekarta ir ieprogrammeéta
darbam saskana ar turpmakajas lappusés aprakstito. EI

ALERT

Off: Izslégts: Manuala darbiba.
Fixed on: leslégts pastavigi: Automatiska darbiba

- o

c
5 5
o o

Akumulatora uzlades limenis.
BRATTERY

p=:
=
m
A
3

Darbibas klida. SkatTt nodalu "KLUDU MEKLESANA"

©

Robots uzlades stacija (gaismas diode AUTO nedeg)

n
=
o
]
|

Nospiediet, lai saktu manualu darba ciklu. Ja akumulators ir pietiekami uzladéts un gaismas diode AUTO nedeg,
iekarta sak darba ciklu. Beidzoties darba ciklam, ta atgriezas uzlades stacija.

|
s |
C
n
m

lekarta darza

S5TART | Ariekartu kustiba var apturét plausanu, iekarta ieslédzas gaidiSanas rezima.

Ar iekartu gaidiSanas rezima ir iespé€jams atsakt plausanu.

Ta atgriezas uzlades stacija un atsak automatisko vai manualo darbibu atbilstosi "AUTO" stavoklim.
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EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA

Ekspluatacijas uzsaksanas procedura javeic péc pirmas ieslégsanas un péec ilgstosa dikstaves perioda.
Parbaudiet, vai plaujama zaliena augstums ir saderigs ar pareizu robota darbibu (skatit tehniskos parametrus).
lestatiet vélamo plau$anas augstumu (skatit grieSanas augstuma iestatiSana).

Parbaudiet, vai darba zona ir pareizi norobezota un nerada skers|us robota pareizai darbibai, ka noradits sadala "Darba zonu
sagatavoSana un norobezosana" un turpmak.

Parbaudiet, vai darza nav lielu pelku, kas radusas péc stipra lietus.

levietojiet robotu uzlades stacijas iekSpuse.

Nospiediet taustinu “ON/OFF” un pagaidiet dazas sekundes, [1dz robots pilniba ieslédzas.
Akumulatora spuldzite dazu sekunzu laika k|ust oranza, tiklidz tiek atpazita uzlades stacija.

lekarta ir gatava lietoSanai. Nospiediet pogu "AUTOQ", lai iestatitu iekartas automatisko vai manualo darbibu..

lekartas darbiba manualaja rezima "gaismas diode 'AUTO' nedeg"

Kad akumulators ir pilniba uzladéts, nospiediet START/PAUSE pogu, lai saktu darba ciklu. Kad akumulators ir izladégjies,
robots atgriezas uzlades stacija.

Ja zale nav pilniba noplauta, pagaidiet, [idz akumulators bus pilniba uzladéts, un saciet jaunu
+ darba ciklu.
Lai iegutu labaku rezultatu, iekartu ieteicams lietot vismaz katru otro dienu.

Lai mainttu dazu robota funkciju nokluséjuma iestatijumus, lejupieladgjiet bezmaksas lietojumprogrammu viedtalruniem, sk.
"PIEKLUVE IZVELNEI AR LIETOTNI"

lekartas darbiba automatiskaja rezima “gaismas diode ‘AUTO’ deg”

Automatiskaja rezima robots ir ieprogrammeéts darbam katru nedélas dienu. Izmantojot mobilo lietojumprogrammu, ir
iespéjams parbaudit nokluse€juma iestatito laika grafiku.

Darba ciklu skaitu automatiski parvalda robots, pamatojoties uz akumulatora jaudu. Automatiskaja rezima robots iziet no
uzlades stacijas, lai veiktu darba ciklu, atgriezas uz uzladi, lai péc tam stradatu no jauna, ja nepiecieSams.

Lai mainitu darba laika un citu funkciju noklusgjuma iestatijumus, lejupieladéjiet bezmaksas mobilo lietojumprogrammu, sk.
"PIEEJA IZVELNEI AR LIETOTNI"
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ROBOTA LIETOSANA SLEGTAS ZONAS, KUR NAV UZLADES STACIJAS

Robota palaiSana slégtas zonas rezZima paredzeta plausanai slégtas zonas, kas norobezotas ar perimetra vadu un kuras nav
uzlades stacijas.

A Uzmanibu - Bistami

Apturiet robotu droSos apstaklos (skatiet "Robota drosibas apturésana") un transportgjiet to, izmantojot atbilstosu
rokturi. Izvairieties no robota turéSanas pie kermena un vienmeér izmantojiet specialo rokturi.

1. Novietojiet robotu darba zona vismaz 100 cm (39,37 ") attaluma
no perimetra vada un jebkuriem citiem skérsliem.

2. Nospiediet taustinu "ON/OFF" un pagaidiet dazas sekundes,
lldz robots pilniba ieslédzas. Izpildiet displeja redzamos
noradijumus un, ja nepiecieSams, ievadiet paroli.

3. Savienoties arrobotu caur sava viedtalruna lietotni un izveléties
taustinu g —

"/,,,
4. Izvelieties taustinu “slégta zona” @

min. 100 cm
(39,37 ")

5. lestatiet darba laika beigas un izvélieties “OK".

Darba beigas drosi apturiet robotu (sk. “Robota drosa apstasanas”)
un transportéjiet to atpakal uz zonu, kura ir uzlades stacija.

Atjaunojiet normalu robota darbibu, ka aprakstits nodala
"EKSPLUAT CIJAS UZS KSANA'.

PIEKLUVE IZVELNEI, IZMANTOJOT LIETOTNI

lekarta ir iebuveta Bluetooth ierice, lai to programmétu un vaditu no viedtalruna.

Produkta timekla vietné lejupielad€jiet viedtalruna lietojumprogrammu Android vai I0S versija. Lai izveidotu savienojumu ar
iekartu, ieslédziet lietotni un izpildiet savienosanas darbibas.

Péc nokluséjuma pirmais piekluves PIN kods ir iestatits uz "0000", mainiet PIN péc iesp€jas atrak, lai iekarta butu drosa.

Lietojumprogramma |auj:
+  Maintt standarta automatisko darba grafiku.
lestatit lietus sensora darbibu.
lestatit sakuma punktus, lai optimali parvalditu sekundaro zonu, ja tada ir.
Maintt paroli.
Nosutit komandu Sakt / Pauze / Sakums.
Vadit robotu plausanas laika.
Skatit statusu, bridindjumus un iespéjamas iekartas k|udas.

LIETOTAJA IZVELNES IESTATISANA CAUR MOBILO LIETOTNI

Palaidiet lietojumprogrammu sava viedtalruni, lai pieklGtu iekartas programmésanai, izmantojot funkciju "IESTATISANA".

Turpmak aprakstitas pieejamas programmeésanas funkcijas; katras funkcijas detalizéts skaidrojums redzams lappusés péc
plismas diagrammas. Ar (*) apzZimétas funkcijas ir pieejamas tikai atseviskiem modeliem. Skatit tabulu , Tehniskie dati”.
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IZVELNES IESTATISANA - PROGRAMMESANA

Robota programmeésana

P (T

- Lai pilniba izmantotu produkta potencialu, més iesakam
programmeét robotu darbam visam dienam.

- NepiecieSamibas gadijuma iestatit vairak neka vienu darba
zonu, un ir velams programmeét vismaz divus darba laika
grafikus, lai palielinatu plausanas biezumu zonas.

Darba taimera iestatiSana

Iriespe€jams iestatit 3 dazadus darba profilus, kurus var izmantot specifiskiem
/\ briziem, pieméram, kad vélaties atbrivot darzu no zales citadak neka parasti.
1

Pedegjais iestatitais profils paliek izcelts cita krasa, un tas ir aktivs
automatiskas robota darbibas laika.
Vairakas reizes nospiediet taustinu « lai atgrieztos galvenaja izvéelne.

Darba programma

Katrai nedélas dienai var iestatit ne vairak ka 4 darba laikus.
Nospiediet displeja laukumu, kas atbilst dienai, kuru vélaties konfiguréet, un

péc tam parejiet pie laika programmésanas

Dienas programmeésana
( Katram darba grafikam (T1, T2, T3, T4) iestatiet sakuma laiku, beigu laiku un

@ @ @ ‘ zonas, kuras robots stradas.

SCHEDULE

‘ @ @ @ @ Grafiki T1, T2, T3, T4 nedrikst parklaties, robots izdzesis to
grafiku, kas ir konflikta.

WORK NG AREAS BORDER CUT

@@ O “Edge cutting”. This function enables the robot to start working by cutting
along the edge of the lawn. This function should be activated at least twice

a week.

For example, if you set:
Galvena zona T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00-17:00, A1, A2

The robot operating between the hours 15:00-17:00 will perform the mowing
cycle only in the A1 or A2 working area.

gaplduzonc @ The robot can enter areas A3 and A4 when it has to reach a

ﬁusﬁgg“ﬁzf’e‘ﬂﬁs‘e"“‘m" 4 working area, return to the charging station or work randomly.

@ Cos- The setting of the time is essential for the robot’'s proper functioning. Many
| Pretej pulkstenraditalu ;. Pulkstenradiaiu parameters inﬂugncethe setting qfthe working schedules, such asthe number
| —kustibas virzienam, ~- kustibas virziena of areas, capacity of the batteries, complexity of the lawn, type of grass,

etc. Generally, the working hours must be increased slightly when mowing
gardens with more than one area, and gardens with lots of obstacles and
complicated areas. Below is a table with the indicative times for configuring
the robot on first use.
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Modelis | m? (ft2) | T1 T2 13

400 (4304) 10:00 14:00
A032DEO
800 (8608') 10:00 18:00
800 (8608") 10:00 17:00
AO35BA0
1200 (12912") 09:00 18:00
800 (8608') 10:00 11:30 13:00 14:30
9035DEO 1200 (12912") 10:00 12:00 14:00 16:00
1800 (19418 09:00 18:00

AtgrieSanas baze
— lestatiet robota attalumu no perimetra vada, kad tas atgriezas uzlades stacija.

"0 cm". leteicamais iestatjums sarezgitos darzos ar daudziem $kérsliem
perimetra vada tuvuma un ar Sauram ejam. Robots novietos ritenus gar
perimetra vadu, lai atgrieztos uzlades stacija.

@ Perimetra vada uzstadiSana javeic pec metodes "Uz vadu", sk.
punktu "atgrieSanas uzlades stacija metode".

Ar atlikuSajiem parametriem robots orientejosi uztures iestatito attalumu no
perimetra vada, lai atgrieztos uzlades stacija. leteicamais variants zonas ar
stavam nogazem un/vai darzos, kur nav skers|u perimetra vada tuvuma.

(@ Perimetra vads uzstadams, ieverojot metodi "Uz vadu", sk. punktu
"AtgrieSanas uzlades stacija metode".

Lietus sensors
—— lestata robota darbibu, kad sensors atpazist lietu.

L L

ON: kad lietus ir atpazits, robots atgriezas uzlades stacija. Uzlades cikla
beigas robots atsak normalu darbibu automatiskaja rezima, ja sensors
nekonstaté lietu.

DELAY: péc lietus atpaziSanas robots atgriezas uzlades stacija un paliek tur
uz laiku, kas ir iestatits uz ekrana péc komandas "Delay" nospiesanas

OFF: Lietus sensors ir atspéjots.

Darza iestatiSana
lestata plaujamas platibas zonu raksturlielumus.

)
lw . . . . N - L
= @ darzos, ko veido viengabalaina teritorija, tomér ir nepiecieSams
iestatit vismaz vienu zonu.

Darba zonas iestatiSana
Ir iespéjams iestatit [idz 8 zonam.

Nospiediet zonu, kuru vélaties konfigurét.

Lai deaktivizétu zonu, ir jaiestata izmérs 0 m2.
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Darba programma

Katrai darza zonai ir jaiestata:

DIMENSION DISTANCE - lzmers. Noraditais darba zonas lielums m2;
(510]0] 375 - Attalums. Attalums, kas nepiecieSams, lai robots varétu sasniegt zonas
mt mt iekSpusi, sekojot perimetra vadam. leteicams izvéléties atskaites punktu
DISTANGEWIRE DIRECTION  ECO MODE attalumam darba zonas vidQ, lai parliecinatos, ka robots sak darbu vélamas
O OFF zonas ieksiené. lestatot zonai, kura atrodas uzlades stacija, vértibu 0;

- Virziens. Isdks virziens, lai sasniegtu darba zonu. Virziens var bit
“pulkstenraditaja virziena” vai “pret€ji pulkstenraditaja virzienam”. Robots,
izejot no uzlades stacijas, sekos pa vadu noteiktaja virziena;

Galvena zona

- Vada attalums. Robota attalums no perimetra vada [idz darba zonai.

e lestatiet 0 cm sarezgitos darzos ar daudziem Skérsliem perimetra vada
e tuvuma un/vai ar Sauram ejam;
Y
- ECO rezims. Ja tas ir iespgjots un robots konstatg, ka zaliena virsma ir
_____ T noplauta, tas samazina darba laiku $aja apgabala, lai parietu uz nakamo
1. papildu zona . j mISIJU‘
30%, 60MT, pulkstenraditaju
ustibas virziena) 3
@ <¢---—<¢--:
| > R Ve » Pulkstenaia,

Galvenie iestatijumi
— Visparigie iestatijumi.

Lai iestatitu vai mainttu paroli, vispirms jaievada PIN kods un péc tam jaievada jaunais PIN kods. legades bridi

Aizsardziba. Lauj aktivizeét/deaktivizét/mainit robota PIN kodu.
@ razotaja ievadita parole ir "0000".

@ Lai neaizmirstu paroli, ieteicams izvéléties viegli iegauméjamu kombinaciju.

((‘T))) Savienojamiba. (Tikai dazos modelos). Lauj mainit savienojamibas parametrus.
Lauj iestatit korekcijas koeficientu uzlades stacijas izlidzinasanai un atpazi$anai. Sikaku informaciju skatit robota
{?j vai lietotnes izvélné.
Atjauno rupnicas iestatijumus.

m @ Visas konfiguracijas tiks zaudétas, biis nepiecieSams vélreiz konfigurét robota un darza iestatijumus.
lestatitais PIN kods netiks atiestatits uz riipnicas veértibu.

6—:\@) Pirms virziena mainas nosaka robota veikto attalumu aiz perimetra vada. lestatiet MIN, lai robotu varétu parvietot
= minimalaja iespejama attaluma, MAX - maksimalaja iespejama, un MED, lai tas atbilst vid&jai vertibai.
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ROBOTA DROSA APTURESANA

Robota lietoSanas laika to var nakties apturét. Normalos apstak|os robotu aptur ar taustinu “OFF”. Draudu gadijuma vai, veicot
tehnisko apkopi, tas ir jaaptur droSibas apstaklos, lai novérstu nejausas asmens palaiSanas draudus. Lai apturétu robotu,
nospiediet pogu "STOP". Atvienojiet stravas kontaktdaksu no kontaktligzdas.

@
z POGA “STOP” (A)
N

Apstadinat robotu droSos apstaklos ir nepiecieSams,
lai veiktu apkopes un remonta darbus (pieméram:
asmenu nomaina, tirisanas darbibas utt.).

Lai iedarbinatu robotu, rikojieties sadi:

- novietojiet robotu plausanas zonas iekSpus€;

- Nospiediet palaiSanas pogu "ON/OFF" un pagaidiet dazas
sekundes, lidz robots pilniba ieslédzas.

- Lai saktu darba ciklu, nospiediet pogu START/PAUSE.

ILGSTOSA DIKSTAVE UN ATKARTOTA EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA

llgstoSas robota dikstaves gadijuma un pirms plausanas sezonas ir javeic virkne darbibu, lai nodrosinatu pareizu robota darbibu,
kad ta lietoSana tiek uzsakta no jauna.

1. Pirms glabasanas ziema, pilniba uzladegjiet akumulatoru. Uzladgjiet akumulatoru vismaz reizi 5 ménesos.

2. Veiciet planoto apkopi ar pilnvarota mazumtirgotaja starpniecibu. Sada piesardziba ir nepiecieama, lai uzturétu robotu laba
stavokli. Serviss parasti ietver $adas darbibas:

pilniga robota ramja, plausanas asmens un visu paréjo kustigo dalu tirisana;
robota iekSpuses tirisana;
robota darbibas parbaude;

nodiluso detalu, pieméram, plausanas asmens, suku parbaude un, nepiecieSsamibas gadijuma, nomaina (tikai robotu
modeliem, kas aprikoti ar motoriem ar sukam);

akumulatora jaudas parbaude;
ja nepiecieSams, mazumtirgotajs var ieladét ari jaunu programmatdru.

3. Rupigi notiriet robotu un uzlades staciju (sk. "Robota tirisana").

4. Parbaudiet, vai nav nodilusas vai bojatas detalas, pieméram, plauSanas asmens, un novértéjiet nepiecieSamibu tas nomaintt.

5. Uzglabajiet robotu aizsargata un sausa vieta ar piemérotu istabas temperattru 10-20°C t3, lai tam nevarétu piek|ut svesinieki
(bérni, dzivnieki, citi sveskermeni utt.). Uzglabajiet robotu temperatira, kas zemaka par 20°C, lai ierobeZotu bateriju pasizladi.

6. Atvienojiet stravas spraudni (A) no kontaktligzdas.

7. Parsedziet uzlades staciju (C), lai novérstu materialu (lapu, papira utt.) iek|G$anu taja un saglabatu kontakta plaksnes.
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Atkartota ekspluatacijas uzsaksana a B

Pirms atkartotas robota ekspluatacijas uzsakSanas péc ilgstosas
dikstaves rikojieties atbilstosi turpmak sniegtajam noradem.

1. Pievienojiet elektribas  kontaktdaksu (A) elektribas
kontaktligzdai;

2. leslédziet galveno baroSanas avotu.

3. Novietojiet iekartu uzlades stacija.

4. Nospiediet pogu "ON/OFF" un nogaidiet dazas sekundes, lidz
iekarta pilniba ieslédzas.

. _ ~ . - - Uzlades stacija (C,
5. Akumulatora lampina, atpazistot uzlades staciju, dazu sekunzu i ©)

laika klust oranza.

6. Saja bridi robots ir gatavs lieto$anai (sk."Programmésana”)..

4

® Uzmanibu - Bistami

Robotu ir aizliegts uzladéet spradzienbistama vai viegli
uzliesmojosa vide.

1. leslédziet ladeSanas pamatni un parliecinieties, ka $kivji ir tiri.

2. Novietojiet iekartu uzlades stacija.

3. Nospiediet pogu "ON / OFF" un nogaidiet dazas sekundes, lidz | POGA GPLAY/PAUSE" (B) POGA GON” (A) (GIESLEGT")
iekarta pilniba ieslédzas. (GIEDARBINASANA/PAUZE”) POGA GOFF” (C) (BIZSLEGT)

4. Akumulatora lampina, atpazistot uzlades staciju, dazu sekunzu
laika klust oranza.

5. Parbaudiet, vai gaismas diode “AUTO” ir izslegta, un, ja
nepiecieSams, nospiediet pogu ,AUTOQ", lai izslégtu diodi.

6. Kad uzlade ir pabeigta (apméram 6 stundas), nospiediet pogu
"OFF" (C).

7. Uzglabajiet robotu sakartotd un sausa vieta ar piemérotu
istabas temperatiru 10 - 20°C t3, lai tam nevarétu piek|at bérni,
dzivnieki, citi sveSkermeni utt.
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IETEIKUMI LIETOSANAI

Sis ir dazas norades, kas jaievéro, lietojot robotu:

- pat péc pienacigas dokumentésanas pirmaja lietoSanas reizé simuléjiet dazus testa manevrus, lai iepazitu galvenas
komandas un funkcijas;

- parbaudiet, vai galveno detalu stiprinajumu skraves ir pietiekami pievilktas;
- biezi plaujiet zalienu, lai novérstu parmeérigu zales augsanu;

- nelietojiet robotu, lai plautu zali, kas augstaka par 1 cm (0,40 ") virs plausanas asmens. Augstas zales gadijuma paceliet
plausanas asmeni un nakamajas dienas to pakapeniski nolaidiet;

- jazaliensiraprikots ar automatisku apudenosanas sistému, ieprogrammeéjiet robotu ta, lai vismaz stundu pirms apidenos$anas
tas atgrieztos uzlades stacija;

- parbaudiet zemes slipumu un parliecinieties, ka tas neparsniedz maksimali pielaujamas vertibas, lai robota lietoSana neraditu
apdraudéjumu;

- iesakam robotu ieprogrammeét ta, lai tas nedarbotos vairak neka nepiecieSams, novértgjot ari zales atskirigo augSanu
dazados gadalaikos, lai nepaklautu to nevajadzigam nodilumam un akumulatora darbibas laika samazinasanai;

- robota darbibas laika parliecinieties, ka darbibas zona nav cilvéku (it ipasi bérnu, vecaka gadagajuma cilvéku vai invalidu) un
majdzivnieku. Lai noveérstu $adu risku, ieteicams ieplanot darbu ar robotu atbilstosa laika.

Razotajs negaranté pilnigu saderibu starp robotu zales plavéju un cita veida bezvadu sistemu, pieméram, talvadibas pulti, radio
raiditajiem, dzirdes aparatiem, pazemes elektriskajiem nozogojumiem dzivniekiem vai tamlidzigi.

PARASTA APKOPE

APKOPES IETEIKUMI

_

Veicot apkopi, izmantojiet razotaja noraditos individualos aizsardzibas lidzeklus, it ipasi, stradajot ar asmeni. Pirms
apkopes darbu veiksanas parliecinieties, ka robots ir drosi apturéts (sk. "Robota droSa apstasanas").

PLANOTAS TEHNISKAS APKOPES INTERVALU TABULA

BiezZums lejauksanas veids Atsauce

Detala

Notiriet un parbaudiet

Katru nedélu

Asmens

asmens efektivitati. Ja
asmens ir trieciena rezultata
saliekts vai ja tas ir oti
nodilis, nomainiet to

Skattt "Robota tirisana”

Skatit "Asmens nomaina'

Akumulatora uzlades pogas

Notiriet un nonemiet risy, ja
tada ir izveidojusies

Skatit "Robota tirisana”

Kontakta plaksnes

Notiriet un nonemiet rusu, ja
tada ir izveidojusies

Skatit "Robota tirisana”

Lietus sensors

Notiriet un nonemiet rusu, ja
tada ir izveidojusies

Skatit "Robota tirisana”

plausanas sezonas beigas.

pilnvarota servisa centra.

Katru méenesi Robots Veiciet tirisanu Skatit "Robota tirisana”
. - . . . . Skatit "llgstosa dikstave un
Reizi gada vai robota Robots Veikt tehnisko apkopi atkartota ekspluatacijas

uzsaksana"
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ROBOTA TIRISANA

1. Apturiet iekartu drosos apstak|os (sk. "Robota drosa apstasanas").

Uzmanibu - Bridinajums

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku sagrieSanas risku.

2. Notiriet visas robota arejas virsmas ar sukli, kas ir samitrinats silta adent un neitralas ziepés un kartigi izgriezts, lai pirms
lietoSanas novaditu lieko tdeni.

Uzmanibu - Bridinajums

Parmeriga udens lietoSana var izraisit ta iesukSanos iekarta, sabojajot elektriskas detalas.

4. Nemazgajiet robota iekséjas detalas un nelietojiet paaugstinata spiediena tdens struklas, lai nesabojatu
elektriskas un elektroniskas detalas.

Uzmanibu - Bridinajums

Lai nerastos neatgriezeniski bojajumi elektriskajam un elektroniskajam detalam, neiegremdéjiet robotu dalgji vai
pilniba Gdent, jo tas nav idensnecaurlaidigs.

suku, lai nonemtu aplikumu un/vai atlikumus, kas varétu kavet

5. Parbaudiet robota apaks$éjo dalu (plausanas asmenu bloku, 7 (
priek§gjos un aizmugurgjos ritenus), izmantojiet piemérotu @
pareizu robota darbibu. |

6. Nonemiet zales un lapu parpalikumus no robota roktura

vietam. Uzlades spailes (A) Kontaktpl:‘ates (B/)
7. Notiriet akumulatora uzlades pogas (A), kontakta plaksnes (B) ' ‘&
un ar sausu dranu un, ja nepiecieSams, ar smalki graudainu
smilSpapiru nonemiet risu vai atliekas, kas rodas elektrisko
kontaktu del.

8. Notiriet lietus sensoru (C) un nonemiet netirumus un
oksidesanas sarnus.

9. Notiriet uzlades stacijas iekSpusi no uzkratajiem atlikumiem.
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KLUDU MEKLESANA

KLUDAS, CELONI UN RISINAJUMI

Turpmak sniegta informacija ir paredzéta, lai palidzétu identificét un izlabot visas anomalijas un darbibas traucg&jumus, kas var
rasties lietoSanas laika. Dazas k|udas var novérst pats lietotajs; citas prasa zinamu tehnisko kompetenci vai ipasas prasmes, un
tos drikst veikt vienigi kvalificéts personals ar atzitu un iegitu pieredzi konkrétaja darbibas joma.

Kad robots ir klidas stavoklr ar degosu vai mirgojosu LED spuldzi ALERT, kas ir savienots ar lietotni viedtalrunr, lai varétu sekot
tas stavoklim.

Uzmanibu - Bridinajums

Ja robots ir japarbauda, apstadiniet robotu droSos apstaklos (sk. "Robota drosa apstasanas"), lai izvairitos no
neparedzétas asmens palaiSanas riska.

Starpgadijums Risinajumi

Nomainiet asmeni pret jaunu

Bojats plausanas asmens (sk. "Asmens nomaina’)

Apturiet iekartu droSos apstak|os (sk. "lekartas
drosa apstasanas"). Nonemiet asmeni

Plausanas asmens piepildits ar ﬁ
atlikumiem glentes, virves, plastmasas Uzmanibu - Bridinajums
ragmenti utt.)

Lietojiet aizsargcimdus, lai noverstu roku
sagrieSanas risku

Apturiet iekartu droSos apstak|os
(sk. "lekartas drosa apstasanas").

Anomalas vibracijas Robots sacis darboties neparedzétu
o ; skers|u (kritusu zaru, atstatu = s .
Robots ir |oti skals priek$metu utt.) tuvuma Nonemiet Skers|us un restart€jiet robotu

(sk. "Ekspluatacijas uzsaksana - Automatiskais
rezims")

Nododiet dzin&ju remontam vai nomainai

Elektromotora bojajums tuvakaja pilnvarotaja servisa centra

Palieliniet plausanas augstumu (skatit
"Plau$anas augstuma iestatisana").

Zaliens ir parak augsts

leprieks paplaujiet zonu ar parastu zales plaveju

Parbaudiet uzlades stacijas savienojumu
(sk. “Uzlades stacijas un baro$anas avota
uzstadiSana

Nepareizs perimetra vada vai uzlades
stacijas baroSanas kabela novietojums

Robots nenovietojas pareizi
uzlades stacijas iekSpusé

Novietojiet uzlades staciju uz lidzenas un
_ stabilas virsmas
(sk. "lekarta uzstadisanas planosana")

Zeme nosédusies uzlades stacijas
tuvuma

Pareizi novietojiet perimetra vadu
Nepareizi novietots perimetra vads pretéji pulkstenraditaja virzienam)
sk. "Perimetra vada uzstadisana").

Robots ap puku dobém
uzvedas neparasti

Pulkstenis ir iestatits nepareizi lestatiet robota pulksteni (sk. "Programmésana")

Robots darbojas nepareizos
laikos

Darba laiks iestatits nepareizi lestatiet darba laiku (sk. "Programmésana")
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Starpgadijums

Celoni

Risinajumi

Darba zona netiek pilntba
noplauta

Nepietiekams darba laiks

Pagariniet darba laiku (sk. "Programmeésana")

Plausanas asmens ir pilns ar aplikumu
un/vai atliekam

Apturiet iekartu drosos apstak|os
(sk. "lekartas drosa apstasanas")

& Uzmanibu - Bridinajums

Lietojiet aizsargcimdus, lai noverstu roku
sagrieSanas risku

Notiriet plauSanas asmeni

Plausanas asmens nodilis

Nomainiet asmeni pret originalu rezerves dalu
(sk. "Asmens nomaina")

Darba zonas laukums ir parak liels
attieciba pret robota faktisko veiktspeju

Pielagojiet darba zonu (sk. "Tehniskie dati")

Akumulatora dzives cikls ir izsmelts

Nomainiet baterijas ar originalam rezerves
dalam (sk. "Bateriju nomaina")

Akumulators nav pilniba uzladéets

Notiriet un nonemiet risu no akumulatora

kontaktpunktiem (sk. "Robota tiriSana")

Sekundara zona nav pilntba
noplauta

Programming error

Pareizi ieprogrammejiet sekundaro zonu
sk. "Programmésana”)

Léni mirgo oranza krasa

Datums un laiks nav iestatits.

Izveidojiet savienojumu ar viedtalruna lietotni, lai
aktualizetu datumu un laiku

Bojats plausanas asmens

Nomainiet asmeni pret jaunu
(sk. "Asmens nomaina").

Plausanas asmens ir pilns ar atliekam
(lentém, auklam, poliméru fragmentiem
utt.

Apturiet iekartu droSos apstak|os (sk. "lekartas
dro$a apstasanas").

& Uzmantbu - Bistami

Lietojiet aizsargcimdus, lai noverstu roku
sagrieSanas risku

Nonemiet asmeni.

Zaliens ir parak augsts

Palieliniet plausanas augstumu (skatft
"Plausanas augstuma iestatiSana".

lekarta ir pacelta virs zemes

Parbaudiet, vai robots nav blokéts vai
nosprostots ar kadu priekSmetu.
Iztiriet un iznemiet zales atliekas zem korpusa,
kas varétu nosprostot sensorus

ALERT

tri mirgo oranza krasa

Péc izslégSanas pogas nospieSanas
LED spuldze mirgo atri.

Izveidojiet savienojumu ar viedtalruna lietotni, lai
ievaditu robota PIN kodu.

Perimetra vads nav pareizi pievienots
(kabela parravums, elektriska
savienojuma trakums utt.)

Parbaudiet baroSanas avota darbspéju, pareizu
stravas padeves pieslégumu un uzlades stacijas
savienojumu (sk. “Uzlades stacijas un barosanas

bloka uzstadisana").

lekarta atrodas arpus perimetra uz
nogazes

leziméjiet zonu, kur ir parak slipa nogaze
(sk. "lekartas uzstadisanas planosana").

lekarta atrodas arpus perimetra

Parbaudiet, vai vads ir pareizi uzstadits
(parmerigs dzilums, tuvums metala
priekSmetiem, attalums starp vadu, kas
norobezo divus elementus, kas ir mazaki par 70
cm, utt.) (Sk. "lekartas uzstadisanas planosana").

lekarta atrodas puku dobju iekSpusé

Pareizi novietojiet perimetra vadu
(pretéji pulkstenradrtaja virzienam)
(skat. "Perimetra vada uzstadisana").
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Starpgadijums Ceéloni Risinajumi

ALERT

@ Izslédziet un ieslédziet iekartu.
Nelabojama k|uda Ja probléma saglabajas, sazinieties ar tuvako
pilnvaroto servisa centru
Oranza gaisma deg
nepartraukti

Parbaudiet, vai savienojums ar stravas padeves

LED Nav baroSanas sprieguma kontaktligzdu ir pareizs
(ssjuldge
C) nedeg PP . Nomainiet drosinataju tuvakaja pilnvarotaja
DroSinatajs pardedzis servisa centra
Rall_dETtDaJa Apturiet iekartu droSos apstak|os (sk. "lekartas
spuldze (C) Perimetra vads ir partricis drosa apstasanas"). Atvienojiet stravas padevi
iIrDiesIégta no baroSanas avota. Pievienojiet perimetra vadu

DETALU NOMAINA

IETEIKUMI DETALU NOMAINAI

_

Veiciet nomainas un remonta darbibas saskana ar razotaja sniegtajam noradem vai, ja Sis darbibas nav noraditas
rokasgramata, sazinieties ar servisa centru.

BATERIJU NOMAINA

_

Nomainiet baterijas pilnvarota servisa centra.

ASMENS NOMAINA

1. Apturiet iekartu drosos apstak|os (sk. "Robota drosa apstasanas").

D\ ——

Lietojiet aizsargcimdus, lai noveérstu roku sagrieSanas risku.

Nomainai izmantojiet tikai atbilstosu iekartas originalo asmeni.
asmens (A)

skrive (B)
MODELIS: A032DEO, AO35BAO, 9035DEO )

Plausanas asmens kods: 075Z07800A

2. Apgaziet robotu un novietojiet to t3, lai nesabojatu parsegu.
3. Atskriveéjiet skriives (B), lai nonemtu asmeni (A).

4. levietojiet jaunu asmeni un pievelciet skruves.
5

. Apgaziet robotu atpaka| darba stavoklr.
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ROBOTA IZSLEGSANA

e Péc deriguma termina beigdm Sis produkts tiek klasificéts ka EEIA (elektrisko un elektronisko iekartu
atkritumi), un tapéc to ir aizliegts izmest gan parastajos sadzives atkritumos, gan jauktos (neskirotos)
sadzives atkritumos , gan atdalitos (Skirotos) sadzives atkritumos.

¢ |zbeidzot ekspluataciju, lietotajam ir japarliecinas, ka produkts tiek nogadats atkritumos atbilstosi vietéjam

e normativo aktu prasibam; jo 1pasi vinam obligati jaatdala elektriskas un elektroniskas sastavdalas un
Skirota veida janogada atbilsto$ajos savaksanas centros, kas ir pilnvaroti savakt EEIA, vai arT janodod
vesels produkts pardevéjam, pérkot ta vieta jaunu. Par EEIA nogadasanu atkritumos, parkapjot normativo
aktu prasibas, ir paredzéta atbildiba saskana ar vietéjiem normativajiem aktiem, kas ir spéka taja teritorija,

kura atklats parkapums. s

e Bistamu vielu klatbGtne elektriskas un elektroniskas iekartas var potenciali kaitét videi un cilvéku veselibai,
tapéc lietotajam ir batiska loma, veicinot EEIA otrreizéju parstradi un jebkura cita veida regeneraciju.

* Visas sastavdalas, kas ir jaatdala un janogada atkritumos, ir markétas ar ipasu zimi.

4

® Uzmanibu - Bistami

EEIA - elektrisko un elektronisko iekartu atkritumi (EEIA) var saturét bistamas vielas ar potenciali kaitigu ietekmi uz
vidi un cilveku veselibu. EEIA ir obligati janogada atkritumos pareizi un tikai tam paredzetos savakSanas centros.

* lepakojums - izstradajuma iesainojums ir izgatavots no parstradajamiem materialiem, un tas ir janogada atbilstoSos
savakSanas konteineros vai tam pilnvarotos savak$anas centros.

e Baterijas - vecas vai nolietotas baterijas satur videi un cilveku veselibai kaitigas vielas, tapéc tas nedrikst izmest parastos
sadzives atkritumos. Lietotajam ir pienakums ilgtspégjigi atbrivoties no baterijam paredzétajos savaksSanas konteineros vai
Tpasos pilnvarotos savaksanas centros.
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EK ATBILSTIBAS DEKLARACIJA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Uznemoties atbildibu, deklarg, ka produkts:

ar akumulatoru darbinams automatiskais robots zales plavejs, modeli AO32DEO, A035BA0, 9035DEO, atbilst droSibas,
veselibas drosibas, veselibas un vides aizsardzibas prasibam, ko paredz Sadas ES direktivas:

Masinu direktiva 2006/42/EK, Elektromagnétiskas savietojamibas direktiva 2014/30/ES, Radioiekartu direktiva (RED)
2014/53/ES, RoHS direktiva 2011/65/ES, EEIA direktiva 2012/19/ES, Vides trok$nu emisijas direktiva 2005/88/EK;

un atbilst Sadiem saskanotajiem standartiem:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 e EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (drosiba);

EN 62233:2008 (elektromagnétiskie lauki);

EN 55014-1:2017 (emisija);

EN 61000-3-2:2014 e EN 61000-3-3:2013 (emisija);

EN 55014-2:2015 (imunitate);

EN 50419:2006 (EEIA - lekartu mark&jums)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (elektromagnétiska savietojamiba)

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (elektromagnétiska savietojamiba)

ETSI EN 300 328 V2.1.1 (radiofrekvencu spektra efektivitate)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (radiofrekvencu spektra efektivitate)

Modeli ir aprikoti ar "piesléguma moduli" (GPS, GPRS):

ETSIEN 301 511 V12.5.1 (radiofrekvencu spektra efektivitate)

papildus deklarg, ka saskana ar Direktivu 2005/88/EK parauga skanas jaudas limenis (LWA) ir 59,0 dB

+2,0 dB (svérts llkné A un attiecinats uz 1 pW), ka garantétais skanas jaudas limenis (LWA) ir mazaks par 61 dB (svérts
[Tkné A un attiecinats uz 1 pW) un ka tehniskos dokumentus saskana ar Direktivam 2005/88/EK un 2006/42/EK izstradaja
Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR), Italija.

Terranuova B.ni 02/10/2019

Bernini Fabrizio
(izpilddirektors))

Lietotaja rokasgramata 34



GARANTIJAS NOTEIKUMI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanté saviem klientiem visu Eiropas Savienibas Direktiva 1999/44/EK paredzéto tiesibu
ievérosanu. Garantija pasi nosedz iesp&jamos materialu vai izstradajumu defektus 2 (divu) gadu laika no sakotnéja iegades datuma.
ZCS negaranté produkta darbibu bez partraukumiem vai klidam, ka ari neuznemas atbildibu par zaudejumiem, kas raduSies
instrukcijas kludainas izpildes rezultata. Turklat ST garantija neattiecas uz: estétiskiem bojajumiem, pieméram, skrambam,
griezumiem un iespiedumiem; nomainamajam detalam, pieméram, baterijam, ja vien to razo$anas defekts nav radijis kaitgjumu
razojumam; bojajumiem, ko izraisijusi produkta lietoSana ar piederumiem, ko nav razojis vai pardevis ZCS; zaudéjumiem, kas
radusies no nelaimes gadijumiem, bojasanas, neatbilstosas lietoSanas, plidiem, ugunsgréka vai citam dabas katastrofam vai
argjiem celoniem; zaudéjumiem, kas radusies no darbibam, ko veicis servisa centrs, ko ZCS nav pilnvarojis tehniskas palidzibas
snieg$anai; un produkta bojajumiem, kas ir parveidots vai izmainits bez ZCS rakstiskas atlaujas.

ZCS patur iznémuma tiesibas labot vai aizvietot (ar jaunu aizstajéjproduktu vai produktu ar jaunam ipasibam) produktu vai ta
sastavdalas, vai ari péc saviem ieskatiem piedavat pilnigu iegadata produkta cenas kompensaciju.

Ja tiek pieskirta kompensacija, produkts, par kuru tika sanemta kompensacija, ir jaatdod ZCS un tas k|ust par ZCS ipasumu.
Garantijas laika ZCS péc saviem ieskatiem parastos lietoSanas apstaklos labos vai nomainis bojatas detalas. Remonts vai
nomaina var ietvert tadu sastavdalu un/vai vienibu izmantosanu, kam nesen ticis veikts kapitalais remonts, péc ZCS izvéles .
ZCS patur ari tiesibas izmantot rezerves vienibas, detalas vai sastavdalas ar lidzigu vértibu un dizainu. Klientam nav jamaksa
par remontdarbiem vai detalu nomainu, tacu vinam ir jasedz nogadasanas izmaksas. Produkta vai ta sastavdalas nomainas
gadijuma jebkurs aizvietojamais elements k|Ust par lietotaja pasumu, bet aizvietotais elements attiecigi pieder ZCS.

Si garantija neietekme pircéja tiesibas, kas noteiktas speka esoSajas nacionalajas tiesibu normas, iznemot maksajumus, ko tas
paredz pircéjam ar mérki sniegt So minéto garantiju.

lerobezota garantija iegades valsti tiek uzskatita par Tstenotu mazumtirdzniecibas vieta, kur robots tika iegadats, vai tuvakaja
servisa centra. Bojats robots personigi janodod talak jusu izplatitajam vai tuvakaja servisa centra. Piegadajot ar kurjeru, par ko
maksa pircéjs, robots jaiesaino ta originalaja iepakojuma un tam japievieno rékina vai pirkuma ¢eka kopija, ieskaitot pirkuma
datumu, sérijas numuru un problémas aprakstu.

NOSACIJUMI UN IEROBEZOJUMI KA PIEPRASIT GARANTIJAS SERVISU
e Lai uzzinatu par Sis garantijas pieméroSanu un sanemtu Lai pieprasitu garantijas servisu un konkrétus noradijumus
informaciju, sazinieties ar savu talakpardosanas punktu. par to, kur un ka atgriezt ZCS produktu servisam, sazinieties
. o ) ar mazumtirdzniecibas vietu, kura esat iegadajies robotu, vai
* Sigarantija ir deriga tikai tad, ja: ar tuvako servisa centru. Lai izmantotu garantijas tiesibas, ir

- produkts ar trikumiem ir uzradits kopa ar salasamu  nepieciesams, lai pirc€ja ricibad batu produkta rékina kopija
originalo rekinu vai pirkuma kviti, kura noradits pirkuma ~ Vai pirkuma kvits no sakotn&ja mazumtirgotaja. Garantija
datums un mazumtirgotaja nosaukums attiecas tikai uz valsti, kura ZCS vai pilnvarotie izplatitaji ir

; pardevusi preci pirmoreiz.

e Sigarantija zaudé speku, ja:
produktstieklietots, neieverojotlietosanas noradijumus;

- uzstadiSana vai izmantoSana neatbilst lietoSanas PAPILDU DEFINICIJAS
noradijumiem;

- seérijas numurs ir nodzests vai kluvis nesalasams; Palidziba uz vietas

- ir izmantota jebkura neatlauta perifériska ierice vai e klientam nav tiesibu uz palidzibu uz vietas produktam, art
produkts ir ticis parveidots; garantijas termina laika.

izmantotas detalas vai piederumi, kas nav originali;
detala vai piederums ir mainiti;

tehniskas apkopes darbibas ir veicis pats

klients vai tam nepilnvarotas tresas personas; X X
- robotd, barodanas avota, |adétaja vai piederumos leteikumi

e Ja ir nepiecieSama palidziba uz vietas, papildus servisa
centra stundas likmei tiks iekaséta izsaukuma maksa

eso8as k|udas ir radu$as atmosféras faktoru rezultata, * Saglabajiet originalo iepakojumu.
pieméram, zibens, lavinas, zemes nogruvumi, stravas e Saglabajiet rekinu vai pirkuma kviti (bez tiem garantija
parravums, elektriskais trieciens, vétra, pludi, dabas zaudé spéku).
katastrofas u.c.
e Garantijas izsleégSana un ierobeZojumi: Uzma_nibu - —_ T -
: e Klientamir pienakums rapigi un stingri ievérot noradijumus,
- garantija neattiecas uz nodilusam detalam pieméram, kas ir izklastiti lieto§anas pamaciba.

sukas, plausanas asmens, perimetra vads, naglas,
sliedes, riteni, kabeli un savienojuma auklas;

- aréjas detalas un plastmasas balsti, kam nav razo$anas
defektu. Dabisko vai kimisko vielu izraisits plastmasas
dalu krasas zudums.

- akumulatoram ir ierobezota garantija tikai razo$anas
defekta gadijuma pirmajos 24 lietoSanas ménesos;

- dzingjiem ir 2 gadu garantija ar ierobeZojumu lidz 3000
ekspluatacijas stundam.
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