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YLEISTIETOJA

KAYTTOOPPAAN TARKOITUS

e Tama valmistajan laatiman kayttéohjeen tarkoituksena on antaa tarvittavat tiedot niille, jotka on valtuutettu toimimaan sen
kanssa sen suunnitellun elinkaaren aikana.

* Hyvan kayttétekniikan omaamisen ohella, kayttdjien on luettava se huolellisesti ja sovellettava annettuja s&antoja
yksiselitteisesti.

* Nama tiedot ovat alkuperaisia valmistajan antamia tietoja.

* Kyseisten tietojen lukeminen estdéd henkildiden terveydelle ja turvallisuudelle liittyvien riskien syntymista taloudellisten
vahinkojen ohella.

o Sailyta tata kayttdbopasta koko laitteen elinkaaren ajan tunnetussa ja helppopaasyisessa paikassa, jotta se olisi tarvittaessa
aina kaden ulottuvilla.

* Jotkut tassa kayttboppaassa annetut tiedot ja kuvat eivat valttdmattd vastaa hankkimaasi mallia, mutta se ei kuitenkaan
vaaranna niiden toimintaa.

* Valmistaja pidattaa oikeuden tehda laitteeseen muutoksia ilmoittamatta niista etukateen.

* Joidenkin térkeiden tekstin osien korostamiseksi tai tarkeiden méaérittelyjen osoittamiseksi on kaytetty symboleita, joiden
merkitys kuvataan seuraavassa.

® Vaara - Huomio

n Symboli osoittaa vakavat vaaratilanteet, jotka voivat vakavasti vaarantaa henkildiden terveytt ja turvallisuutta
jos niité ei noudateta.

Varovaisuutta - Huomio

Symboli osoittaa, ettd tarkoituksenmukaisia kayténtdja on noudatettava, jotta henkildiden terveys ja
turvallisuus ei vaarannu eiké taloudellisia vahinkoja paéase syntymaan.

®
z Tarkeaa

Tama symboli osoittaa erityisen tarkeita teknisia tietoja, joita ei voi jattdd huomioimatta.
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VALMISTAJAN JA LAITTEISTON TUNNISTUS

Annettu tunnistuskilpi on kiinnitetty suoraan laitteeseen. Siind

p
lukee kaikki kayttdturvallisuuden kannalta térkeéat viitteet ja ohjeet. TUNNISTUSKILPI

Tarpeen vaatiessa kaanny valmistajan huoltokeskuksen tai
valtuutetun huoltokeskuksen puoleen. (C) Malli
Anna kaikkien huoltopyyntdjen yhteydessa tunnistuskilvessa i

(A) Valmistajan tunnistus

lukevat tiedot, likimaaraiset kayttotunnit ja havaittu vika. © V:erSiO (C) Valmistusvuosi
RV . . \ ﬁi MaliﬂacturedbeXé;XXXXXXXXXXXXXXX, Xxx.ixxxxxxxxxxxxx
. Valmistajan tunnistus. XK X XK - XXX g E
B. CE-vaatimustenmukaisuusvakuutus. .61_1‘1@“ ﬁ @
@ -—
C. Malli sio / sarj 0 / valmistusvuosi. Y
. | OO O A
D. Tekniset tiedot: Jéannite, virta, suojausluokka, massa, ] Serial Number @ XXXXXXXXXXXXXX !
leikkuualue. ' '

(D) Tekniset tiedot ©) Sarjénumero ®) CE'

vaatimustenmukaisuusmerkinta

TURVALLISUUTEEN LITTYVAA TIETOA

Valmistaja on kiinnittanyt erityistd huomiota seikkoihin, jotka saattavat aiheuttaa turvallisuus- ja terveysriskejé laitetta kayttaville
henkiléille. Naiden tietojen tarkoituksena on kiinnittédd kayttajien huomio erityisesti riskien ennaltaehkaisyyn.

TURVALLISUUTEEN LITTYVAT MAARAYKSET

TUOTTEESSA ON TERA, EIKA SE OLE LEIKKIKALU!

+ Lue huolellisesti koko kayttbopas. Erityisen tarkeda se on kaikkien turvallisuutta koskevien
tietojen osalta. Varmista, etta olet ymmartanyt kaiken oikein. Kayta laitetta ainoastaan
valmistajan ilmoittamaan kayttotarkoitukseen. Noudata huolellisesti toimintaa, huoltoa ja
korjausta koskevia ohjeita.

- Varmista, etta robotin toiminnan aikana tyoskentelyalueella ei ole henkilGita. Erityisesti tama
koskee lapsia, vanhuksia ja liikuntarajoitteisia henkilGita seké kotieldaimid. Muussa tapauksessa
robotin toiminta on suositeltavaa ohjelmoida ajankohtaan, jona kyseisella alueella ei ole ihmisia.
Valvo laitetta, jos tiedat etta laheisyydessa on kotielaimia, lapsia tai muita inmisia. Jos robotin
kulkureitilla on jokin henkil6 tai elain, pyséayta laite valittdtmasti.

« Kun kyseessé ovat kayttdalueet, joita rajoittaa hankalasti ylitettava aitaus , on laitetta valvottava
sen toiminnan aikana.

+ Jos robottiruohonleikkuria kaytetaan julkisilla alueilla, on sen ty6alueen ymparille sijoitettava
varoitusmerkit. Merkeissé on oltava seuraava teksti: “Varo! Automaattinen ruohonleikkuri!
Pysy loitolla koneesta! Valvo lapsia!”

- Tata robottia ei ole tarkoitettu lasten tai fyysisesti, aistimuksellisesti tai henkisesti rajoittuneiden
henkildiden eik& kokemattomien tai asiaa tuntemattomien henkildiden kayttoon, ellei heidan
turvallisuudestaan vastaava henkild valvo heitd jatkuvasti ja elleivat he ole saaneet riittavia
ohjeita laitteen kaytdsta. Lapsia on valvottava, jotta he eivat padse leikkimaan laitteella.

. Al4 salli robotin kayttamisté henkildille, jotka eivat tunne sen toimintaa ja kayttaytymista.

- Huolto- ja korjaustoimenpiteita suorittavien henkildiden tulee tuntea robotin erityisominaisuudet
ja turvallisuusmaaraykset kaikilta osin. Lue kayttbopas huolellisesti ennen robotin kayttamista ja
varmista, etta olet ymmartanyt ohjeet.

« Kayté ainoastaan alkuperaisia varaosia, ala muokkaa robotin muotoilua, ala kasittele vaarin,
estd toimimasta, poista tai ohita siihen asennettuja turvalaitteita. Valmistaja ei ole milladan
lailla vastuussa, jos kaytetdan ei-alkuperaisia varaosia. Taman kiellon laiminlydbminen saattaa
aiheuttaa vakavia turvallisuus- ja terveysriskeja.
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- Tarkasta, ettd nurmikolla eiole leluja, vlineitd, oksia, vaatteitatai muitaesineit, jotka saattaisivat
vahingoittaa teria. Nurmikolla mahdollisesti olevat esineet saattavat myds vahingoittaa robottia
tai aiheuttaa sen pyséahtymisen.

- Robotin paille ei saa koskaan istua. Alad koskaan nosta kdynnissd olevaa robottia sen
kHUettamISta tai teran tarkastamista varten. Ala vie kasia tai jalkoja kaynnissa olevan laitteen
alle.

- Ala kaytéa robottia sadetuslaitteen ollessa toiminnassa. Robotti ja sadetuslaite on ohjelmoitava
toimimaan eri aikoina. Ala pese robottia korkeapaineisella vesiruiskulla &laka upota sita osittain
tai kokonaan veteen, silla se ei ole vesitiivis.

+ Katkaise virransyottd ja kayta turvalaitetta ennen minkaan kéKttéjélle kuuluvan saato- tai
huoltotoimenpiteen suorittamista. Kayta valmistajan ilmoittamia henkilonsuojaimia; erityisesti
on kaytettava suojakasineita silloin kun kasittelet teraa.

. Ké'llyttéjén suoritettavaksi kuuluvaa puhdistusta ja huoltoa eivéat saa suorittaa lapset, ellei heita
valvota.

- Al& kayta robottia, jos leikkuuteréd on vahingoittunut. Leikkuuteré on vaihdettava.

- Ala kayta robottia, jos sen ulkoiset osat ovat vahingoittuneet. Jos siina esiintyy mekaanisia
vaurioita, on Kyseiset osat vaihdettava.

+ Al4 kayta robottia, jos muuntajan virtajohto on vahingoittunut. Vahingoittunut johto saattaa
aiheuttaa kontaktin séhkdisten osien kanssa. Johdon vaihtaminen on annettava valmistajan,
tdman teknisen huoltopalvelun tai vastaavan ammattitaitoisen henkilon tehtavéaksi, kaikkien
mahdollisten vaaratilanteiden valttamiseksi.

« Jos virtajohto vahingoittuu kaytén aikana, pysayta robotti “STOP”-painiketta painamalla ja
irrota pistoke pistorasiasta.

+ Tarkastarobotti siimamaaraisesti sdanndllisin véliajoin. Varmista talloin, etté terd, asennusruuvit
ja leikkausmekanismi eivat ole kuluneet tai vahingoittuneet. Varmista, etta kaikki mutterit, pultit
Ja ruuvit on kiristetty. Muutoin robotti ei ole kayttokunnossa.

- Jos robotissa ilmenee tavallisuudesta poikkeavaa téarindéa kayton aikana, pyséayta se “STOP”-
painiketta painamalla ja irrota pistoke pistorasiasta.

. th)otin kayttd ja lataaminen rajahdysalttiissa tai tulenarassa ymparistéssé on ehdottomasti
ielletty.

« Kayta ainoastaan valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtalahdetta. Vaara kaytté saattaa
aiheuttaa sahkoiskuja, ylikuumenemista tai sybvyttavien nesteiden vuotamista akusta. Jos
nestettd vuotaa ulos, akku on pestava vedella / neutralointiaineella. Jos ainetta on joutunut
silmiin, ota yhteytta la&kariin.

TURVAVARUSTEET

1. Estetunnistin

Puskuritunnistimien ansiosta jos robotti kohtaan korkeudeltaan vahintdén 10 cm:n esteen, se pysahtyy ja palaa takaisin valttden
néin esteeseen tormaamista.

2. Kallistusmittari

Jos robotti tydskentelee kaltevilla mailla, ylittéen mééréatyt tekniset ominaisuudet tai jos se kaatuu kumoon, robotti pysayttéaa
leikkuuteran.

3. Hatapyséaytyspainike

Robotin yldosaan asetettu ja muihin ndppaimistélla oleviin painikkeisiin ndhden suurempi painike, jossa lukee “STOP”. Painamalla
tata painiketta toiminnan aikana ruohonleikkuurobotti pysahtyy vélittémésti ja terd pyséhtyy.

4. Ylivirtasuojaus

Molempia moottoreita (terd ja pyo6rat) valvotaan toiminnan aikana jatkuvasti kaikissa tilanteissa, jotka voivat aiheuttaa niiden
ylikuumenemisen. Jos pydrien moottorissa esiintyy ylivirta, robotti yrittdd toimia vastakkaiseen suuntaan. Jo ylivirta jatkuu,
robotti pyséhtyy ja ilmoittaa virheestd. Jos ylivirta esiintyy leikkuuterdn moottorissa, kaytettavissa on kaksi eri toimintatapaa.
Jos parametrit kuuluvat ensimmaiseen toimintatapaan, robotti suorittaa liikkeita leikkuuterén vapauttamiseksi. Jos ylivirta on alle
robotin suoja-alueen, robotti pysahtyy ja ilmoittaa moottorissa syntyneesta virheesta.

5. Signaali puuttuu -anturi

Jos signaali puuttuu, robotti pyséhtyy automaattisesti.

Kayttbopas 4



TURVAMERKIT

B>

Lue kéayttbohjeet huolella ja
ymmarra niiden merkitys ennen
laitteen kayttoa.

SN

v
&\‘9

STOP

Ala koske pyorivaa terdd, tydnna
kasia ja jalkoja laitteen alle kun
se on liikkeessad. Odota, etta
terd ja pyorivat osat pysahtyvat
kokonaan ennen niihin menoa.

Séilytéa riittdva turvaetaisyys
laitteesta sen toiminnan aikana.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttdalueella ole
henkiloita (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eiké kotieldimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella k&ynnissé
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin véalttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Ala nouse laitteen paalle.

vef>| |k |>

Kytke turvalaite paélle ennen
laitteessa suoritettavia
toimenpiteita tai sen nostamista.

Varoitus! Al4 puhdista tai pese
laitetta vesisuihkeilla.

Robotin ~ toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttéalueella ole
henkilditd (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eika kotielaimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella kdynnissa
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin valttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Kayta robottia ainoastaan luvun
“Teknisia tietoja” kohdassa
“Tekniset tiedot” ilmoitettujen
virtaldhdemallien kanssa.

Kayttbopas




TEKNISET TIEDOT

TEKNISET TIEDOT

Maksimaalinen leikkuupinta-ala

8350EL0O

Tyo6teho ( -20%(*))

m2 (sq ')

7000
(75300 )

tayden latausjakson jalkeen (*)

Mitat (I x k x s) mm 700x300x490
Robotin paino akku mukaan lukien kg 18,4
Leikkuukorkeus (Min-Max) mm (") 24-64 (0,95-2,52 %)
Leikkuuteran l&pimitta mm (") 360 (14,17 %)
Moottorit harjattomat
Leikkuuterdn nopeus RPM 2500 Huolto
- metrid/ ‘
Liikenopeus minuutissa 35 (114°)
45% hyvéksyttavissa, nurmikon kunnon ja asennettujen
lisdvarusteiden mukaan.
S;uurln sallittu ja suositeltu kaltevuus % 35% suurin sallittu ja suositeltu. Nurmikon normaaleissa
olosuhteissa.
20% lahella ulkoreunaa tai rajakaapelia.
ROBOTTI: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Ympariston [ampdtila Max °C LATAUSASEMA: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
AKKULATURI: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
aanitehotasolla mitattu dB(A) 69
ROBOTTI: IPx4
Vesitiiviysluokka P LATAUSASEMA: IPx4
AKKULATURI: IPx4
Séahkoiset ominaisuudet
Mean Well
PB-360P-24KF
Tulo:
Akkulaturi (litiumakulle) 100-120 V~; 7 A; 200-240 V~; 3 A;
50/60Hz; Luokka 1
Lahto:
29.4V===;125A
Laturi- ja lataustyyppi
Ladattava litium-ioni akku
(nimellisjannite) 25.9V 15Ah
Latauksen keskimé&éréinen kesto hh:mm 2:30
Keskimaardinen tydajan  kesto hh:mm 7:00

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seké leikkuualueen haastavuudesta.

Kayttbopas




Taajuudet

Lahetin robotin ohjausta varten

Taajuusalue tyéssa (Hz) 500 - 60000
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) <10

Bluetooth

Taajuusalue tyéssa (Hz) 2402 - 2480
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) < 14

GSM

Vakiovarusteet / Lisavarusteet / Toiminnot

Taajuusalue tyéssa (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) < 33

paaalue 8
Sadetunnistin vakiovarusteena
ECO-tila - .

Itseohjelmointi (patentoitu) vakiovarusteena
Moduuli Connect (GPS, GPRS) vakiovarusteena
Paluumenetelma latausasemalle “V-Meter” - “follow wire”

Rajakaapelin maksimipituus
(osoittava, lasketaan sdannoéllisen
alueen mukaan)

m (')

1000 (3280 ')

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seké leikkuualueen haastavuudesta.

LAITTEISTON YLEISKUVAUS

Laite on puutarhojen ja asuinpaikkojen nurmikoiden leikkuuseen
suunniteltu ja valmistettu robotti, joka toimii paivin ja 6in. Se on
pieni, kompakti, hiljainen ja helppo kuljettaa.

Leikattavan pinnan erilaisten ominaisuuksien perusteella robotti
voidaan ohjelmoida toimimaan usealla alueella: paaalueella ja
useilla sivualueilla (mallien erilaisten ominaisuuksien mukaan).

Toiminnan aikana robotti leikkaa rajakaapelilla rajatun alueen.

Kun robotti havaitsee rajakaapelin tai kohtaa esteen, se vaihtaa
suuntaa satunnaisesti ja jatkaa toimintaa uuteen suuntaan. Robotti
ei ylit4 rajakaapelia pitemmalt4 kuin oman pituutensa puolikasta
vastaavan mitan verran.

Satunnaisen toiminnan perusteella robotti leikkaa rajatun nurmikon
automaattisesti ja kokonaan (ks. kuva).

Robotti tunnistaa pitkédn ja/tai tihedmman nurmikon puutarhan
alueella ja k&ynnistdd spiraalilikkeen automaattisesti, jos se
pitda sité tarpeellisena, nurmikon taydellistad viimeistelyd varten.
Myo6s kayttaja voi kdynnistda spiraalilikkeen painamalla ohjausta
“ENTER” kun robotti leikkaa nurmikkoa.

Nurmikon pinta, jota robotti voi leikata, riippuu seuraavista
tekijoista:
e robotin malli ja asennetut akut;

* leikattavan alueen ominaisuudet (epasaannodlliset rajat,
epayhdenmukainen pinta, alueen jakautuminen osiin jne.);

e nurmikon ominaisuudet (ruohon tyyppi ja pituus, kosteus jne.);

* terén kunto (hyva teroitus, ilman jadmia ja kovettumia yms.).
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PAAOSAT

MALLI 8350ELO

Versio A

Robotti

Ohjausnappaimistoé

Sadetunnistin

Akku

Kahva

Leikkuutera

o |s | s |<s | < | < | s

Rajakaapelinippu

N
o

Naulat

Laturin virtajohto

Laturi

Latausasema

Lahetin

Kayttdohje

S| s | s | s | s s

Leikkuukorkeuden saatdavain
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Rajakaapelin liitos
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PAKKAUS JA PAKKAUKSESTA PURKAMINEN

Laite toimitetaan pakkauksessa. Kun pakkausta puretaan, ota se varovaisesti pois ja tarkista osien kunto.

Varovaisuutta - Huomio

Pida muovikalvot ja -astiat poissa vauvojen ja pienten lasten ulottuvilta. Tukehtumisvaara!

®
z Tarkeaa

Sailyta pakkausmateriaalit tulevaa kaytt6a varten.

LAITTEISTON ASENNUKSEN SUUNNITTELU

Robotin asennus ei vaadi vaikeita toimenpiteitéd, vaan jonkin verran etukateissuunnittelua, jotta voidaan méarittda paras alue
latausaseman asentamiseen ja alueen ympérdimiseen rajakaapelilla.

* Latausasema on asetettava nurmikon reunaan mieluummin
suurimmalle nurmikkoalueelle, josta pé&astdén helposti
nurmikon muihin osiin. Latausasemaa kutsutaan seuraavassa
“Paaalueeksi”.

latausyksikkd

QIS

A Varovaisuutta - Huomio

|

lahetin

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista.
Esimerkiksi vdhintddn 160 cm:n korkeudelle. (63 ").

Korkeus
min. 160 cm

A Varovaisuutta - Huomio

|

Toimi siten, ettd laturiin paasee vain valtuutetut
henkil6t.

A Varovaisuutta - Huomio

Sahkoliitantada varten asennusalueen ldheisyyteen on asennettava sdhképistoke. Varmista, ettad liitdnta
sidhkéverkkoon on yhdenmukainen voimassa olevien lakien kanssa. Turvallisen toiminnan takaamiseksi
sahkolaitteisto, johon laturi liitetddn, on varustettava kunnolla toimivalla maadoituslaitteistolla. Toimitettu
piiri on suojattava vikavirtasuojakytkimelld (RCD), jonka laukaisuvirta on korkeintaan 30 mA.

®
z Tarkeaa

On suositeltavaa asentaa yksikké sahkolaitteille tarkoitettuun kaappiin (sekd ulko-ettd sisakéaytté6n
tarkoitettu), joka on varustettu avainlukituksella ja jossa on hyvé tuuletus kunnollista ilmankiertoa varten.

* Jokaisen tydjakson lopussa robotin on paéstava helposti takaisin latausasemalle, joka on uusi lahtdpiste uudelle tydjaksolle
ja mahdollisille uusille alueille menoon, joita kutsutaan seuraavassa “Sivualueiksi”.

* Aseta latausasema noudattamalla seuraavia sédantéja:

- tasainen alue;

- tivis ja vakaa maaperd, joka takaa hyvan vedenpoiston;

- mieluummin nurmikkoalue, joka on kooltaan suurin;

- varmista, ettd mahdollisten sadettimien kantamat eivat saavuta latausasemaa;

- latausaseman sisddnmenon puoli on asemoitava kuvassa osoitettuun tapaan, jotta robotti pddsee sinne takaisin
rajakaapelia myotapaivaan seuraamalla;

- ennen alustaa on asetettava 200 cm suoraa kaapelia.

- latausaseman laheisyydessa mahdolliset sijaitsevat metalliset tangot tai nurmikkoa rajoittavat metallielementit saattavat
aiheuttaa signaaliin hairi6ita. Sijoita asema pihan toiselle puolelle tai siirrd se kauemmaksi metallielementeistad. Kaanny
valmistajan huoltopalvelun tai valtuutetun huoltokeskuksen puoleen lisatietojen saamiseksi.

* Latausasema on Kiinnitettdvé kunnolla maahan. Vélta, ettei alustan eteen muodostu kynnysta ja aseta sisddnmenoon
tarvittaessa pieni keinonurmipala siind olevan kynnyksen kompensoimiseksi. Vaihtoehtoisesti ota nurmikko osittaisesti pois
ja asenna alusta ruohon juureen.

* Latausasema on kytketty laturiin narulla, jonka on poistuttava latausasemalta leikkuuaseman ulkopuolelta.
9 Kéayttbopas




e Aseta laturi seuraavia saantéja noudattamalla:

tuuletettuun paikkaan ilmastollisilta tekijéiltd ja suoralta
auringonvalolta suojattuna;

mieluummin asunnon, autotallin tai varaston sisélle;
jos se asetetaan ulos, sitd ei saa altistaa suoralle
auringonvalolle ja vedelle: néin ollen sitd on suojattava

tuuletetun laatikon sisélla. Sitd ei saa asettaa suoraan
kosketukseen maan tai kosteiden paikkojen kanssa;

aseta se nurmikon ulkopuolelle &la nurmikolle;

suorista ylimaarainen naru, joka menee latausasemasta
laturiin. Al& lyhenna tai pidenna narua.

e Sisddnmenossa olevan kaapelipdtkdn on oltava suorassa
ja kohtisuorassa latausasemaan né&hden vahintddn 200
cm pituudella ja ulostulossa olevan patkdn on mentéva
latausasemalta; tdméan avulla robotti palaa asemaan oikealla
tavalla.

Jos robotti asennetaan l&helle aluetta, johon on asennettu toinen
robotti (samanlainen tai eri valmistajan), asennusvaiheessa on
tehtdvd muutos robotin [dhettimeen ja vastaanottimeen siten,
ettd kahden robotin taajuudet eivat hdiritse toisiaan. Téassa
tapauksessa ota yhteytta lahimpéaan huoltokeskukseen.

Kayttbopas 10
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RAJAKAAPELIN REITIN MAAARITTAMINEN

Ennen rajakaapelin asentamista on tarpeen tarkistaa koko

nurmikkopinta. Arvioi mahdolliset nurmikkoon tehtéavat muutokset ve > “ ) -
tai toimenpiteet, joita on noudatettava rajakaapelin asennuksen e
aikana robotin hyvan toiminnan kannalta. o
.8 rajakaapelin asennusreitti

1. Arvioi mitd paluumenetelmad latausasemalle on kéytettava |4
luvussa “PALUUMENETELMA LATAUSASEMALLE” |@gw 1
annettujen ohjeiden mukaan. *9

2. Arvioi mihin on tarpeen asentaa rajakaapeli erityiselld tavalla,

noudattaen luvussa “VALMISTELU ROBOTIN NOPEAA |#% -9 ™)
PALUUTA VARTEN LATAUSASEMALLE”. :: 4

3. TyoOalueen valmistelu ja rajoittaminen. e ! . |

_ , we |

4. Rajakaapelin asennus. o

5. Latausaseman ja laturin asennus. Rajakaapelin ww
asennusvaiheessa noudata asennussuuntaa (my6tépaivaan) v * *
ja kiertamistd kukkapenkkien ympérille (vastapdivaan). g “ Y,

Kuvassa osoitettuun tapaan.

PALUUMENETELMA LATAUSASEMALLE

Robotti voi palata latausasemaan kahdella eri tavalla,
kayttovalikon konfiguroinnin mukaan kohdassa “Asetukset” -
“Paluu latausasemaan”. Kaytd menetelmaa “Seuraa rajaa” vain
niissa tapauksissa, joissa puutarhan sisélla ja I1ahella rajakaapelia
on lukuisia esteitd (alle 2 m). Kaikissa muissa tapauksissa on
kaytettdvd mieluummin menetelmda “V-Meter” latausasemalle
tapahtuvaa pikaisempaa paluuta varten.

“Seuraa rajaa”. Tama paluutapa latausasemaan osoittaa robotille,
etté rajauskaapelia on seurattava asettamalla sen pyérien valiin.
Jos tdmé& menetelma on aktivoitu, “Paluuta kaapelia kayttamallg”
ei tarvitse asettaa seuraavassa kuvattuun tapaan.

“V-Meter”. Asettamalla tdméan paluumenetelméan latausasemalle,
robotti kulkee fi noin muutaman senttimetrin - metrin paassa
rajakaapelista koskettaen sita silloin talléin ennen kaikkea kun
kyseessa ovat mutkaiset reitit fi, kunnes se havaitsee latausaseman
lahettdma signaali, jonka avulla robotti suuntaa kulkunsa kaapelia
kohden ja palaa asianmukaisesti latausaseman sisaan.

R\

10mt. 15mt.  2mt

Siiné tapauksessa, etté alueella on kapeita kulkuvaylia tai latausasemaan pikaisesti ohjaava nuolimainen asennus, on kaapeli
asetettava tiettyyn muodostelmaan, jota kutsutaan “kaapelikutsuksi”.

Kun “Paluu” tunnistetaan, robotti seuraa rajakaapelia alhaisella nopeudella ja suuremmalla tarkkuudella noin 10 metrid ja palaa
sitten paluutapaan “V-Meter”, jos se ei ole kohdannut nopean paluun kaapelia tai latausasemaa.

Noudata seuraavia sdantdja “Paluun” asentamiseksi.

* Paluu” on kaapelipala, joka laajenee puutarhaan noin 2 metrin pituudelle ja jossa kaapeleiden vélinen etaisyys on 5 cm.
(1,96 ").

e “Paluu” on asetettava 2 metrid ennen ahtaita vaylia.
* Paluu” on asetettava ennen “Nopeita paluita” kohtaa.

HUOM. Jos robotti ei saavuta latausasemaa maaratyn ajan sisélla, se seuraarajakaapelia “Seuraarajaa” -toimintatavassa.
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VALMISTELU ROBOTIN NOPEAA PALAAMISTA VARTEN LATAUSASEMAAN

Nopea paluu merkitsee rajakaapelin erityistd asennusta maahan, jonka avulla robotti lyhentda paluumatkaansa latausasemaan.
Kayta tata rajakaapelin asennusta vain puutarhoissa, joissa nopea paluu latausasemaan merkitsee paluumatkan todellista
lyhenemist4 alueen ollessa yli 200 m.

Nopean paluun asentamiseksi, aseta rajakaapeli maahan siten, ettd se muodostaa kolmion jonka yksi sivu on 50 cm ja kaksi
rajakaapelin asennussivua 40 cm, kukin kuvassa osoitettuun tapaan.

IKun robotti palaa latausasemaan rajakaapeli pydrien vélissa ja se havaitsee tdman erityisen kolmion, se keskeyttaa liikkeen ja
kaantyy noin 90 astetta puutarhaan sisapuolelle péin ja jatkaa kulkuaan uuteen suuntaan, kunnes se saavuttaa vastakkaisella
puolella olevan rajakaapelin.

Valmistele nopea paluu sellaiseen kohtaan, jota ennen on vahintdan 200 cm ja sen jalkeen vahintddn 150 cm suoraa kaapelia.

Valmistelua ei tarvitse tehdéa suoralle reitille, joka on vélittdtmésti ennen latausasemaa tai esteiden laheisyydessa. Tarkista, ettei
nopean paluun reitillé ole esteita, jotka voivat estdéd nopean paluun.

Esivalmistelua ei saa tehda liian kaltevalla maalla, jotta robotti kykenee tunnistamaan sen helposti. Maksimaalinen kaltevuus
riippuu suuresti maan kunnosta. Alle 20 % kaltevuutta suositellaan.

@
z Tarkeaa

Jos nopea paluu on asetettu vaardan kohtaan, se voi estda robotin nopeaa paluuta latausasemaan. Kun

robotti kulkee rajalla sivualueen saavuttamiseksi, se ei havaitse nopean paluun valmistelua.
AN
N
(R
4-10 mt. min. 150 cm.

o) [Beeeel—

Kuvassa annetaan joitakin hyddyllisia tietoja nopean paluun
oikeaan asennukseen.

Alle 2 666
metrin H60
ool 5cm.

0060

N =

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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TYOALUEIDEN VALMISTELU JA RAJOITUS

Leikattavan nurmikon valmistelu s M

1. Tarkista, ettd4 leikattava nurmikko on yhdenmukainen eika
siind esiinny kuoppia, kivia tai muita esteitd. Painvastaisessa
tapauksessa kunnosta se tarvittavalla tavalla. Jos joitakin
esteitd ei ole mahdollista poistaa, rajoita Kyseiset alueet
rajakaapelilla.

2. Robotti voi leikata tydalueen sisélla olevia pintoja, joiden
kaltevuus on korkeintaan 45% (45 cm / metri), jos kyseessa
on kuiva ja tasainen nurmikko, jossa pyérien luisumisvaaraa ei
esiinny sekd asennettujen lisdvarusteiden perusteella. Muissa
tapauksissa on tarpeen noudattaa 35% kaltevuutta.

Rajakaapeli on asetettava maahan, jonka kaltevuus ei ylité
20 % (20 cm / metri) ottaen huomioon, ettd robotti vaatii
suurempaa pitoa paluun aikana latausasemalle. Nain ollen on
maaperén kunto tarkastettava huolella ja noudattaa tiukasti
raja-arvoja.

Jos rajakaapeli asetetaan maahan, jonka kaltevuus ylittda
20 %, robotti voi siirtyd pois kyseiselté reitiltd liikkuakseen
helpommin, silld se ei kykene ylittdmaan ahtaita reitteja eika
tunnistamaan nopeaan paluuseen kuuluvaa valmistelua.
Kaltevuuden on pysyttdvd vakaana véhintddn 35 cm
rajakaapelin sisé- ja ulkopuolella. Jos ohjeita ei noudateta
normaalin tydskentelyn aikana kaltevilla mailla, kun robotti
havaitsee rajakaapelin, pydréat voivat luistaa ja saada robotin
ulos tybalueelta.

Jos Kkaltevilla mailla esiintyy edelld kuvattujen rajoitusten
mukaisia esteitd, on tarpeen tasoittaa maa vahintdan 35 cm
ennen estettd, jotta kaltevuutta saataisiin vahennettya.

®
z Tarkeaa

Alueita, joilla esiintyy sallittuihin ndhden jyrkempia
rinteitd ei voi leikata robottia kayttamalla. Asenna
rajakaapeli ndin ollen ennen rinnettd eristamalla
kyseinen nurmikkoalue.

N
rajakaapeli
45 % 45 cm
A (17,71 ") L9
100 cm (39,3 ") 0-45%
J
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Ty6alueen rajoittaminen

3. Tarkista koko nurmikkoalue ja arvioi, onko sen jakaminen |4 i@
useampaan alueeseen tarpeellista seuraavassa |ig !
annettujen  kriteerien  perusteella. Ennen rajakaapelin |3 o
asennustoimenpiteiden aloittamista, saadaksesi toimenpiteista Y ¥
helpot ja yksinkertaiset, tarkista koko reitti. Kuvassa annetaan e :

esimerkki nurmikosta, johon on merkitty rajakaapelin i véh.70cm /27,56 "
asennusreitti. b o H
S04

Laitteiston asennuksen aikana on tarpeen paikantaa |W Wi S
. . . . . i vah. 70 cm

mahdolliset sivualueet ja suljetut alueet. Sivualueella |%# % i /27,56

tarkoitetaan nurmikkoaluetta, joka on yhdistetty pa3alueeseen | 4 !

ahtaalla reitillé ja jota on vaikea saavuttaa robotin satunnaisella |3 4 |

liikkeelld. Alueelle péésyn esteend ei saa olla rappuja eika “,‘i

rinteitd, jotka ylittdvat sallitut ominaisuudet. Kyseinen alue “.‘i

maaritetdén “sivualueeksi” riippuen myds paéalueen mitoista. e |

Mitd suurempi padalue sitd vaikeampi on paasta ahtaisiin |

kulkureitteihin. Yleisesti ottaen kooltaan alle 200 cm reitteja “";

pidetdén sivualueina. Robotin hallitsemien sivualueiden maara W

riippuu mallin ominaisuuksista (“Ks. tekniset tiedot”).

Sallittu rajakaapeleiden valinen minimietaisyys on 70 cm. e
Rajakaapeli on asetettava seuraavassa osoitetun valimatkan

/"\ Py
paahan nurmikkoalueelle vieraista esineista. Yleisesti ottaen ve o PAAALUE
oltava 140 cm jos molemmilla puolilla on aita tai pensasaita. e
3 ] rajakaapeleiden valinen

|
1
1
1
i
i i - "y
kaytettdvisséd olevan kokonaisméaraisen kulkualueen on '
i
1
i kulkuvayla vahintaan 70 cm
1
1

Jos tdma reitti on erittdin pitkd, on suositeltavaa, etta
rajakaapeleiden vélinen leveys ylittda 70 cm.

Ohjelmoinnin aikana on konfiguroitava alueiden mitat ja suunta,
jolla ne saavutetaan nopeimmin (myo6tapaiva / vastapaiva)
sekd erillisalueelle kulkemiseen tarvittava kaapelimetrien
maara.

Jos edella kuvattuja minimivaatimuksia ei noudateta ja nain - y
ollen aluetta rajoittaa porras, robotin ominaisuudet ylittdva ve { \ !

kallistuskulma tai alle 70 cm levea rajakaapelin rajoittama | W & i A B 4

kulkuvayla (kéytavéa), aluetta on pidettavéa suljettuna. “Suljetun | W& | oy

alueen” asentamiseksi asenna rajakaapeli edestakaiseen |4 | PAAALUE

suuntaan samaan asennuspaikkaan alle 1 cm etaisyyteen. | |

Tésséa tapauksessa robotti ei kykene saavuttamaan aluetta | g |

itsendisesti ja se on hoidettava luvussa “Suljettujen alueiden T N kulkuvayla

hallinta” kuvattuun tapaan. “Suljettujen alueiden” hallinta e :___________________/*\h:!fg\ <70 cm

véhentaa robotin itsenéisesti hallitsemia metreja. °® ] . l "i
¢e NN o 7
00 | e
e H
v | e — .
we ! SULJETTU |
v i ALUE .’/ N
W W W x* >
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4. Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella esiintyy laatoitus tai tie, joka on nurmikon kanssa samalla tasolla, asenna rajakaapeli
5 cm:n paahén laatoituksen reunasta. Robotti tulee hivenen ulos nurmikolta ja koko nurmikko leikataan. Jos laatoitus on
metallinen tai paikalla on viemérin kansi, suihkulautanen tai sdhkokaapelit, aseta rajakaapeli vahintddn 30 cm:n p&&han
estadksesi toimintahdirididen syntymista robotissa ja rajakaapelissa.

®
z Tarkeaa

Kuvassa annetaan esimerkki tybalueen sisdisistd ja ulkoisista elementeistd ja etédisyyksista, joita on
noudatettava rajakaapelin asentamisessa. Rajoita kaikki rauta- tai muista metalleista valmistetut elementit
(viemérin kannet, sédhkoliitinnat tms.) vélttadksesi hairibiden syntymisté rajakaapelin signaaliin.

J

Jos tydalueen sisa- tai ulkopuolella on jokin este, esimerkiksi reunakivi, seiné tai muuri, sijoita rajakaapeli vahintdadn 35 cm
(13,78 ") esteestd; jos halutaan estaa robotin térmaaminen esteeseen, on rajakaapeli sijoitettava vahintdan 40 cm:n etéisyydelle
(15,75 ") . Reunan laheisyydesséa oleva ruoho, jota ei anneta robotin leikattavaksi, voidaan viimeistella reunaleikkurilla tai
pensasleikkurilla.

35cm.
/13,78 "

35cm.
/13,78 "

AS cm.
/13,78 " \

Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella on kukkapenkki, pensas, kasvi ulostydntyvilld juurilla, pieni 2-3 cm:n kuoppa tai pieni 2-3
cm:n reunakiveys, aseta rajakaapeli vahintdan 30 cm paéhan siitd estddksesi robotin vahingoittumista tai sen aiheuttamaa
vahinkoa paikalla oleviin esteisiin. Alueella oleva ruoho, jota ei anneta robotin leikattavaksi, voidaan viimeistella reunaleikkurilla
tai pensasleikkurilla.

a

%0 cm.

/11,81

.. r 30 cm.
ulostydntyvat juuret /11,81

30 cm.

30 cm. = B
/11,81”%@ /11’81
)
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Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella on uima-allas, lammikko, jyrkénne, oja, laskeva askelma, reunustamattomia tai helposti
ylitettavalla aidalla reunustettuja julkisia teitd, on rajakaapeli asetettava vahintaadn 90 cm:n etaisyydelle (35,43 ).

Jotta rajakaapeli pystyttéisiin asentamaan mahdollisimman |&helle leikkuualueen reunaa, on suositeltavaa asentaa vaikeasti
ylitettdva aitaus, jos kyseessé on julkinen alue, tai vahintddn 15 cm:n aitaus muissa tapauksissa. Nain voidaan rajakaapeli
sijoittaa edellisissa kohdissa kuvattujen etdisyyksien mukaisesti.

®
z Tarkeaa

Ohjeessa annettujen etédisyyksien ja kallistuskulmien tarkka noudattaminen takaa ihanteellisen asennuksen
ja robotin hyvén toiminnan. Jos paikalla on kaltevuuksia tai liukkaita maita, lisaa etdisyytta vahintaéan 30 cm.
/11,81 "

p-

90 cm. '
/35,44 S 90 cm.
/35,44 ¢

Jos tyQalueen sisélla on esteita, jotka kestavat torméyksia kuten esimerkiksi puut, pensaat tai pylvéaat ja joissa ei ole teravia
kulmia, niita ei tarvitse rajata. Robotti térmaa esteeseen ja vaihtaa kulkusuuntaa. Jos haluat estda robotin térmaamista esteisiin
sen turvallisen ja hiljaisen toiminnan kannalta, rajaa kaikki kiinteat esteet. Hivenen kallistuneet esteet kuten kukkalaatikot, kivet
tai puut joiden juuret tydntyvat ulos on rajattava, jotta voidaan estédd mahdolliset leikkuuterén ja itse esteiden vahingoittumiset.
Esteen rajaamiseksi, lahtien rajattavaan esteeseen néhden lahimmésta pisteestd, vie rajakaapeli esteen luo, pydrayta se sen
ympari noudattamalla edellisiss& kohdissa kuvattuja valimatkoja ja aseta kaapeli takaisin edelld osoitetulle reitille. Aseta kaapeli
paallekkéin meno- ja tulosuuntaan saman naulan alle. Tassé& tapauksessa robotti kulkee yli rajakaapelin.

Robotin oikean toiminnan kannalta, paallekkain asetetun rajakaapelin minimipituuden on oltava 70 cm, joka sallii robotin
saanndllisen liikkumisen.
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RAJAKAAPELIN ASENTAMINEN

Rajakaapeli voidaan upottaa maahan tai asettaan maahan. Jos
kaytettavissasi on kaapelin asentamiseen kuuluva laite, upota
kaapeli maahan, silla se takaa kaapelin suuremman suojauksen.
Muussa tapauksessa aseta kaapeli maahan tarkoituksenmukaisia rajakaapeli
nauloja kayttdmalla seuraavassa kuvattuun tapaan.

®
z Tarkeaa

Aloita rajakaapelin asennus latausasemasta ja jata
varalle muutama metri kaapelia ja katkaise se sitten
oikean mittaiseksi kun se liitetdén loppuvaiheessa
yksikké6n.

Maahan asetettu kaapeli

Leikkaa ruoho kaapelin koko asentamisreitiltd erittdin lyhyeksi
siimaleikkurilla tai raivaussahalla. Nain kaapeli on helpompi sijoittaa
kontaktiin maan kanssa ja samalla estetddn ruohonleikkuria
leikkaamasta kaapelia seké& vahingoittamasta sen eristysta.

kulkuvayla
<70cm (27,56

1. Aseta kaapeli myétapaivaan koko reitille ja kiinnitd se tdhan
tarkoitetuilla nauloilla, joiden vélisen etéisyyden tulee olla noin
100 cm (89,37"). Kaapelin tulee olla kontaktissa maahan, jotta
ruohonleikkuri ei vahingoittaisi sitd ennen kuin ruoho ehtii
peittda sen.

- Rajakaapelin asennuksessa kukkapenkin ympérille on
noudatettava suuntaa vastapaivaan.

- Mutkaisilla osuuksilla kiinnita kaapeli siten, etté se ei mene
solmuun ja sen kaarevuus pysyy saannéllisena (sade 20
cm).

kaapelin kiinnitysnau

Maahan upotettu kaapeli
1. Kaiva maahan séannéllinen vako (noin 2-3 cm (0.787+ 1.181")).

2. Aseta kaapeli myétapaivaan koko reitin pituudelle muutaman senttimetrin syvyydelle. Upota kaapeli korkeintaan 5 cm
syvyydelle estdédksesi robotin sieppaaman signaalin voimakkuuden heikentymista.

3. Kaapelin asennuksen aikana se on kiinnitettava tarvittaessa muutamista kohdista sopivilla nauloilla samalla kun sita peitetdén
mullalla.

4. Peitd koko kaapeli ja varmista, etta se jaa suoraan.
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Rajakaapelin liitos.

Jos asennuksen loppuun saattamiseen on tarpeen kayttaa lisda
rajakaapelia, kdyté alkuperaista liitoskappaletta.

Laita kaapelin paat liitoskappaleen siséan ja varmista, etté ne on

laitettu paikalleen loppuun asti siten, ettd paat nakyvéat toiselta e

puolelta. Paina ylapuolella oleva painike loppuun asti pihdeilla.

®
z Tarkeaa

- Kaéytiainoastaanalkuperéisiéliitoskappaleita,
silla vain ne takaavat turvallisen ja vesitiiviin

sahkdliitannéan.

- Ald kayta eristysteippia tai
liitoksia (kaapelikenkia, liittimia, jne.), silla
ne eivat takaa asianmukaista eristysta

muunlaisia

maan kosteudelta, mukana -
aiheuttaa rajakaapeliin hapettumista ja
katkeamiskohtia.
LATAUSASEMAN JA LATURIN ASENTAMINEN
" _—— N

e
n A Varovaisuutta - Huomio

Ennen minka tahansa toimenpiteen suorittamista |

kytke péaakatkaisin pois paalta.

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista. Esimerkiksi
vahintaan 160 cm:n korkeudelle (63.00 ").

Latausasemaan johtavaa kaapelia ei saa lyhentaa
tai pidentaa, vaan liika kaapeli on kerattdva kokoon
kahdeksikon muotoisesti kuvassa esitetylla tavalla.

Asennukseen kaytettévé rajakaapelieivoiollaalle 50
metrid; ota yhteytta lahimpéaan huoltokeskukseen.

1. Irrota suojus (L).

. Aseta latausasema maaréattyyn paikkaan.

Kork. vah.
160 cm

laturi (_A)

a

suojus (L)

2
3. Aseta rajakaapeli (M) pitkin oppaan latausaseman. Leikkaa liika rajakaapeli noin 5 cm liittimien ylapuolelta.
4

. Kytke asemaan tuleva johto lahettimen (T) punaiseen liittimeen. Kytke asemasta lahteva johto mustaan liittimeen.

Liittimia saa kayttaa ainoastaan alkuperaisen rajakaapelin liittamiseen.

suojus (L)

rajakaapeli (M)

Kayttbopas

lahetin (T)

kytke
punaiseen liittimeen
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5. Kiinnitd latausasema (N) maahan nauloja kayttamalla (P).
Tarpeen vaatiessa kiinnita latausasema laajennuspulteilla (Q).

Asenna laturi (A).
Liit latausaseman (N) virtakaapeli (E) laturiin (A).

Liita laturin pistoke (A) pistorasiaan.

© ® N o

Painvastaisessa tapauksessa on tarpeen
toimintahairié (Ks. “Vianetsinta”).

10. Asenna suojus (L).

Jos lahettimen led-valo vilkkuu, liitdnta on suoritettu oikein.

paikantaa

19

virtakaapeli (E) I

latausasema (N)

- X
lhetin (B) ‘ |

rajakaapeli
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SAADOT

SAATOIHIN LITTYVAT SUOSITUKSET

®
z Tarkeaa

Kayttdjan on suoritettava saddot kdyttdohjeessa kuvattuja menetelmid noudattamalla. Ald suorita mitain
saatda ellei sitd nimenomaisesti kayttboppaassa mainita. Mahdolliset ylimaardiset saadét, joita ei ole
nimenomaisesti osoitettu kéayttéoppaassa, on suoritettava yksinomaan valmistajan valtuuttamassa
huoltokeskuksessa tyéskentelevien henkildiden toimesta.

LEIKKUUKORKEUDEN SAATAMINEN

Ennen leikkuuterdn korkeuden asettamista varmista, ettd robotti on pysaytetty turvalliseen tilaan (Ks. “Robotin turvallinen
pysayttdminen”).

®
z Tarkeaa

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

1. K&anna robotti yldsalaisin ja aseta se siten, ettd suojakansi ei
vahingoitu.

2. Kadanna kannatinta (E) tarkoituksenmukaisella avaimella
myotapaivaan.

3. Nosta tai laske leikkuuyksikkéa (D) maarittdaksesi haluamasi
leikkuukorkeuden. Arvo voidaan katsoa varustuksiin
kuuluvassa avaimessa olevan mitta-asteikon kautta.

®
z Tarkeaa

Ala kdytd robottia leikkuuterdin nidhden yli 1
cm pituisen nurmikon leikkaamiseen. Lyhenna
leikkuukorkeutta asteittain. Lyhenna korkeutta
alle 1 cm 1-2 vuorokauden vilein, kunnes saavutat
ihanteellisen korkeuden.

4. Kun s&atd on suoritettu, kdadnna kannatinta (E) vastapaivaan.

5. K&anna robotti takaisin kayttéasentoon.
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KAYTTO JA TOIMINTA

KAYTTOA KOSKEVIA PAKOLLISET TOIMENPITEET

®
z Tarkeaa

- Koko kéayttéopas on luettava huolellisesti ja sisédistettdva perusteellisesti ennen robotin ensimmaista
kayttokertaa. Erityisen tdrkeda on ymmartaa kaikki turvallisuutta koskevat tiedot.

- Kayta laitetta ainoastaan valmistajan tarkoittamiin tarkoituksiin. Al4 tee laitteeseen muutoksia sen
suorituskyvyn muokkaamiseksi.

- Vaélta robotin ja sen etdyksikkéjen kéyttamistd epasuotuisten sddolosuhteiden vallitessa, erityisesti jos
on olemassa ukkosen vaara.

OHJAUSPANEELIN KUVAUS JA KATSAUS VALIKKOIHIN

Kuvassa esitetdan kytkinten sijainti koneessa seka niiden kayttétarkoitukset.

STOP.
@ Painaminen pyséayttdd ruohonleikkurin turvallisesti.

Kéyta valittdmén vaaran uhatessa ja silloin, kun aiot
suorittaa robotille huoltotoimenpiteita.

Sijaitsee naytén oikealla puolella. Kaynnistaa tai
sammuttaa robotin.

limoittaa GPS-vastaanottimen tilan.

limoittaa Bluetooth-vastaanottimen tilan.

% <D )

limoittaa  tietojen lahetyksen hoitavan GPRS-
vastaanottimen tilan.

limoittaa akun lataustason.

Robotin tiedot. Asennettu versio sekd tydaikoja ja
-jaksoja koskevat tiedot.

Alkusivu. Sivulta paastaan kayttajan valikkoon.

Kéyténaikainen ohje: Nayttaa lyhyen kuvauksen sivulla
nékyvista toiminnoista.

Palauttaa edelliselle tasolle.

CJOPOI(

Vahvistaa toimenpiteen.
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Robotti latausasemassa

n Ty6II
Ty6jaksonvaliton aloitus. Robotinollessalatauksessaon
mahdollista valita tyéalue ja paluuaika latausasemaan.

O]

Ty6n suorittaminen valittdmasti.

0—

Asettaa tydalueen ja paluuajan

£ latausasemaan.
‘..‘.q

"Tauko"

m Robotti keskeyttd automaattisen ohjelmoinnin.
" Onmahdollista iimoittaa viikon paivé, jona robotti jatkaa
automaattisen jakson suorittamista.

Jos ty6 halutaan keskeyttaa yli viikon ajaksi, sammuta
robotti.

"Asetukset"

{}}@ Robotin ohjelmointi. Katso luku “Valikon asetukset —
Ohjelmointitila”

Robotti pihassa

"Paluu"
A \Valitsn paluu latausasemaan.
Ne—o

Palaa latausasemaan ja aloittaa seuraavan

@ tydjakson ohjelmoinnin mukaisesti.

Palaa latausasemaan ja jaa sinne valittuun
Q_) Viikon paivaan ja kellonaikaan asti.

n Tyﬁ"
6) Valitsee erityiset tydtoiminnot.

Jatkaa tyota.

o6

Tekee ty6ta valitulla alueella asetettavaan
kellonaikaan asti.

@ Tekee ty6ta suljetulla alueella.

Mene pois tééltd. Robotti ei tee tyota

0) asetetun sateen sisdpuolella. (saatavissa

V\ malleissa, joiden varustukseen Kkuuluu
GPS-vastaanotin).

Suorittaa ~ spiraalimaisen leikkauksen,

@\ jonka tarkoituksena on optimoida robotin
- sijaintialueen leikkaustulosta.

" Asetukset"

,{}}@ Robotin ohjelmointi. Katso luku “Valikon asetukset —
Ohjelmointitila”
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ALKUASETUKSET

Robotin ensimmadisen kaynnistyskerran aikana nékyy alkuasetusten nayttdsivu, jolta voidaan asettaa kieli, paivamaara,
kellonaika seké eraat robotin tarkeimmat parametrit.

Aseta robotti latausasemaan.

Paina kaynnistyspainiketta ON/OFF.

Lue turvallisuutta koskevat tiedot ennen kuin jatkat.

Aseta haluamasi kieli.

Aseta paivamaara muodossa PV/KK/VVVV ja kellonaika 24-tuntisena.

Seuraa naytdn ohjeita, jotka opastavat robotin ensimmaisen ohjatun konfiguroinnin suorittamisessa.

Alkuasetusten suorittaminen on viety paatdkseen. Siirry kayttadjan valikon asetusmenettelyyn robotin toimintaparametrien
muokkaamista tai konfigurointia varten leikkuualueen ominaisuuksien mukaisesti.

VALIKON AVAAMINEN

Avaa kéayttajan valikko robotin asennus- ja toimintaparametrien asettamista varten. Kayttajan valikko avataan painamalla ()
robotin ollessa latausasemassa; paina STOP robotin ollessa toiminnassa nurmikolla.

Avaa kayttajan valikko painamalla asetusndppainta &y .
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VALIKON ASETTAMINEN — OHJELMOINTITILA

Robotin ohjelmointi

Téarkeaa

- Saat suurimman hyoédyn tuotteesta, jos ohjelmoit sen
leikkaamaan nurmikon joka paiva.

- Mikéli on tarpeen asettaa useampia tybalueita, on
suositeltavaa kayttdd ohjelmoinnissa vahintaan kahta
tybaikaa, jolloin kyseiset alueet leikataan useammin.

On mahdollista asettaa 3 eri tydprofiilia, joita voidaan kayttda erityisind
ajankohtina, esimerkiksi jos pihan halutaan olevan kaytettavissa
tavallisuudesta poikkeavana aikana.

Viimeksi asetettu profiili ndkyy eri varilla korostettuna ja se on aktiivinen
profiili robotin automaattisen toiminnan aikana.

Palaa paavalikkoon painamalla useamman kerran & -nappainta.

Ty6ohjelma

Jokaista viikonpaivaa kohden on mahdollista asettaa korkeintaan 4 toiminta-
aikaa.

Paina naytolta aluetta, joka vastaa paivaa, joka halutaan konfiguroida, ja
siirry sitten kellonajan ohjelmointiin.

HUOMIO : Jos halutaan kopioida jonkin paivan konfigurointi, valitse symboli

, ja sitten péivé, joka halutaan kopioida, ja lopuksi yksitellen paivat, joihin
kopioitu asetus halutaan limata. Vie toimenpide paatdékseen painamalla
uudelleen .

Aseta kunkin tydajan (T1,72,T3,T4) kohdalta tyén alkamisaika, loppumisaika
ja alueet, joilla robotti voi leikata.

@ Ajat T1,T2,T3,T4 eivat saa menna paallekkdin; jos nain kay,
robotti poistaa ajan, joka aiheuttaa paallekkaisyyden.

“Reunan leikkaus”. Taméan toiminnon ollessa kdytéssa robotti aloittaa tydjakson
nurmikon leikkauksella reunaa pitkin. Tata toimintoa on suositeltavaa kayttéaa
kaksi kertaa viikossa.

Jos esimerkiksi asetetaan:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4

pagalue i T2:15:00 - 17:00, A1, A2
N Tybaikana 15:00-17:00 robotti yrittda suorittaa ty6jakson ainoastaan alueella
A1 tai A2.
- @ Tyobalueille menemistd, latausasemaan palaamista tai
""" e i sattumanvaraista tyéskentelya varten robotti voi mennid myés
crlisaluey] alueille A3 ja A4.

(30 %, 60 m, mybtapaivaan) i

O —— @ <---ee--t Robotin leikkuuajan asettaminen on perustavanlaatuisen tarkeaa
tuotteen toiminnan kannalta. Useat parametrit vaikuttavavat
% suunta vastapaivéan >> suunta mydtpaivaan | tydajan konfigurointiin. N&itd ovat muun muassa alueiden mééra,
akkujen kapasiteetti, nurmikkoalueen haastavuus, ruohon tyyppi,
jne. Yleisesti ottaen on tarpeen nostaa hieman tyétunteja pihoissa,
joissa on useampi alue, useita esteité tai muuten haastavia alueita.
Seuraavassa on suuntaa-antava taulukko, jota voidaan kayttaa
ensimmaiseen konfigurointiin.
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Malli m? (ft2) T T2 T3 T4

2000 (21520) 10:00 12:30 15:00 17:00

3000 (32280 ') 10:00 13:00 16:00 19:00

4000 (43040 ") 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00

8350ELO

5000 (53800 ') 08:00 22:00

6000 (64560 ') 07:00 23:30

7000 (75320 ) 05:00 23:30

Paluu asemaan
Asettaa robotin etéisyyden rajakaapelista latausasemaan paluun aikana.

“0 cm”. Suositeltu asetus haasteellisissa pihoissa, joissa on lukuisia esteita
rajakaapelin laheisyydessd, ja kapeita kulkukohtia. Robotti sijoittaa pyorat
rajakaapelin kohdalle latausasemaan palaamista varten.

@ Rajakaapelin asentaminen on suoritettava asennustavalla
“Kaapelia seuraten”, ks. kappale “Paluutapa latausasemaan”.

Jéljella olevilla parametreilla robotti sailyttdd osapuilleen rajakaapelista
asetetun etéisyyden latausasemaan paluuta varten. Té&td vaihtoehtoa
suositellaan alueille, joissa on suuria kaltevuuksia ja/tai pihoille, joissa ei ole
térmayskohtia rajakaapelin 1&heisyydessé.

@ Rajakaapelin asentaminen on suoritettava asennustavalla
“V-Meter”, ks. kappale “Paluutapa latausasemaan”.

Sadetunnistin

6 6 0
o o

Asettaa robotin kayttaytymistavan silloin, kun tunnistin tunnistaa sateen.

10:30 (\

ON: sateen tunnistaessaan robotti palaa latausasemaan. Latausjakson
paatyttya robotti jatkaa normaalia toimintaansa automaattisesti, jos tunnistin
ei havaitse sadetta.

DELAY: sateen tunnistaessaan robotti palaa latausasemaan ja pysyy siella
“Delay”-painikkeen painamisen jéalkeen esiin tulevalla nayttésivulla asetetun
ajan.

OFF: Sadetunnistin on poissa paalta.
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Pihan asetukset

6000

DISTANCE WIRE DIRECTION

DISTANCE

315

mt
ECO MODE

sivualue 2
(20 %, 30 m, vastapéaivaan)

» suunta vastapaivaan

paaalue

pm———e -

erillisalue 1
(30 %, 60 m, myo6tapaivaan) #

»» suunta myétapaivaan

@ <---—<e--:

Kayttdopas

Asettaa leikkuualueeseen kuuluvien alueiden ominaisuudet.

@ pihoissa, joihin kuuluu vain yksi alue, on joka tapauksessa
asetettava vahintaéan yksi alue.

On mahdollista asettaa korkeintaan 8 aluetta.
Paina aluetta, jonka haluat konfiguroida.
Alue deaktivoidaan asettamalla mitaksi 0 m2.

Kullekin pihan alueelle on asetettava:

Koko. Neliometreiné ilmoitettu tydalueen koko.

Etaisyys. Robotin tarvitsema etéisyys, jolla paastaan alueen sisapuolelle
rajakaapelia seuraten. Etdisyyden viitearvoksi on suositeltavaa ottaa
tydalueen puolivali, jotta voitaisiin olla varmoja siita, etta robotti aloittaa
leikkaamisen halutun alueen sisaltd. Jos arvoksi asetetaan 0, alue on
latausaseman sijoitusalue.

Suunta. Lyhyin suunta, jolla paastaén tydalueelle. Suunta voi olla
myétapéaivaan tai vastapaivaan. Latausasemasta poistunut robotti seuraa
kaapelia asetettuun suuntaan.

Kaapelin etdisyys. Robotin etdisyys rajakaapelista tydalueen
saavuttamista varten. Aseta arvoksi 0 cm haasteellisissa pihoissa, joissa
on paljon esteita rajakaapelin l&heisyydessa, ja/tai kapeita kulkukohtia.

ECO-tila. Jos tila on aktiivisena ja robotti havaitsee nurmikon pinnan

olevan leikatun, se lyhentdd tdman alueen leikkaamiseen tarkoitettua
aikaa siirtydkseen seuraavaan tehtavaan.
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Yleisasetukset

(3
lerr:

o=

Luonteeltaan yleiset asetukset.

Suojaus. Aktivoi/deaktivoi/muokkaa robotin PIN-KOODIA.
Jotta salasana voitaisiin asettaa tai sitd voitaisiin muokata, on ensin syétettdva PIN-KOODI ja tdmén jalkeen
syotettdva uusi PIN-KOODI. Ostohetkelld valmistajan asettama salasana on “0000”.

(@ Jotta salasana ei paéasisi unohtumaan, on suositeltavaa valita helposti muistettava yhdistelma.

Yhdistyvyys. (Vain joissakin malleissa). Sallii muokata yhdistyvyytta koskevat parametrit.

Yleisasetukset.

Kayttajan valikon ja viestien nayttdkielen asetukset.
Robotin paivaméaran ja kellonajan asetukset.
Etéisyyksien ja alueiden mittayksikoiden asetukset.
Aktivoi/deaktivoi robotin &animerkit.

Sallii asettaa korjauskertoimen kohdistusta ja latausaseman tunnistusta varten. Katso lisatiedot robotin valikosta
tai sovelluksesta.

Palauttaa tehdasasetukset.
@ Kaikki tehdyt konfiguroinnit menetetéén, robotin ja pihan asetukset on konfiguroitava uudelleen.
Asetettua PIN-KOODIA ei palauteta tehdasarvoon.

Asettaa robotin kulkeman etaisyyden rajakaapelin jadlkeen ennen suunnan muutosta. Aseta MIN, jos robotin
halutaan kulkevan mahdollisimman pienen etéisyyden, MAX, jos etéisyyden halutaan olevan mahdollisimman
suuren ja MED naiden valisille arvoille.
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KAYTTOONOTTO - AUTOMAATTINEN TOIMINTATAPA

Automaattisen jakson kéaynnistys on suoritettava ensimmadisen kaynnistyksen yhteydessd tai oltuaan jonkin aikaa
kayttamattdmana.

1.
2.

Tarkista, etta leikattavan nurmikkoalueen pituus sopii yhteen robotin oikean toiminnan kanssa (ks. tekniset ominaisuudet).
S&ada haluamasi leikkuukorkeus (katso leikkuukorkeuden s&ato).

Tarkista, ettd tydalue on rajattu oikein ja ettei siind ole esteité robotin sd&nndlliselle toiminnalle kuten on osoitettu osassa
“Tydalueen valmistaminen ja rajoittaminen” ja seuraavat.

Aseta robotti latausasemaan.

Paina ON/OFF-n&ppaintd ja odota muutama sekunti kunnes robotti kdynnistyy taysin. Seuraa nadytdn ohjeita ja syéta
salasana, jos sita pyydetdéan.

Jos robotti otetaan kayttédn ensimmaisté kertaa, se on ohjelmoitava. Jos taas robotti otetaan kéyttddn oltuaan maérétyn ajan
kayttamattdmana on tarpeen tarkistaa, ettd ohjelmoidut toiminnot vastaavat leikattavan alueen todellista tilaa (esimerkiksi
uima-altaan rakentaminen, kasvien lisdys jne.) (ks. “Ohjelmointitapa”).

Muutaman sekunnin kuluttua nayttéon ilmestyy viesti “LATAUKSESSA”.

Robotti aloittaa nurmikon leikkuun ohjelmoidulla tavalla.

Tarkista, ettei puutarhassa ole suuria rankkasateen aiheuttamia |atékoita. Jos l&takaoita esiintyy, alue on saatava kuntoon tai
on varmistettava, etté robotti on taukotilassa.

ROBOTIN PYSAYTTAMINEN TURVALLISESTI

Robotin kaytdn aikana sen pysayttdéminen voi olla tarpeen. Normaalissa tilassa robotti pysaytetdan nappéaimella “STOP”. Vaaran
syntyessa tai jos sité on huollettava, pysayta se turvallisesti estédéksesi terdn satunnaisesta kéynnistymisesta syntyvaa vaaraa.
Paina ensin STOP-nédppainta ja sitten ON/OFF-nappainta robotin pysayttdmiseksi. Irrota pistoke séhkdpistorasiasta.

z Tarkeaa .-STOP

Robotin turvallinen pysédyttaminen on tarpeen, jotta
voidaan suorittaa huolto- ja korjaustoimenpiteita
(esimerkiksi: terdn vaihto, puhdistustoimenpiteet
jne.).

Robotin kaynnistamiseksi, toimi seuraavalla tavalla:

- kaynnistd robotti painamalla ON/OFF-ndppéintd ja suorita

Jos robotti k&ynnistetdan leikkuualueen ulkopuolella, terémoottori
ei kaynnisty ja lyhyen signaalin haun jélkeen robotin naytdlle
ilmestyy “Rajan ulkopuol”. Paina néappéintd “ON/OFF”, aseta
robotti leikkuualueen sisélle ja suorita kaynnistykseen liittyvat
toimenpiteet uudelleen.

@ ( ~

aseta robotti leikkuualueen sisélle;

kaynnistysmenettely uudelleen.
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ROBOTIN KAYTTO SULJETUILLA ALUEILLA, JOILLA El OLE LATAUSASEMAA

Suljetuille alueille tarkoitettu toimintatapa kaynnistetédan silloin, kun robotilla halutaan leikata suljettuja alueita, joita rajoittaa
rajakaapeli, ja joilla ei ole latausasemaa.

A Varo - Varoitus

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysaytys”) ja siirra sitd tdhan tarkoitettua kahvaa

kayttden. Ala tartu robottiin kuoresta vaan kéyta aina tahan tarkoitettua kahvaa.

1.

3.
4.
5.

Aseta robotti tydskentelyalueen sisdpuolelle vahintdan 100
cm:n (39,37 “) etéisyydelle rajakaapelista ja kaikista muista
esteista.

Paina ON/OFF-nappainta ja odota muutama sekunti kunnes
robotti kaynnistyy tdysin. Seuraa naytbn ohjeita ja syéta
salasana, jos sita pyydetédan.

Valitse nappéin  §_).
Valitse suljettua aluetta tarkoittava nappain . @

Aseta tydlle lopetusaika ja valitse “OK”.

Pysayta robotti tydn lopuksi turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pysaytys”) ja kuljeta se uudelleen alueelle, jossa on latausasema.

Palauta robotin normaali toiminta luvussa “KAYTTOONOTTO —
AUTOMAATTINEN KAYTTOTAPA” kerrotulla tavalla.
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NAYTON NAYTTO TYOVAIHEESSA

Kun ruohonleikkuri tyéskentelee, nayttddn ilmestyvat seuraavat
tiedot:

- ruohonleikkurin nopeus;
- leikkuuteran nopeus;
- akun lataustilanne prosentteina.

Ruohonleikkurin ollessa latauksessa nayt6lla nékyy ilmoitus
lataustilasta.

Jos ollaan ruohonleikkurin toiminta-ajan ulkopuolella, naytéssa
nakyy paiva ja kellonaika jolloin ty6sto aloitetaan.

PITKAT TOIMETTOMUUSJAKSOT JA KAYTTOONOTTO

Jos robottia ei kédytetd pitkdan aikaan ja ennen leikkauskauden alkamista, suorita sarja toimenpiteitd oikean toiminnan
takaamiseksi kun se otetaan uudelleen kayttoon.

1. Lataa akku kokonaan ennen kuin se varastoidaan talviajaksi. Suorita akun lataus véhintaan 5 kuukauden vélein.

2. Suorita valtuutetun jalleenmyyjén kautta ohjelmoitu huoltotoimenpide. Kyseinen toimenpide on ehdottoman térked, jotta
robotti saadaan pysymaan hyvéassa kunnossa. Huolto siséltda yleensé seuraavat toimenpiteet:

* robotin rungon, leikkuuteran ja kaikkien muiden liikkuvien osien puhdistus;
* robotin puhdistus sisalta;
¢ robotin toiminnan tarkastus;

 tarkista ja vaihda tarvittaessa kuluneet osat, kuten esimerkiksi leikkuuterd, harjat (ainoastaan robottimalleissa, jotka on
varustettu harjallisilla moottoreilla);

* akun kapasiteetin tarkistus;
* tarvittaessa jéalleenmyyja voi myds ladata uuden ohjelmiston.

3. Puhdista robotti ja latausasema huolellisesti (ks. “Robotin puhdistus”).
4. Tarkista mahdollisesti kuluneet tai vahingoittuneet osat, kuten esimerkiksi leikkuutera ja arvioi jos se on vaihdettava uuteen.

5. Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila on 10-20 °C valilla ja johon ei helposti paése vieraita henkildita
(lapset, elaimet, vieraat esineet tms.). Varastoi robotti alle 20°C lampétilassa rajoittaaksesi akkujen purkautumista.

6. Irrota pistoke (A) sdhkopistorasiasta.

7. Peita latausasema (C) estadksesi materiaalin paasya sen sisalle (lehdet, paperi, jne.) ja kosketuslevyjen sailyttdmiseksi.

Kayttéonotto .

Ennen robotin kayttdénottoa pitkdn toimettomuusjakson jalkeen,
toimi osoitetulla tavalla.

Virtaldhde (A)

1. Liita laturin pistoke (A) pistorasiaan.
2. Kaynnista yleinen virransyotto.

Palauta robotin normaali toiminta luvussa “KAYTTOONOTTO —
AUTOMAATTINEN KAYTTOTAPA” kerrotulla tavalla.

Kayttbopas 30



AKKUJEN LATAAMINEN PITKAA KAYTTOTAUKOA VARTEN

Robotin lataaminen rajahdys- tai paloalttiissa ympéaristésséa on kielletty.

1. Kytke latausasema virtaan ja varmista, etté latauslevyt ovat
puhtaat.

2. Aseta robotti latausaseman sisélle sité kdynnistamatta.

3. Varmista, etté latauskoskettimet tulevat kontaktiin latauslevyjen
kanssa ja ettd naytté kaynnistyy nayttden akun lataustason.

4. Ota robotti pois latausasemasta latauksen paattyessa (noin 6
tuntia).

5. Sailyta robottia suojatussa ja kuivassa paikassa, jonka
lampétila on 10 — 20 °C, ja jonne lasten, eladinten, asiaan
kuulumattomien kappaleiden jne. ei ole helppo paéasta.

KAYTTOVINKKEJA

Seuraavassa annetaan muutamia ohjeita, joita on noudatettava robotin kaytén aikana:

- vaikka ohjeet on luettu kunnolla, ensimmaisen kaytdn aikana simuloi joitakin liikkeitd paikantaaksesi ohjaimet ja paatoiminnat.
- tarkista padosien kiristysruuvien kireys.
- suorita nurmikon leikkuu usein, jotta voit esta& sen liiallista kasvamista.

- &la kayta robottia leikkuuterddn nahden yli 1 em pituisen nurmikon leikkaamiseen. Jos ruohon on pitk&aa, nosta leikkuuteraa
ja laske sité sitten asteittain seuraavina péivina.

- jos nurmikko on varustettu automaattisella sadetusjarjestelmalld, ohjelmoi robotti siten, ettd se palaa latausasemaan
vahintaan tunti ennen sadetuksen alkamista.

- tarkista maan kaltevuus ja varmista ettei sallittuja arvoja yliteta ja ettei robotin kaytdsta synny vaaroja.

- on suositeltavaa ohjelmoida robotti siten, ettei se tydskentele tarvittavaan nahden liikaan arvioimalla myés ruohon
kasvamisessa syntyvéat eroavaisuudet eri vuodenaikojen mukaan. N&in robotti ei altistu turhalle kulumiselle ja akkujen keston
vahenemiselle.

- robotin kaytdn aikana estéaksesi turvallisuudelle syntyvié vaaroja varmista, ettei kayttdalueella ole henkilitéa (esimerkiksi
lapsia, vanhuksia tai likuntavammaisia) eika kotielaimia. Kyseisen riskin valttdmiseksi on suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Valmistaja ei takaa robottiruohonleikkurin taydellistd yhteensopivuutta muiden langattomien jarjestelmien, kuten esimerkiksi
kauko-ohjaimien, radioléhettimien, kuulolaitteiden, eldimille tarkoitettujen maahankaivettujen séhkdaitojen tai vastaavien kanssa.
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SAANNOLLINEN HUOLTO

HUOLTOON LIITTYVIA SUOSITUKSIA

®
z Tarkeaa

Huoltotoimenpiteiden aikana kédyta valmistajan suosittelemia henkilonsuojaimia, ennen kaikkea terdan
liittyvisséa téissa. Ennen huoltotoimenpiteiden suorittamista varmista, etté robotti on pyséaytetty turvalliseen
tilaan (Ks. “Robotin turvallinen pyséayttdminen”).

OHJELMOITUJEN HUOLTOJEN TAULUKKO

Tiheys

Kerran viikossa

Tera

Toimenpidetyyppi

Puhdista ja tarkista teran
tehokkuus. Jos teré on
taipunut siihen syntyneen
iskun takia tai sen on erittdin
kulunut, vaihda se uuteen

Viite

Ks. “Robotin puhdistus”

Ks. “Teran vaihto”

Akkujen latausnupit

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kosketuslevyt

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Sadetunnistin

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kerran kuussa Robotti Suorita puhdistus Ks. “Robotin puhdistus”
Suorita €l
. e Ks “Pitkat
Kerran vuodessa tai : méaéraaikaistarkastus ; ‘ :
leikkauskauden lopussa Robotti valtuutetussa It((grr:%é%rg\tt:gfjaksot 1a
huoltokeskuksessa y
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ROBOTIN PUHDISTUS

1. Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttéminen”).

A Varovaisuutta - Huomio

Kéytéa suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

2. Puhdista kaikki robotin ulkopinnat haaleaan veteen ja neutraaliin saippualiuokseen kostutetulla hyvin puristetulla ratilla, jotta
liiallinen vesi saadaan siit4 pois ennen kayttda.

Varovaisuutta - Huomio

Liiallisen veden kéytt6 voi aiheuttaa veden tunkeutumista sisédén ja sdhkéosien vahingoittumista.

3. Ala kayta liuottimia tai bensiinia estaéksesi maalipintojen tai muoviosien vahingoittumista.

4. Ala pese robotin sisdosia dlakéa kayta vesisuihkuja estadksesi sahko- ja elektronisten osien vahingoittumista.

Varovaisuutta - Huomio

Estadksesi sahko- ja elektronisten osien vahingoittumista korjauskelvottomaksi, a4lé upota robottia osittain
tai taysin veteen, silla se ei ole vesitiivis.

5. Tarkista robotin alaosa (leikkuuteran alue, etu- ja takapyérat),
kayta sopivaa harjaa poistaaksesi kerrostumat ja/tai jadmat, — @

jotka voivat estéaa robotin hyvaa toimintaa.

6. Poista mahdolliset ruohojen ja lehtien jadmat robotin kahvan
alueelta.

i i ; . Latausnupit (A) Kosketuslevyt (B)
7. Puhdista akkujen latausnupit (A), kosketuslevyt (B) ja i

poista mahdolliset hapettumat tai jaamat, jotka johtuvat
sahkokosketuksista kuivalla liinalla ja, tarpeen vaatiessa,
hienojakoisella hiekkapaperilla.

8. Puhdista sadetunnistin (C) ja poista likajadmat tai mahdolliset
hapettumat.

9. Puhdista latausaseman siséltd pois siihen kerdantyneet
jadmat.
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VIANETSINTA

VIAT, SYYT JA KORJAUSTOIMENPITEET

Seuraavassa annettujen tietojen tarkoituksena on auttaa mahdollisten toimintahéirididen ja vikojen paikantamista ja korjaamista,
jotka voivat syntya kaytén aikana. Jotkut viat voidaan korjata kayttajan toimesta; muut vaativat maarattya teknista koulutusta
tai erityista pétevyytta ja ne tulee suorittaa yksinomaan ammattitaitoisen henkildstdn toimesta, jolla on méaratyn alan osoitettu
tuntemus.

A Varovaisuutta - Huomio

Jos robotille on suoritettava jokin tarkastustoimenpide, pyséyta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pysaytys”), jotta tera ei paasisi kdynnistyméan vahingossa.

Toimintahairio Korjaustoimenpiteet

Leikkuutera vahingoittunut Vaihda tera uuteen (ks. “Teran vaihto”)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”). Vapauta teré

Leikkuutera lukittunut jaédmien vuoksi & . :
(hihnat, narut, muovipalat tms.) Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakasineita vélttadksesi kasien
haavoittumista

Epénormaalia tarinda Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
Robotti on kdynnistynyt kun paikalla turvallinen pysayttaminen”)

on odottamattomia esteita (pudonneet

oksat, paikalle unohtuneet esineet jne.) | Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen (ks.

“Kayttdonotto - Automaattinen toimintatapa”)

Robotti on erittdin aanekas.

Korjauta tai vaihdata moottori l&himmassa

Vika sahkomoottorissa valtuutetussa huoltokeskuksessa

Lisaa leikkuukorkeutta (ks. “Leikkuukorkeuden
saato”)

Liian korkea ruoho

Leikkaa alue ennakkoon tavallisella
ruohonleikkurilla

Rajakaapelin tai latausaseman Tarkista liitanta latausasemaan (ks.
virtajohto vaarassa asennossa “Latausaseman ja laturin asennus)

Robotti ei asetu oikein
latausasemaan

Aseta latausasema tasaiselle ja vakaalle tasolle

Maan vajoaminen lahella latausasemaa (ks. “Laitteiston asennuksen suunnittelu”)

Robotti toimii oudolla tavalla

Aseta rajakaapeli oikein (vastapaivaan) (ks.
kukkapenkkien ympérilla

Vaarin asetettu rajakaapeli Rajakaapelin asentaminen’)

Ohjelmoi robotin kellon uudelleen (ks.

Kello asetettu vaarin “Ohjelmointitapa”)

Robotti tydskentelee vaéarina
kellonaikoina
Ohjelmoi ty6aika uudelleen (ks.

Vaérin asetettu tydaika “Ohjelmointitapa”)

Tarkista nopean paluun oikea asetus (ks.
Nopeata paluuta ei ole asetettu oikein “Robotin nopean paluun valmistaminen
latausasemaan”)

Roboitti ei suorita paikaista
paluuta
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Toimintahairio

Tybaluetta ei leikata
kokonaan

Ty6tuntien maérd riittmaton

Korjaustoimenpiteet

Pidenna tydaikaa (ks. “Ohjelmointitapa”)

Leikkuuteréassa kerrostumia ja/tai
jaédmia

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”)

A Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakasineita vélttadksesi kasien
haavoittumista

Puhdista leikkuutera

Leikkuutera kulunut

Vaihda tera alkuperaisella varaosalla (ks.”Teran
vaihto”)

Tybalue on liian suuri suhteessa robotin
todelliseen kapasiteettiin

Mukauta tydalue (ks. “Tekniset tiedot”)

Akkujen elinkaari alkaa lahestya
loppuaan

Vaihda akut alkuperdisia varaosia kayttamalla
(Ks. “Akkujen vaihtaminen”)

Akkujen lataus ei tapahdu taydellisesti

Puhdista ja poista mahdolliset hapettumiset
akkujen kosketuspinnoista (ks. “Robotin
puhdistus”)

Sivualuetta ei leikata
kokonaan

Vaéra ohjelmointi

Ohjelmoi sivualue oikein (ks. “Ohjelmointitapa”)

Nayttdon ilmestyy “Service”

On tarpeen suorittaa robotin
madraaikaistarkastus

Ota yhteytta Iahimpaan huoltokeskukseen

Nayttéon ilmestyy
“Nostaminen”

Robotti on nostettu maasta

Tarkista etta robotti ei ole jumissa tai tukossa
jonkin esineen vuoksi.
Puhdista ja poista mahdolliset ruohojen jaaméat
korirakenteen alta, jotka voivat tukita anturit (ks.
“Robotin puhdistus”)

Nayttéon ilmestyy “Ei
signaalia”

Rajakaapelia ei ole liitetty oikein
(kaapeli rikki, séhkdliitdnté puuttuu jne.)

Tarkista laturin toiminta, laturin ja latausaseman
oikea liitanta (ks. “Latausaseman ja laturin
asennus)

Nayttéon ilmestyy “Rajan
ulkopuol.”

Liian jyrkka rinne

Rajaa alue, jossa on liian jyrkk& maki (ks.
“Laitteiston asennuksen suunnittelu”)

Vaérin asetettu rajakaapeli

Tarkista, ettd kaapeli on asennettu oikein (liian
syvélle, 1&helle metallisia esineité, kaapelin
etaisyys, joka rajoittaa kahta elementtia on
alle 7 cm jne.) (ks. “Laitteiston asennuksen

suunnitteleminen”)

Siséisten alueiden rajakaapeli
(kukkapenkit, pensaat jne.) asetettu
myo6tapéaivaan

Aseta rajakaapeli oikein (vastapaivaan) (ks.
Rajakaapelin asentaminen”)

Ylikuumentunut laturi

Kéyta sopivia ratkaisuja laturin [ampétilan
vahentamiseen (tuuleta tai muuta
asennusaluetta jne.) (Ks. Laitteiston asennuksen
suunnitteleminen”)

Pydrien vélitys ei ole oikea

Tarkista pyorat ja kiinnita ne tarvittaessa oikein

35

Kayttbopas




Toimintahairio

Nayttoon ilmestyy “Virhe
pyora”

Vaikeakulkuinen maasto tai esteet,
jotka estavat liiketta

Korjaustoimenpiteet

Tarkista, etta leikattava nurmikko on
yhdenmukainen eika siina esiinny kuoppia, kivia
tai muita esteitd. Péinvastaisessa tapauksessa
suorita tarvittavat kunnostustoimenpiteet (ks.
“Tybalueiden valmisteleminen ja rajoittaminen
(paaalue ja sivualueet”)

Toinen tai molemmat valityksen
kaynnistavat moottorit ovat
vahingoittuneet

Korjauta tai vaihdata moottori ldhimmassa
valtuutetussa huoltokeskuksessa

Nayttéon ilmestyy “Korkea
ruoho” tai “Virhe tera”

Leikkuutera vahingoittunut

Vaihda tera uuteen (ks. “Terén vaihto”)

Leikkuuterd lukittunut jadmien vuoksi
(hihnat, narut, muovipalat tms.)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttaminen”)

& Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakéasineita vélttadksesi kdsien
haavoittumista

Vapauta tera

Robotti on kdynnistetty kun paikalla
on odottamattomia esteita (pudonneet
oksat, paikalle unohtuneet esineet jne.)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”)

Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen (ks.
“Kayttdéonotto - Automaattinen toimintatapa”)

Vika sahkdmoottorissa

Korjauta tai vaihdata moottori ldhimmassa
valtuutetussa huoltokeskuksessa

Liian korkea ruoho

Lisaa leikkuukorkeutta (ks. “Leikkuukorkeuden
saatd”) Leikkaa alue ensin normaalilla
ruohonleikkurilla

Nayttéon ilmestyy
“Kaatuminen”

Robotti on alueella, jonka kaltevuus
ylitt4é sallitut rajat.

Erista rajoittamalla
alue kun kyseessé on sallitut rajat ylittava
kaltevuus

Led-valo
(C)ei syty
palamaan

Virta puuttuu

Tarkista laturin oikea liitdnta pistorasiaan

Sulake palanut

Vaihdata sulake |ahimméassa valtuutetussa
huoltokeskuksessa

Lahetti-

men led-

valo (C)
palaa

Rajakaapeli katkennut

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttaminen”). Kytke pistoke irti
laturista. Liité rajakaapeli

Kayttbopas
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OSIEN VAIHTAMINEN

SUOSITUKSIA OSIEN VAIHTAMISEEN

@

Suorita vaihto- ja korjaustoimenpiteet noudattamalla valmistajan antamia ohjeita tai kddnny huoltopalvelun
puoleen, mikéli kyseisia toimenpiteita ei ole annettu kdyttéohjeessa.

AKKUJEN VAIHTAMINEN

@

Vaihda akut valtuutetussa huoltokeskuksessa.

TERAN VAIHTAMINEN

1. Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttdminen”).

@

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

Tee vaihto kayttdmalla ainoastaan laitteeseen sopivaa N
alkuperdisté teraa. tera (A) A ruwvi (8)

MALLI: 8350ELO
Leikkuuterankoodi: 300_D0042_04

2. Kaanna robotti yldsalaisin ja aseta se siten, etté suojakansi ei
vahingoitu.

3. Ruuvaa auki ruuvit (B) teran irrottamiseksi (A).
4. aseta uusi teré ja kirista ruuvit.

5. K&é&nna robotti takaisin kayttéasentoon.
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ROBOTIN KAYTOSTA POISTAMINEN

Tama tuote luokitellaan sahké- ja elektroniikkalaitteistojatteeksi WEEE-direktiivin mukaisesti (sdhké- ja
elektroniikkaromu), joten sen havittdminen on kiellettyd tavallisena kotitalousjatteend tai sekajatteend
(lajittelematon) tai erillisjatteena (lajiteltu).

Kayttdja on varmistettava poiston yhteydessd, ettéd tuote kierratetdan paikallisten lakien mukaisesti.
Erityisesti sahké- ja elektroniikkaosat on lajiteltava ja havitettava tarkoituksenmukaisissa WEEE-jatteiden
keraykseen valtuutetuissa kerdyspisteissa tai palauttaa tuote ehjand myyjélle uuden tuotteen hankinnan
yhteydessa. Sahko- ja elektroniikkaromun (WEEE) vaarin suoritetusta havittémisesta rangaistaan maassa
voimassa olevien lakien perusteella, jossa kyseinen rikkomus havaitaan.

Sahkd- ja elektroniikkalaitteistojatieet voivat siséltda vaarallisia aineita, joilla voi olla ymparistéa [ ]
saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. TAman vuoksi kayttdjan tehtdvaan kuuluu sen
uudelleenkayttd, kierratys ja kaikki muut elektroniikkaromujen kierratysmuodot.

Kaikki osat, jotka on eroteltava ja havitettava erityiselld tavalla, on merkitty sita tarkoittavalla merkill&.

WEEE - Sahko- ja elektroniikkalaitteistojéatteet (WEEE) voivat siséltaa vaarallisia aineita, joilla voi olla
ympérist6a saastuttavia jaihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. Sdhko- ja elektroniikkalaitteistojétteiden
oikea hévittdminen on pakollista.

Pakkaus - Tuotteen pakkaus on valmistettu kierrdtetystd materiaalista ja se on hdavitettdva tarkoituksenmukaisissa
keraysastioissa tai valtuutetuissa kerdyspisteissa.

Paristot — Vanhat tai loppuun kuluneet paristot sisaltdvat ymparistdd saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia
vaikutuksia, joten niitd4 ei saa havittdd normaalien kotitalousjatteiden mukana. Kayttajan on havitettava paristot kestavalla
tavalla tarkoituksenmukaisissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa keréayspisteissa.
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VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Vakuuttaa omalla vastuullaan, etta:

akkukayttdinen automaattinen robottiruohonleikkuri, malli 8350ELO, on olennaisten terveys- ja turvallisuusvaatimusten seka
ympéristénsuojeluun liittyvien vaatimusten mukainen seuraavien Euroopan Unionin direktiivien perusteella:

Konedirektiivi 2006/42/EY, sahkdémagneettinen yhdenmukaisuus 2014/30/EU, Radio (RED)-direktiivi 2014/53/EU,
RoHS-direktiivi 2011/65/EU, WEEE-direktiivi 2012/19/EU, ulkona kéytettavien laitteiden ympaéristémeludirektiivi
2005/88/EY;

on seuraavien yhdenmukaisuusstandardien mukainen:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 ja EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (turvallisuus);
EN 62233:2008 (sdhkémagneettiset kentét);

EN 55014-1:2017 (paéstét);

EN 61000-3-2:2014 ja EN 61000-3-3:2013 (paastot);

EN 55014-2:2015 (héiridnsieto);

EN 50419:2006 (WEEE - Laitteiden merkinnét)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Sahkdmagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1(Sahkémagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

Mallit joiss on “Moduuli Connect (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

vakuuttaa liséksi, etta direktiivin 2005/88/EY mukaisesti, tilastollisesti merkitsevasséa otoksessa mitattu &énitehotaso LWA
on valilla 69,0 dB + 2.0 dB (A-painotettu ja 1 pW:hen viitattu), ja ettd taattu danitehotaso LWA on alle 71 dB (A-painotettu
ja 1 pW:hen viitattu) ja ettd direktiivien 2005/88/EY ja 2006/42/EY mukaisesti laadittuja teknisié asiakirjoja sailytetdan
Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 05/10/2020

Bernini Fabrizio
(Toimitusjohtaja)
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TAKUUEHDOT

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (lyh. ZCS) takaa asiakkailleen kaikki direktiivin 1999/44/EY sisaltdmat oikeudet.

Erityisesti takuu kattaa mahdolliset materiaali- ja valmistusvirheet kahden (2) vuoden ajan alkuperéisesta ostopaivasta.

ZCS ei takaa tuotteen jatkuvaa tai virheetdntd toimintaa eikd ole vastuussa ohjeisiin tutustumisen aikana tehtyjen virheiden
aiheuttamista vahingoista. Liséksi tdmé& takuu ei kata: ulkomuotoa koskevia vahinkoja, kuten naarmuja, leikkautumisia tai
lommoja; kulutusmateriaaleja, kuten akkuja, ellei tuotteen vaurio ole tapahtunut materiaalin tai valmistuksen vian vuoksi; vaurioita,
jotka johtuvat tuotteen kayttamisesta muiden kuin ZCS:n tuottamien tai kauppaamien lisdvarusteiden kanssa; onnettomuuksien,
vaarinkayton, virheellisen kayton, tulvien, tulen tai muiden luonnonilmitiden tai ulkoisten syiden aiheuttamia vahinkoja; vaurioita,
jotka johtuvat ilman ZCS:n valtuutusta toimivien palveluntarjoajien suorittamista toimenpiteista; ilman ZCS:n kirjallista lupaa
muokattuun tuotteeseen aiheutuneita vahinkoja.

ZCS sailyttdad yksinomaisen oikeuden korjata tai vaihtaa tuotteen (uuteen tai hiljattain tarkastettuun tuotteeseen) tai siihen
kuuluvat osat, tai tarjota oman yksinomaisen harkintansa perusteella ostohinnan tdyden korvauksen. Jos ostohinta korvataan,
tuote, josta korvaus on maksettu, on palautettava ZCS:lle ja siita tulee ZCS:en omaisuutta.

Takuuaikana ZCS huolehtii oman yksinomaisen harkintansa perusteella normaalissa kaytdsséa vahingoittuneiden komponenttien
korjaamisesta tai vaihtamisesta. Korjaukseen tai vaihtoon saatetaan kayttéa hiljattain tarkastettuja komponentteja ja/tai yksikkdja
ZCS:n valinnan perusteella. ZCS varaa liséksi itselleen oikeuden kayttaa vaihto-osina yksikkdja, osia tai komponentteja, joiden
arvo ja muotoilu ovat vastaavan laatuisia. Korjaus- tai vaihtotoimenpiteisiin kuuluvat osia tai tydsuoritusta koskevat kustannukset
eivat kuulu asiakkaan kustannettaviksi, mutta asiakkaan tulee vastata lahetyskuluista. Tuotteen tai komponentin vaihtamisen
yhteydessa korvaavan osan omistusoikeus siirtyy kayttéjalle ja korvatun osan omistusoikeus ZCS:lle, tapauksesta riippuen.
Talla takuulla ei ole vaikutusta kansallisissa laeissa annettuihin ostajan oikeuksiin lukuun ottamatta kustannuksia, jotka ostajalle
takuun kaytdsta aiheutuvat.

Ostomaahan rajoitettu takuu on tarkoitettu kaytettavaksi jalleenmyyntiliikkeessd, josta robotti on ostettu, tai lahimmassa
huoltoliikkeessa. Asiakkaan on toimitettava viallinen robotti henkil6kohtaisesti jalleenmyyntilikkeeseen, josta se on ostettu,
tai lAhimpéaéan huoltoliikkeeseen. Jos tuote palautetaan kuljetusliikettéd kayttéden, sen on tapahduttava ostajan kustannuksella;
robotti on pakattava alkuperaispakkaukseen ja sen mukana on toimitettava kopio ostokuitista tai laskusta, josta on kaytava ilmi
ostopaivamaara ja sarjanumero, sekd kuvaus ongelmasta.

EHDOT JA RAJOITUKSET HUOLTOPALVELUN PYYTAMINEN
TAKUUAIKANA
e Ota yhteyttd jalleenmyyntilikkeeseen, jos haluat tietoa

takuusta tai muista asiaan liittyvista seikoista. Takuun aikaisten huoltopalvelujen pyytamista varten seka
ZCS:n tuotteen palauttamisosoitteen seka -tavan selvittamista
* Tama takuu on voimassa ainoastaan jos: varten on otettava yhteyttd jéalleenmyyntilikkeeseen,
- Viallisen tuotteen mukana toimitetaan alkuperdinen, josta robotti on ostettu, tai lahimpaan huoltoliikkeeseen.
luettavassa kunnossa oleva lasku tai ostokuitti, josta ~ Takuuoikeuden kayttdmistd varten ostajan on esitettava
kay ilmi ostopéaiva ja jalleenmyyjan nimi. alkuperéinen jalleenmyyjan antama ostokuitti tai -lasku, tai
kopio siitd. Takuu rajoittuu maahan, jossa ZCS tai valtuutettu

e T&ma takuu raukeaa, jos: jalleenmyyja on alunperin myynyt tuotteen.

- Tuotetta ei kdyteta kaytt6- ja huolto-ohjeiden mukaisesti.
- Asennus tai kayttdé ei tapahdu kayttdéohjeiden

mukaisesti. =
- Sarjanumero on poistettu tai se on turmeltu LISAEHTOJA

tunnistamattomaksi.
- On kéaytetty luvattomia lisélaitteita tai tuotetta on Paikan paalla tapahtuva huolto

muokattu. * Asiakkaalla ei ole oikeutta vaatia paikan paalla tapahtuvaa
- On Kkaytetty muita kuin alkuperdisia osia tai huoltoa, ei edes takuuaikana.
lisdvarusteita.

* Jos toimenpiteitd on tarpeen suorittaa paikan péélla,
asiakkaalta veloitetaan kiintea veloitus seka huoltoliikkeen
tuntiveloitus.

- Sen jotakin osaa tai lisdvarustetta on muutettu.

- Ostaja tai valtuuttamaton henkild on suorittanut
huoltotoimenpiteita.

- Robotissa, sen virtaldhteessa, laturissa  tai .
lisdvarusteissa on s&dolosuhteista kuten esimerkiksi Ohjeita

salamoista, maanvyorymista, maansiirtymista, * Sailyta alkuperaispakkaus.
virtapiikeistd, séhkohairidistd, myrskyista, tulvista, tai e Sailyta lasku tai ostokuitti (niiden puuttuminen aiheuttaa
erilaisista luonnonkatastrofeista johtuvia vikoja. takuun raukeamisen).

e Takuuta koskevat rajoitukset: Huomio

- takuun piiriin eivat kulu kaytén seurauksena kuluvat « Ostajan on luettava kayttdopas erittdin huolellisesti ja
osat, kuten harjat, leikkuuterd, rajakaapeli, naulat, noudatettava tarkoin siind annettuja ohjeita.
telaketjut, pyorat, kytkentajohdot ja -kaapelit
- ulkoisetosatjamuovituet, ellei niissé ole valmistusvikoja.
Takuu ei kata luonnollista syisté tai kemiallisista aineista
aiheutuvaa muoviosien haalistumista.
- Akun takuu rajoittuun pelkkiin valmistusvikoihin
ensimmaisten kuuden kuukauden aikana.
- Moottorien takuu on 2 vuotta ja se rajoittuu 3000
kayttétuntiin.
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