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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

* Ez akézikonyv a késziilék szerves részét képezi, és a Gyartd azért készitette, hogy a késziilék élettartama soran biztositsa a
sziikséges informdcidkat a késziilék hasznalatara jogosult személyek szamara.

* Akészilék kezel6inek helyes munkavégzési gyakorlatot kell alkalmazniuk, és gondosan el kell olvasniuk és be kell tartaniuk
a jelen kézikonyvben szerepld 0sszes utasitast.

e Az informaciok eredetiek, azokat a gyarto kozolte

e Olvassa el figyelmesen a jelen kézikdnyvben taldlhaté utasitdsokat, hogy elkeriilje a személyek egészségét és biztonsagat
érintd sziikségtelen kockazatokat, valamint anyagi kart okozhat.

e A gyors hozzaférés érdekében tartsa a kézikdnyvet biztonsdgos, kénnyen hozzaférheté helyen.

* Eléfordulhat, hogy az ebben a kézikényvben szereplé egyes informéaciok és abrak nem felelnek meg tdkéletesen az On
birtokdban 1év6 késziiléknek; ez azonban nem befolydsolja a késziilék mikddését.

* A gyarto fenntartja az el6zetes értesités nélkil torténé modositas jogat.

* Akézikdonyvbentaldlhaté alabbi szimbélumok a kiilondsen fontos informacidk kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikaciok
azonositasara szolgalnak

;Y Veszély - Vigyazat

Ez a szimbdélum a kozvetlen veszélyt jelent6 helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviil hagyasa esetén az emberek
egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimbélum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen az
emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithato legyen az eszkoz védelme.

Ez a szimbélum kiilonosen fontos miiszaki informacidkat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

A képen lathatd névtabla kozvetleniil a késziilékre van felhelyezve.

e p
Hivatkozdsokat és a készllék biztonsagos Uizemeltetéséhez ADATTABLA |
sziikséges Osszes informaciot tartalmazza. (A) A gyértd \
gyarto neve PN
Barmilyen mdszaki kéréssel forduljon a gyartdé miuszaki (C) Modell e
szervizkdzpontjdhoz vagy egy hivatalos keresked6hoz. Miszaki (C) Véltozat | (C) Gyartasi év
segitségnyujtas esetén kérjik, adja meg az azonosité tablan ' : , yl
feltlintetett adatokat, a hasznalat hozzavetdleges éraszamat és . Xﬁxxxxxxxxxxxxxxx o I——"
az észlelt hiba tipusat. ! N X)ooooooomﬁo«)oocim(XX)—XXXXg €
[ | mooeL § :H .
A. A gyarté neve. ® : ® @
| :
B. CE-megfelel&ségi cimke I
o S wsz—— A0 0O 0 A
C. Modell és verzio / sorozatszam / Gyartasi év. ! Serial Number@: XXXXXXXXXXXXXX !
D. M(iszaki adatok: fesziiltség, aramerésség, védettség, tomeg, ) Mﬁlszaki
vagasi szélesség. specifikaciok (C) Sorozatszam (B) EK—r(r)llle:T?lizleloseg|

BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyarté gondosan mérlegelte a berendezéssel t6rténd érintkezésbdl eredd lehetséges veszélyeket és személyes kockazatokat. E
tajékoztatds célja tdjékoztatni a felhasznaldkat arrél, hogy a kockazatok elkeriilése érdekében fokozott dvatossaggal kell eljarniuk.

BIZTONSAGI SZABALYOK

A TERMEK PENGET TARTALMAZ, EZERT NEM JATEKSZER!

Kerjlk, olvassa el figyelmesen ezt a kézikén?/vet, kiildbndsen a biztonsagi utasitasokat és a
termeék hasznalata elott Ggyeljen arra, hogy te I!]es mértékben megértse azokat. A berendezést
kizarolag a gyarto altal meghatarozott celra hasznalja. Korultekintéen kdvesse a kezelésre,
karbantartasra és javitasra vonatkozo utasitasokat.

A robot hasznalatakor gyézéd#'én meg arrél, hogy a munkaterileten senki sem tartézkodik,
kilonosen gyermekek, idosek, fogyatékkal él6k és haziallatok. Ellenkezé esetben programozza
a robotot ugy, hogy olyan idépontban m(]kédi'én, amikor senki sem tartézkodik a terileten.
Tartsa szemmel arobotot, ha tudja, hogy haziallatok, gyerekek vagy mas emberek tartdzkodnak
a terlileten. Ha a robot utvonalaban személy vagy allat talalhatd, azonnal allitsa le a robotot.

Az olyan, keritéssel nem hatarolt munkaterileteken, amelyeken nem lehet kdnnyen atmaszni,
fellgyelje az eszkozt a miivelet soran.

A robotflinyiré munkateriilete koril figyelmeztet6 tablakat kell elhelyezni, ha azt kozterileten
hasznaljak. A tablaknak a kdvetkezQ szdveget kell tartalmazniuk: ,Figyelem! Automatikus
flinyiro! Ne menjen a gép kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!"

Ez a robot nem alkalmas gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességekkel rendelkezd személyek, illetve a termékkel nem ismerkedd, tapasztalatlan
személyek altali hasznalatra, kivéve, ha a biztonséiukért felel6s személy felugyeli 6ket, vag
ha a késziilék hasznalatara vonatkozo utasitasokat kaptak. A gyermekeket feligyelet alatt kell
tartani annak érdekében, hogy ne jatsszanak a késziilekkel.

Ne engedije, hogy a robotot olyan emberek hasznaljak, akik nem ismerik annak mikodését.

A karbantartasi és javitasi munkakat végzé szakembereknek teljes mértékben tisztaban
kell lennilik a keszilek kilonleges {eller,nzowel és biztonsagi elGirasaival. A robot hasznalata
elott olvaﬁsa el figyelmesen a kezelési utmutatot, és gyézédjon meg réla, hogy megértette az
utasitasokat.

Soha ne tavolitsa el, ne keriilje el és ne mddositja a beszerelt biztonsagi berendezéseket. A
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gyérté nem vallal felel6sséget a nem eredeti alkatrészek hasznalataért. A jelen kdvetelmeny
e nem tartasa sulyosan veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonsagat.

« Ellendrizze, hogy nincsenek-e a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy mas olyan
targyak, amelyek karosithatjak a pen?éket. Adgyepen lévd targyak szintén karosithatjak vagy
megakadalyozhatjak a robot megfelelé mikodeseét.

« Soha ne engedje, hogy emberek lljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge
Fllgeporze%ehezl vagy mozgatasahoz, amig az mdkdodik. Miikddés kdzben ne tegye a kezét és
abat a robot ala

« Ne hasznalja a robotot, ha a locsol6érendszer miikodik. Ebben az esetben programozza be
a robotot és a locsoldrendszert ugy, hogy ne mikddjenek eg?_/ldejuleg_. Ne mossa a robotot
nagynyomasu vizsugarral, és ne meritse vizbe részben vagy teljesen, mivel nem vizallé.

« Valasszale atapellatast, és aktivalja a biztonsagi berendezést, miel6tt barmilyen, a felhasznalo
altal elvéegzendd beallitasi vagy karbantartasi miveletet eréiezne. Hasznalja a gyarto
altal ajanlott egyéni védbéeszkozoket, els6sorban a vagépenge kezelésénél mindig viseljen
védokesztydt.

+ A készilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek kizarolag felliigyelet alatt végezhetik.
« Ne hasznalja a robotot, ha a vagdkeés sériilt. Cserélje ki a vagopengét.

« A késziiléket ne hasznalja sérilt kiils6 alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei
megseériiltek, cserélje ki 6ket.

- Ne hasznalja a robotot, ha a transzformator tapkabele sériilt. A sériilt kabel fesziiltség alatt allo
részekkel valé érintkezéshez vezethet. A kockazatok elkerilése érdekében a tapkabel javitasat
glgyartora, a gyartd szervizszolgalatara vagy hasonlo képesitéssel rendelkez6 személyre kell

izni.

« Haatapkabel hasznalat kozben megsériil, nyomja meg a "STOP" gombot, és huizza ki a halozati
vezetéket az elektromos aljzatbol.

« Szemrevételezéssel ellendrizze a robotot, hogy a penge, a rogzitécsavarok és a vagoszerkezet
nem kopott vagy sérilt-e. Gy6z6djon meg rola, hogy minden anyat, csavart és csavart
meghuzott, igy biztositva a robot jé miikddési allapotat.

+ Ha a robot hasznalat kdzben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a "STOP" gombot, és
hlzza ki a halozati vezetéket az elektromos aljzatbol.

« Soha ne hasznalja és tdltse fel a robotot robbanasveszélyes és/vagy gyulékony kornyezetben.

« Csak a gyarté altal biztositott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfelel6
hasznalat aramutést, tulmelegedést vagy maro folyadékok akkumulatorbdl torténd szivargasat
okozhatja. Ha folyadék szivarog, mossa le az akkumulatort vizzel/semlegesitével; szembe
jutas esetén forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI ESZKOZOK

1. Akadalyérzékel6

Az (itkbzésérzékeld aktivaladik, ha a robot 10 cm-nél (3,94”) magasabb szilard targyhoz (itkdzik, amely megallitia a mozgast az
adott irdnyba, és hatrafelé mozog, hogy elkeriilje az akadalyt.

2. D6lésszogméro
Ha a robot a maximalis hatarértéknél meredekebb lejtén dolgozik, vagy felborul, a robot ledllitja a vagokeést.
3. Vészledllité kapcsolo

A robot felsé részén taldlhatd, a "STOP" sz6 nagyobb, mint a tobbi parancs a billenty(izeten. Ha ezt a gombot m(kddés kdozben
barmikor megnyomija, a flinyird robot mozgdasa azonnal ledll, és a penge forgasa leall.

4. Talaram elleni védelem

Az 6sszes motor (penge és kerék) miikodés kozben folyamatosan figyelemmel van kisérve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet,
amely tulmelegedést okozhat. Ha ez a kerékmotorban torténik, a robot megprébal az ellenkezé iranyba mozogni. Ha a tuldram
tovabbra is fennall, a robot ledll és hibat jelez. Ha a vagokés motorja tulmelegszik, két beavatkozasi lehetéség van. Ha a
paraméterek az elsé tartomanyba esnek, a robot végrehajtja a vagokés felszabaditdsahoz sziikséges mandvereket. Ha a tularam
a védelmi tartomany alatt van, a robot ledll és motorhibat jelez.

5. Az érzékel6 nem észlel jelet

Ha nincs jel, a robot automatikusan leall.

Felhasznaléi kézikonyv 4



BIZTONSAGI JELZESEK

A gép haszndlata el6tt
figyelmesen olvassa el a
hasznalati utasitasokat, hogy
megértse a jelentéseket.

> B>

SN

&~
[ J
>

STOP

Ne érintse meg a forgokést, és
ne tegye kezét vagy labat a gép
ala, amikor az mukaodik. Varja
meg, amig a penge és a forgd
alkatrészek teljesen megallnak,
miel6tt hozzaférne azokhoz.

Tartson biztonsagos tavolsagot
a géptél izem kozben.

A robot m(kddése kozben
gy6z4djon meg arrdl, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (klonosen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal €l6k) és hazidllatok.
A gép miikodése soran tartsa a
gyermekeket, haziallatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze

Ne utazzon a gépen.

o> B>

A gépen végzett munka
vagy a gép felemelése el6tt
mukodtesse a  biztonsagi
berendezést.

Figyelmeztetés! Tisztitas vagy
mosas céljabdl ne permetezzen
vizet a gépre.

A robot mikodése kozben
gy6z6djon meg arrél, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (kllonosen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal él6k) és hazidllatok.
A gép mikodése soran tartsa a
gyermekeket, hazidllatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze.

A robotot csak a ,Muszaki
informdciok” fejezet ,Mlszaki
adatok” részében megadott
tapegységekkel hasznalja.
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MUSZAKI ADATOK

LEIRAS

Megnevezés

7250DEO 7250ELO 8250ESO

Maximalisan ajanlott kaszalhaté feliilet

Munkakapacitds (-20%(*))

m?2 (ft?)

2600
(27976)

3200
(34432)

5000
(53800)

Méretek (Sz x Ma x Mé) mm 890x440x700
Robot stlya (akkumulatorral) kg 15,3 16,2
Vagési magassdg (Min-Max) mm (") 25-70 (0,99 - 2,76")
A penge atméréje mm (") 290 (11,42")
Motorok kefe nélkdl
A vagopenge sebessége RPM 3000 karbantartas
Alapsebesség Méter / perc 30 (98,43

45% megengedett, a gyepviszonyok és a tartozékok alapjan
Legnagyobb ajanlott kezelhetd lejtés telepitve.
(*)gi gy | ] % 35% os maximalisan kezelhetd és ajanlott a nyirt gyep

allapotdban.

20% a kiils6 él vagy a hatarolédrét kdzelében.
. . ROBOT:-10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Uzemi kornyezeti hémérséklet Max °C TOLTOALLOMAS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)

AKKUMULATORTOLTO: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Mért hangteljesitményszint dB(A) 63
. ROBOT: IPx4

Vizvédelmi osztaly IP TOLTOALLOMAS: IPx4

AKKUMULATORTOLTO: IPx4

Elektromos jellemzék

Tapegység (litiumos
akkumulatorokhoz)

Mean Well
PB-360P-24KF

Bemenet:
100-120 V~; 7 A;
200-240 V~; 3 A;

Mean Well ELG-150-30ZCTE 50/60Hz, 1. . osztaly

Kimenet:
Bemenet: 29.4V==125A
100-240V~; 2 A; 50/60 Hz; 1. osztaly - Alternativ kéd -
Kimenet:
= Mean Well
294V 50A ELG-300-30ZCTE
Bemenet:

100-350V~; 3.0 A;
50/60 Hz; 1. osztaly
Kimenet:
294V=—==10A

Az akkumulator tipusa és az akkumulatorok toltése

Ujratélthetd litium-ion akkumulator
(névleges fesziiltség)

25.9V 1x7.5Ah 25.9V 2x7.5Ah

Atlagos toltési id6

60:pp

2:30 3:00

Atlagos kaszéldsi idétartam egy
teljes toltési ciklust kovetden (*)

60:pp

3:30 7:00

(*) A (i, a gyep allapotatol és a nyirdsi teriilet 6sszetettségétdl fligg.
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Adokésziilék a robot meghajtasahoz

Mikodési frekvenciasav (Hz) 500 - 60000
maximalis radiofrekvencids teljesitmény (dBm) <10

Bluetooth

M(ikodési frekvenciasav (MHz) 2402 -2480
maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) <14

GSM

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

Kezelt teriletek, az els6dleges

M(ikodési frekvenciasav (MHz) 850/900/1800/1900
maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) < 33

(szabadalmazott)

zénaval egyiitt 8
Es6érzékeld Standard
Eco mdéd -  Onprogramozas Standard

Csatlakozémodul (GPS, GPRS) Opcionalis

Standard

A toltédllomashoz vald visszatérés
modszere

V-Meter" - follow wire"

A hatdrolé drot maximalis hossza
(hozzavetdleges, szabdlyos keriilet m ()
alapjan szamitva)

1000 (3280 )

(*) A (i, a gyep allapotatol és a nyirasi teriilet 6sszetettségétdl fligg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A készilék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek, hogy a
kertekben és a hazak gyepén a nap barmely szakaban automatikusan
nyirja a fiivet. Kicsi, kompakt, csendes és kdnnyen szallithato.

A vagando feliilet jellemz6itdl fliggéen a robot tobb teriiletre is
programozhatd: egy elsédleges és egy mdsodlagos teriiletre (a
kiilonbdzé modellek specifikéacidi szerint).

Mikodés kdzben a robot levagja a hatarolo drét altal kijeldlt teriiletet.

Amikor a robot érzékeli a hatarolé drotot vagy akadalyba (itkozik,
véletlenszer(ien iranyt valtoztat, és Uj iranyban kezdi Ujra a kaszalast.
A robot nem keresztezi a hatdrolé drétot annak hosszanak felénél
hosszabb tavolsagon keresztiil.

Arobot a véletlenszer(i m(ikodésielvének megfeleléen automatikusan
nyirja a gyep teljes koriilhatarolt terliletét (lasd az abrat).

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb fi
jelenlétét a kert egy részén, és automatikusan aktivalni a spiralis
mozgdst a tokéletes befejezés érdekében, ha sziikségesnek itéli.
A spiralis mozgds a robot altal végzett flinyirds soran az ,ENTER”
megnyomasaval is aktivalhato.

Az, hogy a robot mekkora gyepfeliiletet képes nyirni, szamos
tényez6tdl fligg, példaul:

¢ arobot modellje és a beszerelt akkumulatorok tipusa;

* a terilet jellemz6i (szabalytalan kerllet, egyenetlen felliletek,
tagolt teriiletek stb.);

e agyep jellemzdi (fGi tipusa és magassaga, nedvességtartalom
stb.);

¢ apenge allapota (élesség, maradvanyok és lerakodasok nélkdil
stb.);
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FO ALKATRESZEK

MODELL

Valtozat

7250DEO

7250ELO

8250ES0

Robot

Billentyiparancsok

EsGérzékel6

Akkumulator

Markolat

Vagopenge

L L L L ||| >

L U I O N G B v

L L L L ||| >

L S B O S S O v}

L L L L ||| >

L S B S S O B v

Hatarold drot tekercse

o

o

o

o

Csapok

Tapegység tdpkabele

Tapegység

Toltéallomas

Ado

Haszndlati utmutaté

Kulcs a vagasi magassag beallitasahoz

LSS <

S N S B BN

E S B N U S BN

E O N U G N

Csatlakozas a hatarold dréthoz

@ e OB OO E®® O

A t0lt6 fedele
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezéseket megfelel6en csomagolva szallitjak. Kicsomagolaskor évatosan vegye ki az alkatrészeket és ellendrizze azok épségét.

A Veszély - Figyelmeztetés

A miianyag csomagolast és a miianyag tarol6edényeket tartsa tavol csecseméktol és gyermekekt6l: fulladasveszély!

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra.

A RENDSZER TELEPITESENEK TERVEZESE

Arobotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést igényel, hogy megtalalja a legjobb teriiletet a toltéallomas, a tapegység
és a hatarolo drét elhelyezéséhez.

* A toltéallomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetbleg a
legnagyobb teriileten, ahonnan a gyep tobbi része kénnyen
elérhet6. Arra a teriiletre, ahol a tolt6allomast telepitik, a
tovabbiakban ,els6dleges teriiletként” hivatkozunk

Tapegység

[
O

Veszély - Figyelmeztetés

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63") feletti magassagban.

Min. magassag.
160 cm

|

Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek
férjenek hozza a tapegységhez.

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon meg
arrél, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos miikodés
érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer j6l miikodo foldelési
rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerésségii hibaaram-késziilékkel (RCD) kell
védeni.

_

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral ellatott,
jol szell6z6, a megfelel6 Iégaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

¢ A robotnak a munkaciklus végén konnyen meg kell taldlnia a télt6allomast, amely egyben az 0j munkaciklus kiindulépontja
is lesz, és ahonnan barmely mas munkateriilet (a tovabbiakban: ,mésodlagos teriilet”) elérhetd.

* Helyezze el a t6lt6allomast az alabbi szabalyok szerin:

- vizszintes talajra;

- tomor és stabil talajon, jo vizelvezetéssel;

- Lehetéleg a gyepszényeg legszélesebb részére;

- locsoléberendezés esetén ligyeljen arra, hogy a vizsugarak ne a iranyuljanak télt6allomas belsejébe;

- gy6zddjon meg arrdl, hogy a toltéallomas bejarata az abran lathaté mdédon van elhelyezve, hogy a robot az dramutatd
jardsdval megegyez6 iranyban a hatarol6 drétot kdvetve tudjon belépni;

- atoltéallomas elétt 200 cm (78,74") egyenes terliletnek kell lennie;

- az dallomas kozelében 1évd gyepet elvalasztd fémrudak vagy sinek zavarhatjak a jelzést. Helyezze az allomast a kert
egy masik oldaldra vagy a fémkorlattél biztonsagos tavolsagra. Tovabbi informaciokért forduljon a gyarté miiszaki
szervizkozpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6hoz.

o Atoltéallomast stabilanrégzitenikell atalajhoz. Atélt6allomas bejaratanal [évé kis 1épcsé kialakuldsdanak megakadalyozasara

helyezzen el egy kis miflidarabot a bejaratnal, hogy ez ne fordulhasson el8. Alternativ megoldasként tavolitsa el a flives
feliilet egy részét, és telepitse a toltéallomast a flivel egyiitt.

9 Felhaszndldi kézikdnyv



* A toltéallomas egy kabelen keresztiil csatlakozik a tdpegységhez, amelynek a vagasi teriilet kiils6 oldalan kell eltdvolodnia

a toltéallomastol.

* Atapegységet a kdvetkez6 szabalyok szerint helyezze el:

- jOl szell6z6, légkori hatdsoktdl és kozvetlen napfénytél
védett helyen;

- lehetéleg otthondban, garazsban vagy fészerben;

- kultéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad kozvetlen
napfénynek és viznek kitenni. Ezért szell6ztetett dobozban
kell védeni. Ne helyezze el ugy, hogy kozvetlen érintkezésbe
keriiljon a talajjal vagy a nedves kornyezetekkel;

- agyep kiilsé oldalan helyezze el, ne pedig a gyep belsejében;

- feszitse meg a toltéallomastol a tapegységhez vezetd
felesleges kabelt. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
kabelt

* A drét bejové szakaszanak egyenesnek kell lennie, és legalabb
200 cm-rel (78,74 hiivelyk) merélegesen kell a toltéallomasra
allnia, a kimend szakasznak pedig el kell tavolodnia a
toltéallomastdl; ez lehetévé teszi a robot helyes visszalépését

Ha a robotot olyan teriilet kdzelében telepitik, ahol egy masik
(azonos vagy mas gyartotol szarmazo) robot talalhato, akkor a
robot adojat és vevdjét a telepités sordn ugy kell modositani, hogy
a két robot frekvencidja ne zavarja egymast. Ebben a helyzetben
forduljon a legkdzelebbi ligyfélszolgalati kozponthoz.

Felhasznal6i kézikonyv 10
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A HATAROLODROT FELALLITASA

A hatdrol6 droét felszerelése el6tt ellenérizni kell a gyep telies

feliletét. A hatérold drét lefektetése sordn a robot helyes e ! :
mUkodéséhez sziikséges bedllitdsokat a flives feliileten kell ve
elvégezni. e
e a hatarol¢ drot fektetéslére

1. Ertékelje kiatolt6allomasraval6 visszatérés legjobb modszerét | ag 49 S0

LA TOLTOALLOMASRA TORTENO VISSZATERES MODSZERE”
cimU fejezetben leirt utasitasok szerint.

2. A munkateriiletek el6készitése és meghatarozasa.
3. A hatdrol6 drét felallitasa.

4. A toltéallomas és a tapegység telepitése. A hatarolé drot
fektetésénél tartsa be a telepitési irdnyt (az dramutatod
jardsaval megegyezden) és a viragagyasok korili forgasiranyt
(az 6ramutatd jarasaval ellentétesen), ahogy az abran lathato.

A TOLTOALLOMASHOZ VALO VISSZATERES MODSZERE

Arobot kétféle médon térhet vissza a toltéallomadsra a felhasznal i
meni ,Settings - Re-entry to Base” mez6jében beallitott beallitasok
alapjan. Az ,On the Wire” mddszert csak akkor hasznalja, ha a
kertben és a hatarold drét kozelében (2 méteren beliil) szamos
akadaly van. Minden mas esetben jobb a ,V-Meter” mddszert
hasznalni a tolt6allomasra valé leggyorsabb visszatérés
érdekében.

JFollow wire”. A tolt6allomdsra vald visszatérés ezen modszere
arra utasitja a robotot, hogy kdvesse a kerdleti drotot, és a kerekeit
a drot két oldaldn helyezze el. Ha ez a médszer aktivalva van, nincs
sziikség a ,Recall on Wire” el6készitésére az aldbbiakban leirtak

szerint. =
R
JV-Meter”. A toltGallomasra valé visszatérés e modszerének 'iélgfs'efe'é
beéllitdséval a robot a hatarolé drét mentén halad, néhany 0] | \
H

centimétertdl egy méterig (3,2") terjedé indikativ tavolsagban, és 2mt.
az ives szakaszokon id6rél idére érinti azt, amig a toltéallomas --ltééuomés* ﬁ
altal kibocsatott jelet fel nem ismeri, hogy a dréton vezesse magat,
és helyesen |épjen be a tolt6allomasra.

Sziik atjarok esetén a vezetéket egy specialis modon kell elhelyezni, amelyet ,Recall on the Wire"-nek neveznek.

Amint a ,Recall” felismerésre kerdil, a robot kis sebességgel és nagyobb pontossdggal koveti a hatarolé drétot kordlbelil 10
méteren (33") keresztiil. Ezutan a ,V-Meter” visszatér az Ujbdli belépési modba, ha a gyors Ujbdli belépést vagy a tolt6allomast
nem talalta meg..

Kovesse az alabbi utasitasokat a ,Recall” telepitéséhez:

e a,Recall” egy kb. 2 m (6,6”) hosszusagu drétdarab, amelynél az egyes drétok kozotti tavolsédga 5 cm (1,96”);

|n

¢ a,Recall’-t 2 m tavolsagban kell elhelyezni. (6,6”) a sz(ik &atjardk elétt

e a,Recall’-t a,Quick Re-entry” el6tti részbe kell helyezni

MEGJEGYZES: Ha a robot egy bizonyos idén beliil nem talélja meg a toltéallomast, akkor ,Follow wire” iizemmédban kdveti a
hatarolé drétot.

11 Felhaszndldi kézikdnyv



A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

A nyirando fiifeliilet el6készitése C N

1. Gy6z6djon meg arrél, hogy a nyirandd gyep egyenletes, és
nem tartalmaz lyukakat, koveket vagy egyéb akadalyokat.
Ha szilikséges, készitse el6 a gyepet az esetleges lyukak
betomésével és az akadalyok eltavolitasaval. Ha egyes
akadalyok nem tavolithatok el, akkor ezeket a teriileteket
megfeleléen meg kell jeldIni a hatarol6 dréttal.

2. A robot a munkaterileten beliili, legfeljebb 45%-os lejtési
(méterenként 45 cm) feliileteket képes nyirni egy normadl,
szaraz gyepen, a kerekek megcsuszasanak veszélye nélkiil, a
beszerelt tartozékok alapjan. A tobbi esetben tiszteletben kell
tartani a lejté 35%-at.

A hatarolé drétot legfeljebb 20%-os lejtéssel (20 cm per méter
hosszban) kell lefektetni a talajra, figyelembe véve, hogy a
robotnak nagyobb tapaddsra van sziiksége a toltéallomasra
valo visszatérés soran. Ezért gondosan ellendrizni kell a
gyepkorilményeket és be kell tartani a hatarértékeket. Ha
a hatarold drétot 20%-nal nagyobb lejtén fektetik le, a robot
eltérhet téle, hogy konnyebben mozogjon, nem képes lekiizdeni
a sz(k atjarokat és felismerni a gyors visszalépési beallitast.
A lejtés legfeljebb 35 cm-t ndvekedhet a hatarol6 dréton belil
vagy kivdil.

Ha ezeket az utasitasokat nemtartjak be, arobot lejtés teriileten
dolgozik, és érzékeli a drétot, a kerekei megcstszhatnak, és a
robot elhagyhatja a munkateriiletet.

Ha a fent emlitett hatarokat el nem ér6 lejtékon akadalyok
vannak, a lejtd csokkentése érdekében a talajt az akadaly feletti
részen legalabb 35 cm hosszan egyenletesre kell egyengetni.

 Er——

A megengedettnél nagyobb lejtésii teriiletek nem
nyirhaték a robottal. Ezért helyezze a hatarol6 drétot
a lejto elé, hogy az ne legyen a kaszalando teriileten.

r

e nm -

45% 45 cm
4{ 17,71") -
100cm (39,3 ") 0-45%
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A munkateriilet hatarvonalainak kijelolése

3. Vizsgaljaatateljes gyepfeliiletet,és mérjefel,hogy sziikséges-e

azt kiilon munkatertiletekre osztani az alabbiakban ismertetett
szabalyok szerint. A hatarol6 drét felszerelése el6tt ellenérizze
a teljes utvonalat, hogy megkonnyitse ezt az eljarast. Az abra
egy gyepet mutat, a hatdrol6 drét felszereléséhez sziikséges
nyomvonallal.

A telepités sordn azonositsa a masodlagos és zart teriileteket.
A masodlagos teriilet a gyep egy része, amely az elsédleges
gyephez egy olyan atjaroval kapcsoldodik, amelyet a robot
normalmozgdsdvalnehézelérni. Ateriiletnek amegengedettnél
nagyobb emelkedések és esések nélkiil elérhetének kell
lennie. Az, hogy egy Ovezetet "'masodlagos tertiletként" kell-e
meghatarozni, az elsédleges teriilet méretétdl is fligg. Minél
nagyobb az elsédleges teriilet, anndl nehezebb lesz elérni a
szlk atjarokat. Altalanossagban elmondhaté, hogy a 200 cm-
nél (78,74") keskenyebb atjaré masodlagos teriiletnek mindsiil.
A kezelt masodlagos teriiletek szama a modell jellemzgitél
fiigg (I4sd ,MUiszaki adatok”).

A megengedett legkisebb atjaré 70 cm (27,56") a hatarolé drot
mindkét szélétél. A hatdrolé drétot a gyepen kiviili targyaktdl
(az alabbiakban feltlintetend) tavolsagra kell elhelyezni; ezért
az athaladashoz sziikséges tavolsagnak 140 cm-nek (55,12")
kell lennie, ha mindkét oldalon fal vagy sévény van.

Ha ez az &tjar6 nagyon hosszl, a hatdroldé drotok kozti
tavolsagnak tobb mint 70 cm-nek (27,56") kell lennie.

A programozas soran be kell allitani a teriiletek méretét és
az elérésiikhoz sziikséges leggyorsabb irdnyt (az 6ramutatéd
jardsaval megegyez6 vagy ellentétes irdnyban), valamint a
masodlagos teriilet eléréséhez sziikséges dréton méterben
megadott szama

Ha a fent emlitett minimumkd&vetelmények nem teljesiilnek,
azaz a terliletet olyan emelked6 vagy lejt§ valasztja el,
amelynek jellemzdit a robot nem tudja kezelni, vagy egy atjaro
(folyos6), amely keskenyebb, mint 70 ecm (27,56") a keriilet
szélétdl a kerlilet széléig, akkor a gyep ezen terilete ,zart”
terlletnek" minésul. A ,zart teriilet” jeloléséhez a kimend és
a bejové hatarold drotokat ugyanabban a savban, legfeljebb
1 cm (0,40") tavolsagban kell lefektetni. Ebben az esetben a
robot nem képes 6nalldan elérni a teriiletet, azt a ,Zart teriiletek
kezelése” cimi fejezetben leirtak szerint kell kezelni. A ,zart
terlletek” kezelése csokkenti a robot altal 6nalléan kezelhetd
négyzetméterek szamat.

13
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A hatérol6 drét fektetésére |
szolgalé nyomvonal !
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folyos6, amelynek minimalis atjardja

ELSODLEGES TERULET “

70 cm /27,56 " a szélek kozott.

MASODLAGOS |
TERULET -~

ELSODLEGES TERULET II

folyoso atjardval
<70cm/ 27,56 "

T,
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4. Ha a munkateriileten beliil vagy kiviil van jarda vagy kocsifelhajtd, amely a gyep szintjén van, akkor a kerdiileti drétot a jarda
szélétél 5cm (1,96") tavolsagra fektesse le. A robot kissé kiemelkedik a gyepbdl, és az 6sszes flivet lenyirja. Ha a jarda fémbal
késziilt, vagy ha van rajta fém csatornafedél, zuhanylemez vagy elektromos drétok, a robot meghibasodasanak és a hatarold
drét zavarainak elkeriilése érdekében a hatarolo drétot legaldbb 30 cm (11,81") tavolsédgra fektesse le a fémtérgyaktdl.

_

Az abra egy példat mutat a munkateriileten beliili és a munkateriilet keriiletén lIévé elemekrél, valamint a hatarolé
drét helyes fektetéséhez kovetendd tavolsagokrol. Jeldlje meg a vasbdl vagy mas fémbdl késziilt elemek
(lefolyofedelek, elektromos csatlakozasok sth.) hatarat, hogy megakadalyozza a hatarol6 drét jelének zavarasat.

J

Ha a munkaterileten beliil vagy kivil akaddly van, példaul egy jarda vagy fal, akkor a hatarolé drétot legaldabb 35 cm (13,78")
tavolsagra helyezze el az akadalytdl. Novelje a tavolsagot a hatarolé drot és az akadaly kdzott; ha nem akarja, hogy a robot
nekimenjen az akadalynak, helyezze a hatérolé drétot legaldbb 40 cm (15,75") tdvolsagra az akaddlytél. A szegélyhez kozeli és
a meghatarozott munkaterileten kivili fivet flinyiréval vagy bozétvagdval lehet levagni.

~

35cm.
/13,78"

Ha a munkateriileten belil vagy kiviil viragagyas, sovény, kiall6 gydker( névény, 2-3 cm-es kis drok vagy 2-3 cm-es kis jardaszegély
taldlhato, a keriileti drétot legalabb 30 cm (11,81") tavolsagra kell elhelyezni az akadalytdl, hogy a robot vagy az akaddly ne
sériiljon meg.

A munkateriileten belil 1évé (i levaghato és befejezhet6 flinyiréval vagy bozétvagoéval..

ﬂ) cm.

/11,81°

kiallé gyokerek

30cm. i ‘

s /.

/[
[
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Ha a munkaterileten beliil vagy kivil medence, t6, szakadék, arok, l1épcsé vagy kozut talalhato, amelyet nem véd kdnnyen
atjarhatd kerités vagy fal, a hatérold drétot a peremtél legaldbb 90 cm-re (35,43 hiivelyk) kell felszerelni. Annak érdekében,
hogy a hatdrolé drotot a lehetd legkozelebb telepitsiik a vagasi terlilet széléhez, javasoljuk, hogy kozteriiletekkel szomszédos
esetekben nehezen atjarhaté keritést, egyéb esetekben pedig legaldbb 15 cm magas keritést telepitsiink. Ez lehetévé teszi, hogy
a hatdrol6 drétot az el6z6 bekezdésekben leirt tdvolsagokra fektessik le.

_

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalo telepitését és
megfelel6 miikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81") lejté vagy csliszés talaj esetén.

90 cm.
/3544

Az (itéseknek ellendllé akaddlyokat, mint példdul a munkateriileten beliil 1évé fakat, bokrokat vagy éles szélekkel nem rendelkezé
oszlopokat nem kell koriilhatarolni. A robot nekimegy az akadalynak és iranyt véltoztat. Ha nem szeretné, hogy a robot
akadalyokba litkdzzon, és a biztonsagos és csendes miikodés érdekében minden rogzitett akadalyt el kell hatarolni. Az enyhén
lejtés akadalyokat, példdul az virdgcserepeket, koveket vagy kidllé gyoker( fakat a vagokés és az akadalyok védelme érdekében
el kell hatarolni.

Az akadaly hataranak kijeloléséhez a hatarolni kivant objektumhoz legkozelebbi kiilsé hatarpontbdl induljon ki, és a hatarolo
drétot Ugy rendezze el, hogy az elérje az akadalyt, megkeriilje azt, majd az el6z6 bekezdésekben leirt szabalyos tavolsdgokat
betartva az el6z6 utvonalon haladjon vissza. Fedje &t a kimen6 és a bejové drétot Ugy, hogy ugyanaz alatt a csap alatt haladjanak
at, ez lehetdvé teszi, hogy a robot athaladjon a hatarolo6 dréton.

A robot megfelel6 miikodéséhez a minimalis atfedési hossz nem lehet nagyobb 70 cm-nél (27,56"), hogy a robot szabdlyosan
mozoghasson.

in. 70 cm
27,56 "

o4
%
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A HATAROLO DROT TELEPITESE

A hatéarolé drét lehet foldbe dsott vagy a foldre fektetett. Ha van
drotfekteté gépe, akkor a nagyobb védelem érdekében jobb, ha a
drotot betemetik.

Ellenkez6 esetben szerelje a drétot a foldre a mellékelt csapokkal
az alabbiakban leirtak szerint. hatarolo drét

 Ere——

Kezdje el a hatarol6 drét fektetését a toltoallomas
telepitési helyétél, hagyjon néhany métert, hogy a
végso fazisban a tapegységhez valé csatlakoztataskor
méretre vaghaté legyen.

Talajdrot

Vagja le a flivet a lehet6 legalacsonyabbra flinyiréval vagy
bozétvagoéval a teljes Ut mentén, ahol a kabelt lefektetik. Ez
megkonnyiti a kabel foldbe torténé lefektetését, és csokkenti
annak kockazatat, hogy a robot megsértse a szigetelést.

1. Helyezze el a drétot az dramutat6 jarasaval megegyez6 irdnyban
a teljes utvonal mentén, és rogzitse a mellékelt csapokkal,
ligyelve arra, hogy az egyes csapok kozott legfeljebb 100 cm
(39,37 hiivelyk) tévolsag legyen. A drétnak érintkeznie kell a
talajjal, hogy a robot ne sériiljon meg, miel6tt a fi befedi.

- A hatdrol6 drét fektetésénél kdvesse a viragagydsok korili
telepitésiiranyt, azaz az 6ramutaté jarasaval ellentétes iranyt.

- Az ives szakaszokon ugy rogzitse a drétot, hogy ne
csavarodjon, hanem szépen gorbdiljon (20 cm-es sugarral)..

drétrogzitd szegecs
1

. 20 cm sugar

~,

~ -
= -
-----------------

Betemetett drot
1. Asson egyenletes barazdat a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,181").

2. Helyezze el a drétot az 6ramutaté jarasaval megegyezd iranyban, néhany centiméteres mélységben a palya mentén. Ne assa
be a drétot 5 cm-nél mélyebbre, hogy ne csdkkenjen a robot altal felvett jel minésége és intenzitasa.

3. Adrot lefektetése sordn sziikség lehet arra, hogy a drétot néhany ponton a mellékelt csapokkal régzitsiik, hogy a folddel valé
lefedéskor a helyén maradjon.

4. Fedje be az 6sszes drétot folddel, és gy6z&djon meg réla, hogy a drét feszesen marad a féldben.

Felhasznal6i kézikonyv 16



A hatérol6 drot csatlakoztatasa

Hasznaljon eredeti kotést, ha a telepités befejezéséhez egy masik
hatarol6 drétra van sziikség.

A drét mindkét végét helyezze be a kotésbe, ligyelve arra, hogy
a drétok teljesen be legyenek helyezve, hogy a végek mindkét
oldalon lathatdak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsé
oldalon egy fog6 segitségével.

 Ere——

- A biztonsagos elektromos csatlakozas érdekében
csak eredeti csatlakozékat hasznaljon.

- Ne hasznaljon szigetel6szalagot vagy mas
tipusi, nem megfelelé szigetelést biztosito

kotéseket (fillkék, csatlakozok stb.). Egy - -
id6 utan a talajnedvesség oxidaciét okoz, és
megszakitja a hatarolo drétot.
A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE
-

j s T _——
Veszély - Figyelmeztetés

Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a ¥
robotot a halézati aramrél.

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol Magassag
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm ;"f:g-cm

(63”) feletti magassagban. (63.00")

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a toltéallomashoz
érkez6 kabelt, tekerje f 8-as alakban a felesleges
kabelt, ahogy az abran lathaté.

A telepitéshez hasznalt hatarolé drét nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
ligyfélszolgalati kozponthoz.

1. Tavolitsa el a védelmet (L).

2. Helyezze a t6lt6allomast az elére meghatarozott teriiletre.

jelenlegi tapegység (A)

of

védelem (L)

3. Helyezze el a hatérolo drétot (M) a toltéallomasban lévé vezeté mentén. Végja le a felesleges drétot a csatlakozok felett kb. 5 cm-re.

4. Csatlakoztassa az dllomas bejové drétjat az add piros terminaljahoz (T). Csatlakoztassa az édllomas kimend drotjat a fekete

terminalhoz.

A terminalok csak az eredeti hatarolo6 drot csatlakoztatasara szolgalnak.

csatlakoztassa a
piros terminalhoz

17
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5. 15. ROgzitse a toltéallomast (N) a foldhoz a csapokkal (P).
Sziikség esetén rogzitse a toltéallomast csavarhorgonyokkal

(Q).

6. Telepitse a tdpegységet (A). e

tapegység (A)
7. Csatlakoztassa a tolt6allomas (E) tapkabelét (N) a
tapegységhez.

adé (B
8. Csatlakoztassa a tdpegység dugdjat (A) az elektromos ()
kimenethez. o
Hatarol6
9. Ha az ad6 LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkezé M. min. 160 cm dmt:
esetben keresse meg a rendellenességet (lasd ,Hibaelharitési tapkabel (E) (63.00°)
utmutatg”). S

10. Cserélje ki a védelmet (L). toltsallomas (N)
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BEALLITASOK

BEALLITASI JAVASLATOK

_

A felhasznalonak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen olyan
beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben kifejezetten nem
jelzett specialis beallitasokat csak a gyarto altal felhatalmazott szervizkozpont munkatarsai végezhetik el.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

A penge vagasi magassdaganak bedllitasa el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (Iasd ,Robot biztonsagi ledllitasa”).

_

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

1. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet.

2. Forditsa el a konzolt (E) az 6ramutaté jarasaval megegyezé
irdnyba a mellékelt kulccsal.

3. Emelje fel vagy engedje le a vagoegységet (D) a kivant vagdsi
magassag bedllitdsahoz. Az érték a mellékelt kulcson taldlhatd
skala segitségével mérhetd.

I r——

Ne haszndlja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1
cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge.
A vagasi magassagot fokozatosan csokkentse.
Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel
(0,40") csokkentse a magassdagot az idedlis magassag
eléréséig.

4. Abedllitas elvégzése utan forditsa el a konzolt (E) az 6ramutatd
jardsaval ellentétes irdnyba.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe..
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HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

_

- Ha elészor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg rdla, hogy

teljesen megértette azt, kiilonosen a biztonsagi ajanlasokat.

- A robotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii hasznalatra hasznalja. Ne manipulaljon semmilyen

berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja arobotot és a periférias egységeket rossz id6jarasi koriilmények kozott, kiilonosen villamcsapas

veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

-

% <D )

S AOINION

Felhasznaléi kézikonyv

STOP.

Nyomja meg a robotf(inyird biztonsagos leallitdsdhoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot
karbantartasahoz hasznalja.

Ez a kijelzd jobb oldalan taldlhato, és lehetévé teszi a
robot be- és kikapcsolasat. (A)

A GPS-vevé dllapotat jelzi.

A Bluetooth-vevé allapotat jelzi.

A GPRS-vev6 allapotat jelzi az adatatvitelhez.

Az akkumulator toltottségi szintjét jelzi.

A robot adatai. A telepitett verziét és a munkaidére
vonatkozdé informdcidkat jelzi

Kiinduld pozicio. Belép a felhasznaléi meniibe.

Online sugé: a képernyén elérhet6 funkciok rovid
leirasa.

Visszalép az el6z6 szintre.

Jovahagyja a muveletet.
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Robot a toltoallomason

»,Munka"

6\’ A munkaciklus azonnali inditdsa. Mikdzben a
> robot t5ltédik, kivalaszthatja a munkateriiletet és a
toltéallomasra vald visszatérés idejét.

Azonnal megkezdi a munkat.

00—

Meghatdrozza a munkateriiletet és a
A toltéallomasra val6 visszatérés idejét.

»Sziinet”
é\q A robot felfliggeszti az automatikus programozast.
— " Bedllithatia a hét napjat az automatikus ciklus
folytatasahoz.
Ha egy hétnél hosszabb idére szeretné felfliggeszteni a
munkat, kapcsolja ki a robotot.

& .Beallitasok”
,{}} Lehet6vé teszi a robot programozasat. Lasd:
,Meniibeallitdsok — programozasi izemmadd” fejezet.

Robot a kertben

JVisszatérés”
/\ Azonnal visszatér a toltGallomashoz.
DNe—o

Visszatér a tolt6éallomasra és folytatja a

é\‘ kovetkez6 munkaciklust a programozas
07 szerint.

Visszatér a toltéallomasra, , és ott marad a
m kivalasztott hét napjaig és idépontjaig.

»,Munka”
6\ Lehet6vé teszi specialis munkafunkciok kivalasztasat.

Folytatja a munkat

D

Egy kivdlasztott teriileten dolgozik egy
5 beallitott idépontig.

@ Zart teriileten dolgozik.

Elmegy errél a teriiletr6l. A robot nem
° ) mikodik egy meghatarozott sugard koron
~\  belil (GPS-vevével felszerelt modellek
esetén érhetd el).
Spirdl alakban mozog, hogy optimalizélja
@-\@ a kaszalast azon a teriileten, ahol a robot
- talalhato.

1.

& ~Beallitasok”
,{}} Lehet6vé teszi a robot programozdsat. Lasd:
,Meniibeallitdsok — programozasi izemmadd” fejezet.
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KEZDETI BEALLITAS

A robot elsé inditasakor a kijelz6n megjelennek a kezdeti beallitasok, ahol beallithatja a nyelvet, a datumot, az id6t és a robot
néhany fé paraméterét.

Helyezze a robotot a toltéallomasba;

nyomja meg az ,ON/OFF" halézati gombot

a folytatds el6tt olvassa el a biztonsagi informacidkat;

allitsa be a kivant nyelvet;

a datumot NN/HH/EEEE forméatumban, az id6t pedig 24 6ras formatumban &llitsa be;

kovesse a kijelz6n megjelend utasitasokat a robot elsé beallitasahoz.

A kezdeti bedllitasi folyamat befejezése utan a meniibeallitdsok segitségével médosithatja vagy konfiguralhatja a robot miikodési
paramétereit a kaszalasi teriilet jellemz6inek megfelel6en.

MENU ELERESE

Lépjen be a felhaszndléi meniibe a robot telepitési és miikodési paramétereinek beallitdsdhoz. A felhasznal6i mentibe torténd belépéshez
nyomja meg a gombot, (3) amikor a robot a téltéallomason van. Nyomja meg a STOP gombot, ha a robot éppen flivet nyir.

Nyomja meg a &¥ gombot a felhasznaldi menibe torténd belépéshez.
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MENUBEALLITASOK - PROGRAMOZASI UZEMMOD

T ——

- Ahhoz, hogy a robotbdl a lehetd legtobbet hozza ki, ajanlott a
robotot minden napra programozni.

Robot programozasa

- Ha tobb munkateriiletet kell beallitani, ajanlott legalabb két
munkamenetet programozni, hogy a vagasi gyakorisagot
novelni lehessen a teriileteken.

yas

Idozito beallitasa

Harom kiilénb6zé munkaprofil allithaté be a meghatarozott idépontokban

torténd haszndlathoz. Ez kiiléndsen akkor hasznos, ha a megszokottol eltérd
idépontban szeretné hasznalni a kertet. m
Az utoljara bedllitott profil mas szinnel lesz kiemelve, és a robot automatikus

m(ikodése sordn aktiv marad.

Nyomjamega <« gombot néhanyszor a fémeniibe torténd belépéshez.

Munkarend
A hét minden napjara akar 4 munkarend is beallithato.

Nyomja meg a kijelz6n a konfiguralni kivant napnak megfeleld teriiletet, majd
valassza ki az id6pontokat.

FELHIVJUK A FIGYELMET A KOVETKEZOKRE: Ha az egyik nap bedllitasait
at akarja masolni egy masik napra, elszor valassza ki a , Szimbolumot,
majd azt a napot, amelyrdl a beallitasokat at akarja masolni, majd egyesével
azokat a napokat, amelyekre a beallitdsokat at akarja masolni. Ha végzett a
beallitdsok masolasaval, nyomja meg a gombot .

Minden egyes munkarendhez (T1,T2,T3,T4) dllitsa be a kezdési idépontot, a
@ @ @ ‘ @ befejezési id6pontot és a nyirasi teriletet.

SCHEDULE @ . - P o e e re

. @ @ @ @ @ AT1,T2, T3 és T4 idopontok nem fedhetik egymast, a robot torli

az egymassal iitk6z6 idopontokat.

WORK NG AREAS BORDER CUT

O »Szegélyvagas” Ez a funkcio lehet6vé teszi, hogy a robot a gyep szélén torténd
vagdassal kezdje meg a munkat. Ezt a funkciét hetente legaldbb kétszer kell
1030 aktivalni.

Ha példaul bedllitja a kdvetkez6t:

T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, A4
elsédleges teriilet 1 T2:15:00 - 1700, A1, A2
i
! A 15:00 és 17:00 6ra kozott miikods robot csak az A1 vagy A2 munkaterileten
hajtja végre a nyirasi ciklust.
P @ A robot beléphet az A3 és A4 teriiletre, ha el kell érnie
""" R egy munkateriiletet, vissza kell térnie a tolt6éallomasra vagy
1. masodlagos teriilet - - .
5 (30% 60MT, az oramutats | véletlenszertien kell dolgoznia.
2. masodlagos teriilet  arasaval egyez6 iranyban)
e M zommutato @ <<= Az id6 bedllitdsa elengedhetetlen a robot megfelelé6 mikddéséhez.
jarasaval egyez6 iranyban) . . . . Y 2112
o7 Oramutatd [ asaval a2 Gramutat araséval Szgmos paraméter befolyasplja a munkgrgnd beallltgsat, peldayl a
> ellentetes iranyban > > megegyezo iranyban | terliletek szama, az akkumulatorok kapacitasa, a gyep 6sszetettsége,

a f(i tipusa stb. Altaldban a munkaidét kissé meg kell névelni a tébb
terliletet tartalmazo kertek, valamint a sok akadallyal és bonyolult
tertilettel rendelkezé kertek kaszaldsakor. Az alabbi tablazatban a
robot els6 hasznalatbavételkor torténd konfiguraldsanak tajékoztatd
jellegli idejét talalja
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Modell m? (ft?) T1 T2 T3 T4
500 (5380) 10:00 12:00
800 (8608) 10:00 13:00
7250DEO 1200 (12912) 10:00 12:00 14:30 17:00
2000 (21520) 10:00 13:00 16:00 19:00
2600 (27976 09:00 11:30 14:00 16:30 19:00 21:30
500 (5380) 10:00 11:30
7250ELO 2000 (21520) 10:00 12:30 15:00 17:00
8250ES0O 2600 (27976") 10:00 13:00 16:00 19:00
3200 (34432 ) 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00
4000 (43040 ) 08:00 22:00
8250ES0 4500 (48420 ") 07:00 23:30
5000 (53800 ) 05:00 23:30

A toltoallomashoz val6 visszatérés modszere

Bedllitja a robot és a hatarol6 drét kozotti tavolsagot a toltéallomasra vald
visszatéréskor

,0 cm”. Ez a bedllitas olyan dsszetett kerteknél ajanlott, ahol sok akadaly van
a hatarol6 drét kdzelében, illetve olyan kerteknél, ahol sz(k atjarék vannak.
A robot a kerekeit a hatarold drot két oldalan helyezi el, hogy visszatérjen a
toltéallomasra.

@ Az ,0n the Wire” mddszerrel szerelje fel a hatarol6 drétot, lasd a
»A toltéallomashoz valé visszatérés médszere” cimii részt.

A fennmaradé paraméterekkel a robot visszatér a toltéallomasra, mikdzben
megtartja a hatarold dréttol beallitott hozzavetdleges tavolsagot. Ez az opcid
meredek lejtésl kertek és/vagy a hatarolo drot kozelében |évé bukkanok
nélkdli kertek esetében ajanlott.

@ A ,V-Meter” médszerrel szerelje fel a hatarolé drétot, lasd ,A
toltéallomashoz valé visszatérés modszere” részt.

Esoérzékelo

Bedllitja a robot viselkedését, ha az érzékeld esét érzékel.

o 6 0
o o

10:30 (\

ON: es6 észlelésekor a robot visszatér a tolt6allomasra. A t6ltési ciklus végén
a robot folytatja normal mikodését, ha az érzékel6 mar nem érzékel esét.

DELAY: esé észlelésekor a robot visszatér a tolt6allomasra, és ott marad a
bedllitott ideig, amely a kovetkez6 képernyén a ,Delay” gomb megnyomasaval
konfiguralhaté.

OFF: az eséérzékeld ki van kapcsolva.
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Kert bedllitasa

Beallitja a flinyirasi zona jellemzaéit.

@ Az egy teriilettel rendelkez6 kertekben legalabb egy zénat még
mindig be kell allitani.

A munkateriilet beallitasa
Legfeljebb 8 teriilet allithatd be.

Nyomja meg a konfiguralni kivant teriiletet.
Egy teriilet letiltasahoz allitsa a méretét 0 m2-re.

A kert minden egyes tertletére be kell allitani:
DIMENSION DISTANCE - améretet. A munkateriilet indikativ méretét négyzetméterben;

6000 375 - atavolsagot. A robot altal a teriilet belsejébe vald bejutashoz sziikséges
DISTANGE WIRE DIREGTION 00 MODE tavolsagot, ha koveti a hatarold drotot. Annak biztositasa érdekében, hogy
arobot a kivant terileten beliil kezdjen el dolgozni, ajanlott a munkaterdlet
kozepét hasznalni referenciaként a tdvolsdag meghatarozasahoz. Allitsa

az értéket O-ra a télt6allomas elhelyezési teriiletén;

- irdny. A munkateriilet elérésének legrovidebb iranyat. Az irany ,az
( ) d6ramutato jarasaval megegyezd” vagy ,az 6ramutato jarasaval ellentétes”.
\ 3 A tolt6allomasbdl kilépve a robot a beallitott irdnyba koveti a drétot;

et - a drétok tavolsagat. A robotnak a munkateriilet eléréséhez sziikséges
tavolsagat a hatdrolé dréttol. Allitsa ezt az értéket ,0 cm”-re olyan
Osszetett kerteknél, ahol sok akadaly van a hatarolé drot kozelében és/
vagy sz(k atjarokkal rendelkez6 kerteknél;

s
Hom reum |
1.mésodlagos terilet | - ECOmAd. Haengedélyezve van, és arobot azt érzékeli, hogy a gyepfeliiletet
) (00N oz dramunat§. ¢ mar lenyirtak, a munkaid6 ezen a teriileten csdkken, és a robot a kdvetkez6
2. masodlagos teriilet jérésaval egyez6 irdnyban) 1épé &
(20%, 30MT, Az 6ramutatd @ <---—ta--t epesre ep'
jarasaval egyezé iranyban)
az 6ramutato jarasaval az 6ramutato jarasaval
» ellentétes iranyban » »megegyez6 iranyban
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Altalanos beallitasok

Altalanos beallitasok

A jelsz6 beéllitdsdhoz vagy médositasahoz elészor adja meg a jelenlegi PIN-KODOT, majd az Gj PIN-KODOT. A

Védelem. Lehetdévé teszi a robot PIN kédjanak engedélyezését/letiltasat/modositasat.
@ vasdrlaskor a gyarté altal megadott jelsz6 négy szambdl ("0000") 4ll..

(@ Valasszon egy konnyen megjegyezheté szamkombinaciot a jelszohoz.

(((T))) Csatlakozas. (Csak néhany modell esetében). Lehetévé teszi a kapcsolati paraméterek modositasat.

Altaldnos beallitasok.

- Lehetdvé teszi a felhasznaldi mend és az lizenetek nyelvének beadllitasat.
- Lehet6vé teszi a robot datumanak és idejének beallitasat.

- Lehetdvé teszi a tavolsagok és teriiletek mértékegységének beallitasat.
- Lehet6vé teszi a hangjelzések be- és kikapcsolasat.

Ez lehet6vé teszi a toltéallomds 6sszehangoldsahoz és felismeréséhez sziikséges korrekcids tényezé bedllitasat.
{‘} Tovabbi részletekért lasd a robot meniijét vagy az Alkalmazast.

Visszaallitja a gyari bedllitasokat. 3
m @ Minden konfiguracioé elveszik, a robot és a kert beallitasait Gjra kell konfiguralni. A PIN-KOD nem all

vissza az alapértékre.

: A robot altal a keriileti drét utan megtett tavolsagot hatarozza meg, mielétt irdnyt valtoztatna. Allitsa be a MIN
63@ értéket, hogy a robot a lehet6 legkisebb tavolsagot tegye meg, a MAX értéket a leheté legnagyobb tavolsaghoz, a
MED értéket pedig a kozepes tavolsaghoz.
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ELSO INDITAS - AUTOMATIKUS UZEMMOD

Az automatikus ciklus az els6 inditaskor vagy egy inaktiv id6szak utan indul el

1.

Gy6z46djon meg arrdl, hogy a vdgando gyepfeliilet olyan magasan van-e, hogy a robot megfelel6 mikodéséhez megfeleld
legyen (Iasd a m(iszaki leirast).

. Allitsa be a vagasi magassagot a kivant médon (lasd "A vagési magasség beallitasa").

Ellenérizze, hogy a munkateriiletet helyesen jelolték-e ki, és hogy a robot szabdlyos miikodését nem akadalyozzdak-e
akadalyok, ahogyan azt "A munkateriilet el6készitése és hatarainak kijeldlése" és a kovetkez6 szakaszok mutatjak.

Igazitsa a robotot a toltéallomasba.

Nyomja meg a"ON/OFF" gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kovesse a kijelzén
megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszot.

A robot elsé inditdsakor be kell programozni a beallitdsokat. Ha azonban a robotot hosszu ideig tarté inaktiv allapot utan
inditja el, ellendrizze, hogy a beprogramozott funkcidok megfelelnek-e a nyirandé gyep tényleges éllapotanak (pl. medence,
novények stb.) (lasd ,Programozéasi mod”).

. Néhany masodperc mulva a ,CHARGING” lizenet jelenik meg a kijelz6n.

A robot a beprogramozott izemmaddoknak megfeleléen elkezdi nyirni a fiivet.

Ellendrizze, hogy nincsenek-e nagy tocsdk egy heves esézés utan, kiilonben a teriiletet rendbe kell tenni, vagy gy6z6djon meg
réla, hogy a robot ,Sziinet” izemmaddban van.

A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Hasznalat kdzben sziikségessé valhat a robot ledllitasa. Normal koriilmények kozott a robot a ,STOP” gombbal allithato le.
Veszély esetén vagy barmilyen karbantartas elvégzésekor a robotot biztonsagos koriilmények kozdtt meg kell allitani, hogy
megakaddlyozza a penge véletlen elinduldsat. EI6sz6r nyomja meg a ,STOP” gombot, majd az ,ON/OFF” gombot. Hizza ki a
halézati dugoét a csatlakozobdl.

i: ( N

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és javitasi
munkdk elvégzése soran (példaul: pengecsere,
tisztitasi miiveletek sth.) sziikséges

A kezdéshez jarjon el a jelzett mdédon:

Ha a robotot a vagasi teriileten kivdl inditjak el, a késmotor nem
indul el, és a robot a jel keresése utan a kijelzén az ,O0UT OF
BORDER" felirat jelenik meg. Nyomja meg az ,ON/OFF” gombot,
helyezze a robotot a vagasi terileten beliilre, és végezze el Ujra az
inditasi eljarast.

igazitsa a robotot a toltéallomasba.

nyomja meg az ,ON/OFF” gombot a robot bekapcsoldsahoz és
az inditdsi eljaras ujbdli lefuttatdsahoz.
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A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

A robot ,zart teriilet” izemmodban térténd inditdsa olyan zart teriiletek nyirdsara szolgal, amelyeket a hatarolé drét hatarol el,
és nincs azon toltéallomas.

A Veszély - Vigyazat

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”), és a mellékelt fogantyu segitségével vigye el.
Ne fogja meg a robotot a torzsénél fogva, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyut.

1.

Helyezze el a robotot a munkatertileten beliil, legalabb 100
cm (39,37 in.) tavolsdgra a hatdrolé dréttdl és minden mads
akadalytol

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kovesse a
kijelz6n megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszot.
Vélassza ki a gombot. §_

Valassza ki a ,zart teriilet” gombot. @

Allitsa be a munkaciklus végének idépontjat, és vélassza az
,OK" lehetéséget.

A munkaciklus végén allitsa le a robotot biztonsagos kortilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsagi ledllitdsa”), és vigye vissza a
toltéallomas teriiletére.

Allitsa vissza a robot normal mikédését az ,ELSO INDITAS -
AUTOMATIKUS MOD” cimd fejezetben leirtak szerint
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A KIJELZO MEGJELENITESE A MUNKAFAZIS SORAN

MUkodés kdzben a robot kijelz6jén a kovetkez6 adatok jelennek
meg:

- aflnyir6 sebessége;
- avagodpenge sebessége;
- az akkumulator tolt6ttségi szazaléka.

A robot toltése kozben a kijelz6n megjelenik a toltési szint.

Ha a robot munkaidén kiviil van, a kijelz6n megjelenik a kdvetkezd
tervezett inditas napja és idépontja.

HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu ideig tarto inaktiv allapotat kdvet6en és a kaszalasi szezon el6tt el kell végezni egy sor muveletet, hogy az
Ujrafelhaszndlaskor garantaltan megfeleléen miikodjon.

1. Téli tarolas el6tt toltse fel teljesen az akkumulétort. Ot havonta legalabb egyszer téltse fel az akkumulatort.
2. A rutinkarbantartast hivatalos markakeresked6vel végeztesse. Ez elengedhetetlen a robot j6 allapotban tartdsahoz. A
segitségnyujtasi szolgaltatas altalaban a kdvetkezé miveleteket foglalja magaban:
e arobot, a vagokés és az 0sszes tobbi mozgo alkatrész teljes tisztitasa;
¢ arobot belsejének tisztitasa;
e arobot mikodésének ellenérzése;
¢ az elhasznalddott alkatrészek, példdul a vagokés, a kefék ellendrzése és sziikség esetén cseréje (csak kefés motorral
felszerelt robotoknal);
e az akkumulator kapacitasanak ellen6rzése;
o sziikség esetén a kereskedd Uj szoftvert is feltdlthet.
3. Alaposan tisztitsa meg a robotot és a tolt6allomast (lasd ,A robot tisztitasa”).
4. Ellenérizze az elhaszndlddott vagy sériilt alkatrészeket, példdul a vdgdpengét és értékelje azok cseréjének sziikségességét
5. Arobotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C koz6tti kornyezeti hémérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok, egyéb
idegen targyak stb.) el6l elzarva tarolja. A robotot 20 °C alatti hémérsékleten térolja, hogy csokkentse az akkumulatorok
automatikus lemeriilését.
6. Huzza ki a halézati dugoét (A) a csatlakozobol
7. Fedje le a toltéallomast (C), hogy megakadélyozza az idegen anyagok (levelek, papir stb.) bejutdsat, valamint az
érintkez6lemezek megdvasa érdekében.
Ujrainditas -

Miel6tt a robotot hosszu ideig tartd inaktivitas utan yjrainditja,
jarjon el az aldbbiak szerint:

1.

2.

Allitsa vissza a robot normal miikodését az ,ELSO INDITAS -
AUTOMATIKUS MOD” cim( fejezetben leirtak szerint.

Jelenlegi
tapegység (A)

csatlakoztassa a tdpegység dugojat (A) az elektromos
kimenethez; b

csatlakoztassa Ujra a f6 dramellatast;
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AZ AKKUMULATOR TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS UTAN

! Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és gyulékony kornyezetben.

1.

Taplalja meg drammal a toltéallomast, és gy6z6djon meg arrdl,
hogy a lemezek tisztak.

Igazitsa a robotot a toltéallomasba anélkiil, hogy bekapcsolna.

Ellen6rizze, hogy a toltégombok érintkeznek-e a
tolt6lemezekkel, és hogy a kijelz6 bekapcsol-e, jelezve az
akkumulator toltottségi szintjét .

A toltés végén (kb. 6 dra elteltével) valassza le a robotot a
tolt6allomasrol.

A robotot védett és szaraz helyen, 10°C és 20°C kozotti
kornyezeti hémérsékleten, gyermekek, haziallatok, idegen
targyak stb. elél elzarva tarolja.

KEZELESI TANACSOK

Az alabbiakban néhany hasznos kezelési tanacsot talal a robot hasznalata soran:

még a robot haszndlataroél sz6l6 megfelel6 tajékoztatds utan is mindig jo Otlet, hogy az elsé hasznalat soran szimuldljunk
néhdny tesztmandvert a parancsok és a f6 funkcidk azonositasa érdekében;

ellendrizze és rogzitse a f6 alkatrészek rogzitécsavarjait;
gyakran nyirja a flivet, hogy elkerdilje a fii tulzott novekedését;

ne hasznalja a robotot olyan f(i nyirdsara, amely 1 cm-nél (0,40") magasabban van, mint a vagdpenge. Magas f(i esetén
emelje fel a vdgokést, majd a kdvetkezd napokon fokozatosan engedje le;

ha a gyepen automata 6nt6zérendszer van, programozza be a robotot ugy, hogy legalabb egy 6raval az 6nt6z6berendezés
bekapcsoldsa el6tt visszatérjen a toltérendszerhez;

ellendrizze a talaj lejtését, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a megengedett maximalis értékeket nem |épi tul a robot és a
szoéréfejek karosodasanak elkeriilése érdekében;

ajanlott a robotot Ugy programozni, hogy ne dolgozzon tdbbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fii kiilonbdzé évszakok
szerinti eltéré novekedési litemét is, hogy ne tegye ki felesleges romlasnak és az akkumulator-élettartam csokkenésének;

arobot haszndlatakor a biztonsagi kockazatok elkeriilése érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkateriileten nincsenek
emberek (kiilonosen gyermekek, idések vagy fogyatékkal él6k) és haziallatok. A sériilés esélyének minimalizaldsa érdekében
programozza a robotot gy, hogy a nap megfelelé id6szakaiban mikddjon.

A gyarté nem garantalja a robotflinyiré és mas tipusu vezeték nélkiili rendszerek, példaul tavirdnyitdk, radidaddk, akusztikus
segédeszkdzok, allatok szamara késziilt fold alatti elektromos keritések vagy hasonldk teljes kompatibilitasat.
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RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

_

A karbantartas soran hasznalja a gyarté altal megadott egyéni védéfelszerelést, kiilonosen a pengén végzett munkak
soran. Miel6tt barmilyen tipusi karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (lasd
»Robot biztonsagi leallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

Gyakorisag | Alkatrész | Karbantartas tipusa | Referencia
Tisztitsa meg és ellendrizze
a penge hatékonysdagat. Lasd ,Robot tisztitasa”.
Penge Ha a penge elgorbiilt vagy
nagyon elhasznalédott, Lasd ,A penge cseréje”
cserélje ki
Hetente Akkumulator toltégombjai T'SZt'tSQ meg €s tavolitsa el Lasd ,Robot tisztitasa”.
a rozsdat
Csatlakozolemezek Tisztitsa meg és tavolitsa el Lasd ,Robot tisztitasa”
a rozsdat ” ’
PSP, Tisztitsa meg és tavolitsa el . s
Es6érzékeld a rozsdat Lasd ,Robot tisztitdsa”.
Havonta Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd ,Robot tisztitdsa”.
. . PR Javittassa meg a < .
Coente cgyezer éoa inyiés | popor oot sgy ateos | Léad Hosozentatg
szervizkdzpontban.
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A ROBOT TISZTITASA

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (I4sd ,Robot biztonségi ledllitasa”).

Veszély - Figyelmeztetés
A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

2. Tisztitsa meg a robot 0sszes kiilsé feliiletét meleg vizbe és enyhe tisztitoszerbe martott szivaccsal. Hasznalat elétt jol
nyomja ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.

A Veszély - Figyelmeztetés

A tidl sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne hasznaljon olddszert vagy benzint, hogy ne kdrositsa a festett fellileteket és a miianyag alkatrészeket.

4. Ne mossa arobot belsd részeit, és ne hasznaljon nagynyomdsu vizsugarat, hogy ne kdrositsa az elektromos
és elektronikus alkatrészeket.

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne meritse a
robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. A robot alsé részének (a vagokések és a kerekek teriilete) (074
ellenérzése, a robot megfelel6 mikodését akadalyozd 7 1
lerakdddsok és/vagy maradvanyok eltavolitdsara alkalmas
kefével.

6. Tavolitsael afiivet és a leveleket a robot megfogasi teriileteirdl.
csatlakozdlemezek (B)

7. Tisztitsa meg az akkumuldtortolt6 gombjait (A), az toltégombok (A)
érintkez6lemezeket (B), és tdavolitsa el az elektromos h
érintkezések altal okozott lerakédasokat vagy maradvanyokat
szdraz ruhaval, sziikség esetén finom csiszoldpapirral.

8. Tisztitsa meg az esGérzékel6t (C), és tavolitsa el az esetleges
szennyez6déseket vagy rozsdat..

9. Tisztitsa meg a tolt6allomas belsejét, hogy eltdvolitsa a
felgylilemlett maradvanyokat.
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HIBAELHARITAS

re ra re v ra

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az aldbbi informacidk célja, hogy segitsenek a miikodés sordn esetlegesen felmertilé hibak és/vagy lizemzavarok azonositdsdban és
kijavitdsaban. Egyes hibak a felhasznald altal is javithatok, mig masok specialis miszaki ismereteket vagy kiilonleges szakértelmet

igényelnek, és ezért csak az adott beavatkozasi teriileten igazolt tapasztalattal rendelkezé szakképzett személyzet javithatja azokat.

A Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leéllitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges ahhoz, hogy
elkeriilje a penge véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma

Rendellenes rezgések

A robot nagyon zajos

| ok |

Vagopenge sériilt

Megoldasok

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”)

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, miianyagdarabok stb.) van
eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot
(lasd ,Robot biztonsdgi ledllitasa”).
Sziintesse meg a penge eltomddését

& Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védokesztyiit

A robotot akadalyok (lehullott agak,
elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
inditottak el.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

Tavolitsa el az akadalyt, és inditsa Ujra a robotot
(lasd ,Inditas - Automatikus tizemmad”).

Villanymotor hibdja

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkdzelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A gyep tul magas.

Novelje a vagdsi magassdgot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

Nyirja le el6zetesen a teriiletet egy normal
flnyirdval.

A robot nem megfelel6en
helyezkedik el a
toltéallomasban

A toltéallomas hatarold drétjanak vagy
tapkabelének helytelen elhelyezése

Ellendrizze a t6lt6allomas csatlakozasat (lasd ,A
t6ltéallomas és a tapegység telepitése”)

A toltéallomas melletti talaj beomldsa

Helyezze a toltéallomast sima és stabil feliiletre
(I4sd ,A rendszer telepitésének megtervezése”).

A robot nem viselkedik
megfelel6en a viragagyasok
kordl

Hibasan lefektetett hatarold drot

Helyezze vissza a hatarolé drétot a megfelel6
helyre (az éramutato jarasaval ellentétes
irdnyba) (lasd ,A hatdrol6 drét felszerelése”).

A robot rossz idében
dolgozik

Az 6ra rosszul volt bedllitva

Allitsa vissza a robot 6réjat
(lasd ,Programozési mod”)

A munkaidé helytelendl lett beallitva

Allitsa vissza a munkaidét
(lasd ,Programozasi mod”)

A robot nem hajt végre gyors
visszalépést.

A gyors Ujboli belépés nem megfelel6en
van beadllitva

Ellenérizze a gyors visszatérés pontos
elrendezését (lasd ,A robot gyors
visszatérésének elrendezése a tolt6allomasra”).
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Probléma

A munkatertlet nincs
teljesen lenyirva

(0] 4

Nincs elég munkadra

Megoldasok

A munkaidé meghosszabbitésa (lasd
,Programozasi mod”)

A vagopenge lerakédasokkal és/vagy
maradvanyokkal van eltomdédve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Iasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

& Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon véddkesztyiit.

A vagopenge tisztitasa

A vagopenge elhasznalodott

Cserélje ki a pengét eredeti alkatrészre (lasd
,Pengék cseréje”).

Munkateriilet a robot tényleges
kapacitasahoz képest tul nagy

Allitsa be a munkateriiletet (lasd ,Miszaki
adatok”).

Az akkumuldtorok hamarosan
lemeriilnek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
alkatrészekkel (Iasd ,Az akkumuldtor cseréje”)

Az akkumulatorok nem tolt6dnek fel
teljesen

Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulatorok érintkezési pontjairdl (lasd a
,Robot tisztitasa”).

Nem teljesen nyirt
masodlagos terllet

Programozasi hiba

A masodlagos teriilet helyes programozasa
(lasd ,Programozési mod”)

A ,Service” felirat jelenik meg
a kijelzén

A robotot szervizelni kell

Forduljon a legkozelebbi hivatalos
szervizkdzponthoz

A Lift" felirat jelenik meg a
kijelz6n

A robot elemelkedik a foldrél

Ellendrizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza semmilyen targy.
Tisztitsa meg és tavolitsa el az érzekelbket
akadalyozé flimaradvanyokat a karosszéria alatt
(lasd "Robot tisztitasa").

A ,No Signal” felirat jelenik
meg a kijelzén

A hatdrolé drot nincs megfelel6en
csatlakoztatva (t6rott kabel, nincs
elektromos csatlakozds stb.).

Ellendrizze az elektromos tapegység
mUkodését, a tapegység és a toltéallomas
helyes csatlakozasat.(lasd ,A toltéallomas és a
tapegység telepitése”)

Az ,Out of border” felirat
jelenik meg a kijelz6n

Tdl nagy lejtés

Hatarolja le a tdl nagy lejtésd teriiletet (lasd "A
rendszer telepitésenek tervezése").

Hibasan lefektetett hatarold drot

Ellendrizze, hogy a drét helyesen lett-e telepitve
(tul mélyen, fémtargyak mellett, a két elemet
jelolé drotok kozotti tavolsag kevesebb, mint

70 cm stb.) (ldsd ,A rendszer telepitésének
tervezése”).

A belsé teriiletek (virdgagyasok,
bokrok stb.) hatdrat jelz6, az oramutatd
jarasdval ellentétes irdnyban lefektetett

kerit6drot.

Helyezze vissza a hatérol6 drétot a megfeleld
helyre (az éramutato jarasaval ellentétes
irdnyba) (lasd ,A hatdrolé drét felszerelése”).

Tulmelegedett tapegység

Hozzon megfelel§ intézkedéseket a tapegység
hémérsékletének csokkentésére (szelléztetés
vagy a telepitési teriilet moédositasa stb.) (Iasd "A
rendszer telepitésének tervezése").

Helytelen kerékatvitel

Ellendrizze és sziikség esetén rogzitse
megfelel6en a kerekeket

Felhasznaléi kézikonyv
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Probléma

A ,Wheel error” felirat jelenik
meg a kijelzén

(0]

A talaj egyenetlen vagy olyan
akadalyokat tartalmaz, amelyek
akadalyozzak a mozgast.

Megoldas

Gy6z8djon meg arrdl, hogy a nyirandé gyep
egyenletes, és nem tartalmaz lyukakat,
koveket vagy egyéb akadalyokat. Ellenkez6
esetben toltse fel a lyukakat és tavolitsa el az
akadalyokat (lasd ,A munkateriiletek (els6dleges
és masodlagos teriiletek) el6készitése és
kijelolése”).

A kerekek er6atvitelét mikodtets egyik

vagy mindkét motor meghibasodasa.

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkozelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A ,Too high grass” vagy a
,Blade Error” felirat jelenik
meg a

Vagoépenge sériilt

Cserélje ki a pengét egy Ujra (Iasd ,Pengék
cseréje”)

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinoérok, miianyagdarabok stb.) van
eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

A Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védékesztyiit

Szlintesse meg a penge eltomddését

A robotot akadalyok (lehullott agak,
elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
inditottak el.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Idsd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

Tavolitsa el az akadalyokat, és inditsa Ujra a
robotot (lasd ,Inditas - Automatikus izemmaod”).

Villanymotor hibaja

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkozelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A gyep tul magas.

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag bedllitasa”). Végezze el a teriilet
eldzetes levagasat egy normal flinyiréval

A, Tilt" felirat jelenik meg a
kijelzén

A robot olyan lejtén all, melynek
meredeksége a megengedett
hatarértékeknél magasabb

Jeldlje meg a tul meredek teriletet

Aled
(c) nem
kapcsol be

Nincs tapegység

Ugyeljen ra, hogy a tapegység megfelelSen
csatlakoztatva legyen az elektromos halézathoz

Megszakitott biztositék

Cseréltesse ki a biztositékot a legkozelebbi
hivatalos szervizben.

Az ado

LED (C)

be van
kapcsolva

Megszakitott hatarolé drot

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonséagi leéllitdsa”). Huzza ki a haldzati
csatlakozoét a tadpegységbdl. Csatlakoztassa a
hatarol6 drotot

35

Felhasznaldi kézikdnyv



ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

_

Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizkozponthoz, ha ezek
a miiveletek nem szerepelnek a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOR CSEREJE

_

Az akkumulatort egy hivatalos szervizkozpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (l4sd ,Robot biztonségi ledllitasa”)..

_

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

A cseréhez csak a késziiléknek megfelel6 eredeti pengét haszndljon. A
Penge (A) csavarok (B)

MODELL: 7250DEQ, 7250EL0, 8250ESO
Vagopenge kédja: CS_D0112_02

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitdsahoz.
4. Helyezzen be egy Uj pengét, és rogzitse a csavarok.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

e Atermék hasznos élettartama végén az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak mindsiil.
Ezért nem szabad normal haztartdsi hulladékként, vegyes telepiilési hulladékként (nem differencialt) vagy
elkllonitett telepiilési hulladékként (differencialt) artalmatlanitani

* Ha elérkezik az artalmatlanitas ideje, a felhasznalénak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék
Ujrahasznositasa a helyi torvények kovetelményeinek megfeleléen térténjen; elsésorban az elektromos és
elektronikus alkatrészeket kell szétvalogatni és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak
artalmatlanitdsara engedélyezett hulladékkezel 6 kozpontokban, vagy a terméket Uj vasarlaskor sértetleniil
el kell vinni a keresked6hoz. Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak visszaélésszer(
artalmatlanitdsat pénzbirsdggal biintetik, amelyet az artalmatlanitds helye szerinti teriileten hatalyos

jogszabalyok allapitanak meg. ]

¢ Azelektromos és elektronikus berendezésekben talalhaté veszélyes anyagok potencidlisan karos hatassal
vannak a kornyezetre és az emberek egészségére, ezért a felhasznalonak alapvet6é szerepe van abban,
hogy hozzdajaruljon az Ujrafelhasznaldshoz, az Ujrahasznositdshoz és az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékainak barmilyen mas modon torténd hasznositasahoz.

* Minden kiilonvalogatandé és artalmatlanitandé alkatrész jeldlve van.
! Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, amelyek
potencidlisan karos hatassal lehetnek a kornyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékait megfeleléen és kizardlag specialis hulladékkezel6 kozpontokban szabad artalmatlanitani.

* Csomagolas - Atermék csomagoldsa Ujrahasznosithaté anyagokbdl késziilt, és fenntarthaté médon, specidlis hulladékgydijté
konténerekben vagy engedélyezett hulladékkezel§ kozpontokban kell artalmatlanitani.

e Akkumulatorok-Arégivagyelhasznaltakkumulatorokakornyezetre ésazemberek egészségére karos anyagokattartalmaznak,
ezért nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani. A felhaszndlénak az akkumuldtorokat fenntarthaté
maddon, specidlis hulladékgydijté edényekben vagy engedélyezett hulladékkezel kzpontokban kell artalmatlanitania.
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT < €

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti és felel6sséget vallal azért, hogy a termék::

akkumulatoros automata flinyiré robot, 7250DEO, 7250ELO, 8250ESO modellje megfelel a kovetkez6 eurdpai unids
iranyelvekben el6irt alapvet6 biztonsagi, egészségiigyi és kornyezetvédelmi kovetelményeknek:

2006/42/EK gépekrél szolé iranyelv, 2014/30/EU elektromagneses dsszeférhetéségi iranyelv, 2014/53/EU radiés (RED)
iranyelv, 2011/65/EU RoHS iranyelv, 2012/19/EU WEEE iranyelv, 2005/88/EK kornyezeti zajkibocsatasrdl sz6l6 iranyelv;

megfelel a kovetkezé harmonizalt szabvanyoknak:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 és EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (biztonsag);
EN 62233:2008 (elektromagneses mezdk);

EN 55014-1:2017 (emisszio);

EN 61000-3-2:2014 és EN 61000-3-3:2013 (emisszio);

EN 55014-2:2015 (immunitas);

EN 50419:2006 (WEEE — Berendezések jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

,Csatlakozémodullal (GPS, GPRS)" felszerelt modellek:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

kijelenti tovabba, hogy a 2005/88/EK irdnyelv szerint az LWA hangteljesitményszint egy jelentés mintan 63,0 dB + 2,0 dB
(A-gorbével sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garantalt LWA hangteljesitményszint kevesebb mint 65 dB (A-gorbével
sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), és hogy a 2005/88/EK és a 2006/42/EK iranyelvnek megfelel6 mlszaki dokumentacio
elérhetd: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorszag.

Terranuova B.ni 30/06/2022

Bernini Fabrizio
(CEO)
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja az 1999/44/EK eurdpai irdnyelv valamennyi kdvetelményének alkalmazasat. A
jotéllas kilonosen az eredeti vasarlastdl szamitott 2 (két) éves idGtartamban terjed ki az anyag- vagy gyartasi hibakra.

A ZCS nem garantdlja a termék megszakitds nélkiili vagy hibamentes mikddését, és nem vallal felel6sséget az utasitasok be
nem tartdsa miatt bekdvetkezett karokért. Tovabba ez a garancia nem terjed ki az esztétikai karokra, mint példdul a karcoldsok,
horpadasok és horpadasok; a fogydeszkozokre, mint példaul az akkumulatorok, kivéve, ha a kart anyag- vagy kivitelezési hiba
okozta; a terméknek nem a ZCS altal gyartott vagy értékesitett tartozékokkal valé hasznalata altal okozott karokra; a baleset,
visszaélés, helytelen haszndlat, arviz, tliz vagy mas természeti esemény vagy kiilsé ok altal okozott karokra; a ZCS altal nem
engedélyezett szervizek altal végzett muiveletek altal okozott karokra; vagy a ZCS irdsos engedélye nélkiil médositott vagy
atalakitott termékben bekovetkezett karokra.

A ZCS kizérdlagos joga, hogy a terméket vagy annak alkatrészeit (4j vagy felGjitott termékre) cserélje, vagy sajat beldtasa szerint
felajanlja teljes visszatéritést vagy a vételdrat. Visszatérités esetén a terméket, amelyre a visszatéritést kapta, vissza kell kiildeni
a ZCS-nek, és az a ZCS tulajdonaba kerdil.

A jotallasi idészak sordn a ZCS sajat belatdsa szerint gondoskodik a normal hasznalat soran meghibasodott alkatrészek
javitdsardl vagy cseréjérél. A javitds vagy csere a ZCS megitélése szerint Gjonnan gyartott vagy felljitott hasznalt alkatrészek
haszndlatat foglalhatja magaban. A ZCS-nek tovabbi joga a hasonlé értéki és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek haszndlata is. A javitadshoz vagy cseréhez sziikséges alkatrészek vagy munkadij nem terheli az Ggyfelet, helyette
a szallitasi koltséget kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonld értékli és kialakitdsu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalatéra is.

Jelen jotallds nem érinti az lgyfeleknek az alkalmazandd allami vagy nemzeti torvények szerinti térvényes jogait, az ezen
torvények altal megdllapitott, az ligyfelet terheld, a j6tallas érvényesitésére vonatkoz6 dijak kivételével.

Jelen j6tallas a vasarlas orszagdra korlatozadik, és abban a kiskereskedelmi lizletben érvényesithetd, ahol a robotot vasaroltak,
illetve a legkdzelebbi szervizkdzpontban. A meghibdsodott robotot személyesen kell visszajuttatni a forgalmazéhoz vagy a
legkdzelebbi szervizkdzpontba. Futarszolgdlattal torténd szallitds esetén, amelyet a vasarldnak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagoldsaban, a szamla vagy a vasarlasi bizonylat masolataval egyiitt kell elszallitani, amely tartalmazza a vasarlas datumat,
a sorozatszamot és a probléma leirasat.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE
e A jelen jotallas alkalmazasi modjairdl és barmilyen A garancidlis szerviz igényléséhez, valamint a ZCS termék
informacidért forduljon a markakereskedéjéhez szervizelés céljabol torténd visszakildésének helyére
o o és modjara vonatkozd konkrét utasitasokért forduljon a
* Ajotallas, csak akkor érvényes: kereskedshdz, akitél a robotot vasarolta, vagy a legkdzelebbi

- a hibas terméket a vasarlas datumat és a kereskedd  szervizkézponthoz. A jotallasi jog érvényesitéséhez a
nevét feltiintetd eredeti, olvashaté szédmldval vagy  vésarlonak be kell mutatnia a termékrdl az eredeti keresked6

vasérlasi bizonylattal egyiitt hozzak vissza. altal kidllitott szamla vagy vasarlasi bizonylat eredeti
példanyat vagy masolatat. A korlatozott jotallas csak abban
e Ajotallas érvényét veszti, ha: az orszagban érvényes és érvényesithetd, ahol a ZCS vagy a

a terméket nem a hasznalati és karbantartasi  Szerz6déses kereskeddk eredetileg értékesitették a terméket.

utasitdsoknak megfeleléen hasznaltdk;
- a telepités vagy a haszndlat médja nem felel meg a
hasznalati utmutatonak;.

- asorozatszamot torolték vagy az nem olvashato; TOVABBI MEGHATAROZASOK

- barmilyen nem engedélyezett periférids eszkozt
hasznaltak, vagy a terméket médositottak; Helyszini tamogatas

- nem eredeti potalkatrészeket vagy tartozékokat e Az {igyfél még a jotallasi id6szak alatt sem jogosult
hasznaltak; helyszini terméktamogatésra.

- egy alkatrészt vagy tartozékot manipulaltak;

- a karbantartdast a megrendel6 vagy illetéktelen
harmadik fél végezte el;

- arobot, a tdpegység, a tolt6allomas vagy a tartozékok
meghibasoddsa olyan légkori tényez6k miatt, mint
példaul  villdmcsapéds, lavina, foldcsuszamlas, Javaslatok ) .
tulfesziiltség, vihar, arviz, természeti katasztréfak stb. * Tartsa meg az eredeti csomagolast.
altal okozott meghibasodas. » Orizze meg a szamlat vagy a vasarlasi bizonylatot (ennek

elmulasztasa a garancia elvesztéséhez vezethet).

* Amennyiben helyszini tdmogatasra van sziikség, a hivas
dija és a szervizkozpont altal alkalmazott 6radij az tigyfelet
terheli.

e A jo6tallas kizarasai és korlatozasai:
a garancia nem terjed ki a hasznalat kovetkeztében  Felhivjuk a figyelmet a kovetkezdkre

elhasznalodo alkatrészekre, mint példaul a kefékre, o A vasdrld koteles figyelmesen elolvasni a hasznlati
vagokésekre, hatarol6 drotokra, csapokra, szijakra, Utmutatét, és betartani az abban foglalt valamennyi
kerekekre, pengékre, kabelekre és csatlakozokabelekre; informaciét.

- kilsé alkatrészek és mianyag tdmasztékok, amelyek
nem mutatnak gyartasi hibat. Amdanyag elszinez6dése
természeti okok vagy vegyi anyagok miatt;

- az akkumulator garancidja csak az elsé 24 hénap
gyartasi hibaira korlatozodik;

- amotorokra 2 éves j6tdllas vonatkozik, 3000 lizemérara
korlatozva.

39 Felhasznaloi kézikonyv



