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GENEL BILGILER

KILAVUZUN AMACI

e Bu kilavuz, cihazin ayrilmaz bir pargasini olusturur ve Uretici tarafindan, ¢alisma omri boyunca cihazli kullanacak kisilere
gerekli bilgileri saglamak igin hazirlanmistir

e Cihazin kullanicilan dogru galisma uygulamalarini benimsemeli, bu kilavuzda yer alan tiim talimatlari dikkatlice okumali ve
bunlara uymalidir.

e Bu bilgiler retici tarafindan diizenlenmis olup, dogrulugu iretici tarafindan garanti edilmektedir.

* Insanlarin saglk ve giivenligine yénelik risklerin yani sira ekonomik zararlardan kaginmak igin de bu kilavuzda yer alan
talimatlar dikkatlice okuyun.

* ihtiyac durumunda hizli erisim igin bu kilavuzu giivenli ve kolay erisilebilir bir yerde saklayin.

e Bu kilavuzda yer alan bazi bilgiler ve gizimler, cihazinizla tam olarak uyusmayabilir; ancak bu, igerdigi bilgilerin dogrulugunu
degistirmez.

e Uretici, 6nceden haber verme zorunlulugu olmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

e Bu kilavuzda bazi 6nemli bilgilerin altini gizmek veya bazi dnemli 6zellikleri tanimlamak igin asagidaki semboller kullanilmistir

4

® Tehlike - Dikkat

Bu sembol, ilgili uyari goz ardi edildiginde insanlarin saglik ve giivenligini riske atabilecek tehlike iceren durumlari
belirtir.

A Uyari - Dikkat

Bu sembol, insanlarin saglik ve giivenligini riske atmamak ve cihazi korumak igin onerilen sekilde davranmanin
gerekli oldugu durumlari belirtir.

Bu sembol, g6z ardi edilmemesi gereken ozellikle 6nemli teknik bilgileri tanimlar.
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URETICIi VE EKIPMAN TANIMI

Burada gosterilen Urlin etiketi cihaz tizerinde yer alir. Cihazi glivenli
bir sekilde calistirmak igin gerekli tiim bilgileri ve referanslari igerir.
Herhangi bir teknik gereksinim igin litfen Greticinin merkez teknik )
servisi veya yetkili bayi ile iletisime gegin. (A) Imalatginin adi
Teknik yardim igin lttfen Griin etiketinde belirtilen verileri, yaklagik (C) Model
kullanim saatini ve tespit edilen arizanin tipini belirtin.

4 .
VERI PLAKASI

(C) Versiyonu (C) Uretim yil
A. Ureticinin ad.. i : ® :
' Mant;actured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX} XXXXXXXKXXXXX
o | ' XXXXX Xoooooooooooaooooooosad (XX) - XXXX g €
B. CE uygunluk etiketi. | | wobeL | |
© : @H ﬁ !
C. Model ve Versiyon / seri numarasi / tretim yili. — @>

D. Teknik veriler: gerilim, akim, koruma derecesi, kiitle, kesme L. ”
genisligi. :

Sorozatszam:

'
v

I

'

'

I

im:@  XXXXXXXXXXXXXX "
T !

v

'

'

(D) Teknik

ozellikler (C) Seri (B) AT uygunluk

numarasi etiketi

GUVENLIK BILGILERI

Uretici, ekipmanla etkilesimden kaynaklanabilecek olasi tehlikeleri ve kisisel riskleri dikkatle degerlendirmistir. Bu bilgilerin
amaci, kullanicilari risklerden kaginmak igin son derece dikkatli olmalari gerektigi konusunda bilgilendirmektir.

GUVENLIK YONETMELIKLERI

BU URUN BIGAGA SAHIPTIR, OYUNCAK DEGILDIR

« Litfen; kilavuzu, 6zellikle guivenlik talimatlarini, dikkatlice okuyun ve triind kullanmadan 6nce bunlari
tam olarak anladiginizdan emin olun. Ekipmani yalnizca uretici tarafindan 6zel olarak tanimlanan
amagclar icin kullanin. Calistirma, bakim ve onarim ile ilgili talimatlar dikkatlice uygulayin.

+ Robotukullanirken ¢alismaalaninda 6zellikle gocuklar,yaslilar,engelliler ve evcilhayvanlarolmak
uzere hi¢ kimsenin bulunmadi§indan emin olun. Aksi takdirde, robotu ilgili alanda kimsenin
olmadigi saatlerde ¢alisacak sekilde programlayin. Bélgede evcil hayvanlarin, gocuklarin veya
diger insanlarin oldugunu biliyorsaniz robota gdzlemleyin. Robotun glizergahinda bir kisi veya
hayvan bulunmasi durumunda, hemen durdurun.

+ Kolayca tirmanilamayan bir ¢itle sinirlandinlmamis ¢galisma alanlarinda galisirken refekat edin.

+ Halka acik alanlarda kullanilmasi halinde robotik ¢im bigme makinesinin ¢alisma alaninin
cevresine uyari levhalarn (}/erle§tirilmesi gerekmektedir. Levhalarda yer almasi gerekli uyari
levhasi su metni igermeli ir: "Dikkat! Otomatik ¢im bicme makinesi! Makineden uzak durun!
Cocuklari gozetin!

« Bu robot, makine kullanimi hakkindaki talimatlara hakim olmaya, kullanim konusunda uzman
birinin refaket etmedigi, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis ya da tecriibesiz
kisiler veya guvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan denetlenmedikce, cocuklar tarafindan
kullanima uygun degildir.

+ Robotun kullanimi ile ilgili bilgi sahibi olmayan kisiler tarafindan kullanilmasina izin vermeyin.

« Bakim ve onanim islerini yapan teknikerler, Griniin 6zelliklerine ve giivenlik yonergelerine tam
olarak hakim olmalidir. Robotu kullanmadan 6nce kullamim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve
talimatlar anladiginizdan emin olun.

« Urdn UGzerinde bulunan givenlik cihazlarini asla sokmeyin, devre disi birakmayin veya
degistirmeyin. Orijinal olmayan yedek Iparq:alarln kullanilmasi kaynakli arizalardan dretici
sorumlu degildir. Belirtilen kurallara uyulmamasi, insan sagligini ve givenligini ciddi sekilde
tehlikeye atabilir.
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« Cim Gzerinde bigaklara zarar verebilecek oyuncak, alet, dal, giysi veya baska nesneler olup
olmadigini kontrol edin. Cim Uzerindeki herhangi bir nesne robotun diizglin ¢alismasina zarar
verebilir veya engel olabilir.

« Robotun (zerine oturulmasina asla izin vermeyin. Robot calisirken bigagi incelemek ya da
tasimak icin asla kaldirmayin, ellerinizi ve ayaklarinizi robotun altina yaklastirmayin.

« Sulama sistemi calisirken robotu kullanmayin. Bu durumda robotu ve yagmurlama sistemini
ayni anda calismayacak sekilde programlaﬁln. Robotu yiiksek basin¢h makineler ile yilkamayin
ve robotunuzu kismen veya tamamen suya batirmayin.

« Yetkililerin herhangi bir ayarlama veya bakim yapmasindan énce gu¢ kaynadi baglatisinin kesin ve
ﬁl’jvenlik cihazinin etkinlestirin. Uretici tarafindan onerilen kisisel koruma ekipmanlarini kullanin,
er zaman kesme bigagini tutarken koruyucu eldiven giyin.

« Yaninda refakatcisi olmayan bir cocuk varken temizlik ve bakim yapilmamalidir.
+ Robotun bigagi hasar gorduginde robotu kullanmayin. Kesme bigagini degistirin.
+ Robotu hasarli mekanik pargalarla kullanmayin. Bu parcalar hasar gérmisse degistirin.

« Adaptoriin guc kablosu hasar gérmisse robotu kullanmayin. Hasar gérmus bir kablo, robotun
elektrik aksamiyla etkilesimde bulunabilir. Herhangi bir riski onlemek icin kabloyu, Uretici, teknik
servis veya benzer niteliklere sahip bir kisi aracihigiyla degistirin.

« Kullanim sirasinda gli¢ kablosu hasar gortirse, "STOP" butonuna basarak robotu durdurun ve gli¢
kablosunu yuvasindan ¢ikarin.

+ Bicagin, montaj vidalarinin ve kesme mekanizmasinin yipranmadigindan ve hasar gormediginden
emin olmak i¢in robotu diizenli bir sekilde gorsel olarak kontrol edin. Robotun iyi ¢caligir durumda
oldugundan emin olmak igin tim somun, civata ve vidalarin sikildigindan emin olun.

+ Robot kullanim sirasinda anormal sekilde titremeye baslarsa, “STOP” butonuna basin ve gli¢
kablosunu elektrik prizinden ¢ikarin.

+ Robotu asla patlayici ve / veya yanici ortamlarda kullanmayin ve sarj etmeyin.

- Yalnizca uretici tarafindan tedarik edilen pil sarj cihazini ve gli¢ kaynag unitesini kullanin. Yanlis
kullamim, elektrik carpmasina, asiri 1Isinmaya veya aki ici sivisinin sizmasina neden olabilir.
Herhangi bir sivi sizarsa, pili suyla /noétrlestiriciyle yikayin; gozle temas halinde tibbi yardim alin.

GUVENLIK CIHAZLARI

1. Engel dedektorii

Garpma sensori, robotun yiiksekligi 10 cm'den (3,94 ") fazla bir nesneye ¢arpmasi durumunda devreye girer, robutun hareketini
bu yonde durdurur ve engeli gegcmek icin geriye dogru hareket eder

2. Egim Sensorii
Robot, maks. limitten daha dik bir e§imde calisirsa veya devrilirse, robot kesme bigagini durduracaktir.
3. Acil durdurma butonu

Robotun ust kisminda, tus takimindaki diger butonlardan daha biyiik "STOP" butonu yerlestirilmistir. Calisma sirasinda herhangi
bir zamanda bu butona basmak, ¢im bigme robotunun hareketini ve bigagin dénmesini aniden durduracaktir.

4. Asin akim korumasi

Her motor (bigak ve tekerlek), asiri isinmalarina neden olabilecek herhangi bir durum igin galigma sirasinda siirekli olarak
denetlenir. Bu, tekerlek motorunda meydana gelirse, robot ters yonde hareket etmeye galisacaktir. Asir akim devam ederse,
robot duracak ve bir hata sinyali verecektir. Kesme bigadi motoru asiri 1sinirsa, isinma degerine gore robotun iki farkll 6nlemi
vardr. ilk 1Isinma esigine kadar, robot manevralar yaparak kesme bicagini engelden kurtarmaya calisacaktir, daha fazla isinmasi
halinde robot duracak ve motor ariza uyarisi verecektir.

5. Sinyal yok sensorii

Sinyal yoksa, robot otomatik olarak duracaktir.
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GUVENLIK ISARETGILERI

Makine calisirken araniza yeterli

Makineyi kullanmadan once glivenli mesafe birakin.
tanimlamalari  anlamak igin

>

kullanim talimatlarini dikkatlice

okuyun. Robot  calisirken,  ¢alisma
alaninda  (6zellikle gocuklar,
yaglilar veya engelliler) ve

evcil hayvan bulunmadigindan

—_—
1
T

—T

emin olun. Makine c¢alisirken

[ ]
cocuklar, evcil  hayvanlan
< ve diger insanl Gvenli
dger insanlarn guvenli

bir mesafede tutun. Bu riski
ve caligirken ellerinizi veya onlemek igin robotun bllcnc]e
ayaklarinizi  makinenin altina programini uygun zamaniarda

Doner bicaga dokunmayin

>

< yaklastirmayin. Robota planlamanizi oneririz.
3 dokunmadan once bigak ve
donen  pargalar tamamen
S#(;,’ duruncaya kadar bekleyin.

&~
[ J
>

Uyarl! Temizlemek veya yikamak

icin makineye su puskirtmeyin.

Robot  c¢alisirken,  calisma
alaninda (6zellikle cocuklar,

Makinenin tizerine gikmayin. yaglilar veya engelliler) ve
evcil hayvan bulunmadigindan
emin olun. Makine calisirken

! cocuklar, evcil  hayvanlari
ve diger insanlari giivenli

bir mesafede tutun. Bu riski

onlemek igin robotun bigme
programini uygun zamanlarda

planlamanizi oneririz.

Makineyi calistirmadan veya

kaldirmadan 6nce giivenlik

cihazini calistinn Robotu yalnizca “Teknik

Bilgiler" bolimiindeki “Teknik
DL K Veriler” kisminda belirtilen gili¢
kaynaklari ile kullanin.

ve>| ¥ [>
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TEKNIK BILGILER

TEKNiK OZELLIKLER

Aciklama
B025DEO BO25ELO B029DEO B029ELO

Onerilen maksimum bicilebilecek alan

Galisma Kapasitesi (-20%(*)) m?(sq’) (115%06%') (1198307%') (2%59%%') (33756%03')
Ozellikler

Olgiiler ExBxY) mm 534x263x386

Robot agirhgi (batarya dahil) kg 11 13

Kesim yiksekligi (Min.-Maks.) mm (") 25-60 (0,98-2,36")

Bicak Capi mm (") 250 (9,84 ") 290 (11.42")
Motorlar fircasiz

Kesme bicagdi hizi RPM 3000 2800

Yiriyus hizi Metre / Dakika 30 (98")

45% ¢im alanin kosullarina ve kullanilan aksesuarlara bagl.

Onerilen maks. egim (*) % 35% bicilmis ¢im {izerinde dnerilen maks. egim

20% dis kenarin veya sinir telinin yakininda énerilen maks. Egim

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Ortam calisma sicaklig Max °C SARJ CIHAZI: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
SARJ ISTASYONU: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)

Olciilen ses seviyesi dB(A) 60 63

ROBOTER: IPx5
Su koruma sinifi IP SARJ CIHAZI: IPx4
SARJ ISTASYONU: IPx4

Elektriksel 6zellikler

S0Y-2940230
Giris: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz;|  Mean Well |-, Mean Wel
Sinif 1 ELG-150-30ZCTE
Cikis: 29.4V ; —; 2.3A Girls: Giris: .
Glic¢ kaynag Unitesi (lityum pil igin) - Alternatif kod - 100-240 V~; 2A; 1002' %4£ V-,
50/60 Hz; 50/60 Hz:
Mean Well OWA-60E-30ZCT Sinif 1 Simif1
Giris: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Cikis: Cikis:
Sinif 2 29.4V == 5.0A |59 4V 0 A
Cikis: 29.4V —=; 2.0A Tt Em
Aklmiilator tipi ve bataryalar
arj edilebilir Lityum-iyon batarya ) 25.9V-10.0
Olgllen deger) 25.9V-5.0 Ah Ah
Sarj tard temasli
Ortalama sarj suresi ss:dd 1:30
Tam sarj dongiistinden sonra ss-dd 03:00 06:00
ortalama bigme siresi (*) : : :

(*) Cimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikligina baghdir.
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. Calisma Frekansi (Hz) 500 - 60000
Transmiter Maks. radyo frekans giicli (dBm) <10
Galisma Frekansi (MHz) 2402 - 2480
Bluetooth Maks. radyo frekans giicli (dBm) <14
GSM Calisma Frekansi (MHz) 850/900/1800/1900
Maks. radyo frekans gtici (dBm) <33

Ekipmanlar / Aksesuarlar / Fonksiyonlar

Birincil bolge dahil bigilebilecek alan
sayisl 4 8 8 8
Yagmur sensori Standard
Eko Modu -Kendi kendine
programlama (patentli) Standard
Baglanti modiili (GPS, GPRS)| Opsiyonel Standard Opsiyonel Standard
“ " “V-Meter”- . " “V-Meter"-
Sarj istasyonuna giris yontemi "f&]yﬁtxﬂé“ "follow wire" "fglligﬂvstv?/irré" "follow wire"
GPS Assisted GPS Assisted

Sinir telinin - maksimum uzunlugu
(yaklasik olarak, standart sekildeki m () 1000 (3280 ")
alanlara gore hesaplanir)

(*) Cimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikligina baghdir

CiHAZIN GENEL TANIMI

Cihaz, bahgelerdeki ve evlerdeki gimleri giiniin veya gecenin (pastceLE GALISMA
herhangi bir saatinde otomatik olarak kesmek igin tasarlanmis ve )

Uretilmis bir robottur. Kiiglik, kompakt, sessiz ve tagimasi kolaydir. 9

Kesilecek ylizeyin 0Ozelliklerine baglh olarak, robot birden fazla ::

alanda calisacak sekilde programlanabilir: birincil alan ve ikincil o9

alanlar (gesitli modellerin 6zelliklerine gore). 0

Galisma sirasinda robot, sinir teli ile belirlenmis alani biger. ::
Robot sinir telini algiladiginda veya bir engelle karsilastiginda :: @—Q
rastgele bir sekilde yon degistirir ve yeni bir yonde tekrar bicmeye

baslar. Robot, sinir telini 15cm.den daha fazla gegemez. :: l
Calisma prensibine gore, robot ¢im alanin tamamini otomatik ::
olarak biger. (sekle bakiniz).
ww
Robot, bahg:.enin .herhanvgi bir bélgesinde o!gha yijk§ek ve/veya ¥:: @ “

5

daha kalin gimlerin varligini algilar ve gerektiginde miikemmel bir
bicim igin otomatik olarak spiral kesim teknigi ile bigmeye baslar.

P

v
Robotun bigebilecedi maksimum alan, asagidaki bir dizi faktdre |
baghdir: 9
ve
* Robotun modeli ve lizerindeki batarya kapasitesi; 8

e

e Alanin o&zellikleri (diiz olmayan kenarlar, bozuk yiizeyler, e
bollinmus alanlar, vb.); e

e Cim ozellikleri (¢im tiri ve yiiksekligi, nem orani vb.); ve

oo
 Bigagin durumu (keskinlik seviyesi, temziligi, vb.); e
e
e
e
v
we
-
e
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KURULUM

PAKETLEME VE KUTU ACILIMI

Ekipman uygun sekilde paketlenmis olarak teslim edilir. Ambalaji agarken, malzemleri dikkatlice ¢ikarin ve bittinligini kontrol edin.

A Uyari - Dikkat

Plastik ambalajlari ve plastik kaplari bebeklerden ve gocuklardan uzak tutun: bogulma riski!

Ambalaj malzemelerini ileride kullanmak iizere saklayin.

SISTEM KURULUMUNUN PLANLANMASI

Robotun kurulumu zor degildir, ancak sarj istasyonunu, gii¢ kaynagi tinitesini kurmak ve sinir telini ddsemek igin en dogru yeri
bulmak 6n planlama gerektirir.

e Sarj istasyonu, ¢im lizerinde, tercihen ¢imin diger alanlarina
kolayca erigilebilen en genis alanina yerlestirilmelidir. Sarj
istasyonunun kurulu oldudu alan “Birincil Alan" olarak
tanimlanir.”

A Uyari - Dikkat

Gii¢ kaynagi iinitesini cocuklarin ulagamayacagi bir
yere yerlestirin. Ornegin, 160 cm!nin (63") iizerindeki
bir yiikseklige.

A Uyari - Dikkat

Gii¢ kaynagina yalnizcayetkin kisilerin erigebildiginden
emin olun.

A Uyari - Dikkat

Elektrik baglantisinin yapilabilmesi igin, kurulum alaninin yakininda bir elektrik kaynagi bulunmasi gerekir. Sebeke
elektrigi ile olan baglantinin yiiriirliikteki yasalara uygun oldugundan emin olun. Tam giivenlik igin, giic kaynagi
iinitesine bagh elektrik sisteminin iyi isleyen bir topraklama sistemine sahip oldugundan emin olun. Besleme
devresi, agma akimi 30 ma'dan fazla olmayan bir kagak akim rélesi (KAR) ile korunmalidir..

. Glic kaynag unitesi

SN

Verici

Min. yiikseklik 160 cm
/63"

Sarj iinitesinin ve diger elektronik komponentlerin muhafazasi igin yeterli bir hava sirkiilasyonuna sahip, kilitli bir
kabin icine yerlestirilmesi onerilir.

* Robot, calisma dongistiniin sonunda sarj istasyonunu kolaylikla bulabilir olmalidir; bu yeni ¢alisma dongiisii ve diger alanlara
ulagmak icin baslangi¢ noktasi ve ikincil alanlar igin referans noktasi olacaktir.

e Sarj istasyonunu asagidaki kurallara gére konumlandirin

- Zemin hizasinda;

- lyi drenajl, diiz ve saglam bir zeminde;

- Tercihen ¢im alanin en genis kisminda;

- Sulama sisteminin varligi durumunda, sprinklerin sarj istasyonunun i¢ine yonlendirilmedigi konumda;

- Sarj istasyonunun girisinde robotun, yukaridaki gorseldeki gibi sinir telini saat yoniinde takip ederek girebilecegi; sekilde
konumlandiriimis,

- Sarj Unitesie 200 cm. bos alan birakilmis halde;

- Sarj Unitesi sinyali etkileyebilecek metal gitlerden ve ya barlardan uzak bir alanda konumlandinlmalidir. Alan icerisinde
metal ¢it veya barin varli§i durumunda sarj istasyonunu ¢im alanin baska bir bdlgesinde ya da metal bar ile yeterli mesafede
konumlandiriimalidir. Daha fazla bilgi igin litfen Teknik Servis Merkezine veya yetkili bir saticiya bagvurun.

9 Kullanicr kilavuzu



e Sarj istasyonu zemine iyice sabitlenmelidir. Sarj istasyonu girisi ile zemin arasinda kot farkini engellemek amaciyla sarj
istasyonunun girigine bir parca yapay ¢im yerlestirilebilir. Alternatif olarak sarj istasyonu kurulacak alandaki ¢imi kaldirarak
sarj istasyonu ile birlikte ¢imi tekrar yerlestirebilirsiniz.

e Sarjistasyonu, gii¢ initesine sarj istasyonundan ¢ikip bigme alanini disina gikan bir kablo araciligiyla baglanmalidir

e Glc kaynagini asagidaki kurallara gore konumlandiriimahdir:

iyi havalandirilan, meteorolojik etkenler ve dogrudan giines
1sigindan korunmus;

acik havada konumlandirildiginda, robot dogrudan giines
Isigina ve suya maruz birakilmamalidir. Bu nedenle hava
sirkiilasyonuna sahip bir kutunun iginde korunmalidir.
Toprak veya nemli ortamlarla dogrudan temas halinde
konumlandirmayin;

¢im alanin igine degil disina yerlestirin;

sarj istasyonundan gii¢ kaynagi Unitesine giden fazla
kabloyu gerdirin. Kabloyu kisaltmayin veya uzatmayin.

¢ Sarj Uinitesine gelen tel, sarj tinitesi doncesinde 200 cm (78.74").
boyunca diiz olmalidir. Robotun dogru sekilde sarj istasyonuna
tekrar yerlesebilmesi igin sarj istasyonundan ¢ikan tel sarj
Unitesinden uzaklastirilarak désenmelidir

Robot, ayni veya farkli bir Ureticiye ait robotun galisma alaninin
yakinina kurulmussa, kurulum esnasinda robotun verici ve alici
frekansi, robotlarin frekanslarinin birbirine karismamasi igin
degistirilmelidir. Bunu yapabilmek icin, en yakin musteri hizmetleri
merkezine basvurun.

Kullanici kilavuzu 10
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Verici
sarj istasyonu 3

Min. mesafe 160 cm
/63"

«C »‘e\\
2

Min. mesafe

200 cm
/7874"




SARJ ISTASYONUNUN VE GUG KAYNAGI UNITESININ KURULUMU

A Uyari - Dikkat

Herhangi bir isleme baslamadan o©nce robotun elektrik
baglantisini kesin.

Giic linitesini gucuklarin erisemeyecegi bir yerde konumlandirin.
Ornegin yerden 160cm. yiikseklikte.

Gii¢ iinitesinin kablosunu kisaltmayin ya da ek yapmayin.
Resimde goriilen sekilde 8 formu verin.

Sinir hatti i¢in kullanilan kablonun désenmis uzunlugu 50m.den
az olamaz, daha fazla bilgi i¢in servis saglayicinizla iletisime

gegin.

1. Sarj istasyonunun koruma kapagini sokin.

( T ——
Guig Unitesi (A)
Koruma (L)
Yiikseklik
min.
160 cm
(63.00")
-/

2. Sinir telini, sarj istasyonundaki kilavuz boyunca yerlestirin. Konektorlerden itibaren yaklasik 5 cm fazla sinir teli birakin.(M)

3. listasyonun &n tarafindan gelen teli vericinin kirmizi terminaline baglayin (T). Sarj iinitesinden ¢ikan teli siyah terminale

baglayin.

A Terminallere yalnizca orijinal sinir teli baglanmahdir.

4. Sarj istasyonunu (N) givilerle (P) zemine sabitleyin. Gerekirse
sarj istasyonunu vidali ankrajlarla (Q) sabitleyin.

11
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5. Glg Unitesinin kurulumunu yapin (A).

6. Sarjistasyonunun (N) gii¢ kablosunu (E) gii¢ kaynagt tnitesine
(A) baglayin.

7. Gl kaynag initesinin (A) figini elektrik prizine takin.

8. Vericinin LED'i yanip soniiyorsa, baglanti dogrudur. Aksi
takdirde, anormalligi bulun (bkz. “Sorun Giderme Kilavuzu”).

9. Korumayi (L) dedistirin.

-

f—

verici (I?)

Glig Unitesi (A)

Yikseklik min.

Cevre teli

SINIR TELININ KURULUMU

Sinir telinin kurulumuna baslamadan 6nce, ¢im alanin tim yiizeyini
kontrol etmek gerekir. Robotun diizgiin ¢aligmasini saglamak igin
sinir telinin dosenmesi esnasinda ¢im alanda gerekli diizenlemeleri

yapin.

1. “SARJ ISTASYONUNA YENIDEN GIRIS YONTEMI” béliimiinde
aciklanan talimatlara gore sarj istasyonuna geri dénmek igin en
iyi yontemi degerlendirin.

2. Calisma alanlarinin hazirlanmasi ve tanimlanmasi.
3. Sinir telinin kurulumu

4. Gigc Unitesi ve sarj istasyonun kurulumu:Sinir telinin désenmesi
saat yoniinde, gicek yataklarinin etrafindaki doniis sekilde
gosterilen sekilde saat yoniiniin tersi yonde yapiimahdir.

Kullanici kilavuzu 12
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SARJ ISTASYONUNA YENIDEN GIRIS YONTEMI

Robot, “Ayarlar — Sarj istasyonu " menisinin altindaki ayarlara
bagl olarak sarj istasyonuna iki farkli sekilde geri donebilir.” "On the
wire" yontemini yalnizca bahgenin iginde ve sinir telinin yakininda
(1 metre iginde) ¢ok sayida engel oldugunda kullanin. Diger
tim durumlarda, sarj istasyonuna en hizli donis igin “V-Meter”
yontemini kullanmaniz tavsiye edilir

“Follow wire”. Bu yontem ile robot sarj istasyonuna donis
yolculugunu bir teker sinir telinin icinde digeri ise sinir telinin
disinda olacak sekilde konumlandirarak gerceklestirir. Bu
yontem aktif edildiginde asagdida aciklandidi gibi "Recall on Wire"
fonksiyonu igin kurulum yapmaya gerek yoktur.

“V-Meter”. Bu yontemle sarj istasyonuna giris ayarlandiginda, Daha diisitk
robot sinir teli ile arasina bir kag cm. ile T metre arasinda mesafe adim 1 mt.
birakarak sinir teli boyunca ilerler. Sarj istasyonuna dogru bir \
sekilde giris yapabilmesi amaciyla sinir teli Gzerinde kendini 2mt. )

dogru yonlendirebilmek icin sarj istasyonundan gelen sinyali * ﬁ

algilayincaya kadar sinir teline dokunuslar yapar. 10 mt.

1,5 mt.

Dar gegitlerin varligi halinde tel, “Recall on the Wire" adi verilen 6zel bir yontemle konumlandiriimaldir. Bir "Recall " uygulamasi
algilandidinda, robot sinir telini diisiik hizda ve yaklagik 10 metre (33 ft) daha hassas bir sekilde takip edecektir. Daha sonra sarj
istasyonuyla karsilasmazsa, “V-Meter" moduna geri donecektir.

e “Recall” uygulamasi igin asagidaki agiklamalari takip etmelisiniz:
e "Recall" sinir telinden iki adet iki metrelik uzun kenar ve bir adet 5cm.lik kisa kenarl ti¢ kenarl girinti yaparak olusturulur.
e "Recall", herhangi bir dar gegidin Tm 6niinde konumlandiriimalidir.

Not: Robot, yeterli siire gegmesine ragmen sarj istasyonunu bulamazsa, “Follow Wire” modunda sinir telini takip edecektir.
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GALISMA ALANALARININ HAZIRLANMASI VE SINIRLARININ BELIRLENMESI

Bigilecek alanin hazirlanmasi C

1. Bigilecek alanin diiz oldugundan, delik, tas ya da baska
engeller icermediginden emin olun. Gerektiginde, gukurlan
doldurarak ve engelleri kaldirarak alani hazirlayin. Engeller
kaldinlamiyorsa, sinir teli ile bu engelleri isaretleyin.

2. Robot, Gzerindeki aksesuarlara bagl olarak, tekerlegin kayma
riski olmadan, dizenli ve kuru bir ¢alisma alaninin igindeki
maksimum %45 egimde caligabilir. (metre basina 45 cm.
uzunluk) Diger kosullarda maksimum egimin %35 oldugu kabul
edilmelidir.

Sarj istasyonuna doniste daha fazla tutunma ihtiyaci
disinildigiinde sinir hattinda maksimum edim %20 olmalidir.
Cim alanin durumu dikkatle kontrol edilmeli ve limitler goz
oniinde bulundurulmalidir. Sinir telinin iginde ve diginda 35cm.'i
asan mesafelerde egim olmamalidir.

Eger bu acgiklamalara uyulmazsa robotun, egimli alanlarda
cahisirken teli algiladiginda tekerlerinin kaymasina ve galisma
alanini terk etmesine sebep olabilir.

Belirtilen limitlere yakin egimler (izerinde engeller varsa,
engelin Ust hizasinin en az 35 cm. yakininda yiizey diizeltilerek
egim disdrdlmelidir.

 Er——

izin verilenden daha fazla egime sahip alanlar robotla
bicilemez. Bu nedenle, gevre telini egimin Oniine
yerlestirerek bigilecek alanin disinda kalmasini
saglayin.

.....

45% 45cm / \ LM -
(17,71") L
100 cm (39,3 ") 0-45%
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Galigma alaninin sinirini igaretleme
3. Tum ¢im yizeyini kontrol edin ve asagida agiklanan kurallara

gore ayri galisma alani olusturmanin gerekli olup olmadigini
degerlendirin. Sinir teli kurulumunu yapmadan o©nce bu
prosediri kolaylastirmak igin telin kurulumunun yapilacagi
tim guizergahi kontrol edin. Sekil, sinir teli kurulum giizergahi
semasini igeren bir alani gostermektedir.

Kurulum sirasinda varsa ikincil alanlari belirleyin. ikincil alan,
robotun normal hareketleri ile ulagmasi zor bir koridorla birincil
alana baglanan ¢im alanin bir pargasidir. Alana izin verilenden
daha fazla bir yiikselti veya algalti olmadan ulasilabilir olmalidir.
Bir bolgenin "ikincil alan" olarak tanimlanip tanimlanmayacagi
ayni zamanda birincil alanin boyutuna da baglidir. Birincil alan
buyldikge, dar gegitlere ulagsmak daha da zorlagsacaktir. Genel
olarak, 200 cm.den (78,74 ") dar bir koridora sahip olan alanlar
ikincil bir alan olarak kabul edilir. Bigilebilecek ikincil alanlarin
sayisi modelin 6zelliklerine baglidir. (Bkz. “Teknik Ozellikler”).

izin verilen minimum koridor genisligi 70em.(27,56 ") olmalidir.
Sinir teli, gim alanin disindaki herhangi bir nesneden (asagida
belirtildigi sekilde) belli bir mesafe birakilarak yerlestiriimelidir;
Bu nedenle, her iki tarafta bir duvar veya ¢it varsa, gegis igin
gerekli alan 130 cm (51.18") olmalidir.

Eger koridor c¢ok uzunsa genisglik 70cm.den daha fazla
olmalidir.

Programlama esnasinda, ikincil alana ulagmak icin gerekli
kablo miktarinin dikkate alinmasi igin alanin boyutunun ve
alana en hizli ulagma yoninin belirlenmesi gerekmektedir.
(saat yoniinde veya saat yoniniin tersinde).

Yukarida belirtilen minimum gereksinimler
karsilanmazsa;6rnegin  alanlar arasi  gegiste  Onerilen
maksimum egimden daha yliksek bir e§im mevcutsa veya 70
cm.den (27,56 ") daha dar bir koridor varsa,bu alan “Kapali
Alan" olarak kabul edilir. "Kapali Alan"I tanimlamak igin giren
ve clkan sinir telini maksimum 1 cm (0,40 ") mesafede ayni
glizergahta yerlestirin. Bu durumda robot alana otonom olarak
ulagsamaz ve "Kapali alanlarin yonetimi" boliimiinde belirtilen
sekilde bicilmelidir. Kapali alanlarin da bilecek olmasi robot
tarafindan otonom olarak bigilebilecek m?yi azaltir."Kapal
Alanlar" ile bigilecek alan robotun otonom olarak bigebilecegi
alandan distilmelidir.

15

min.70cm/ 27,56 "

in.70 cm /27,56 "
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4. Galisma alani igerisinde gimle ayni seviyede kaldirim veya arag yolu mevcut ise teli kaldinmla arasinda 5 cm. (1.96 ") kalacak
sekilde doseyin. Robot, hafif¢e ¢im alnin digina gikar ve biitlin ¢im bigilir. Kaldinnm metalden yapilmigsa veya metal bir gider,
dus zemini, elektrik kablolari varsa robotun ariza vermesini ve kablo sorunlarini 6nlemek igin sinir telini metal objelerden en
az 25 cm (9.84"). mesafede doseyin.

€ e

Resimde, ¢aligma alaninin sinir telinin igindeki ve ilizerinde bulunabilecek elemanlarin 6rnegi ve sinir telinin dogru
dosenmesi igin gerekli mesafeler goriilmektedir. Sinir telinin sinyalinin karigmasini engellemek i¢in demir veya
diger metallerden olusan nesnelerin (gider, elektrik baglantilari, vs.) sinirlarini isaretleyin.

Calisma alaninin iginde veya disinda kaldirim, duvar gibi bir engel varsa, sinir telini engelden en az 30 cm (11.81") mesafede
dbseyin. Robotun engele ¢carpmasini istemiyorsaniz, sinir teli ile engel arasindaki mesafeye arttirin; sinir telini engelden en az
35 cm (13.78") uzag@a yerlestirin. Sinira yakin veya belirlenen alanin diginda bulunan gimler bir kenar kesici veya ¢ali tirpani ile
bigilebilir.

Calisma alaninin iginde veya disinda bir ciceklik, ¢it, ¢ikintili kdkleri olan bitkiler, 2-3 cm'lik kiiglik cukur veya 2-3 cm'lik kiigiik
ylkselti varsa, robotun veya engelin zarar gérmesini 6nlemek igin sinir telini engelden en az 30 cm (11,81 ") uzaga doseyin. Sinira
yakin veya belirlenen alanin disinda bulunan gimler bir kenar kesici veya ¢ali tirpani ile bigilebilir.

Qlklntlh\k('jkler
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Galisma alaninin iginde veya disinda bir ¢it veya duvar ile sinirlandirilmamis bir havuz, golet, yarik, gukur, yiikselti veya kullanima

aclk yollar varsa, sinir telini kenardan en az 90 cm mesafede ddseyin. Sinir telini galisma alaninin kenarina miimkiin oldugunca

yakin doseyebilmek igin bitisik kamusal lanlara gegisi engelleyen bir ¢it dosemenizi veya diger durumlarda en az 15 cm.lik bir

engel olusturmanizi 6neriyoruz. Bu sinir telinin daha onceki paragraflarda aciklanan mesafelerde doseyebilmenize imkan tanir.
@

(/

Kusursuz kurulum ve robotun uygun isleyisini garanti etmek igin kitapgikta belirtilen mesafe ve egim talimatlarini
dikkatlice takip edin. Egim ve kaygan zemin varhgi halinde mesafeyi en az 30 cm. e (11,81 ") ¢ikarin

Galisma alaninin iginde keskin kenarlari olmayan agaclar, calilar veya direkler gibi darbelere dayanikli engellerin sinirlandirimasina gerek
yoktur. Robot engele garpar ve yon degistirir. Robotun engellere garpmamasini, veya ¢alismasini giivenli ve sessiz olarak slrdiirmesini
istiyorsaniz tiim sabit engellerin sinirlandiriimasi gerekir. Kesme bigagini ve engellerin kendisini korumak igin hafif egim olusturan saksilar,
taslar veya gikintili kdkleri olan agaglar gibi engeller sinirlandinimalidir.

Engeli sinirlamak igin sinir telinin engele en yakin dig kismindan baslayarak teli engele kadar ulastirin, etrafinda déniin ve engele ulasirken
izlediginiz yolu izleyerek, énceki paragraflarda agiklanan dogru mesafeleri dikkate alarak teli doseyin. Giden teli ve gelen teli ayni kanaldan
gececek sekilde list liste bindirin, bu robotun sinir telini gegmesine izin verecektir.

Robotun uygun igleyisi igin, tst iste dosenecek olan kablolarin kolayca hareket edebilmesine imkan verecek sekilde 70cm. (27.56 ") lizerinde
uzunluga sahip olmalidir.
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SINIR TELININ DOSENMESI

Sinir teli topraga gomiilebilir veya toprak Ustiine serilebilir. Eger
bir kablo déseme makinesine sahipseniz, yliksek koruma igin teli
topraga gdmmeniz daha uygundur.

Diger durumlarda, teli asadida aciklandigi sekilde giviler yardimi cevre teli
ile doseyin.

T ——

Sarj initesinin kurulu oldugu yerden itibaren sinir
telini dogsemeye baslayin. Son agamada sarj iinitesine
yapilacak kablo baglantisi esnasindaihtiyag olabilecegi
icin birkag metre fazladan kablo birakmanizi tavsiye
ederiz.

Toprak listii kurulum

Sinir telinin dosenecegi yiizeylerdeki gimleri miimkiin oldugu kadar
kisa bigin. Bu sinir telinin zeminle temas halinde dosenmesini
kolaylastiracak ve robotun telin izolasyonuna zarar vermesini
engelleyecektir.

1. Teli tim sinir boyunca saat yoninde konumlandirin ve her
bir ¢ivi arasinda maksimum 100 cm (39,37 ing) mesafe
oldugundan emin olarak mevcut givilerle sabitleyin. Tel, gim ile
kaplanana kadar robot tarafindan zarar gérmesini 6nlemek igin
toprakla temas halinde olmaldir.

- Sinir teli kurulumu vyapilirken, gicek yatagi, agac gibi
nesnelerin etrafina sinir teli saat yoninin tersinde
dosenmelidir.

- Koselerdeki dontigleri 20 cm yarigapinda bir egrilik vererek,
kablolan Ust Gtse bindirmeden gergeklestirin

el sabitlem
mandallari
1

~ -
= -
-----------------

Toprak alti kurulum
1. Topraga bir oluk kazin. (yaklasik olarak 2-3 cm ya da 0.787-1.181 " derinliginde).

2. Kabloyu sinir boyunca birkag santimetre derinlikte saat yoniinde konumlandirin. Kabloyu 5cm'den daha asagiya
konumlandirmayin aksi takdirde sinyal yogunlugunda kayip yasanir. Robotun galismasi olumsuz etkilenir.

3. Bazidurumlarda her ne kadar tel toprak altina yerlestirilse dahi giviler araciligiyla sabitlenmesi gerekebilir.

4. Tum teli toprakla 6rtiin ve zeminde gergin kaldigindan emin olun.
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Sinir telinde ek yapilmasi. /a e
Kurulumu tamamlamak i¢in baska bir gevre teli gerekiyorsa orijinal
bir baglanti kullanin. I .

Ek yapilmak istenen telin her iki ucunu izoleleri siyirmadan

konnektoriinbaglantiyerlerinetamolarak yerlestirin. Telkonnektore e o
tam olarak yerlestirildiginde konnektoriin Ust trafaindan tellerin
goriinilebilir olmasi gerekmektedir. Sonrasinda konnektdrelin
Ustlinde yer alan sikistirma butonuna bir pense araciligiyla basin. N,
Tam olarak bastiginizdan emin olun. ’

R —

- Giivenli bir baglanti igin orjinal konnektorleri
kullanin.

- - Elektrik bandi ya da diger izolasyon
malzemelerinin bu islemde kullanilmasi uygun
degildir. Toprak altinin nemli olmasi sebebiyle
baglanti korozyona ugrayabilir ve sinyalde
problemler yasanabilir..

ILK KULLANIMDA BATARYA SARJI

1. Robotu sarj istasyonuna yerlestirin. M

2. ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi i¢in birkag

saniye bekleyin.
_ ¢ "PLAY/PAUSE" TUSU

3. Batarya LED'i turuncuya doner ve sarj istasyonunun taninmasi

sirasinda birkag saniye sabit kalir. “ON” TUSU
/

4. OTOMATIK LED'in kapali oldugundan emin olun, gerekirse
kapatmak icin OTOMATIK tusuna basin.

5. Sarjin sonunda, robot ilk galistirma igin kullanilabilir veya
programlanabilir (bkz. “Programlama Modu”).

(T —

ilk kullanimda, pilleri en az 4 saat sarj edin.
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AYARLAR

AYARLAMA ONERILERI

Kullanici, herhangi bir ayarlamayi bu kilavuzda agiklanan prosediirlere gore yapmalidir. Bu kilavuzda acgikga
belirtilmeyen herhangi bir ayarlama yapmayin. Bu kilavuzda agik¢a belirtiimeyen 6zel ayarlamalar, yalnizca
Ureticinin yetkili servis merkezindeki personeli tarafindan yapilmalidir

MOTORIZE KESIM YUKSEKLIK AYARINA SAHIP ROBOTLARDA KESIM YUKSEKLIGININ
AYARLANMASI

Kesme yiiksekligi ayari, MENUOYE UYGULAMA ILE ERISIM béliimiinde agiklanan akilli telefonunuzdaki mobil uygulama araciligiyla
gerceklestirilir.

KURULUM MENUSU -> KESIM YUKSEKLIGI AYARI

Kesim yiiksekligini, robotun 1 cm (0,40 ")'den daha yiiksek ¢imleri bicmeyecek sekilde ayarlayin. igin . Kesme
yiiksekligini kademeli olarak azaltin. Ideal yiikseklige ulasilana kadar her 1-2 giinde bir yiiksekligin en az 1 cm (0,40
") azaltilmasi onerilir.

MANUEL KESiM YUKSEKLIK AYARINA SAHIP ROBOTLARDA KESIM YUKSEKLIGININ
AYARLANMASI

Bigagin kesim yiiksekligini ayarlamadan énce robotun kapali oldugundan emin olun (bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”).

Ellerinizin yaralanmasini onlemek i¢in koruyucu eldiven kullanin.

1. Robotu lst govdeye zarar gelmeyecek sekilde ters gevirin. e
2. Vidayi (E) saat yoniinde kesim yiikseklik anahtari ile gevirin.

3. listenen kesim yiiksekligini ayarlamak icin kesme (nitesini
(D) kaldirin veya indirin. Kesim yiiksekligi, anahtarda bulunan
seviye dereceleri kullanilarak ol¢dilebilir.

(¢ R —

Robotu, kesme bicaginin yiiksekliginden 1 cm.den
(0,40 ") daha fazla yiikseklige sahip olan cimleri
bigmek icgin kullanmayin. Ideal yiikseklige ulasilana
kadar yiiksekligin 1-2 giinde bir en az 1 cm (0,40 ")
azaltilmasi onerilir.

4. Ayar yapildiktan sonra vidayi (E) saat yoninin tersine gevirin.

5. Robotu tekrar galigsma pozisyonuna getirin. I\
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KULLANIM VE ISLEYiS

KULLANIM GEREKSINIMLERI

_

- Robotu ilk kez kullanirken, kilavuzun tamamini dikkatlice okuyun ve ozellikle giivenlik onerilerini tam olarak
anladiginizdan emin olun.

- Robotu yalmizca Uretici tarafindan agiklandigi sekilde amaglanan amaci igin kullanin ve farkhi galisma
performanslari elde etmek igin cihaz iizerinde herhangi bir degisiklik yapmayin.

- Robotu ve c¢evre birimlerini kotii hava kosullarinda, 6zellikle yildirim riski oldugunda kullanmayin.

KONTROL PANELI VE MENUYE GENEL BAKIS

Gorselde, makinedeki kontrol butonlarinin konumu ve islevi gosterilmektedir.

STOP.

Robotik bigme makinesini glivenli bir sekilde durdurmak
icin basin. Sadece potansiyel tehlike durumunda ve
robotun bakimini yapmak igin kullanin.

Robotu agmak ve kapatmak igin basin.

Otomatik islemi etkinlestirmek veya devre disi birakmak
icin basin.

Otomatik moddayken, robot ilerleyen sayfalarda agiklanan
programa gore galisacak sekilde programlanmistir.

LED kapali: Manuel galisma.
LED acik: Otomatik ¢alisma.

o |

=
5 5
=] o

Batarya sarj seviyesi.
BATTERY

3
=
m
A
|

isleyis hatalari. "SORUN GIDERME" béliimiine bakin

©

Robot sarj istasyonundaysa (AUTO LED kapali)

START | Bir manuel ¢alisma dongusii baslatmak igin basin. Batarya yeterince sarj edilmisse ve AUTO LED kapaliysa, robot bir
PAUSE | calisma donglsi baslatir. Calisma dongiisi tamamlandiginda, sarj istasyonuna geri doner.

Robot bahgedeyse
5TART | Robot hareket halindeyse , bicme islemini askiya alir ve robotu bekleme moduna gegirir.

Robot bekleme modundaysa, bicme islemine devam edilmesini saglar.

Sarj istasyonuna geri doner ve "AUTO" LED'in durumuna bagli olarak otomatik veya manuel igslemlere devam eder.

|
s |
C
n
m
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KURULUM

Kurulum prosediir(, robot ilk kez ¢alistirilicaksa veya uzun bir siire galismadiysa gergeklestirilir.
Kesilecek gimin yiiksekliginin robotun uygun isleyisi ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin (bkz. "Teknik Ozellikler").
Kesme yiiksekligini olmasi gerektigi gibi ayarlayin (“bkz. "Kesme Yiiksekliginin Ayarlanmasi).

Calisma alaninin dogru sekilde belirlendiginden ve "Calisma Alanlarinin Hazirlanmasi ve Sinirlarinin Belirlenmesi” bolimi
ve sonraki bolimlerde belirtilen, ¢cim alanda robotun g¢aligmasini olumsuz etkileyecek durumlarin olmadigindan emin olun.

Siddetli yagmurlar sebebiyle bahgede biiyiik su birikintileri olugsmadigindan emin olun.

Robotu sarj istasyonunun igine yerlestirin.

ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi igin birka¢ saniye bekleyin.

Batarya LED'i turuncuya donecek ve birkag saniye sonra sarj istasyonunu tanidiinda sabit kalacaktir.

Robot kullanima hazir. Otomatik veya manuel galismayi ayarlamak i¢in "AUTO" tusuna basin

Robotun “AUTO LED kapali” iken manuel modda ¢aligmasi

Batarya tamamen sarj oldugunda, galigsma dongisini baslatmak icin START/PAUSE tusuna basin. Batarya sarji azaldiginda,
robot sarj istasyonuna geri doner.

Bahge tamamen bigilmemisse, pil tamamen sarj olana kadar bekleyin ve ardindan yeni bir calisma dongusu baslatin.
Daha iyi bir sonug igin robotun en az iki glinde bir ¢alistinimasi tavsiye edilir.

Bazi robot islevlerinin varsayilan ayarlarini degistirmek icin akilli telefonlar igin gelistirilen Gcretsiz uygulamay indirmeniz
yeterlidir; bkz. "UYGULAMA UZERINDEN MENUYE ERISIM"

Robotun “AUTO LED acik” iken otomatik modda ¢aligmasi

Otomatik mod sayesinde robot haftanin her giini galisacak sekilde programlanabilmektedir. Mobil uygulama tizerinden
ayarlanan varsayilan saati kontrol edebilirsiniz.

Calisma donglisii sayisi, batarya kapasitesine bagli olarak robot tarafindan otomatik olarak ayarlanir. Otomatik modda, robot
calisma dongisiini gergeklestirmek igin sarj istasyonundan gikar ve sarj olmak igin sarj tnitesine kendisi geri doner ve
sonrasinda gerekli ise tekrar calisma alanina doner.

* Galigma siiresi ve diger iglevlerin varsayilan ayarlarini degistirmek igin, akilli telefonlar igin gelistirilen Gcretsiz uygulamayi
indirmeniz yeterlidir, "UYGULAMA UZERINDEN MENUYE ERISIM" paragrafina bakin.
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ROBOTUN SARJ ISTASYONU OLMAYAN KAPALI ALANLARDA KULLANILMASI

Robotun “Kapali alan” modunda galismasi, sinir teli ile isaretlenmis ve sarj istasyonu olmayan kapali alanlarda robotu ¢alistirmak igindir.

A Tehlike — Dikkat

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”) ve tutamag kullanarak tasiyin. Robotu
govdeden tutmayin ve tagima kolunu kullanin..

1. Robotu sinir teli ve engeller ile arasinda 100 cm. (39.37 in.)
mesafe kalacak sekilde konumlandirin.

2. ON/OFF digmesine basin ve robotun tamamen agilmasi igin
birkag saniye bekleyin. Talimatlari izleyin ve istenirse sifreyi
girin

3. Akilli telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota baglanin

©®—)-
4. "Kapali alan" tusunu segin. @
5. Galismanin bitmesini istediginiz zamani ayarlayin.

Ve “OK” tusuna basin. Galisma dongisiiniin sonunda robotu
gtivenli kosullarda durdurun (bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”) ve
sarj istasyonunun bulundugu alana geri tasiyin.

“ILK GALISTIRMA" béliimiinde agiklandigi gibi robotun normal
galisma ayarlarina geri dondurin.

UYGULAMA ARACILIGIYLA MENUYE ERiSIM

Robot, bir akilli telefon kullanilarak programlanmasina ve kontrol edilmesine izin veren yerlesik bir Bluetooth cihazina sahiptir.

Akillitelefonunuzigin Android ve iOS uygulamasini iriiniin web sitesinden indirin. Uygulamayi baslatin ve Robotu cihazinizla eslestirmek
icin kurulum sihirbazini izleyin.

Fabrika ayar pin kodu “0000" dir." Robotu giivenli hale getirmek igin pin kodu mimkin olan en kisa slrede degistirin.

Uygulama size su imkanlari sunar
+  Otomatik standart galisma suresini degistirmek.
Yagmur sensoriiniin galigmasini ayarlamak.
+Ikincil alani en iyi sekilde ydnetmek icin baslangic noktalarini ayarlamak.
Sifreyi degistirmek.
Baslat / Duraklat / Eve git komutlarini kullanmak.
+  Kesim sirasinda robotu yénlendirmek.
Robotun durumunu, ikazlarini ve herhangi bir hatasini gortintiilemek

KULLANICI MENUSUNU MOBIL UYGULAMA UZERINDEN AYARLAMA

Mobil uygulamayi akilli telefonunuzdan baslatin ve “Kurulum” islevi araciligiyla robot programlama meniisiine giris yapin.

Mevcut programlama islevlerinin bir 6zetini iceren tanitimi takip edin. Her bir fonksiyonun detaylari akis semasini takip eden
sayfalarda bulunur. (*) ile isaretlenmis iglevler yalnizca bazi modellerde kullanilabilir. “Teknik Ozellikler" tablosuna bakin.
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MENU AYARLARI - PROGRAMLAMA MODU

Uygulamayi akilli telefonunuzdan baslatin ve "AYARLAR" islevi araciligiyla robot programlama menusiine erisin.

Girisg bolimiini mevcut programlama fonksiyonlarinin bir 6zeti ile takip edin.
Her bir fonksiyonun detaylar akis diyagramini takip eden sayfalarda yer almaktadir. (*) ile isaretlenmis islevler yalnizca baz
modellerde mevcuttur. "Teknik Ozellikler" tablosuna bakin.

Tarih ve saat ayarlan

-~

4 \
)

[}
\
~_’

-

Robot ayarlari

B—o

Profil ayarlari

Haftalik program
o o

(e

e Y
r

M G V s D\
e i e a o
r o n b m

Bu, robotun tarih ve saatini ayarlamanizi saglar. Bunlar normalde robota
baglandiinizda otomatik olarak ayarlanir.

Bu, haftalik galisma dongisiiniin zamani ve sarj istasyonuna doniis gibi
robotun galismasiyla ilgili tim ayarlara erigmenizi saglar

Ozel bigme ihtiyaclarini karsilamak veya bahgenizi robottan arindirmak igin 3
adede kadar farkl calisma profili ayarlanabilir

Bu, haftanin her giini icin her ¢alisma dongustiniin zamanlarini (maksimum
4'e kadar), bicilecek alanlari ve gimin kenarini segmenize olanak tanir.

Tek bir giin icin yapilan ayarlar, haftanin diger tim gtinlerine hizli bir sekilde
kopyalanabilir.

Belirli bir gin icgin ayarlanan siirelere basili tutmaniz yeterlidir (soldaki
resimde yesil gubuk), ayni siirelerin uygulanacagi haftanin diger giinlerini
segebileceginiz bir ekran goriinecektir

Modele ve bahge biyiikligiine gore 6nerilen ¢alisma saatleri.

Modell | m? (f2) | T T2 T3

B025DED 400 (4304) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00

B025DEQ 800 (3608 10:00 - 16:30

B025DEQ 1400 (15069) 09:00 - 18:00

B025ELO 800 (3608) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00

B025ELO 1400 (15069) 10:00 - 13:00 15:00 - 18:00

B025ELO 1800 (19374) 10:00 - 16:00 18:00 - 22:00

B029DED 1800 (19374) 9:00 - 14:30 16:00 - 19:00

B029DEQ 2500 (26909) 9:00-11:30 14:00 - 16:30 19:00 - 21:30
B029ELO 2500 (26909) 10:00 - 13:00 16:00 - 19:00

B029ELO 3500 (37673) 8:00 - 13:00 17:00 - 22:00
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Sarj ayarlar

L

Yagmur sensorii ayarlari

o

6 0 0
LY
L

Kesme yiiksekligi ayari

—_1

—2

=M
Bahge ayarlari

S\

Kurulum ayarlari

o3
Dil segenekleri
o

Giivenlik

[

Parola degisikligi

* %%

Ayarlanan c¢aligma alanlarina gére yeniden giris sirasinda robot ile gevre teli
arasindaki mesafeyi ayarlar.

Yagmur sensoriini etkinlestirir veya devre disi birakir. Yagmur algilandiginda
istasyondan gecikmeli bir baglatma da ayarlayabilirsiniz.

istenilen kesim yiiksekligini ayarlar.

Her bir calisma alani igin ayarlara robot tarafindan erisilebilir ve yonetilebilir;
mevcut ayarlar sunlardir:

Boyut: ¢alisma alaninin yaklasik biyikligu
Mesafe: robotun alana ulasmak igin kat etmesi gereken mesafe

Yon: belirli bir alana ulasmak igin saat yoniinde veya saat yoninin
tersinde

Telden uzaklik: Robotun ikincil alana yaklasirken sinir teline olan mesafesi

Eko Modu: Etkinlestirilirse, robot ¢imlerin zaten bigilmis oldugunu tespit
ederse galisma siresini azaltir

Asagldakl kurulum parametrelerini degistirmenizi saglar:
Tel ¢ikisi: robotun gevre telinden ¢ikis mesafesini ayarlar.
Hava isaretleyici: robotun sarj istasyonundan gelen sinyali tanidigi
mesafeyi degistirir
Sarj lnitesine yerlesme ayari: sarj istasyonuna donerken robotu daha iyi
ortalamak igin ¢evre telinden brlirli bir agiklikla hareket edilmesini saglar.

Robot dilini, tarihi, saati ve mesafe formatini degistirmenizi saglar.

Robotun basglatma sifresini ve Klavye kilidi iglevini dedistirmenizi saglar

Robotun baslangi¢ sifresini degistirmenizi saglar. Bu kombinasyon, yeni bir
akilli telefonu robotla eslestirirken de kullanilir.

25 Kullanici kilavuzu




Klavye kilidi
Kilit islevi etkinlestirildiginde, klavyeyi kullanarak robota komut vermek

f\ mimkin olmayacaktir; robotu baslatmak veya sarj olmaya géndermek igin
. dogrudan telefondaki uygulamadan ilgili komutu kullanin.

o

Ses ayarlari
Robotun sesli uyarilarinin agilip kapatiimasini saglar.

Reset

0

Tldm ayarlari fabrika varsayilanlarina sifirlar.

"BAGLANTI MODULU "NUN YAPILANDIRILMASI

Robotun igindeki Connect Modiili, ilgili anten araciligiyla GSM ve GPS aglarina baglanmanizi saglar, boylece robotun durumunu
uzaktan kontrol edebilirsiniz. Ayrica belirli komutlar vermenize veya robotun yoriingesini harita lizerinde géormenize de olanak
tanir.

Secilen robotun modeline ve konfigiirasyonuna bagli olarak, Baglanti Modyilii bir aksesuar olarak tedarik edilebilir veya ayri olarak
satin alinabilir. Asagida Baglanti Modiiliiniin nasil yapilandirilacagi ve etkinlestirilecedgi ile ilgili talimatlar yer almaktadir

Baglanti Modiilii ile donatilmis robot
Ambrogio Remote uygulamasini akilli telefonunuza indirin
Actiktan sonra, "+" tusuna tiklayarak robotu ekleyin
Cihazi eslestirdikten sonra robot yazilimini glincellemeniz istenebilir.

Yazihmi giincelledikten sonra, otomatik olarak Baglanti Modilini yapilandirmak isteyip istemediginiz sorulacaktir;
yapilandirmaya devam edin

Cihazi Baglanti Modiiliine kaydetmeyi tamamladiginizda, Geofence yapilandirma ekrani goriinecektir; istediginiz ayarlari segin

Baglanti Moduilu dogru sekilde yapilandiriimistir.

Baglanti modulii aksesuar olarak sunulan modeler igin
Ambrogio Remote uygulamasini akilli telefonunuza indirin
Actiktan sonra, "+" tusuna tiklayarak robotu ekleyin
+ Robot ekraninda, en Ustteki Ayarlar meniisiine tiklayin
Akill telefonunuzda robotun kayit prosediiriinii baslatmak icin "Baglanti Modulini Yapilandir'i segin
Kayit isleminin sonunda, Geofence islevini yapilandirmaniz istenecektir; istediginiz ayarlari segin

Baglanti Modili dogru sekilde yapilandiriimistir.
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ROBOTU GUVENLi DURDURMA

Kullanim sirasinda robotu durdurmak gerekebilir. Normal kosullarda robot "OFF" tusu ile durdurulabilir. Tehlike durumunda veya
herhangi bir bakim yapilirken, bicagin kazara galigsmasini 6nlemek igin robotu giivenli kosullarda durdurmak gerekir. "STOP"
tusuna basin. Gug kablosunu elektrik prizinden gikarin.

o e

Bakim ve onarimlar sirasinda (6rnegin bigak degisimi,
temizlik islemleri vb.) Robotun giivenli durdurulmasi
gereklidir.).

Baslamak icin belirtildigi gibi devam edin:

Robotu ¢im alaninin igine yerlestirin;

ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agiimasi igin birkag
saniye bekleyin.

Calisma dongiisiini baglatmak igin START/PAUSE tusuna basin.

UZUN SURELIi HAREKETSIZLiK VE YENIDEN BASLATMA

Robotun uzun sire hareketsizliginden sonra ya da bigme mevsiminden 6nce, yeniden kullanim sirasinda dogru ¢alismayi garanti
etmek icin bazi iglemlerin yapilmasi gerekir.

1.
2.

Kis periyodu icin robotu kaldirmadan dnce bataryayi tamamen sarj edin. Bataryayi en az bes ayda bir sarj edin.

Rutin bakimin yetkili bir satici tarafindan yapilmasini saglayin. Bu, robotu iyi durumda tutmak igin gereklidir. Bakim hizmeti
genellikle asagidaki islemleri igerir:

* robotun, kesme bigaginin ve diger tim hareketli pargalarin tamamen temizlenmesi;
* robotun i¢ kisminin temizlenmesi;
e robotun isleyisini kontrol edilmesi;

e kesme bigag), firgalar gibi asinmis pargalarin kontrol edilmesi ve gerekirse degistiriimesi (yalnizca firgali motorlarla
donatilmis robotlarda);

e batarya kapasitesinin kontrol edilmesi;
e gerekirse, satici yeni bir yazilim da yiikleyebilir.

Robotu ve sarj istasyonunu dogru sekilde temizleyin (bkz. “Robot Temizleme”)
Kesme bigagdi gibi asinabilecek veya hasar gorebilecek bilesenleri kontrol edin ve bunlarin degistirilmesini degerlendirin.

Robotu, ortam sicakhd 10 °C ile 20 °C arasinda, kuru, erisimi tehlike olusturabilecek (gocuklar, hayvanlar, diger yabanci
cisimler vb.) dis etkenlerden korunan bir yerde saklayin. Bataryalarin kendiliginden bosalmasini azaltmak igin robotu 20°C'nin
altindaki bir sicaklikta saklayin.

Elektrik fisini (A) elektrik prizinden ¢ikarin.

Herhangi bir yabanci maddenin (yaprak, kagit vb.) igeri girmesini 6nlemek igin sarj istasyonunun (C) istline muhafaza
yerlestirin.
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Yeniden Baslatma s

Uzun bir siire kullanilmadiktan sonra robotu yeniden baslatmadan
once asagidaki adimlari izleyin::

1. Gug fisini (A) elektrik prizine takin;.

. Ana elektrik gii¢c kaynagini yeniden baglayin;

GU.(; kaynagi
initesi (A)

2
3. Robotu sarj istasyonunun igine yerlestirin;
4

. ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi igin birkag
saniye bekleyin.

5. Batarya LED'i turuncuya déner ve sarj istasyonunun taninmasi

. . . Sarj
sirasinda birkag saniye sabit kalr. etasyony (C) -+~ SS——

=

6. Robot artik kullanima hazirdir (bkz. "Programlama Modu").

UZUN SURELI BEKLEME SONRASI BATARYA SARJI

! Tehlike — Dikkat

Robotu patlayici ve yanici ortamlarda sarj etmeyin.

“PLAY/PAUSE”
|, “BUTONU (B)

1. Sarj istasyonuna elektrik saglayin ve sarj konnektorlerinin
temiz oldugundan emin olun.

2. Robotu sarj istasyonunun igine yerlestirin.

3. ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi igin birkag

i i “ON” BUTONU (A)
saniye bekleyin.

- “OFF” BUTONU (C)

4. Batarya LED'i turuncuya doner ve sarj istasyonunun taninmasi
sirasinda birkag saniye sabit kalr.

5. AUTO LED'inin kapal oldugundan emin olun, gerekirse
kapatmak icin AUTO tusuna basin.

6. Sarj donglisiiniin sonunda (yaklasik 6 saat) OFF diigmesine
basin.

7. Robotu, ortam sicakhgi 10°C ile 20°C arasinda olan, gocuklarin,

evcil hayvanlarin, yabanci cisimlerin vb. ulasamayacag,
korumali ve kuru bir yerde saklayin..
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CALISTIRMA ONERILERI

Asagida robotu kullanirken faydali olacak ipuglari bulunmaktadir::

- robotun kullanimi hakkinda uygun sekilde bilgilendirildikten sonra bile, komutlari ve ana islevleri tanimak igin 6nce bazi test
manevralari yapmaniz tavsiye edilir;

- komutlar ve ana fonksiyonlar; sabitleme vidalarini kontrol edin ve sikin gimlerin;
- asin blyimesini 6nlemek i¢in ¢imleri sik sik bigin;

- robotu, kesme bigagindan 1 cm (0,40 ") daha yiiksek olan gimleri bigmek igin kullanmayin. Cimlerin yiiksek olmasi durumunda
kesim yiiksekligini arttirin ve sonraki glinlerde kademeli olarak azaltin;

- ¢imalanda, otomatik sulama sistemi bulunuyorsa, robotu fiskiyeler agilmadan en az bir saat 6nce sarj linitesine geri dénecek
sekilde programlayin;

- robotun ve fiskiyelerin zarar gormesini onlemek igin alan egimini kontrol edin ve izin verilen maksimum degerlerin
asllmadigindan emin olun;

- robotun gerekenden fazla galismayacak sekilde programlanmasi, gimlerin farkl mevsimlerdeki farklh biiyime oranlari dikkate
alinarak istenmeyen arizalara ve batarya dmriiniin kisalmasina maruz kalmamasi igin tavsiye edilir;

- robotu kullanirken, giivenlik risklerini énlemek igin galigma alaninin insanlardan (6zellikle gocuklar, yaslilar veya engelliler)
ve evcil hayvanlardan uzak oldugundan emin olun. Yaralanma olasiligini en aza indirmek igin robotu uygun zamanlarda
calisacak sekilde programlayin.

Uretici, robotik bigme makinesi ile uzaktan kumandalar, radyo vericileri, akustik yardimcilar, hayvanlar icin yeralti elektrikli gitler
vb. diger kablosuz sistemler arasinda tam uyumlulugu garanti etmez.

RUTIN BAKIM

BAKIM ONERILERI

_

Bakim sirasinda, ozellikle bicak bdlgesinde calisirken iiretici tarafindan belirtilen kisisel koruma ekipmanlarini
kullanin. Her tiirlii bakim iglemini gergeklestirmeden dnce robotun kapali oldugundan emin olun. (bkz. "Robot
Giivenligi Durdurma").

ZAMANLANMIS BAKIM TABLOSU

Referans

Bakim tiirii

Bicak

Bicagi temizleyin ve
islevelligini kontrol edin.
Bigak bukiilmis veya ¢ok
asinmissa degistirin

Bakiniz "Robot Temizligi

Bkz. "Bigak Degistirme"

Haftalik Sarj baglanti elemanlari Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"
Sarj konnektorler Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"
Yagmur sensori Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"

Ayhk Robot Robotu temizleyin Bakiniz "Robot Temizligi"

Yilda bir kez ve bigcme Robot Robotun bakimini yetkili bir Bkz. "Uzun siireli caismama

sezonunun sonunda

servis merkezinde yaptirin

ve yeniden baslatma
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ROBOT TEMIZLIGi

1. Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma®).

A Uyar - Dikkat

Ellerinizin kesilmesini 6nlemek i¢in koruyucu eldiven kullanin.

2. Robotun tiim dig yiizeylerini 1lik suya batirlmig bir siinger ve hafif bir deterjanla temizleyin. Kullanmadan énce siingeri iyice
sikin.

A Uyar - Dikkat

Cok fazla su kullanilmasi, cihazin igine su girmesine sebep olarak elektronik pargalarin zarar gormesine yol acabilir.

3. Boyali ylizeylere ve plastik bilesenlere zarar vermemek igin ¢ézlicli veya benzen kullanmayin.

4. Robotun igini yikamayin, elektrik ve elektronik bilesenlerine zarar vermemek igin yiiksek basingh yikama
makinesi kullanmayin

Uyar - Dikkat

Elektrik ve elektronik bilesenlerde geri doniisii olmayan hasar olusmasini 6nlemek igin su gegirmez olmayan bu
robotu kismen veya tamamen suya batirmayin

5. Robotun altini (kesme bigagi alani ve tekerlekleri) kontrol edin,
robotun diizgiin galismasini engelleyebilecek birikintileri ve / —
veya kalintilari gidermek igin uygun bir firga kullanin. | |

6. Robotun c¢alisma alanindaki tim g¢imleri ve vyapraklari
temizleyin.

yagmur sensori (B)

7. Batarya sarj cihazinin (A) konnektorlerini temizleyin. (B) sarj konektorleri (A) '
elektrik temaslarindan kaynaklanan tortular veya kalintilan
kuru bir bezle ve gerekirse ince zimpara kagidi ile temizleyin.

8. Yagmur sensoriini (C) temizleyin ve pastan, kirden arindirin.

9. Birikmis kalintilari gidermek icin sarj istasyonunun igini
temizleyin.
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SORUN GIDERME

SORUN GIDERME KILAVUZU

Asagidaki bilgiler, galisma sirasinda olusabilecek hatalari ve/veya arizalari tanimlamaya ve diizeltmeye yardimci olmak igin
verilmistir. Bazi arizalar kullanici tarafindan giderilebilirken, digerleri belirli teknik beceriler veya 6zel uzmanlik gerektirir ve bu
nedenle yalnizca belirli miidahale alaninda sertifikali deneyime sahip kalifiye personel tarafindan giderilmelidir.

Robot bir hata durumundayken, ALERT uyari 151d1 yandiginda veya yanip sondiigiinde, sorunun ne oldugunu gérmek icin akilli
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota baglanin.

A Uyar - Dikkat

Robotu kontrol etmek gerektiginde, kazara bigagin galistiriimasi tehlikesini 6nlemek igin robotu giivenli bir sekilde
durdurun. (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma").

Problem

Anormal titresimler

Robot ¢ok giiriiltdli

Sebep

Bicak hasar almis.

Bigagi yenisiyle degistirin (bkz. "Bigak Degisimi")

Coziimler

Kesme bigagi, artiklar (bant, kordonlar,
plastik pargalar vb.) tarafindan
kaplanmis.

& Uyari - Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini onlemek i¢in koruyucu

Robotu giivenli bir sekilde durdurun
(bkz. "Robot Giivenligi Durdurma"). Bigagi
temizleyip yabanci maddelerden arindirin.

eldiven kullanin

Robot, engellerin (diigmiis dallar,
unutulmus nesneler vb.) oldugu bir
alanda caligiyor.)

Robotu giivenli bir sekilde durdurun
(bkz. "Robotu Giivenli Durdurma")

Engelleri alandan uzaklastirin ve robotu yeniden
baslatin (bkz. "Basglatma — Otomatik mod")

Elektrik motoru arizasi

Motorun en yakin yetkili servis merkezi
tarafindan degistirilmesini veya onarilmasini
saglayin

Cim cok yiiksek

Kesme yiiksekligini artirin
(bkz. “Kesme yiksekliginin ayarlanmasi”)

Normal bir ¢im bicme makinesi ile alanin
onceden bigin.

Robot sarj istasyonuna dogru
sekilde yerlesemiyor.

Sarj istasyonunun sinir telinin veya giig
kablosunun yanlis konumlandiriimasi

Sarj istasyonunun baglantisini kontrol edin
(bkz. "Sarj istasyonu ve gli¢ kaynagi tnitesinin
kurulumu™)

Sarj istasyonunun yanindaki zeminde
¢Okme

Sarj istasyonunu diiz ve sabit bir ylizeye
yerlestirin. (bkz. "Kurulumunun planlanmasi")

Robot ¢igek tarhlarinin
etrafinda dogru sekilde
hareket etmiyor.

Sinir telinin yanlis désenmesi

Cevre telini dogru sekilde yeniden yerlestirin
(saat yoniniin tersine)
(bkz. "Cevre telinin montaji")

Robot yanlis zamanda
calisiyor

Saat yanlis ayarlanmis

Robotun saatini sifirlayin
(bkz. "Programlama Modu")

Galisma siresi yanlis ayarlanmis

GCalisma siresini sifirlayin
(bkz. "Programlama Modu")

Kullanici kilavuzu




Problem

Cim alan tamamen
bigilmemis

Sebep

Yeterli galisma stiresi yok

Coziimler

Galisma stiresini uzatin
(bkz. "Programlama Modu")

Kesme bigagi tortu ve/veya kalintilarla
tikanmis

Robotu giivenli bir sekilde durdurun
(bkz. "Robotu Giivenli Durdurma")

& Uyari - Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.

Bigagi temizleyin.

Kesici bigak asinmis

Bigagd orijinal bir yedek bigak ile degistirin.
gbkz. "Bigak degistirme")

Calisma alani robotun gergek
kapasitesine kiyasla ¢ok buyik

Calisma alanini ayarlayin
(bkz. "Teknik ozellikler")

Bataryalarin dmri dolmak tizere

Bataryalari yeni orijinal bataryalarla degistirin
(bkz. "Batarya degistirme")

Bataryalar tamamen sarj olmuyor

Bataryalarin sarj baglanti noktalarindaki pasi
temizleyin. (bkz. "Robot Temizligi").

ikincil alan tamamen
bigilmemis

Programlama hatasi

ikincil alani dogru sekilde programlayin
(bkz. "Programlama Modu")

Yavas yanip sonen turuncu
1Stk

Tarih ve saat ayarlanmamis

Tarih ve saati giincellemek igin akilli
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota
baglanin

Kesme bigagi hasarli

Bicagi yenisiyle degistirin
(bkz. "Bigak Degistirme").

Kesme bigagi artiklar
(bant, kordonlar, plastik pargalar, vb.)
tarafindan tikanmis

Robotu giivenli bir sekilde durdurun
(bkz. "Robotu Givenli Durdurma")..

A Tehlike - Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.

Bigagi temizleyin.

Cim ¢ok yiiksek

Kesme yiiksekligini artirin
(bkz. "Kesme yiiksekliginin ayarlanmasi”)

Robotun zeminle temasi kesildi.

Robotun herhangi bir nesne tarafindan bloke
edilmedigini veya engellenmedigini kontrol edin.
Govdenin altinda sensorleri engelleyebilecek ¢im

kahntilarini temizleyin ve ¢ikarin

ALERT

Hizl yanip sénen turuncu isik

OFF tusuna bastiktan sonra LED hizl bir
sekilde yanip sontiyor

Robotun PIN kodunu girmek igin akill
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota
baglanin

Sinir teli diizgiin baglanmamis (kopuk
kablo, elektrik baglantisi yok, vb.)

Elektrik gli¢ kaynaginin calismasini, giig
kaynagi Unitesinin ve sarj istasyonunun dogru
baglandigini kontrol edin 8bkz. "Sarj istasyonu ve
glic kaynag Unitesinin kurulumu").

Robot egimli alanda sinir teli disinda

Gok fazla egimli alani sinirlayin
(bkz. "Sistem kurulumunun planlanmasi”)

Robot sinir teli diginda

Telin kurulumunun dogru sekilde yapilip
yapilmadigini kontrol edin (¢ok derin, metal
nesnelerin yaninda, iki elemani isaretleyen kablo
arasindaki mesafe 70 cm'den az, vb.)

(bkz. "Sistem kurulumunun planlanmasi”)

Robot gigek tarhinin iginde

Gevre telini dogru sekilde yeniden yerlestirin
(saat yoniniin tersine)
(bkz. "Cevre telinin montaji").

Kullanici kilavuzu
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Problem | Sebep | Coziimler

ALERT

@ . . Robotu kapatin ve agin.Sorun devam ederse, size
Diizeltilemez hata. en yakin yetkili servis merkezine basvurun

Sabit turuncu i1sik

. . Gu¢ kaynagi tnitesinin elektrik prizine dogru
Giig kaynag yok sekilde baglandigindan emin olun
Led (c)
yanmiyor . . . .
: Sigortanin en yakin yetkili servis merkezi
Patlamig sigorta tarafindan degistirilmesini saglayin
$atrégini- onbotu gtivenli bir sekilde durdurL)Jn
Lo . R . bkz. "Robotu Giivenli Durdurma").
uf%réngc%k' Hasar gormils sinir teli Gug fisini gic kaynagi Unitesinden ayirin.
yaniyor Kablodaki kopugu giderin.

PARCA DEGISIMI

PARGA DEGISIMi ICIN ONERILER

Herhangi bir parcayi iireticinin talimatlarina gore degistirin ya da onarin veya bu islemler kilavuzda yer almiyorsa
servis merkeziyle iletisime gegin.

BATARYA DEGISIMi

Bataryalari yetkili bir servis merkezinde degistirin.

BICAK DEGISIMI

1. Robotu glivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma")

€ e

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

J

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu eldiven kullanin. e

Vidalar (B)
MODELL: BO25DEQ, BO25ELO | BO029DEO, BO29ELO .

Kesme bicagi parga kodu: 075Z07800A | 075Z56500A

2. Robotu ters gevirin ve Uist govdenin zarar gormeyecegi sekilde
konumlandirin.

3. Bigagi (A) gikarmak igin vidalari (B) sokiin.
4. Yeni bir bigak yerlestirin ve vidalari sikin.

5. Robotu tekrar galisma konumuna getirin
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ROBOT iMHASI

! Tehlike — Dikkat

WEEE - Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman (WEEE), gevre ve insan saglig iizerinde potansiyel olarak zararh etkileri

Kullanim dmriiniin sonunda bu triin WEEE (atik elektrikli ve elektronik ekipman) olarak siniflandirilir. Bu
nedenle normal evsel atik, karisik kentsel atik (ayristirlmamis) veya ayristirilmis kentsel atik (ayristiriimis)
olarak bertaraf edilmemelidir.

Bertaraf zamani geldiginde, kullanici Griinin yerel yasalarin gerekliliklerine uygun olarak geri
déniistiiriildigiinden emin olmalidir; Ozellikle elektrikli ve elektronik bilesenler WEEE igin yetkili atik bertaraf
merkezlerinde ayrilmali ve siralanmalidir. Eger yeni bir cihaz bertaraf i¢cin imhaya gdnderilirse Uriin saticiya
geri goturilmelidir. WEEE'nin gerekli olarak sundugu islemlerin yapilmamasi, s6z konusu elden gikarmanin
gergeklestigi alanlarda yirirliikte olan yasalarla belirlenen para cezalari ile cezalandirilir.

Elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bulunan tehlikeli maddelerin gevre ve insan sagligi lizerinde potansiyel
olarak zararl etkileri vardir, bu nedenle kullanici yeniden kullanima, geri déniisiime ve WEEE cergevesinde
geri donulstirmenin diger yollarina katkida bulunmada temel bir role sahiptir.

Ozel olarak ayrilacak ve atilacak tiim parcalar isaretlenmistir.

olan tehlikeli maddeler igerebilir. WEEE dogru sekilde ve yalnizca belirli imha merkezlerinde imha edilmelidir.

Ambalaj - Uriin ambalajlari geri déniistiiriilebilir malzemelerden yapilmistir ve dzel atik konteynerlerinde veya yetkili atik imha

merkezlerinde sirdurilebilir bir sekilde imha edilmelidir.

Piller - Eski veya bitmis piller gevre ve insan saglhidiigin zararli maddeler igerir, bu nedenle normal evsel atik olarak atiimamalidir.
Kullanici pilleri siirddrdlebilir bir sekilde, 6zel imha konteynerlerine veya yetkili atik imha merkezlerine atmalidir.
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CE BELGELENDIRMESI

B ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Uriin su beyan ve sorumluluk kabul eder:

Bataryall otomatik ¢im bigme robotu, BO25DEQ, BO25ELO, B0O29DEO, B029ELO modelleri, asadidaki Avrupa Birligi direktiflerinin
ongordugi glivenlik, saglik ve gevre koruma igin temel gerekliliklere uygundur:

Makine yonergesi 2006/42/EC, elektromanyetik uyumluluk yonergesi 2014/30/EU, Radyo (RED) yonergesi 2014/53/EU, RoHS
yonergesi 2011/65/EU, WEEE yonergesi 2012/19/EU, gevre giiriiltii emisyonu yonergesi 2005/88/EC;

asagidaki uyumlastinlmis standartlara uygundur::

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 and EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (giivenlik);
EN 62233:2008 (elektromanyetik alanlar);

EN 55014-1:2017 (emisyon);

EN 61000-3-2:2014 and EN 61000-3-3:2013 (emisyon);
EN 55014-2:2015 (bagisiklik);

EN 50419:2006 (WEEE — Ekipman isaretleme)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromanyetik uyumluluk)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromanyetik uyumluluk)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radyo Dalga Verimliligi)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radyo Dalga Verimliligi)

"Baglanti moduli" ile donatiimis modeller (GPS, GPRS)":
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radyo Dalga Verimliligi)

ayrica, 2005/88 / EC sayili direktif uyarinca, onemli bir numuneden gikan LWA ses glicii seviyesinin 59 dB + 2,0 dB (bir egri
tzerinde agirliklandiriimis ve 1 pW olarak anilacaktir) oldugunu, garantili LWA ses glicii seviyesinin 61 dB'den az oldugunu
beyan eder (bir egri tizerinde agirliklandiriimis ve 1 pW olarak anilacaktir). 1 pW) ve 2005/88/EC ve 2006/42/EC direktiflerine
uygun teknik klasérlerin mevcut oldugunu c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), italya.

Terranuova B.ni 12/07/2021

Bernini Fabrizio
(Geschéftsfiihrer)

T
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GARANTI KURALLARI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS), 1999/44 / CE sayili Avrupa Direktifinin tiim gerekliliklerinin uygulanmasini saglar. Ozellikle
garanti, orijinal satin alma tarihinden itibaren 2 (iki) yillik bir siire igin herhangi bir malzeme veya Uretim hatasini kapsar.

ZCS, uriniuin kesintisiz veya hatasiz calismasini garanti etmez ve talimatlara uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu
degildir. Ayrica, bu garanti gizikler, gentikler ve ezikler gibi estetik hasarlar kapsamaz; hasar, malzeme veya iscilikteki bir
kusurdan kaynaklanmadi@i siirece piller gibi sarf malzemeleri; tiriiniin ZCS tarafindan tretilmeyen veya satilmayan aksesuarlarla
kullanilmasindan kaynaklanan hasar; kazalar, kotiiye kullanim, yanlis kullanim, sel, yangin veya diger dogal olaylar veya dig
nedenlerden kaynaklanan hasar; operasyonlardan kaynaklanan hasar ZCS tarafindan yetkilendirilmemis hizmet saglayicilar
tarafindan gerceklestirilen; veya ZCS'nin yazili izni olmadan degistiriimesi sebebiyle uriine verilen hasarlar kapsamaz.

ZCS, iirlinu veya bilesenleri onarma veya degistirme (yeni veya yenilenmis bir tirlinle) veya tamamen kendi takdirine bagh olarak
tam geri ddeme veya satin alma fiyati sunma hakkina sahip olacaktir. Bir geri 6deme yapildiginda, geri 6demeyi aldiginiz riin
ZCS'ye iade edilmeli ve ZCS'nin miilkd haline gelmelidir.

Garanti siiresi boyunca, ZCS, kendi takdirine bagli olarak, normal kullanimda arizalanan pargalari onarmaya veya degistirmeden
sorumludur. Onarim veya degistirme, ZCS'nin uygun gordigi sekilde yeni uretilmis veya yenilenmis kullaniimis parcalarin
kullanimini igerebilir. ZCS ayrica benzer de@er ve tasarima sahip yedek lniteleri, pargalari veya bilesenleri kullanma hakkina
sahiptir. Onarim veya degistirme igin parca veya iscilik maliyeti misteriden tahsil edilmeyecek, bunun yerine nakliye masraflari
icin Ucret alinacaktir. Bir Grlini veya parcayi degistirirken, herhangi bir degistirme elemani kullanicinin mulkd olur ve degistirilen
parga, zcs'nin milkd olur.

Bu garanti, misterinin bu garantiyi uygulamak igin istlenecegi bu yasalarla belirlenen Gcretler disinda, gecerli eyalet veya ulusal
yasalar kapsamindaki musterilerin yasal haklarini etkilemez.

Garanti, satin alindigi tilke ile sinirlidir ve robotun satin alindigi perakende satis noktasinda veya size en yakin servis merkezinde
uygulanir. Arizali robot, saticiniza veya en yakin servis merkezine sahsen iade edilmelidir. Kurye ile teslimat durumunda, alici
tarafindan 6denmesi igin robotun orijinal ambalajinda paketlenmesi ve satin alma tarihi, seri numarasi ve sorunun acgiklamasi
dahil olmak Ulzere faturanin veya satin alma makbuzunun bir kopyasi robotla beraber génderilmelidir.

KOSULLAR VE SINIRLAMALAR GARANTI HiZMETIi NASIL TALEP EDILIR
e Bu garantinin uygulama yontemleri ve her tirli bilgi icin  Garanti hizmeti ve ZCS Uriiniiniin servis igin nereye ve nasil
saticiniza bagvurun. iletilecegine iliskin 6zel talimatlar igin robotun satin aldindigi
* Bu garanti yalnizca asagidaki durumlarda gegerlidir: bayiye veya en yakin servis merkezine bagvurun. Garanti

hakkini kullanmak igin musterinin, orijinal satici tarafindan
diizenlenen Uriinin faturasinin veya satin alma makbuzunun
bir asli veya bir kopyasini ibraz etmesi gerekir. Sinirli garanti
yalnizca zcs'nin veya yetkili saticilarinin Griind orijinal olarak
sattigi Ulkede gegerlidir ve uygulanabilir.

- anzal Grin, saticinin satin alma tarihini ve adini gosteren
orijinal okunakli fatura veya satin alma makbuzu ile geri
getirildiginde.

e Bu garanti asagidaki durumlarda gegersizdir:
- tidrdn, kullanm ve bakim talimatlarina gore

kullanilmadiginda; EK TANIMLAR
- kurulum veya kullanim kullanim talimatlarina uygun

olmadiginda; .
- Seri numarasi iptal edilmis veya okunaksiz hale Yerinde destek o L .

getirilmis; -yetkisiz herhangi bir cevresel aygitkullanilmig ~ ® Musteri, garanti siresi boyunca bile Grln igin yerinde

veya Uriin degistirildiginde; destek hakkina sahip degildir.
- orijinal olmayan yedek parcalar veya aksesuarlar e Yerinde destede ihtiyac duyulmasi halinde, ¢cagri ve servis
kullanildiginda; merkezi tarafindan uygulanan saatlik Gcret misteriden
- bir parga veya aksesuar tahrip edildiginde; tahsil edilecektir.
- bakimin misteri tarafindan yapilmis olmasi veya
- yetkisiz tglinci sahislar tarafindan yapildiginda; Oneriler

- robot, gl¢ kaynagi (Unitesi, sarj istasyonu veya e Qrjjinal ambalaji saklayin.

aksesuarlarin  yildinm, ¢1§, heyelan, elektrik . Fat t | kb Kl ksi
dalgalanmalari, firtina, sel, dogal afet vb. Atmosferik aturayl veya satin aima makbuzunu rssakiayin. (aksi
takdirde cihaz garanti disi kalir)..

etkenlerin neden oldugu arizalarda

e Garanti su durumlari kapsamaz Liitfen aklinizda bulundurun
- firgalar, kesme bigaklar, gevre telleri, giviler, kayislar, * Misteri, talimat kitapgigini dikkatlice okumak ve icerdigi
- tekerlekler, bicaklar, kablolar ve baglanti kablolari gibi tim bilgileri takip etmekle yikimliddr.

kullanimdan kaynakli aginmaya maruz kalan parcalari;

- imalat hatasindan kaynaklanmayan dis pargalar ve
plastik deformasyonu. Plastigin dogal nedenlerden
veya kimyasallardan kaynaklanan renk degisikligi
deformasyonlarini;

- aki garantisi yalnizca kullanim émriinin ilk 24 ayindaki
tretim hatalariyla sinirlidir.

- motorlarin 3000 saat/2 yil garantisi vardir.
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