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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

* Ez akézikonyv a késziilék szerves részét képezi, és a Gyartd azért készitette, hogy a késziilék élettartama soran biztositsa a
sziikséges informdcidkat a késziilék hasznalatara jogosult személyek szamara.

* Akészilék kezel6inek helyes munkavégzési gyakorlatot kell alkalmazniuk, és gondosan el kell olvasniuk és be kell tartaniuk
a jelen kézikonyvben szerepld 0sszes utasitast.

e Az informaciok eredetiek, azokat a gyarto kozolte

e Olvassa el figyelmesen a jelen kézikdnyvben taldlhaté utasitdsokat, hogy elkeriilje a személyek egészségét és biztonsagat
érint6 sziikségtelen kockazatokat, valamint a gazdasdgi karokat.

e A gyors hozzaférés érdekében tartsa a kézikdnyvet biztonsdgos, kénnyen hozzaférheté helyen.

* Eléfordulhat, hogy az ebben a kézikényvben szereplé egyes informéaciok és abrak nem felelnek meg tdkéletesen az On
birtokdban 1év6 késziiléknek; ez azonban nem befolydsolja a késziilék mikddését.

* A gyarto fenntartja az el6zetes értesités nélkil torténé modositas jogat.

* Akézikdonyvbentaldlhaté alabbi szimbélumok a kiilondsen fontos informacidk kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikaciok
azonositasara szolgalnak.

;Y Veszély - Vigyazat

Ez a szimbdélum a kozvetlen veszélyt jelent6 helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviil hagyasa esetén az emberek
egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimbélum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen az
emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithato legyen az eszkoz védelme.

Ez a szimbélum kiilonosen fontos miiszaki informacidkat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

A képen lathat6 névtabla kozvetleniil a késziilékre van felhelyezve.
Hivatkozdsokat és a készilék biztonsdgos lizemeltetéséhez
sziikséges 0sszes informaciot tartalmazza.

Barmilyen mdszaki kéréssel forduljon a gyarté miuszaki
szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6hoz.

Mdlszaki segitségnyujtas esetén kérjik, adja meg az azonosito
tdblan feltliintetett adatokat, a hasznalat hozzdavetbleges
6raszamat és az észlelt hiba tipusat.

A. A gyartd neve.
B. CE-megfelel6ségi cimke
C. Modell és verzi6 / sorozatszam / Gyartasi év.

D. M(szaki adatok: fesziiltség, aramerésség, védettség, tdmeg,
vagasi szélesség.

[ ADATTABLA

(C) Modell
(C) Véltozat

(A) A gyartd neve

- -------

(C) Gyartasi év
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(D) Miszaki
specifikacidk

©) Sorozatszam (B) EK—meg{‘eIeléségi
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BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyart6 gondosan mérlegelte a berendezéssel torténd érintkezésbdl eredd lehetséges veszélyeket és személyes kockazatokat. E
tajékoztatas célja tajékoztatni a felhasznaldkat arrél, hogy a kockazatok elkeriilése érdekében fokozott 6vatossaggal kell eljarniuk.

BIZTONSAGI SZABALYOK

A TERMEK PENGET TARTALMAZ, EZERT NEM JATEKSZER!

« Kérjuk, olvassa el figyelmeset
termeék hasznalata elott Ggyeljen arra, hogy te

yelmesen ezt a kézikén?{vet, kilondsen a biztonsagi utasitasokat és a
I!1€S mértékben megértse azokat. A berendezést

kizardlag a gyarté altal meghatarozott celra hasznalja. Koriltekintéen kbvesse a kezelésre,
karbantartasra és javitasra vonatkozo utasitasokat.

A robot hasznalatakor gyézc’id'jén meg arrol, hogy a munkaterileten senki sem tartdzkodik,
kilonosen gyermekek, idosek, fogyatékkal él6k és haziallatok. Ellenkezé esetben programozza
a robotot ugy, hogy olyan idépontban mt’jkédi'én, amikor senki sem tartézkodik a terileten.
Tartsa szemmel arobotot, ha tudja, hogy haziallatok, gyerekek vagy mas emberek tartézkodnak
a terlleten. Ha a robot utvonalaban személy vagy allat talalhatd, azonnal allitsa le a robotot.

Az olyan, keritéssel nem hatarolt munkaterileteken, amelyeken nem lehet konnyen atmaszni,
fellgyelje az eszkozt a miivelet soran.

A robotflnyiré munkaterilete kordl figyelmeztet6 tablakat kell elhelyezni, ha azt kozterileten
hasznaljak. A tablaknak a kdvetkezQ szdveget kell tartalmazniuk: ,Figyelem! Automatikus
flinyiro! Ne menjen a gép kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!”

Ez a robot nem alkalmas gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességekkel rendelkezé személyek, illetve a termékkel nem ismerkedd, tapasztalatlan
személyek altali hasznalatra, kivéve, ha a biztonségLukért felel6s személy felugyeli 6ket, vag
ha a késziilék hasznalatara vonatkoz¢ utasitasokat kaptak. A gyermekeket felligyelet alatt kell
tartani annak érdekében, hogy ne jatsszanak a késziilekkel.

Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek hasznaljak, akik nem ismerik annak miikodését.

Akarbantartasi és javitasi munkakat yégzc’i szakembereknek teljes mértékben tisztaban kell lennitik
a kesziilék kilonleges jellemzdivel és biztonsagi elbirasaival. A robot hasznalata el6tt olvassa el
figyelmesen a kezelési Utmutatot, és gy6z6djon meg réla, hogy megértette az utasitasokat.

Soha ne tavolitsa el, ne kerilje el és ne modositja a beszerelt biztonsagi berendezéseket. A
gyarto nem vallal felel6sséget a nem eredeti alkatrészek hasznalataért. A jelen kovetelmény
e nem tartasa sulyosan veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonsagat
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« Ellenérizze, hogy nincsenek-e a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy mas olyan
targyak, amelyek karosithatjak a pen?éket. Adgyepen lévd targyak szintén karosithatjak vagy
megakadalyozhatjak a robot megfelel6 mikodesét.

 Soha ne engedje, hogy emberek lljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge
?allIbe,norzeslé)ehezI vagy mozgatasahoz, amig az mdkdodik. Miikddés kdzben ne tegye a kezét és
abat a robot ala

« Ne hasznalja a robotot, ha a locsolorendszer mikodik. Ebben az esetben programozza be
a robotot és a locsolorendszert ugy, hogy ne mikddjenek egyidejileg. Ne mossa a robotot
nagynyomasu vizsugarral, és ne meritse vizbe részben vagy teljesen, mivel nem vizalld.

« Valasszale atapellatast, és aktivalja a biztonsagi berendezést, miel6tt barmilyen, a felhasznalo
altal elvéegzendd beallitasi vagy karbantartasi miveletet eré%ezne. Hasznalja a gyarto
altal ajanlott egyéni védbeszkozoket, els6sorban a vagépenge kezelésénél mindig viseljen
védbkeszty(it.

+ A készilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek kizarolag feliigyelet alatt végezhetik.
« Ne hasznalja a robotot, ha a vagdkeés sériilt. Cserélje ki a vagopengét.

« A késziiléket ne hasznalja sérilt kiils6 alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei
megseérliltek, cserélje ki 6ket.

« Ne hasznalja a robotot, ha a transzformator tapkabele sériilt. A sérilt kabel fesziiltség alatt allo
részekkel valo érintkezéshez vezethet. A kockazatok elkeriilése érdekében a tapkabel javitasat
glgyartora, a gyartd szervizszolgalatara vagy hasonlo képesitéssel rendelkez6 személyre kell

izni.

« Haatapkabel hasznalat kozben megsériil, nyomja meg a "STOP" gombot, és hizza ki a halozati
vezetéket az elektromos aljzatbdl

« Szemrevételezéssel ellendrizze a robotot, hogy a penge, a rogzitécsavarok és a vagoszerkezet
nem kopott vagy sériilt-e. Gy6z6djon meg rola, hogy minden anyat, csavart és csavart
meghuzott, igy biztositva a robot jo miikodési allapotat.

« Ha a robot hasznalat kdzben rendellenesen reze%nj kezd, nyomja meg a "STOP" gombot, és
hlzza ki a halozati vezetéket az elektromos aljzatbol.

« Soha ne hasznalja és toltse fel a robotot robbanasveszélyes és/vagy gyulékony kornyezetben.

« Csak a gyart6 altal biztositott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfelel6
hasznalat aramutést, tulmelegedést vagy maro folyadékok akkumulatorbdl torténd szivargasat
okozhatja. Ha folyadék szivarog, mossa le az akkumulatort vizzel/semlegesitével;, szembe
jutas esetén forduljon orvoshoz.
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BIZTONSAGI JELZESEK
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A gép haszndlata el6tt
figyelmesen olvassa el a
haszndlati utasitdsokat, hogy
megértse a jelentéseket.
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Ne érintse meg a forgokést, és
ne tegye kezét vagy labat a gép
ala, amikor az mukodik. Varja
meg, amig a penge és a forgd
alkatrészek teljesen megallnak,
miel6tt hozzaférne azokhoz.

Tartson biztonsagos tavolsagot
a géptél izem kozben.

A robot m(kddése kozben
gy6z4djon meg arrdl, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (klonosen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal €l6k) és hazidllatok.
A gép miikodése soran tartsa a
gyermekeket, haziallatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze.

Ne utazzon a gépen.

ve>| |Ix|>

A gépen végzett munka
vagy a gép felemelése el6tt
mukodtesse a  biztonsagi
berendezést.

Figyelmeztetés! Tisztitas vagy
mosas céljabdl ne permetezzen
vizet a gépre.

A robot mikodése kozben
gy6z6djon meg arrél, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (kilonosen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal él6k) és hazidllatok.
A gép mikodése soran tartsa a
gyermekeket, hazidllatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze.

A robotot csak a ,Muszaki
informdciok” fejezet ,Mlszaki
adatok” részében megadott
tapegységekkel hasznalja.
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MUSZAKI ADATOK

LEIRAS

Megnevezés

B015DEZ B020DEZ
AUTOMATIKUS .
UJRATOLTOALLOMAS-KESZLET Optional Igen Igen
Maximalisan ajanlott kaszalhaté feliilet
Munkakapacitas (-20%(*)) m2 (ft?) (443%%') (8%%2 ) (11007%03')

Jellemzok

Méretek (Sz x Ma x Mé) mm 453x296x220
Robot sulya (akkumulatorral) kg 7,5
Vagasi magassdag (Min-Max) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
Diameter of blade mm (") 180 (7,08 ")
Cutting blade speed RPM 4200
Alapsebesség Méter / perc 28 (91,8
45% % megengedett, a gyepviszonyok és a telepitett tartozékok
.z ” .z ala 'a’n_
I(_*e)gnagyobb ajanlott kezelhetd lejtés % 35% os re%aximélisan kezelhetd és ajanlott a nyirt gyep.
allapotdban. e L 4
20% a kuls6 el vagy drot kozelében.
ROBOT:
ROBOT: -10°(14 F) (Min) +50
10°(14 F) (Min) +50° | —o o0 (122F) Max)
(122 F) (Max) TOLTOALLOMAS: | AKKUMULATORTOLTO:
Uzemi kérnyezeti h6mérséklet Max °C F | -10°(14 F) (Min) +45° | -10°(14 F)) (Min) +40°
AKKUMULATORTOLTO:
“10°(14 F) (Min) +40° (113 F) (Max) (104 F) (Max)
(104 F) (Max) TOLTOALLOMAS:
: -10°(14 F) (Min)
+45°(113 F)) (Max)
Mért hangteljesitményszint dB(A) 59
ROBOT:
ROBOT: IPx5
R , IPx5 TOLTOALLOMAS: | AKKUMULATORTOLTO:
Vizvédelmi osztaly P AKKUMULATORTOLTG: IPx4 IPx4
IPx4 TOLTOALLOMAS:
IPx4
Elektromos jellemz6k
S0Y-2940230
Bemenet: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; 1. osztaly
Kimenet: 29.4V ; —; 2.3A
Power supply unit (for lithium ) LAl
battery) Alternativ k6d
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Bemenet: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; 2. osztaly
Kimenet: 29.4V —; 2.0A
Tapegység (litiumos akkumulatorokhoz)
Az akkumulator tipusa és az ;
akkumulatorok toltése 25.9V-5.0 Ah
Atlagos toltési id6 66:pp 2:30 2:00 2:00
Atlagos kaszéldsi idétartam egy v ) ) )
teljes toltési ciklust kovetéen(*) 00:pp 03:00 04:00 04:00

(*) A f(, a gyep dllapotatdl és a nyirasi teriilet 0sszetettségétdl fligg.
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(g o M(ikodési frekvenciasav (Hz) 500 - 60000
Adokeszlilék a robot meghajtasahoz maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) <10

Mikodési frekvenciasav (MHz) 2402 - 2480
Bluetooth maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) <14
GSM M(ikodési frekvenciasdv (MHz) 850/900/1800/1900

maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) < 33

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

Kezelt teriiletek, az els6dleges

zonaval egyiitt 1 4 4
Es6érzékeld Standard

Eco méd - Onprogramozés

(szabadalmazott) Standard

Csatlakozémodul (GPS, GPRS) NO Opcionalis
A toltéallomashoz valé visszatérés “V-Meter"-

- V-Meter”-, follow wire"

modszere follow wire"

A drot maximalis hossza
(hozzavetdleges, szabdlyos keriilet m () - 600 (1968") 600 (1968")
alapjan szamitva)

(*) A f(, a gyep dllapotatdl és a nyirasi teriilet 0sszetettségétdl fligg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A késziilék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek,

)
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hogy a kertekben és a hazak gyepén a nap barmely szakaban | = QE
automatikusan nyirja a flvet. Kicsi, kompakt, csendes és kénnyen | % 1 e 1
szallithato. _1 y (J B
M(kodés kozben a robot a burkolattal és/vagy akadalyokkal ; %
(kerités, fal stb.) hatarolt teriiletet kaszalja. e 3
Amikor a robot azt észleli, hogy nincs f(, vagy akadalyba iitkdzik, |& v@\
véletlenszerlien megvéltoztatja az Gtvonalat, és Uj irdnyban kezdi | = 7
Ujra a kaszalast. 03 ™ U (_)

4 !4
A robot a véletlenszerli miikodési elvének megfeleléen | = l
automatikusan nyirja a gyep teljes korilhatarolt teriiletét (lasd az |~
abrét). 4o

) W

ol ‘ 20N
A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb fi =% O ((-)
jelenlétét a kert egy részén, és automatikusan aktivalni a spiralis | = : E
mozgast a tokéletes befejezés érdekében, ha sziikségesnek itéli. ot i )

Az, hogy a robot mekkora gyepfeliiletet képes nyirni, szdmos
tényez6t6l fligg, példaul:

* arobot modellje és a beszerelt akkumulatorok tipusa;

* a terilet jellemzéi (szabdlytalan keriilet, egyenetlen feliiletek,
tagolt teriiletek stb.);

e agyep jellemzdi (fGi tipusa és magassaga, nedvességtartalom
stb.);

¢ apenge allapota (élesség, maradvanyok és lerakddasok nélkdil
stb.);
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FO ALKATRESZEK

MODELL BO15DEZ B020DEZ

Viéltozat A A
@ Robot v v
@ Billenty(iparancsok v v
(3) | Es6érzékels v v
@ Akkumulator v v
@ Markolat v v
@ Vagopenge v v
@ | Tépegység v v
Hasznalati itmutaté v v
@ Kulcs a vagasi magassag beallitdsahoz v v

KESZLET an 12 @ Opcionélis v

_

Egyes modellkonfiguraciokban az automatikus toltéallomas-készlet opcionalisan érhetd el.

AUTOMATIKUS UJRATOLTOALLOMAS-KESZLET

(10) | Vezetéktekercs 50m
©

@ Csapok 40
(2 | Toltsallomas v
(3| Ado v
Vezetékcsatlakozé Opcionalis

~
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezéseket megfelel6en csomagolva szallitjak. Kicsomagolaskor évatosan vegye ki az alkatrészeket és ellendrizze azok épségét.

A Veszély - Figyelmeztetés

A miianyag csomagolast és a miianyag tarol6edényeket tartsa tavol csecsemdktdl és gyermekektél: fulladasveszély!

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra

A RENDSZER TELEPITESENEK MEGTERVEZESE

A robotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést igényel, hogy meghatarozzuk a tapegység telepitésének legjobb
helyét.

A tapegységet kdnnyen hozzaférhetd helyen helyezze el.
- A tapegységet jol szell6z6, a kozvetlen napfénytdl és az

id6jaras viszontagsagaitol védett helyen kell elhelyezni.
- Atapegység nem érintkezhet kozvetlenil a talajjal vagy nedves

kérnyezettel. @

Veszély - Figyelmeztetés

Q0

Tapegység

|

Min.

. . magassag.
A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol 160 em

gyermekek nem férhetnek hozza. /63"

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon meg
arrél, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos miikodés
érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer j6l miikodo foldelési
rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerésségii hibaaram-késziilékkel (RCD) kell
védeni.

Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek férjenek hozza a tapegységhez.
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A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

a nyirando fiifeliilet el6készitése

1. Gy6z6djon meg réla, hogy a nyirandé gyep egyenletes, és nem tartalmaz lyukakat, koveket vagy egyéb akadalyokat. Ellenkezé
esetben készitse el6 a gyepet az esetleges lyukak betomésével és az akaddlyok eltavolitdsaval. Ha egyes akadalyok nem
tavolithatok el, akkor az érintett teriileteket megfeleléen meg kell hatarozni és védeni kell.

2. Ellendrizze, hogy a gyep egy teriilete se Iépje til a megengedett lejtéseket (Iasd ,MUiszaki adatok”).
Az érzékel6k, amelyek felismerik a fiives feliilet jelenlétét, lehetévé teszik a robot szamdra, hogy szabadon mozogjon a gyepen

belil. A gyepet megfelel6en ellenérizni és bedllitani kell, hogy a robotnak elegendé hely alljon rendelkezésére ahhoz, hogy
felismerje, ha nincs f(. A robot helyes és biztonsagos hasznalata érdekében gondosan kdvesse az aldbbi pontokat.

~

> >

>

FAL SZEGELY KIS IVEK JARDA
15 cm-nél / 5.90"-nél magasabb 25 cm-nél / 9,8"-nél magasabb

. J

A robot munkateriilet-hatarainak helyes meghatarozasara hasznalhato hatarok/védelmek tipusai.

Jarda e

A robotnak legaldbb 25 cm-nyi szabad sima fellletre van
sziiksége a biztonsagos megallashoz és iranyvaltashoz.
>25cm(13.8")

Fal . a

A munkateriilet hatarat 15 cm-nél nagyobb magassagban
kijelol6 keritésfal. (5.90"). Ha a falak rovidebbek, védje a teriiletet
boltivekkel vagy megfelel6 burkolattal.

minimalisan magas
15 cm (5.90")

Felhasznal6i kézikonyv 10



Szegély

A munkateriiletet sovénnyel is hatékonyan el lehet hatarolni.

Nyilasok

A munkateriiletet nem hatdrolhatjak arkok vagy godrok,
amelyek nem lehetnek a kaszdalandé flives teriileten beliil. A
robot inditdsa el6tt ellendrizze, hogy a gyepen nincsenek-e olyan
targyak, példaul jatékok, apré kovek, agak vagy a talajbol kialld
locsoléfejek, amelyek akadalyozhatjak a helyes miikddést vagy
kart okozhatnak a pengében.

Akadalyok és védelmek

Az abrak példat mutatnak a megfelelé munkateriilet belsé és periférids elemeire. Ha olyan elemek vannak jelen, mint példaul
fak gyokerei vagy szabadon 1évé vezetékek, akkor a robot meghibdsodasanak megel6zése érdekében a teriiletet burkolattal,
falakkal vagy akadalyokkal kell kériilhatarolni. Azokat az elemeket (fak, oszlopok stb., lasd az akadalyok abrajat), amelyek nem
akadalyozzak a robot normal miikodését, nem kell koriilhatarolni.

11 Felhaszndldi kézikdnyv



Gyokerek

Semmilyen koriilmények kozott ne hagyjon a munkaterileten
belil olyan teriileteket, amelyeket nem hataroltak el
akadalyokkal, mivel ezek megakadalyozzak a robot megfelel
mikodését (gyokerek, kiilsé csdvek, munkaeszkozok stb.).

m Finom kavics

! Veszély - Vigyazat

A gyepen lévé levelek megakadalyozhatjak a robotot
abban, hogy felismerje a fiivet. Védje a teriiletet
hatarolokkal.

Eles sarkok

! Veszély - Vigyazat

A gyep azon részein, amelyek az abran lathaté
modon sziik helyeken végzédnek, a robot nem tud
konnyen mozogni, ezért a gyepnek ezt a részét ki
kell zarni, mert a robot kilépne a hatarokbal.

Felhasznaléi kézikdnyv 12



LEJOK

Ellendrizze, hogy a gyep minden teriilete ne haladja meg a megengedett lejtéseket (Iasd ,M(iszaki adatok”).

A meredekebb lejtés( vagy a robot megfelelé miikodésével Gsszeegyeztethetetlen (lasd a kdvetkezd pontokat) teriiletek nem
nyirhatok. A meredekebb lejtéket el kell hatarolni

_

A robot érzékel6i nagyobb lejtoket is érzékelnek annal, mint amekkorat a robot kezelni tud. Az irany megfordul,
hogy megakadalyozza a robot felborulasat vagy meghibasodasat. Ezen tilmenden, tovabbi védelemként sziikséges

a kezelhetetlen lejtésii teriiletek lehatarolasa. Ellenérizze a robotot, amikor el6szor hasznalja olyan lejtén, amely a

specifikaciék hataran van.

EMELKEDO

(

Nagyobb mint 1 m/ 39,3"
inkluzive, 0 és +45% kozott p

P 7,717
100 cm (39,3 ")

LEJTO

45cm

-45%

45cm

L7717
100 cm (39,3 ")

Nagyobb mint 1 m / 39,3"
inkluzive, 0 és -45% kozott

A robot akdr 45%-os lejtésli magassdagkiilonbséget is képes lekiizdeni, feltéve, hogy azok egy méternél nagyobb tavolséagon

keresztiil fokozatosan esnek lefelé.

MEREDEK LEJTOK

A robot biztonsdgi rendszere a lejté hirtelen valtozasat (25%-nél nagyobb) anomaliaként értelmezi, ezért megforditja az irdnyt,
és a robotot biztonsagba helyezi, hogy folytassa a flinyirast. A talajbdl fokozatosan kiemelkedd fatdrzsek vagy a virdgcsikok

hatdrat jelz6, a flives felliletre finoman leereszkedé kovek szintén lejtévaltasként értelmezhetdk.

_

Ellenérizze a robotot, amikor el6szor hasznalja olyan lejtdn, amely a specifikaciok hataran van.

EMELKEDG

r

0 és +25% kozott szerepel

A robot akar 25%-0s meredekségu kiilonbséget is képes lekiizdeni, ha azok hirtelen eséstiek.

100 cm (39,3 ")

-25%
(9.84")

13

25cm
(e84
100 cm (39,3 ")
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_

A megadottnal nagyobb lejtésii teriiletek nem nyirhatok a robottal.

LEHETSEGES ELEMEK A MUNKATERULETEN ES RELATIV BIZTONSAGI TAVOLSAGOK

A MEDENCE HELYES ELOKESZITESE
p

A jarda minimalis

szélessége

70cm. /275"

védéivek

A fenti abra egy olyan munkateriiletet abrazol, amelyet a robot megfelel6 mikddéséhez megfeleléen hataroltak le.
A MEDENCE HELYTELEN ELOKESZITESE
P

A jarda szélessége kisebb,
mint 70 cm. / 27,5"

a foldtertlet szélessége kisebb, .
mint 100 cm / 39,37

A fenti dbra egy olyan munkateriiletet mutat, ahol a robot mikodési terileteit nem hataroltdk le megfeleléen, és igy
megakaddlyoztak a robot megfelelé6 mikodését.

Felhasznaléi kézikdnyv 14



BEALLITASOK

BEALLITASI JAVASLATOK

_

A felhasznalonak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen olyan
beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben kifejezetten nem
jelzett specialis beallitasokat csak a gyarto altal felhatalmazott szervizkozpont munkatarsai végezhetik el.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

A penge vagasi magassaganak bedllitasa elétt gyéz6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (ldsd ,Robot biztonsagi
ledllitasa”).

_

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

1. Forditsa meg a robotot, és helyezze tgy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet..

2. Forditsa el a konzolt (E) az 6ramutaté jardsaval megegyezé
iranyba a mellékelt kulccsal.

3. Emelje fel vagy engedje le a vagdegységet (D) a kivant
vagdsi magassdg bedllitdsahoz. Az érték a mellékelt kulcson
talalhaté skala segitségével mérhetd

 Er——

Ne haszndlja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1
cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge.
A vagasi magassagot fokozatosan csokkentse.
Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel
(0,40") csokkentse a magassagot az idedlis magassag
eléréséig.

4. Abedllitas elvégzése utan forditsa el a konzolt (E) az 6ramutatd
jardsaval ellentétes irdnyba.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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HASZNALAT ES MUKODES AZ AUTOMATIKUS UJRATOLTOALLOMAS-KESZLET NELKUL

HASZNALATI KOVETELMENYEK

_

- Ha elészor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg rdla, hogy
teljesen megértette azt, kiilondsen a biztonsagi ajanlasokat.

- A robotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii hasznalatra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen
berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja arobotot és a periférias egységeket rossz id6jarasi koriilmények kozott, kiilonosen villamcsapas
veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE
m Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

STOP.
Nyomja meg a robotf(inyird biztonsagos leallitasdhoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot

karbantartasahoz hasznalja.

ON
o Nyomja meg a robot be- és kikapcsoldshoz.
A programozott inditds engedélyezéséhez vagy
~—\ letiltdsdhoz (az alkalmazasbdl 4llithato).
AUTO
Ha megnyomjak, az inditdas minden 3 masodpercnyi

nyomva tartds utan 1 érdval késleltetve lesz (a robot
minden bedllitott késleltetési 6ra utan hangot ad ki).

Ki: programozott inditasi funkcié kikapcsolva
Folyamatosan vildgit: programozott inditasi funkcio
bekapcsolva.

Villogas: a villogdsok szama jelzi, hogy hany o6ras
késleltetés lett beallitva.

Akkumuldtor toltési szint. A részleteket lasd a
kovetkez6 fejezetben.

#He0: |

BRATTERY

ALERT
M(ikddési hibdk. Lasd a ,HIBAELHARITAS" c. fejezetet.

s

VR
START | Nyomja meg egy manuélis munkaciklus inditasahoz. Ha az akkumulator megfelelen fel van téltve, és az AUTO LED
PAUSE | nem vilagit, a robot elindit egy munkaciklust.

|

HOME Automatikus tolt6allomas-készlet nélkil nincs hasznalatban.

[
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A LED-KOMBINACIOK JELENTESE

ROBOT UZEMBEN

A. AKKUMULATOR: . Folyamatosan égé Zold: a robot Gizemel

Q Folyamatosan égé Narancssarga: az

akkumulator lemerdilt

Lassu villogas: készenléti lizemmad.
Varakozas a bedllitott/késleltetett
ciklus inditasara.

C. RIASZTAS:

megolddsdra

A ROBOT TOLTESE

A.

AKKUMULATOR: . Folyamatos zold: a t6ltés befejez&dott
O Zold és Narancssarga folyamatosan

ég: toltés alatt

A ,HIBAELHARITAS" fejezetben talal
részletes magyarazatot a probléma

INDITAS

7.
8.
9.

Gy6z46djon meg arrdl, hogy a nyirand6 gyepfeliilet olyan
magasan van-e, hogy a robot megfelel6 miikodéséhez
megfelel6 legyen (lasd a miiszaki leirast).

Allitsa be a kivant vagasi magassagot (lasd vagasi
magassag bedllitasa).

Ellenérizze, hogy a munkateriilet helyesen van-e
korilhatarolva, és hogy nincsenek-e a robot helyes
mikodését akadalyozd tényezék 'A  munkateriiletek
el6készitése és hatarainak meghatarozasa" és a kovetkez6
szakaszokban leirtak szerint.

Helyezze a robotot a toltéallomasra.
A csatlakoztatds utédn a robot automatikusan bekapcsol,

és kijelzi az akkumulator toltottségi szintjét (lasd ,a led-
kombinacio jelentése”)..

OO

Tépegység -

Min.
magassag.
160 cm

/63"

A toltés végén valassza le a robotot, és nyomja meg a"ON/OFF" gombot. Els6 hasznalat soran legaldbb 4 éran keresztil

toltse az akkumulatorokat.

Helyezze a robotot a fiives fellileten bellilre, olyan teriiletre, ahol a (i legaldbb 1 méterre (40,00") van minden akadalytol.

Nyomja meg az ,OFF/ON" gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

Nyomja meg a ,START/PAUSE" gombot a robot inditasahoz.

Ha a robot a "Robot megalldsa" cim( fejezetben felsorolt okok miatt megallt, helyezze vissza a robotot a téltéallomas teriiletére.

_

A jobb vagasmindség érdekében ne inditsa el a robotot esés id6ben. A legjobb eredmények a napkozbeni 6rakban
érheték el.

17

Felhasznaldi kézikdnyv



INDITAS AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth-eszkdzzel rendelkezik, amely lehetévé teszi, hogy okostelefonon keresztiil programozzak és
iranyitsak.

Toltse le az alkalmazdast okostelefonjardl vagy tdblagépérél a Google Play vagy az Apple Store aruhdzbdl. Inditsa el az
alkalmazast, és kovesse a varazslot a robot és a késziilék parositdsahoz.

A gyari PIN-kéd ,0000” A robot biztonsagossa tétele érdekében a lehet6 leghamarabb valtoztassa meg a PIN-kddot.
Az alkalmazas a kovetkez8ket teszi lehetdvé:

* arobot elinditasa és ledllitasa;

e Az ,AUTO” gomb konfiguraciojanak beallitdsa a munkaidé programozdasahoz;

* arobot vezetése a kaszalasi ciklus soran;

e az érzékelbk allapotanak moédositasa;

* az dllapotot, a riasztdsok és az esetleges hibak megjelenitését.

HASZNALAT UTEMEZETT/KESLELTETETT INDITASSAL

Sziikség esetén a robot bekapcsolhato és elindithaté egy meghatdrozott idépontban.
Csak az elsé hasznalatnal kell beallitani az ,AUTO” gombot az alkalmazason keresztdil.

* Nyomja meg az ,ON/OFF” gombot
 Inditsa el az alkalmazdst okostelefonjarél az ,AUTO” gomb programozasanak eléréséhez.
* amunkaidd beallitdsa és a konfiguracié mentése

e kilépés az alkalmazasbdl a robot billenty(izeten keresztiil torténd inditdsahoz, vagy az alkalmazdas haszndlata a programozott
inditashoz.

A robot billentylizeten keresztiil torténd inditdsahoz nyomja meg az ,ON/OFF” gombot, ha a robot ki van kapcsolva. Varjon
néhany masodpercet, amig teljesen bekapcsol.

Nyomja le réviden az ,AUTO” gombot a kapcsolédd konfiguracids készlet aktivalasahoz.

Az AUTO gomb nyomva tartasdval a késleltetett inditas aktivalédik: az inditds minden 3 masodpercnyi nyomva tartds utan 1
oraval késleltetve lesz (a robot minden bedllitott késleltetési 6ra utan hangot ad ki).

A folyamatosan vilagité zold ,AUTO” LED jelzi, hogy a programozott inditds engedélyezve van. Villog, ha a késleltetett inditds
aktiv; a villogdsok szama megfelel a beallitott késleltetési 6rak szamanak.

Nyomja meg a "START" gombot, ekkor a robot készenléti izemmaddba kertil, miel6tt a beallitott idében elinditja a munkaciklust.

_

Hiba esetén kapcsolja ki a robotot az ,,ON/OFF” gomb lenyomva tartasaval, és folytassa az inditasi folyamatot.
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A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Hasznalat kdzben sziikségessé valhat a robot ledllitasa. Normal korilmények kozott a robot az ,OFF” gombbal allithato le.
Veszély esetén vagy barmilyen karbantartas elvégzésekor a robotot biztonsagos koriilmények kozott meg kell allitani, hogy
megakadalyozza a penge véletlen elindulasat. Nyomja meg a ,STOP” gombot a robotflinyiré biztonsagos leallitdsahoz. Huzza ki
a halozati dugoét a csatlakozobdl

o 4
@)_ oo ®

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és javitasi
munkdk elvégzése soran (példaul: pengecsere,
tisztitasi miiveletek sth.) sziikséges.

A kezdéshez jarjon el a jelzett médon:
- igazitsa a robotot a télt6allomasba.

- nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

- nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus
elinditasahoz.

ROBOT STOP

a robot az alabbi feltételek barmelyikének teljesiilése esetén leall:

* gyep lenyirva: az érzékel6 azt érzékelte, hogy a gyepet mar lenyirtak, ezért nincs sziikség tovabbi nyirasra. Toltse fel az
akkumulatorokat és inditsa Ujra a robotot egy vagy két nap mulva a fli névekedésétél fiiggéen.

* nincs fii: a fiérzékel6k hosszabb ideig nem érzékelték a fd jelenlétét. A riasztdsi LED két alkalommal felvillan.
¢ lemeriilt akkumulatorok: az akkumulatorok miikddési kapacitdsa fel lett hasznalva.

Ha a RIASZTAS LED villog, csatlakozzon az alkalmazashoz a hiba részletes megtekintéséhez.
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AZ AUTOMATIKUS UJRATOLTOALLOMAS-KESZLET TERVEZESE ES TELEPITESE

Arobotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést igényel, hogy megtalalja a legjobb teriiletet a tolt6allomas, a tdpegység

és a vezet6drot elhelyezéséhez.

* A toltéallomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetbleg a
legnagyobb teriileten, ahonnan a gyep tobbi része kénnyen
elérhet6. Arra a teriiletre, ahol a tolt6allomast telepitik, a

tovabbiakban ,els6dleges teriiletként” hivatkozunk

|

Veszély - Figyelmeztetés

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63”) feletti magassagban.

A Veszély - Figyelmeztetés

|

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek
férjenek hozza a tapegységhez.

A Veszély - Figyelmeztetés

SN

Tapegység -

Min.
magassag.
160 cm

/63"

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon meg
arrol, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos miikodés
érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jol miikodé foldelési
rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramer6sségii hibaaram-késziilékkel (RCD) kell

védeni.

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral ellatott,
jol szell6z6, a megfeleld légaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

¢ A robotnak a munkaciklus végén konnyen meg kell taldlnia a télt6allomast, amely egyben az uj munkaciklus kiindulépontja
is lesz, és ahonnan barmely mds munkateriilet (a tovdbbiakban: ,mésodlagos teriilet”) elérheté.

* Helyezze el a tolt6allomast az aldbbi szabalyok szerint:

- vizszintes talajra;
- tomor és stabil talajon, jo vizelvezetéssel;
- Lehetbleg a gyepszényeg legszélesebb részére;

- locsoléberendezés esetén ligyeljen arra, hogy a vizsugarak ne a irdnyuljanak téltéallomas belsejébe;

- gy6zédjon meg arrdl, hogy a toltéallomas bejarata az dbran lathaté mdédon van elhelyezve, hogy a robot az dramutaté
jarasaval megegyez6 iranyban a vezet6drotot kovetve tudjon belépni;

- atoltéallomas elétt 200 cm (78,74") egyenes teriiletnek kell lennie;

- az allomas kozelében lévd gyepet elvalasztd fémrudak vagy sinek zavarhatjak a jelzést. Helyezze az allomast a kert
egy madsik oldaldra vagy a fémkorlattdl biztonsagos tdvolsagra. Tovabbi informacidkért forduljon a gyarté mdszaki

szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6hoz.

e Atoltéallomast stabilanrégzitenikell atalajhoz. Atdlt6allomas bejaratanal [évé kis 1épcsé kialakulasanak megakadalyozasara
helyezzen el egy kis m(flidarabot a bejaratndl, hogy ez ne fordulhasson elé. Alternativ megolddsként tavolitsa el a fiives
fellilet egy részét, és telepitse a toltéallomast a flivel egyiitt.

e Atoltéallomas egy kabelen keresztiil csatlakozik a tadpegységhez, amelynek a vagasi teriilet kiils6 oldalan kell eltavolodnia

a tolt6allomastol.

Felhasznaléi kézikonyv
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* Atdpegységet a kdvetkez6 szabdlyok szerint helyezze el:

- jol szell6z6, légkori hatasoktdl és kozvetlen napfénytdl
védett helyen;

- lehet6leg otthondban, gardzsban vagy fészerben;

- kltéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad kozvetlen
napfénynek és viznek kitenni. Ezért szell6ztetett dobozban
kell védeni. Ne helyezze el gy, hogy kdzvetlen érintkezésbe
keriiljon a talajjal vagy a nedves kornyezetekkel;

- agyep kiilsé oldalan helyezze el, ne pedig a gyep belsejében;

- feszitse meg a tolt6allomastél a tapegységhez vezet6
felesleges kabelt. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
kabelt.

e Adrot bejovd szakaszanak egyenesnek kell lennie, és legalabb
200 cm-rel (78,74 hiivelyk) merélegesen kell a téltéallomasra
allnia, a kimend szakasznak pedig el kell tavolodnia a
toltéallomastdl; ez lehetévé teszi a robot helyes visszalépését.

min. magassag
160 cm

100 cm
/3937"

3 Z
'/n.tévolség
200 cm

/7874"

Ha a robotot olyan teriilet kdzelében telepitik, ahol egy masik
(azonos vagy mas gyartétol szarmazo) robot taldlhato, akkor a
robot adojat és vevdjét a telepités soran ugy kell médositani, hogy
a két robot frekvencidja ne zavarja egymast. Ebben a helyzetben
forduljon a legkozelebbi ligyfélszolgalati kozponthoz.

N e e e N e SN o
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A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE

e ™ g——
A Veszély - Figyelmeztetés

Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a ¥
robotot a halézati aramrél.

jelenlegi tapegység (A)

a

védelem (L)
A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63”) feletti magassagban.

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a toltéallomashoz
érkez6 kabelt, tekerje f 8-as alakban a felesleges
kabelt, ahogy az abran lathatoé.

A telepitéshez hasznalt hatarolé drét nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
ligyfélszolgalati kozponthoz. D

1. Helyezze a t6lt6allomast az el6re meghatarozott teriletre.

2. Helyezze be a vezetddrotot (M) a toltéallomasban [évé vezeté mentén. Vagja le a felesleges vezetddrdtot a csatlakozok felett
kb. 5 cm-re.

3. Csatlakoztassa az adllomas bejové droétjat az add piros termindljahoz (T). Csatlakoztassa az allomas kimend drétjat a fekete
terminalhoz.

A terminalok csak az eredeti vezetodrot csatlakoztatasara szolgalnak.

~
------ adé (T)
S
I o —~
o
csatlakoztassa a
---------- piros terminalhoz
¢ = =
Lt /L . = o =
N - = S =
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4. ROgzitse atoltéallomast (N) a féldhoz a csapokkal (P). Sziikség
esetén rogzitse a toltéallomast csavarhorgonyokkal (Q)..

5. Telepitse a tdpegységet (A).

6. Csatlakoztassa a tolt6allomas (E) tapkabelét (N) a
tapegységhez (A).

7. Csatlakoztassa a tdpegység dugdjat (A) az elektromos
kimenethez;

8. Ha az add LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkezé
esetben keresse meg a rendellenességet (Iasd ,Hibaelharitasi
utmutatg”).

9. Cserélje ki a védelmet (L)..

23

jelenlegi h
tapegység (A)
adé (B)
vezetSdrot
I M. min. 160 cm 4

tapkabel ()
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A munkateriilet hatarvonalainak kijelolése

Vizsgadlja at a teljes gyepfeliiletet, és mérje fel, hogy sziikséges-e
azt kilon munkateriiletekre osztani az alabbiakban ismertetett
szabdlyok szerint. A vezet6drot felszerelése el6tt ellenérizze
a teljes utvonalat, hogy megkonnyitse ezt az eljarast. Az abra
egy gyepet mutat, a vezetédrot felszereléséhez sziikséges
nyomvonallal.

A telepités soran azonositsa a madsodlagos teriileteket. A
masodlagos teriilet a gyep egy része, amely az elsddleges
gyephez egy olyan atjaréval kapcsolédik, amelyet a robot normal
mozgasaval nehéz elérni. A terliletnek a megengedettnél nagyobb
emelkedések és esések nélkil elérhetének kell lennie. Az, hogy
egy Ovezetet "masodlagos teriletként" kell-e meghatarozni,
az elsédleges teriilet méretétdl is fligg. Minél nagyobb az
elsédleges teriilet, anndl nehezebb lesz elérni a szik atjarokat.
Altaldnossagban elmondhaté, hogy a 200 cm-nél (78,74")
keskenyebb atjar6 masodlagos teriiletnek mindsil. A kezelt
masodlagos teriiletek szama a modell jellemz6it6l fligg (lasd
,Mszaki adatok”).

A szélek kozott mért legkisebb megengedett tavolsag 150 cm
(59,05") a szélétdl a széléig. Ha az atjaré oldalan targyak, nem
flves teriiletek vagy vizmosasok vannak, az ezektél valé minimalis
biztonsagi tdvolsagot is figyelembe kell venni. Ezért az ezektdl vald
minimalis biztonsdgi tavolsagot figyelembe véve a tavolsagnak
0sszesen 200 cm-nek (78,74") kell lennie.

Ha ez a szakasz nagyon hosszu, a szélek kozott mért szélességnek
tébbnek kell lennie, mint 150 cm (59.05 ")

A programozas soran be kell dllitani a teriiletek méretét és az
elérésiikhoz sziikséges leggyorsabb iranyt (az 6ramutaté jarasdval
megegyezé vagy ellentétes irdanyban), valamint a masodlagos
terlilet eléréséhez sziikséges dréton méterben megadott szamat.

Abban az esetben, ha a fent leirt minimumkovetelmények nem
teljeslilnek, és ezért [épcsbvel elvalasztott zona észlelhetd, illetve
a robot jellemzéit meghaladé szintkiilonbség vagy szélt6l szélig
150 cm-nél (59 05”) kisebb szélességui atjard (folyoso) van jelen, a
gyepteriiletet "zart teriiletnek" kell tekinteni.
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folyos6, amelynek minimalis atjardja
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Fém padldburkolat, fém csatornafedelek, zuhanykabin vagy barmilyen elektromos vezeték esetén a vezetédroétot legaldbb 100
cm (39,37") tavolsagra helyezze el ezektél az akadalyoktdl, hogy elkeriilje a robot meghibdsodésat és a vezetddrot zavarasat.

(/

Az abra egy példat mutat a munkateriileten beliili elemekre és a vezet6drot vezetésekor betartandé tavolsagokra.
Tartson tavolsagot minden vas vagy egyéb fém elemtdl (aknak, elektromos csatlakozasok stb.), hogy elkeriilje a
vezetddrot jelének zavarasat.

MASODLAGOS TERULET

min. 150 cm
(a drot kovetése esetén)

0.0 @20 (RUK
e e

&

min. 230 cm l min. 100 cm
(150 cm a drét kovetése esetén)

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalo telepitését és
megfelelé miikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81") lejté vagy cstliszés talaj esetén.

—min. 100 cm

A,

(1]

i-min. 200 cm

& e 30 e min. 100 cm min. 90 cm
ey | b P
- min. 150 cm Suay S

‘»
..‘

Ha a munkatertiileten beliil vagy kiviil medence, 16, szakadék, arok, Iépcsé vagy kozut talalhatd, amelyet nem véd konnyen
atjarhato kerités vagy fal, a hatarol6 drétot a peremtdl legaldbb 90 cm-re (35,43 hiivelyk) kell felszerelni.

Ha a munkateriileten belil olyan
itésallé akadalyok, példaul fak, bokrok
vagy oszlopok taldlhatok, amelyeknek
nincsenek éles sarkai, nem sziikséges
kijeldlni 6ket. A robot észleli az akadalyt
és iranyt valtoztat.
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A VEZETODROT TELEPITESE

A vezetddrot lehet foldbe asott vagy a foldre fektetett. Ha van drétfektet6
gépe, akkor a nagyobb védelem érdekében jobb, ha a drétot betemetik.
Ellenkez6 esetben szerelje a drétot a foldre a mellékelt csapokkal az
alabbiakban leirtak szerint.

o Drot
(T ———

Kezdje el a drot fektetését a tolt6allomas telepitési
helyétél, hagyjon néhany métert, hogy a végsé
fazisban a tapegységhez valé csatlakoztataskor
méretre vaghaté legyen.

Talajdroét

Vagja le a flivet a lehet6 legalacsonyabbra flinyiréval vagy
bozétvagoéval a teljes Ut mentén, ahol a kabelt lefektetik. Ez
megkdnnyiti a kabel foldbe torténd lefektetését, és csokkenti
annak kockazatat, hogy a robot megsértse a szigetelést.

1.

Helyezze el a drétot az 6ramutaté jardsaval megegyezd irdnyban
a teljes utvonal mentén, és rogzitse a mellékelt csapokkal,
ligyelve arra, hogy az egyes csapok kozott legfeljebb 100 cm
(39,37 hiivelyk) tévolsag legyen. A drétnak érintkeznie kell a
talajjal, hogy a robot ne sériiljon meg, miel6tt a fi befedi.

- A drét lefektetését az o6ramutatd jarasaval megegyezé
iranyban végezze.

- Az ives szakaszokon ugy rogzitse a drétot, hogy ne
csavarodjon, hanem szépen gorbiiljon (20 cm-es sugarral

rétrogzité szegecs

Elasott drot

1. Asson egyenletes barazdat a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,181")..

2. Helyezze el a drétot az dramutato jarasdval megegyezd iranyban, néhdny centiméteres mélységben a palya mentén. Ne dssa
be a drétot 5 cm-nél mélyebbre, hogy ne csékkenjen a robot altal felvett jel minésége és intenzitdsa

3. Adrét lefektetése soran sziikség lehet arra, hogy a drétot néhany ponton a mellékelt csapokkal régzitsiik, hogy a folddel valo
lefedéskor a helyén maradjon.

4. Fedje be az 6sszes drétot folddel, és gy6zédjon meg réla, hogy a drét feszesen marad a féldben
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A drét csatlakoztatdsa

Hasznaljon eredeti kotést, ha a telepités befejezéséhez egy masik
drotra van sziikség.

A drét mindkét végét helyezze be a kotésbe, ligyelve arra, hogy
a drétok teljesen be legyenek helyezve, hogy a végek mindkét
oldalon lathatdak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsé
oldalon egy fogo segitségével

(¢ I ——

- A biztonsagos elektromos csatlakozas
érdekében csak eredeti csatlakozokat
hasznaljon.

- Ne hasznaljon szigetel6szalagot vagy mas
tipusi, nem megfelel6 szigetelést biztosité
kotéseket (fiilkék, csatlakozok stb.). Egy
id6 utan a talajnedvesség oxidaciét okoz, és
megszakitja a hatarolo drétot.

AZ AKKUMULATOR TOLTESE AZ ELSO HASZNALAT SORAN

1. Helyezze a robotot a téltéallomasba.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. A to0ltéallomas felismerésekor az akkumuldtor LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

4. Gy6z46djon meg rola, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
sziikség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

5. Atoltés végén a robot hasznalhaté, vagy beprogramozhaté az
elsé inditashoz (lasd "Programozasi méd").

I r——

Elsé hasznalat soran legalabb 4 6ran keresztiil toltse
az akkumulatorokat.

27
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HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

_

- Ha el6szor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg rdla, hogy
teljesen megértette azt, kiilonosen a biztonsagi ajanlasokat.

- A robotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii hasznalatra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen
berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Nehasznélja a robotot és a periférias egységeket rossz id6jarasi koriilmények kozott, kiilonosen villamcsapas
veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

STOP.
Nyomja meg a robotf(inyird biztonsagos leallitadsdhoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot

karbantartasahoz hasznalja.

Nyomja meg a robot be- és kikapcsolashoz.

Nyomja meg az automatikus mikodés

auto | €ngedélyezéséhez vagy letiltasahoz.
Automatikus lizemmddban a robot a kovetkezd
oldalakon leirt program szerint van programozva.

Off: Manualis lizemeltetés.
A kovetkezd helyre rogzitve: Automatikus lizemeltetés.

Akkumulator t0ltottségi szintje.

#@0: (3]

BRTTERY

ALERT

M(ikddési hibdk. Lasd a ,HIBAELHARITAS" c. fejezetet.

i

oy

Robot a tolt6allomason (AUTO LED kikapcsolva)

START Nyomja meg egy manudlis munkaciklus inditdsahoz. Ha az akkumulator megfelel6en fel van toltve, és az AUTO LED

PAUSE | nem vilagit, a robot elindit egy munkaciklust. Amikor a munkaciklus befejezédik, visszamegy a tolt6allomasra.
Robot a kertben

START | A robot mozgasa kozben felfliggeszti a kaszalasi muveletet, és a robotot készenléti izemmaddba helyezi.

PALUSE

Ha a robot készenléti allapotban van, ez lehetévé teszi a nyirds folytatasat

Visszatér a tolt6allomasra, és az "AUTO" LED allapotatdl fliggéen folytatja az automatikus vagy kézi mdveleteket.
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MUKODTETES A TOLTOALLOMAS-KESZLETTEL.

A bedllitasi eljarast a robot elsé inditdsakor, illetve hosszabb ideig tartd inaktiv dllapot utan kell elvégezni.

Gy6z46djon meg arrdl, hogy a vdgandé gyepfeliilet olyan magasan van-e, hogy a robot megfelel6 mikodéséhez megfeleld
legyen (Iasd a m(iszaki leirast).

Allitsa be a vagasi magassagot a kivant médon (l4sd "A vagasi magassag bedllitasa").

Gy6z6djon meg arrol, hogy a munkateriiletet helyesen jelolték ki, és hogy a robot szabdlyos miikodését nem akadalyozzak ,A
munkaterilet hatarainak el6készitése és kijeldlése” ciml részben és a kdvetkezd szakaszokban leirtak szerint.

Gy6z6djon meg réla, hogy a kertben nincsenek nagy tocsdk a heves esézések miatt.

Helyezze a robotot a toltéallomasba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany mdsodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

Az akkumulator LED-je narancssargara valt, és néhany masodpercig folyamatosan vilagit, mivel felismeri a toltéallomast.

Az automatikus tolt6allomas-készlet elsé telepitése esetén aktivalja a robot automatikus miikodését a varazslé segitségével
az alkalmazdason keresztiil.

A robot készen all a hasznalatra. Nyomja meg az ,AUTO"” gombot az automatikus vagy manualis m(ikodés kivalasztadsahoz.

A robot miikodtetése kézi iizemmaodban ,AUTO LED kikapcsolva" iizemmodban

Ha az akkumulator teljesen feltdlt6dott, nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus elinditdsdhoz. Amikor az
akkumulator kapacitasa kimertdil, a robot visszatér a télt6allomasra.

Ha a kertet még nem kaszdlta le teljesen, varjon, amig az akkumulator teljesen feltélt6dik, majd inditson el egy Uj
munkamenetet.

A jobb eredmény érdekében ajanlott a robotot legalabb minden masodik napon hasznalni.

Egyes robotfunkciok alapértelmezett beallitdésainak megvaltoztatasahoz egyszer(ien toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; lasd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL’ cimd részt.

A robot miikodtetése kézi lizemmaodban ,AUTO LED bekapcsolva" iizemmodban

Az automata lizemmodnak kdszonhet&en a robot a hét minden napjara be van programozva. A mobilalkalmazéason keresztiil
ellenérizheti a beallitott alapértelmezett id6t.

A munkaciklusok szamat a robot az akkumulator kapacitasa alapjan automatikusan kezeli. Automatikus izemmodban a
robot kilép az ujratolté-allomasrol, hogy elvégezze a munkaciklust, majd visszatér, hogy feltoltédjon, és ha sziikséges, ismét
folytassa a munkat.

* Amunkaidd és egyéb funkciok alapértelmezett bedllitasainak modositasahoz egyszeruen toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; l1asd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL” cim(i részt.
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Y ard

A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

Olyan zart teriiletek kaszalasahoz, amelyeket a robot nem tud elérni a vezetédrotot kovetve, a robotot ,zart teriilet” izemmaodban
kell elinditani. A ,MUNKATERULETEK ELOKESZITESE ES MEGHATAROZASA" cim(i fejezetben leirtak szerint ellendrizze, hogy a
munkateriilet megfelelé-e.

A Veszély - Vigyazat

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,Robot biztonsagi ledllitasa”), és a mellékelt fogantyu segitségével vigye el.
Ne fogja meg a robotot a torzsénél fogva, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyuit.

1. Helyezze el a robotot a munkateriileten beliil, legaldbb 100 cm
(39,37 in.) tavolsagra az egyéb akadalyoktdl.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. Kapcsoldédjon a robothoz az okostelefonjan Iévé alkalmazas
segitségével, és vélassza ki a gombot §_

4. Valassza ki a ,zart teriilet” gombot Q

Am:cm

5. Allitsa be a munkaciklus végének idépontjat, és valassza az g7

,OK” lehetéséget

A munkaciklus végén dllitsa le a robotot biztonsdgos koriilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsdgi ledllitdsa”), és vigye vissza a
toltéallomas teriiletére.

Allitsa vissza a robot normal miikodését az ,ELSO INDITAS”
fejezetben leirtak szerint

HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth-eszkozzel rendelkezik, amely lehetévé teszi az okostelefon segitségével t6rtén6é programozast és
iranyitast.

Toltse le az Android és iOS alkalmazast okostelefonjara a termék weboldaldrél. Inditsa el az alkalmazast, és kdvesse a varazslot
a robot és a készilék parositasahoz.

A gyari PIN-kéd ,0000” A robot biztonsagossa tétele érdekében a lehet6 leghamarabb valtoztassa meg a PIN-kédot.
Az alkalmazds a kovetkezbket teszi lehetévé:

Modositja az automatikus normal munkaidét.

Bedllitja az es6érzékel6 mikodését.

Bedllitja az induldsi pontokat a masodlagos teriilet optimalis kezelése érdekében.
Modositja a jelszot.

Elkiildi a Start / Pause / Home parancsot.

Vezesse a robotot a vagas soran.

A robot allapotanak, riasztasainak és esetleges hibdinak megjelenitése.

A FELHASZNALOI MENU BEALLITASA AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és a ,Setup” funkcidval Iépjen be a robot programozasi meniijébe.
Kovesse a rendelkezésre allé programozasi funkcidkat dsszefoglald bevezetést. Az egyes funkcidk részleteit az dramldsi

diagramot kovet6 oldalakon taldlja. A csillaggal (*) jelolt funkciok csak egyes modelleknél alinak rendelkezésre. Lasd a ,M(iszaki
specifikaciok” tablazatot.
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MENUBEALLITASOK - PROGRAMOZASI UZEMMOD

Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és a ,SETTINGS" funkcidval I1épjen be a robot programozasi meniijébe.

Kovesse a rendelkezésre allé programozasi funkciokat dsszefoglald bevezetést. Az egyes funkcidk részleteit az aramlasi
diagramot kovetd oldalakon taldlja. A csillaggal (*) jel6lt funkcidk csak egyes modelleknél alinak rendelkezésre. Lasd a ,MUszaki

specifikaciok” tablazatot.

Datum és ido beallitasai

-~
4 \
{ )
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~ /7

-

Robot bedllitasai
iR—o

Profil beallitasai
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Heti munkarend
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Ajanlott munkaidé modell és kertméret szerint

Lehet6vé teszi a robot datumanak és idejének bedllitasat. Ezek altaldban
automatikusan beallitédnak, amikor csatlakozik a robothoz.

Ez lehetévé teszi a robot munkajaval kapcsolatos 0sszes bedllitas, példaul a
heti munkaciklus és a toltéallomasra valo visszatérés idépontjanak elérését.

Akdr 3 kiilonb6zé munkaprofil is bedllithatd, hogy megfeleljen az egyedi
kaszalasi igényeknek, vagy hogy a kertet szabadon hagyja a robot.

Ez lehetévé teszi az egyes munkaciklusok idejének megvalasztasat
(maximum 4) a hét minden egyes napjdra, valamint a nyirando terlletek és a
gyep szélének meghatarozasat

Egyetlen nap beallitasai gyorsan atmasolhatdk a hét 6sszes tobbi napjara.

Csak nyomja meg és tartsa lenyomva az adott napra beallitott id6pontokat
(zold sav a bal oldali képen), és megjelenik egy képernyé, ahol kivélaszthatja a
hét tobbi napjat, amelyekre ugyanezeket az idépontokat szeretné alkalmazni.

Modell | m? (ft2) | T1 2 T3
BO15DEZ 800 (8611 09:00 18:30
B020DEZ 1000 (10763 | 09:00 20:00
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Toltési beallitasok

i LY

Esoérzékelo beallitasai

Kert bedllitasai

Telepitési beallitasok

o3
Nyelvi opciok
AEX

Biztonsag

[

Jelsz6 mddositasa

£

[0
Billentytizar
]
[

Felhasznaléi kézikonyv

A robot és a vezetddrot kozotti tavolsdg bedllitdsa a visszatérés sordn a
beallitott munkateriileteknek megfelel&en.

Be- vagy kikapcsolja az es6érzékel6t. Az allomasrol késleltetett inditast is
bedllithat, ha es6t észlel.

A robot elérheti és kezelheti az egyes munkateriiletek beadllitasait; a
rendelkezésre allo beallitasok a kovetkezdk:

+  Méret: a munkateriilet hozzavetéleges mérete

+  Tdvolsdg: arobot altal a teriilet eléréséhez megtett tavolsag.

«  Irdny: az 6ramutaté jardsaval megegyez6 vagy ellentétes iranyba az adott
terilet eléréséhez

+  Tavolsag a drottéé: A robot tavolsaga a vezetddrottdl, amikor megkozeliti
a masodlagos teriiletet.

«  Ecomdéd: Ha aktivalva van, a robot csokkenti a munkaidét, ha azt érzékeli,
hogy a gyepet mar lenyirtak.

Lehetdvé teszi a kovetkezd telepitési paraméterek médositasat:

«  Drotkilépése: arobot kilépési tavolsagat allitja be a vezetédréthoz képest.

«  Légjeldls: megvdltoztatja a tdvolsagot, amelyen a robot felismeri a
toltéallomas jelét.

+ Docking Shift: a robot jobb kdzpontositasa érdekében a tolt6allomasra
valé visszatéréskor bedllitja a vezet6drot eltolasat

Lehetdvé teszi a robot nyelvének, datumanak, idépontjanak és tavolsag-
formatumanak médositasat.

Lehetévé teszi a robot inditasi jel szavanak médositasat. Ez a kombinacio
akkor is haszndlatos, amikor egy Uj okostelefont parosit a robothoz.

Lehet6vé teszi a robot inditasi jel szavanak mddositasat. Ez a kombindcid
akkor is hasznalatos, amikor egy Uj okostelefont parosit a robothoz.

A zdrolasi funkcié engedélyezésével nem lehet a billenty(izet segitségével
parancsokat adni a robotnak; a robot inditdsdhoz vagy feltoltésre kiildéséhez
kozvetlenil a telefonon 1évé alkalmazasbél kell a megfelel6 parancsot
hasznalni.
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Hang beallitasai

Lehet6vé teszi a robot hangjelzéseinek be- és kikapcsolasat.

Ujrainditas

Visszaallitja az 6sszes beallitast a gyari alapbeallitasokra.

0

A ,CSATLAKOZOMODUL” KONFIGURALASA

Arobotban taldlhaté csatlakozémodul lehetévé teszi a GSM- és GPS-halézatokhoz vald csatlakozast a relativ antennan keresztiil,
igy tavolrdl ellendrizheti a robot allapotat. Lehet6évé teszi tovabba, hogy bizonyos parancsokat adjon, vagy hogy a térképen lassa
a robot palydjat.

A kivélasztott robot modelljétél és konfiguraciojatdl fliggéen a Csatlakozémodul tartozékként vagy kiilén megvdasarolhaté. Az
aldbbiakban a Csatlakozoémodul konfiguralasara és aktivalasara vonatkozo utasitasokat talalja.

Csatlakozomodullal felszerelt robot

Toltse le az alkalmazdast Android és i0OS okostelefonjara a termék weboldalardl.
Miutan megnyitotta, adja hozza a robotot a"+" gombra kattintva.
A késziilék parositasa utan el6fordulhat, hogy a robotszoftver frissitésére lesz sziikség.

A szoftver frissitése utdn a rendszer automatikusan megkérdezi, hogy kivanja-e konfiguralni a Csatlakozémodult; folytassa
a konfiguralast.

Ha befejezte az eszkdz regisztralasat a Csatlakozémodulhoz, megjelenik a Geofence konfiguracios képernyd; valassza ki a
kivant beallitasokat.

A Csatlakozémodul helyesen lett konfigurélva

Csatlakozémodul mint opcionalis tartozék

Toltse le az alkalmazdast Android és i0OS okostelefonjara a termék weboldalardl.

Miutan megnyitotta, adja hozza a robotot a"+" gombra kattintva.

Kattintson a robot képernyéjén feliil taldlhaté Beallitdsok menire

Vélassza a ,Csatlakozémodul konfiguraldsa” lehetéséget a robot regisztracios eljarasanak elinditasdhoz az okostelefonjan.
A regisztracié végén megkérjik, hogy konfiguralja a Geofence funkciot; valassza ki a kivant beallitasokat.

A Csatlakozémodul helyesen lett konfiguralva
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HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu ideig tartd inaktiv allapotat kdvetéen és a kaszalasi szezon el6tt el kell végezni egy sor muveletet, hogy az
Ujrafelhaszndldskor garantaltan megfeleléen miikodjon.

1.
2.

Téli tarolas el6tt toltse fel teljesen az akkumulétort. Ot havonta legalabb egyszer téltse fel az akkumulatort.

A rutinkarbantartast hivatalos markakeresked6vel végeztesse. Ez elengedhetetlen a robot j6 allapotban tartdasahoz. A
segitségnyujtasi szolgaltatas altalaban a kdvetkez6 miveleteket foglalja magéban:

e arobot, a vagokés és az 0sszes tobbi mozgo alkatrész teljes tisztitasa;

* arobot belsejének tisztitasa;

¢ arobot mikodésének ellenérzése;

* Az elhasznalddott alkatrészek, példaul a vagokés ellendrzése és sziikség esetén cseréje.
e az akkumulator kapacitasanak ellen6rzése;

* sziikség esetén a kereskedd Uj szoftvert is feltdlthet..

Pontosan tisztitsa meg a robotot és a toltéallomast (lasd "A robot tisztitasa").

Ellendrizze az elhasznalodott vagy sériilt alkatrészeket, példaul a vagopengét és értékelje azok cseréjének sziikségességét
A robotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C kozétti kornyezeti h6meérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok, egyéb
idegen targyak stb.) elél elzarva tarolja. A robotot 20 °C alatti hémérsékleten tarolja, hogy cstkkentse az akkumulétorok
automatikus lemeriilését.

Huzza ki a halézati dugét (A) a csatlakozébdl.

Ha van, fedje le a toltéallomast az idegen anyagok (levelek, papir stb.) bejutdsa, valamint az érintkezélemezek megévasa
érdekében.

Ujrainditas

Kovesse az alabbi eljarasokat, mielétt a robotot hosszu ideig tarté inaktivitas utan Gjrainditja:

1.
2
3.
4

Miikodtetés a toltéallomas-készlettel _— N

miel6tt a robotot hosszu ideig tartd inaktivitds utan Ujrainditana,
jarjon el az alabbiak szerint

1.

Csatlakoztassa a terméket a tapfesziiltségre.

. Kapcsolja be Ujra a f6 dramellatast.

Toltse fel a robot akkumulatorat legaldbb 4 6ran keresztiil.

. Afeltoltés befejezése utan hasznalja a robotot a megszokott médon.

”

csatlakoztassa a tapcsatlakozot (A) az elektromos
csatlakozashoz.

csatlakoztassa Ujra a f6 dramellatast; _
Jelenlegi
igazitsa a robotot a téltéallomasba; tapegység (A)

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

Toltéallomas (C)

A toltéallomas felismerésekor az akkumulator LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan vilagit.

a robot most mar készen all a hasznélatra (lasd ,Programozasi
maod”).
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AZ AKKUMULATOR TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS UTAN

! Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és gyulékony
kornyezetben.

1.

Taplalja meg drammal a téltéallomast, és gy6z&djon meg arrol,
hogy a lemezek tisztak.

Igazitsa a robotot a toltéallomasba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

A toltéallomas felismerésekor az akkumuldtor LED-je
narancssargdra valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

Gy6z8djon meg réla, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
szilkség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

A toltés végén (kb. 6 6ra elteltével) nyomja meg az ,OFF”
gombot (C).

A robotot védett és szdaraz helyen, 10° és 20° C kozotti
kornyezeti h6mérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok,
egyéb idegen targyak stb.) eldl elzarva térolja.
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KEZELESI TANACSOK

Az alabbiakban néhany hasznos kezelési tanacsot talal a robot hasznalata soran:

- még a robot hasznalatardl sz6l6 megfelel6 tajékoztatas utan is mindig jo otlet, hogy az els6é hasznalat soran szimuldljunk
néhdny tesztmandvert a parancsok és a f6 funkcidk azonositasa érdekében;

- ellendrizze és rogzitse a f6 alkatrészek rogzitécsavarijait;
- gyakran nyirja a flivet, hogy elkertiilje a f(i tulzott nvekedését;

- ne haszndlja a robotot olyan fli nyirasara, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge. Magas fli esetén
emelje fel a vdgokést, majd a kdvetkezd napokon fokozatosan engedje le;

- ha a gyepen automata 6nt6z6rendszer van, programozza be a robotot gy, hogy legalabb egy éraval az 6nt6z6berendezés
bekapcsoldsa elétt visszatérjen a tolt6rendszerhez;

- ellendrizze a talaj lejtését, és gy6z6djon meg arrél, hogy a megengedett maximalis értékeket nem Iépi tul a robot és a
szoéréfejek karosodasanak elkeriilése érdekében;

- ajanlott a robotot Ugy programozni, hogy ne dolgozzon tobbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fl kiilonb6zé évszakok
szerinti eltéré novekedési litemét is, hogy ne tegye ki felesleges romldsnak és az akkumulator-élettartam csokkenésének;

- arobot hasznalatakor a biztonsagi kockazatok elkeriilése érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a munkateriileten nincsenek
emberek (kiilonosen gyermekek, id6sek vagy fogyatékkal él6k) és haziallatok. A sériilés esélyének minimalizaldsa érdekében
programozza a robotot Ugy, hogy a nap megfelelé idészakaiban mdkadjon.

A gyarté nem garantalja a robotflinyiré és mds tipusu vezeték nélkili rendszerek, példaul taviranyitdk, radiéadok, akusztikus
segédeszkdzok, allatok szamara késziilt fold alatti elektromos keritések vagy hasonldk teljes kompatibilitasat.

RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

_

A karbantartas soran hasznalja a gyarto altal megadott egyéni védéfelszerelést, kiilonosen a pengén végzett munkak
soran. Miel6tt barmilyen tipusi karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (lasd
»Robot biztonsagi leallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

Gyakorisag Alkatrész Karbantartas tipusa Referencia

Tisztitsa meg és ellenérizze

a penge hatékonysagat. Lasd ,A robot tisztitasa”
Penge Ha a penge elgorbiilt vagy

nagyon elhasznalédott, Lasd ,A penge cseréje”

cserélje ki

Tisztitsa meg és tavolitsa el

Hetente Akkumulator téltégombijai a rozsdat

Lasd ,A robot tisztitasa”

Tisztitsa meg és tavolitsa el

Csatlakozo6lemezek a rozsdat

Lasd ,A robot tisztitasa”

Tisztitsa meg és tavolitsa el

Es6érzékel6 a rozsdat

Lasd ,A robot tisztitasa”

Havonta Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd ,A robot tisztitasa”

A robotot egy hivatalos
Robot szervizkdzpontban
szervizeltesse

Lasd ,Hosszan tartd
inaktivitas és Ujrainditas”

Evente egyszer és a flinyirasi
szezon végén
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A ROBOT TISZTITASA

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (l4sd ,Robot biztonségi ledllitasa”).

A Veszély - Figyelmeztetés

A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

2. Tisztitsa meg a robot 0sszes kiilsé feliiletét meleg vizbe és enyhe tisztitoszerbe martott szivaccsal. Hasznalat elétt jol
nyomja ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.

A Veszély - Figyelmeztetés

A tdl sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne hasznaljon olddszert vagy benzint, hogy ne kdrositsa a festett fellileteket és a miianyag alkatrészeket.

4. Ne mossa arobot belsd részeit, és ne hasznaljon nagynyomdsu vizsugarat, hogy ne kdrositsa az elektromos
és elektronikus alkatrészeket. m

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne meritse a
robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. A robot alsé részének (a vagokések és a kerekek teriilete)
ellenérzése, a robot megfelel6 mikodését akadalyozd
lerakdddsok és/vagy maradvanyok eltdvolitdsara alkalmas
kefével.

6. Tavolitsa el afiivet és a leveleket a robot megfogasi teriileteirdl.

7. Tisztitsa meg az akkumuldtortolt6 gombjait (A), az
érintkez6lemezeket (B), és tdavolitsa el az elektromos
érintkezések altal okozott lerakédasokat vagy maradvanyokat
szaraz ruhaval, sziikség esetén finom csiszoldpapirral.

8. Tisztitsa meg az esGérzékel6t (C), és tavolitsa el az esetleges
szennyez6déseket vagy rozsdat.

9. Tisztitsa meg a tolt6allomas belsejét, hogy eltdvolitsa a
felgyiilemlett maradvanyokat
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HIBAELHARITAS

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az aldbbiinformacidk célja, hogy segitsenek amiikodés soran esetlegesen felmeriilé hibak és/vagy lizemzavarok azonositasdban
és kijavitasdban. Egyes hibak a felhasznalo altal is javithatok, mig mésok specidlis mlszaki ismereteket vagy kildnleges
szakértelmet igényelnek, és ezért csak az adott beavatkozasi teriileten igazolt tapasztalattal rendelkez6 szakképzett személyzet
javithatja azokat. Ha a robot hibaallapotban van, és az ALERT lampa vildgit vagy villog, csatlakozzon a robothoz az okostelefonon

|év6 APP segitségével, hogy megnézze, mi a probléma.

A Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leéllitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges ahhoz, hogy
elkeriilje a penge véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma

Rendellenes rezgések

A robot nagyon zajos

(0] 4

Vagoépenge sériilt

Megoldas

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”)

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, miianyagdarabok stb.) van
eltomédve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leéllitdsa”). Sziintesse meg a penge
eltomddését

& Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védokesztyiit

A robotot akadalyok (lehullott d4gak,
elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
inditottak el.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

Tavolitsa el az akadalyt, és inditsa Ujra a robotot
(lasd ,Inditas - Automatikus tizemmad”).

Villanymotor hibdja

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkozelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A gyep tul magas.

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

Nyirja le el6zetesen a teriiletet egy normal
flnyirdval.

A robot nem megfeleléen
helyezkedik el a
toltéallomasban

A tolt6allomas vezetddrotjanak vagy
tapkabelének helytelen elhelyezése

Ellendrizze a tolt6allomas csatlakozdasat (lasd ,A
t6ltéallomas és a tapegység telepitése”)

A toltéallomas melletti talaj beomlasa

Helyezze a toltéallomast sima és stabil feliletre
(lasd ,A rendszer telepitésének megtervezése”).

A robot rossz idében
dolgozik

Az 6ra rosszul volt bedllitva

Allitsa vissza a robot éréjé;c (lasd ,Programozasi
maod”

A munkaidé helytelendl lett beallitva

Allitsa vissza a munkaidét (lasd ,Programozasi
mod”)
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Probléma

A munkatertlet nincs
teljesen lenyirva

(0]

Nincs elég munkaodra

Megoldas

A munkaidé meghosszabbitédsa (lasd
,Programozasi méd”)

A vagopenge lerakédasokkal és/vagy
maradvanyokkal van eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

A Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon véddkesztyiit.

A vagopenge tisztitdsa

A vagopenge elhasznalodott

Cserélje ki a pengét eredeti alkatrészre (lasd
,Pengék cseréje”).

Munkateriilet a robot tényleges
kapacitasahoz képest tul nagy

Allitsa be a munkateriiletet (lasd ,MUszaki
adatok”).

Az akkumuldtorok hamarosan
lemerilnek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
alkatrészekkel (lasd ,Az akkumulator cseréje”)

Az akkumulatorok nem toltédnek fel
teljesen

Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulatorok érintkezési pontjairdl (lasd a
,Robot tisztitdsa”).

Nem teljesen nyirt
masodlagos terllet

Programozasi hiba

A masodlagos teriilet helyes programozésa
(lasd ,Programozési mod”)

ALERT

Lassan villogd narancssarga
fény

Datum és id6 nincs bedllitva

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan
|évé alkalmazassegitségével a datum és az id6
frissitéséhez.

Vagopenge sériilt

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”).

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, mlanyagdarabok stb.) van
eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

A Veszély - Vigyazat

A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében
hasznaljon véddkesztyiit.

Szlintesse meg a penge eltomoédését.

A gyep tul magas.

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

A robot elemelkedik a foldrél

Ellendrizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza semmilyen targy.
Tisztitsa meg és tavolitsa el a flmaradvanyokat
a test aldl, amelyek elzarhatjak az érzékeldket.

ALERT

Narancssarga, duplan villogé

NO GRASS hiba

Ellendrizze, hogy van-e elegendd fli azon a
teriileten, ahol a robot megdll. Vigye a robotot a
gyep egy masik teriiletére.

ALERT

Gyors narancssarga villogé
fény

Az OFF gomb megnyomasa utan a LED
gyorsan villog.

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan
Iév6 APP segitségével a robot PIN-kédjanak
megadasahoz.

A vezetddrét nincs megfeleléen
csatlakoztatva (torott kabel, nincs
elektromos csatlakozas stb.).

Ellenérizze az elektromos tapegység
mUkodését, a tapegység és a toltdallomas
helyes csatlakozasat.(lasd ,A tolt6allomas és a
tapegység telepitése”)

ALERT

Folyamatos narancssarga
fény

Visszafordithatatlan hiba.

Kapcsolja ki és be a robotot.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a
legkdzelebbi hivatalos szervizkdzponthoz
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Probléma | (0] 4 | Megoldas

Ugyeljen ra, hogy a tapegység megfeleléen

( A) led Nincs tapegyseg csatlakoztatva legyen az elektromos halézathoz
c) nem
kapcsol be Megszakitott biztositék CsereltessiK/la:iéalloz;osszlgi\ljic;tbae:]egkozelebbl
Az aéjé) Allitsa le biztonségosar; a robotot (lasd ,Robot
LED (C “ P biztonsdgi ledllitdsa”). Hluzza ki a haldzati
be van Megszakitott vezetSdrot csatlakozot a tapegységbdl. Csatlakoztassa a
kapcsolva drétot

ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

e

Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizkdzponthoz, ha ezek
a miiveletek nem szerepelnek a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOR CSEREJE

_

Az akkumulatort egy hivatalos szervizkdozpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (I4sd ,Robot biztonségi ledllitdsa”).

(2 I

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

A cseréhez csak a késziiléknek megfelel6 eredeti pengét N
hasznaljon. penge (A) csavarok (B)

Modell: BO15DEZ, BO20DEZ
Vagoépenge kédja: L20Z13600A_R

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze Ugy, hogy ne tegye tonkre ‘ &
a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitasahoz.
4. Helyezzen be egy Uj pengét, és rogzitse a csavarokat.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

* A termék hasznos élettartama végén az elektromos és elektronikus berendezések hulladékdnak mindsiil.
Ezért nem szabad normal haztartdsi hulladékként, vegyes telepilési hulladékként (nem differencialt) vagy
elkiilonitett telepiilési hulladékként (differencidlt) artalmatlanitani

* Ha elérkezik az artalmatlanitas ideje, a felhasznalénak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék
Ujrahasznositasa a helyi torvények kovetelményeinek megfeleléen térténjen; elsésorban az elektromos és
elektronikus alkatrészeket kell szétvalogatni és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak
artalmatlanitasara engedélyezett hulladékkezel§ kézpontokban, vagy a terméket Uj vasarlaskor sértetleniil
el kell vinni a keresked6hoz. Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak visszaélésszeri
artalmatlanitdsat pénzbirsaggal biintetik, amelyet az artalmatlanitas helye szerinti teriileten hatalyos
jogszabalyok allapitanak meg. ]

e Az elektromos és elektronikus berendezésekben talalhatd veszélyes anyagok potencidlisan karos hatassal
vannak a kornyezetre és az emberek egészségére, ezért a felhasznaldnak alapvetd szerepe van abban,
hogy hozzajaruljon az Ujrafelhasznaldshoz, az djrahasznositdshoz és az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékainak barmilyen mas modon torténd hasznositasahoz.

e Minden kiilénvalogatandd és artalmatlanitando alkatrész jel6lve van
! Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, amelyek
potencialisan karos hatassal lehetnek a kdrnyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékait megfelel6en és kizardlag specialis hulladékkezel6 kozpontokban szabad artalmatlanitani..

* Csomagolas - Atermék csomagolédsa Ujrahasznosithatd anyagokbdl késziilt, és fenntarthaté médon, specialis hulladékgy(jté
konténerekben vagy engedélyezett hulladékkezel§ kozpontokban kell artalmatlanitani.

e Akkumulatorok-Arégivagy elhasznaltakkumulatorok akornyezetre és azemberek egészségére karos anyagokattartalmaznak,

ezért nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani. A felhaszndlénak az akkumulatorokat fenntarthatd
modon, specialis hulladékgyjté edényekben vagy engedélyezett hulladékkezel kézpontokban kell artalmatlanitania.
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TAJEKOZTATAS A TERMEK MEGFELELOSEGEROL U K

CA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Sajat felel6sségére kijelenti, hogy a kbvetkezé termék:

akkumulatoros automata f(inyiré robot, BO15DEZ, BO20DEZ modell, megfelel az Eurépai Unio és az Egyesiilt Kirdlysag idevagd
iranyelveiben foglalt alapvet6 biztonsagi, egészségligyi és kornyezetvédelmi kovetelményeknek.

A CE és UK Megfeleléségi Nyilatkozatok teljes szdvege papiralapu formatumban megtaldlhat6 a termék csomagolasdban.

A Zucchetti Centro Sistemi kijelenti tovabba, hogy a 2005/88/EK (az Egyesiilt Kirdlysdgban S.I. 2001/1701) iranyelv
értelmében, az (az A gorbével sulyozott és 1 pW-ra vonatkoztatott) Lwa hangteljesitményszint egy jelentés mintan 63.0 dB
+2.0dB, hogy (az A gorbével sulyozott és 1 pW-ra vonatkoztatott) garantalt Lwa hangteljesitményszint kisebb, mint 67 dB,
és hogy a miiszaki dokumentaci6 az 2005/88/EK (az Egyesiilt Kirdlysdgban S.I. 2001/1701.) és a 2006/42/EK (az Egyesdilt
Kirdlysagban S.I. 2008/1597) iranyelvek értelmében a Zucchetti Centro Sistemi S.p.A.-ndl, via Lungarno 305/a, Terranuova
B.ni (ar), Olaszorszagban készlilt.

UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models BO15DEZ, BO20DEZ comply with the basic requisites for safety, health
and environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja az 1999/44/EK eurdpai irdnyelv valamennyi kdvetelményének alkalmazasat. A
jotallas kiillonosen az eredeti vasarlastdl szamitott 2 (két) éves idGtartamban terjed ki az anyag- vagy gyartasi hibakra.

A ZCS nem garantalja a termék megszakitas nélkiili vagy hibamentes miikddését, és nem vallal felel6sséget az utasitdsok be
nem tartasa miatt bekdvetkezett karokért. Tovabba ez a garancia nem terjed ki az esztétikai karokra, mint példaul a karcolasok,
horpadasok és horpaddsok; a fogydeszkdzokre, mint példaul az akkumulatorok, kivéve, ha a kart anyag- vagy kivitelezési hiba
okozta; a terméknek nem a ZCS Altal gyartott vagy értékesitett tartozékokkal valé haszndlata altal okozott karokra; a baleset,
visszaélés, helytelen hasznalat, arviz, tliz vagy mas természeti esemény vagy kiilsé ok altal okozott karokra; a ZCS altal nem
engedélyezett szervizek altal végzett miveletek altal okozott karokra; vagy a ZCS irdsos engedélye nélkiil médositott vagy
atalakitott termékben bekovetkezett karokra.

A ZCS kizérdlagos joga, hogy a terméket vagy annak alkatrészeit (4j vagy felGjitott termékre) cserélje, vagy sajat belatasa szerint
felajanlja teljes visszatéritést vagy a vételarat. Visszatérités esetén a terméket, amelyre a visszatéritést kapta, vissza kell kiildeni
a ZCS-nek, és az a ZCS tulajdonaba kertil.

A jotallasi id6szak soran a ZCS sajat belatasa szerint gondoskodik a normal hasznalat soran meghibasodott alkatrészek
javitasardl vagy cseréjérél. A javitas vagy csere a ZCS megitélése szerint Ujonnan gyartott vagy felljitott hasznalt alkatrészek
hasznalatat foglalhatja magaban. A ZCS-nek tovabbi joga a hasonld érték(i és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalata is. A javitdshoz vagy cseréhez sziikséges alkatrészek vagy munkadij nem terheli az lgyfelet, helyette
a szallitasi koltséget kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonlé érték( és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalatara is.

Jelen jotallds nem érinti az lgyfeleknek az alkalmazandé allami vagy nemzeti torvények szerinti torvényes jogait, az ezen
torvények altal megallapitott, az Gigyfelet terhel, a jotallas érvényesitésére vonatkozé dijak kivételével.

Jelen jotallas a vasarlas orszagara korlatozodik, és abban a kiskereskedelmi Gizletben érvényesithetd, ahol a robotot vasaroltak,
illetve a legkozelebbi szervizkdzpontban. A meghibdsodott robotot személyesen kell visszajuttatni a forgalmazéhoz vagy a
legkozelebbi szervizkdzpontba. Futarszolgalattal torténd szallitas esetén, amelyet a vasarldnak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagolasaban, a szamla vagy a vasarlasi bizonylat masolataval egyiitt kell elszallitani, amely tartalmazza a vasarlas datumat,
a sorozatszamot és a probléma leirasat.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE
e A jelen jotallds alkalmazasi mddjairél és barmilyen A garancidlis szerviz igényléséhez, valamint a ZCS termék
informacidért forduljon a markakeresked6jéhez. szervizelés céljabol torténé visszakildésének helyére
* Ajotallas, csak akkor érvényes: és modjara vonatkozdé konkrét utasitasokért forduljon a

keresked6hoz, akitél a robotot vasdrolta, vagy a legkdzelebbi
szervizkdzponthoz. A jotallasi jog érvényesitéséhez a
vasarlonak be kell mutatnia a termékrél az eredeti kereskedd
altal kiallitott szamla vagy vasarldsi bizonylat eredeti
o Ajotalls érvényét veszti, ha: példanyat vagy masolatat. A korlatozott jotallas csak abban

' az orszagban érvényes és érvényesithetd, ahol a ZCS vagy a

a terméket nem a haszndlati és karbantartasi  gzerz3déses kereskeddk eredetileg értékesitették a terméket.
utasitdsoknak megfeleléen hasznaltak;

- a telepités vagy a hasznalat modja nem felel meg a
hasznalati Gtmutatonak;. TOVABBI MEGHATAROZASOK

- asorozatszamot torolték vagy az nem olvashat;

- barmilyen nem engedélyezett periférids eszkozt

- a hibads terméket a vasarlas datumat és a kereskedd
nevét feltlinteté eredeti, olvashaté szamldval vagy
vasarlasi bizonylattal egyiitt hozzak vissza.

hasznaltak, vagy a terméket médositottak; Helyszini timogatas '

- nem eredeti potalkatrészeket vagy tartozékokat °* Az Ugyfél még a jotdlldsi idGszak alatt sem jogosult
hasznaltak: helyszini terméktamogatasra.

- egy alkatrészt vagy tartozékot manipulaltak; * Amennyiben helyszini tAmogatasra van sziikség, a hivas

- akarbantartast a megrendelé vagy illetéktelen harmadik dija és a szervizkdzpont dltal alkalmazott 6radij az tigyfelet
fél végezte el; terheli.

- arobot, a tdpegység, a tolt6allomas vagy a tartozékok
meghibdsodasa olyan légkori tényezék miatt, mint  jayasiatok
példaul  villamcsapas, lavina, ~ f6ldcsuszamlds, o Tartsa meg az eredeti csomagolast.
tllfesziiltség, vihar, arviz, természeti katasztréfak stb.

4ltal okozott meghibasodds  Orizze meg a szdmléat vagy a vasarlasi bizonylatot (ennek

elmulasztdsa a garancia elvesztéséhez vezethet).
e A jotallas kizarasai és korlatozasai:

- a garancia nem terjed ki a hasznélat kévetkeztében ~Felhivjuk a figyelmet a kdvetkezdkre . L
elhasznalodd alkatrészekre, mint példéul a kefékre, ° A vasarlo kdteles figyelmesen elolvasni a hasznalati
vagokésekre, vezetédrotokra, csapokra, szijakra, utmutatot, és betartani az abban foglalt valamennyi
kerekekre, pengékre, kabelekre és csatlakozokabelekre; informacict.

- kuls6 alkatrészek és muianyag tamasztékok, amelyek
nem mutatnak gyartasi hibat. A mdanyag elszinez6dése
természeti okok vagy vegyi anyagok miatt;

- az akkumulator garancidja csak az elsé 24 hoénap
gyartasi hibaira korlatozédik;

- amotorokra 2 éves j6tallas vonatkozik, 3000 lizemorara
korlatozva.
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