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VISPARIGA INFORMACIJA

ROKASGRAMATAS MERKIS

 Sirokasgramata ir ierices komplektacijas neatnemama dala, un razotajs ir to izstradajis, lai sniegtu nepiecie$amo informaciju
personam, kuram ir atlauts stradat ar ierici.

* |erices operatoriem ir jaievero pareiza darba kartiba, uzmanigi jaizlasa $aja rokasgramata sniegtie noradijumi un jaievéro tie.
 Siir originala informacija, ko shiedz razotajs.

* Rupigi izlasiet rokasgramata sniegtos noradijumus, lai izvairitos no nevajadzigiem riskiem cilvéku veselibai un drosibai, ka
ari no materialajiem zaud&jumiem.

e Glabajiet rokasgramatu drosa un viegli pieejama vieta, lai vajadzibas gadijuma varétu to atri parlasit.

* Noteikta Saja rokasgramata un tas ilustracijas sniegta informacija var mazliet atskirties no Jusu ipasuma esosas ierices
konstrukcijas, tacu tas neietekmé tas ekspluataciju.

* RaZzotajs saglaba tiesibas veikt izmainas bez iepriekséja bridinajuma.

» Ipasi svarigas informacijas uzsvér$anai vai svarigu norazu apzimésanai rokasgramata ir izmantoti turpmak noraditie simboli.

4

® Bistami — Uzmanibu

Ar So simbolu apzime situacijas, kuras pastav tulitejs apdraudejums, kura nenemsana véra var radit draudus cilveku
veselibai un drosibai.

A Bridinajums - levérojiet piesardzibu

Ar So simbolu apzime situacijas, kuras ir jaievero noteikta kartiba, lai nepielautu apdraudejumu cilveku veselibai un
drosibas un aizsargatu iekartu.

Sis simbols apzimé ipasi svarigu tehnisko informaciju, kas obligati janem véra.
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ZINAS PAR RAZOTAJU UN IEKARTU

lekartai ir piestiprinata Seit redzama datu plaksnite. Taja ir sniegtas - S
norades un visa iekartas drosai ekspluatacijai butiska informacija. IDENTIFIKACIJAS PLAKSNITE

Lai sanemtu informaciju par tehniskajam prasibam, ludzu, Q) RaZOtaJ? identifikacija
sazinieties ar razotaja tehniskas apkalpo$anas centru vai (C) Modelis
pilnvaroto izplatitaju.

Tehniskas palidzibas sanemsSanai ir japazino tehnisko datu
plaksnité noradita informacija, aptuvenais ekspluatacijas stundu —

o =
(C) Versija :  (C) Izgatavosanas gads

®

skaits un konstatatas atteices veids. Manu:}amured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, Xxxixx><(>)<(><)6x5<>)<(>§<)><<>x( g E
] voe | a
A. RaZotaja nosaukums ® : ® A
® ||

B. CE atbilstibas markejums. I ”

C. Modelis un modifikacija/sérijas numurs/izgatavo$anas gads. P Sorozatszdm: @

'
'

'

I

'

'

i

AM:@  XXXXXXXXXXXXXX :
'

v

'

'

'

D. Tehniskie dati: spriegums, strava, aizsardzibas klase, svars,

plausanas platums. (D) Tehniskie dati

(C) Sérijas  (B) EK atbilstibas
numurs marké&jums

INFORMACIJA PAR DROSIBU

Razotajs ir rlpigi izvertéjis iespéjamos apdraudé&jumus un riskus cilvékiem, kas var rasties, stradajot ar iekartu. Sis informacijas
meérkis ir bridinat lietotajus par nepiecieSamibu stingri ieverot piesardzibu, lai izvairitos no riskiem.

DROSIBAS NOTEIKUMI

ST IEKARTA IR APRIKOTA AR ASMENI UN NAV ROTALLIETA!

« LUdzu, pirms iekartas lietoSanas uzsaksanas rupigi izlasiet So rokasgramatu, jo 1pasi droSibas
noradijumus, un parliecinieties, ka visas prasibas ir pilniba izprastas. lekartu drikst izmantot
tikai razotaja konkréti noteiktajiem merkiem. Ripigi ievéerojiet ekspluatacijas, tehniskas
apkopes un remonta veik§anas noradijumus.

« Robotaizmantosanas laika irjaparliecinas, kata darba zona neatrodas nepiederoSas personas,
jo Tpasi bérni, gados veci cilvéki un invalidi, ka arf majdzivnieki. Ja tas nav iesEe}ja_ms, robots
Ir jaieprogrammeé darbam laika, kad darba zona neviens neuzturas. Robotu nekada gadijuma
nedrikst atstat bez uzraudzibas, ja ir zinams, ka darba zona atrodas majdzivnieki, bérni vai citas
pet;sonas. Ja robota kustibas marsruta paradas cilveks vai dzivnieks, nekavejoties apturiet
robotu.

- Darbibas zonas, kas nav nozogotas un ir grati parejamas, iekartas ekspluatacijas laika
jauzrauga.

- Ja zales plaveju robotu izmanto_sabiedriskas vietas, ap to ir janovieto bridinajuma zimes.
Uz bridinajuma zimém ir_jabat sadam tekstam: "Uzmanibu! Automatiskais zales plavejs!
Uzturieties drosa attaluma no iekartas! Uzraugiet bernus!"

« Ar So robotu nedrikst stradat bérni un personas ar fiziskiem, manu vai garigiem traucéjumiem
vai nepieredzéjusas personas, kuras neparzina iekartu, iznemot par drosibu atbildigas personas
uzraudziba vai ja ir veikta instruktaza par iekartas lietosanu. Berniem nekada gadijuma nedrikst
laut spéléties ar iekartu.

+ Nedrikst atlaut izmantot robotu personam, kuras neparzina ta darbibas principus.

« Operatoriem, kuri veic tehniskas apkopes un remonta darbus, ir pilniba japarzina iekartas
tehniskas 1pasibas un drosibas noteikumi. Pirms robota lietoSanas uzsakSanas rupigi izlasiet
lietoSanas rokasgramatu un parliecinieties, ka ir izprasti visi noradijumi.

- Ir aizliegts nonemt, atslégt vai parbavéet uzstaditas drosibas, ierices. Razotajs neuznemas
atbildibu neoriginalu rezerves dalu izmantosanas gadijuma. Sis prasibas neieveroSana var
radit nopietnu apdraudéjumu cilveku veselibai un drosibai.
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« Parbaudiet, vai zaliena nav nekadu rotallietu, darbariku, koku zaru, apgérbu vai citu priekSmetu,
kas var sabojat asmenus. Zaliena pamesti priekSmeti var sabojat arl pasu robotu vai traucét
ta pareizai darbibai.

« Nevienam nekad nedrikst |aut sédét uz robota. Nekad nedrikst celt stradajosu robotu, lai
parbauditu asmeni vai parvietotu iekartu. Zem stradajosa robota nedrikst likt rokas un kajas.

« Robotu nedrikst izmantot, kamér darbojas udens smidzinataju sistéma. Sada gadijuma robots
un ddens smidzinataju sistéma ir jaieprogrammeé darbam atskirigos laikos. Robotu nedrikst
mazgat ar augstspiediena udens struklu, ne ari dal€ji vai pilniba iemérkt tdeni, jo tas nav
udensizturigs.

- Pirms_lietotdjam atlauto reguléSanas_vai tehniskas apkopes darbu veikSanas atvienojiet
elektribas padevi un iedarbiniet_drosibas ierici. Lietojiet razotaja ieteiktos individualos
aizsardzibas lidzek|us, jo 1pasi, stradajot ar griez€jasmeni, vienmer ir jalieto aizsargcimdi.

« Tirsanu un tehnisko apkopi nedrikst veikt bez uzraudzibas atstati berni.
« Robotu nedrikst lietot, ja ir bojats griezéjasmens. Nomainiet griezéjasmeni.

« Robotu nedrikst lietot, ja ir bojats augse€jais parsegs. Ja robota mehaniskas dalas ir bojatas,
tas ir janomaina.
« Robotu nedrikst lietot, ja ir bojats transformatora elektribas vads. Ja vads ir bojats, var notikt

saskare ar detalam, kas vada elektrisko stravu. Lai izvairitos no Sada riska, vads ir janomaina
razotajam, ta tehniskas apkalpo$anas centram vai citai personai ar atbilstosu kvalifikaciju.

« Ja darba laika tiek bojats stravas padeves vads, nospiediet STOP pogu un atvienojiet stravas
padeves vadu.

« Regulari vizuali parbaudiet robotu, lai parliecinatos, ka asmens, stiprinajumu skrives un
grieze€japarats nav nodilis vai bojats. Parliecinieties, vai visi uzgriezni, bultskrives un skrives
ir ciesSi pievilktas, lai robots butu laba darba stavokli.

. Jadrobots darba laika sak parmerigi vibrét, nospiediet STOP pogu un atvienojiet stravas padeves
vadu.

« Robotu nekad nedrikst izmantot un uzladét ta akumulatoru spradzienbistama un/vai
ugunsbistama vide.

« Izmantojiettikaiakumulatoraladétajuunbarosanasbloku, kuruiekartas komplektacijairieklavis
razotajs. NeEareiza lietoSana var izraisit elektrotraumas, parkarSanu vai kodigu Skidrumu
nopladi no akumulatora. Jebkada skidruma nopludes gadijuma nomazgajiet akumulatoru ar
udeni/neitralizéjosu lidzekli; ja Skidrums ir iek|uvis acis, tad ir javérsas pie arsta.

DROSIBAS IERICES

1. Skérs|u sensors

Ja notiek sadursme ar objektu, kura augstums ir vismaz 15 cm un kas spéj izturét robota triecienu (labi noenkurots pie zemes
un pietiekami liels), tiek aktivizéts trieciena sensors. Ja tas ir aktivizéts, robots partrauc kustibu un maina virzienu, lai izvairitos
no Skérs|a. Sensora aktivizeéSana pilniba negaranté cilveku, bérnu vai dzivnieku drosSibu.

2. Shipummeritajs
Ja robots strada uz nogazes, kuras slipums parsniedz maksimalo robezveértibu, vai apgazas, griez€jasmens tiks apturéts.
3. Avarijas apturésanas sledzis

Tas atrodas robota augsdala un ir apziméts ar vardu ,STOP”, kas ir lielaks neka parejie komandu apziméjumi uz papildtastatiras.
Ar Sis pogas nospieSanu jebkura bridi iekartas izmantoSanas laika var apturét robota zales plaujmasinas kustibu un asmens
grieSanos.

4. Aizsardziba pret stravas parslodzi

Katrs motors (asmens un riteni) darbibas laika tiek nepartraukti kontroléts, lai atklatu situacijas, kuru dél tie var parkarst. Ja
parkarsTs ritenu motors, robots méginas turpinat kustibu pretéja virziena. Ja stravas parslodze saglabasies, robots apstasies
un pazinos par klimi. Griezéjasmena motora parkarSanas gadijuma ir iesp&jami divi darbibas veidi. Ja raditaji neparsniedz
pielaujamo diapazonu, robots veiks manevrésanu, méginot atbrivot griezéjasmeni. Ja virsstrava ir zemaka par aizsardzibas
diapazonu, robots partrauks darbu un signalizés par motora k|umi.

5. Sensors neuztver signalu

Ja netiks uztverts signals, robots nekavéjoties apstasies.
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DROSIBAS SIGNALI

Rapigi izlasiet lietotaja
rokasgramatu, lai izprastu
apziméjumu  nozimi  pirms
masinas lietoSanasuzsaksanas.

/A

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
4

Nepieskarieties rotéjoSam
asmenim un nelieciet rokas
vai kajas zem masinas, kamer
ta darbojas. Pirms jebkadu
darbu veikSanas sagaidiet, lidz
asmens un kustigas dalas ir
pilniba apstajusas.

i-T

levérojiet  pietiekami  drosu
attalumu no masinas, kamer ta
darbojas.

Parliecinieties, ka laika, kad
robots strada, ta darba zona
nav neviena cilvéka (jo Tpasi
bérnu, gados vecu cilveku vai
invaITdu()] un  majdzivnieku.
lekartas darbibas laika bérniem,
majdzivniekiem  un  citam
personam ir jauzturas drosa
attaluma no iekartas. Sada
riska novérSanai ir ieteicams
planot zales plausanu ar robotu
piemérotos laikos.

Masina nav paredzéta
brauksanai.

o> | >

ledarbiniet droSibas ierici pirms
darba ar masinu vai pirms tas
pacelSanas.

Bridinajums! Uz  masinas
nedrikst liet Gdeni tas tirisanai
vai mazgasanai.

Parliecinieties, ka laika, kad
robots strada, ta darba zona
nav neviena cilvéka (jo Tpasi
bérnu, gados vecu cilveku vai
invaITdu()] un  majdzivnieku.
lekartas darbibas laika bérniem
un citam personam, ka arl
majdzivniekiem ir jauzturas
drosa attaluma no iekartas.
Sadariska novérsanaiieteicams
planot zales plausanu ar robotu
piemeérotos laikos.

Lietojiet  robotu  tikai ar
instrukcija noraditajiem stravas
padeves avotiem.
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TEHNISKA INFORMACIJA

TEHNISKIE RAKSTURLIELUMI

Apraksts

BO9SELO

Maksimala ieteicama plaujama platiba

Darba veiktsp&ja (-20%(*)) m2 (sq ') (3375607%')
Izméri (W x H x D) mm 533x533x333
Robota svars (ar akumulatoru) kg 18,5
Plausanas augstums (Min-Maks.) mm (") 25-70 (0,98-2,76 ")
Asmens diametrs mm (") 290 (11.42")
Motors bez sukam
Asmens atrums apgr./min 3000
Kustibas atrums Metri / Minute 30(97,7")

75% atlauts, atkariba no zaliena Tpatnibam un uzstaditajam
paligiericem.

S L . o

Maks. ieteicamais sfipums () % 70% maks. at|autais un ieteicamais slipums.

65% aréejas robezas vai perimetra vada tuvuma.

_ROBOTS: -10°(14 ) (Min) +50° (122 F.) (Maks.)
Apkart&ja darba temperatiira Maks. °C UZLADES STACIJA: -10°(14 E. (Min) +45° (113 F.) (Maks.)
AKUMULATORA LADETAJS: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Maks.)

Meéritais trok$na skaluma limenis dB(A) 63
_ _ROBOTS: IPx5
Udensizturibas klase P UZLADES STACIJAS: IPx4

AKUMULATORA LADETAJS: IPx4

Elektrotehniskie raksturlielumi

Mean Well
ELG-240-30ZCTE
BaroSanas bloks (litija leejas jauda:
akumulatoram) 100-240V~; 2.2 A;
50/60 Hz; Class 1
Izejas jauda:
294V —;80A
Akumulatora un uzladégjamo bateriju tips
Atkartoti uzladejama litija jonu
baterija (nominals spriegums) 259V 10Ah
Uzlades veids kontakta
Vidéjais uzlades laiks hh:mm 2:00
Videjais plausanas ilgums péc pilna hh:mm 2:30

atkartotas uzlades cikla (*)

(*) Atkariba no zalaugu stavokl|a un zaliena virsmas.
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Raiditajs robota vadisanai

Darba frekvences josla (Hz) 500 - 60000
Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) <10

Bluetooth

Darba frekvences josla (MHz) 2402 - 2480
Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) <14

GSM
Aprikojums/piederumi/funkcijas

Apstradajamo zonu skaits kopa ar

Darba frekvences josla (MHz) 850/900/1800/1900

Maksimala radiofrekvences jauda (dBm) < 33

galveno zonu 8
Lietus sensors Standarta
Eco ReZims -paSprogramméjams

(patentéts) Standarta
Savienojuma modulis (GPS, GPRS) Standarta

AtgrieSanas uzlades stacija veids

"V-Meter" - "sekot perimetra vadam"

Perimetra vada maksimalais garums
(aptuvena vertiba, kas aprékinata uz
pareizas formas perimetra pamata)

m ()

1000 (3280 )

(*) Atkariba no zalaugu stavokl|a un zaliena virsmas.

VISPARIGS IEKARTAS APRAKSTS

lekarta ir robots, kas ir konstruéts un veidots automatiskai zales
plausanai piemajas darzos un zalienos jebkura diennakts laika.

Atkariba no applaujamas platibas Tpatnibam robotu var
ieprogrammeét darbam vairak neka viena zona: galvenaja zona un
papildu zonas (atbilstosi dazadu modeju tehniskajam Tpasibam).

Darba laika robots veic plauSsanu ar perimetra vadu iezimétaja
platiba.

Kad robots uztver perimetra vadu vai atduras pret $keérsli, tas
maina kustibas virzienu saskana ar nejausibas principu un atsak
kustibu jauna virziena.

Atbilstosi darbibas nejausibas principam robots automatiski
noplauj visu ieziméto zaliena platibu (skatit attélu).

Robots spéj atpazit vietas darza ar augstaku un/vai biezaku zales
segu un nepiecieSamibas gadijuma automatiski ieslégt spiralveida
kustibuy, lai pilniba noplautu zali. Spiralveida kustibu var art ieslegt,
nospiezot pogu ,ENTER” (,IEVADE"), kamér robots plauj zali.

Zaliena platiba, kuru robots spé&j noplaut, ir atkariga no vairakiem
faktoriem:

¢ robota modelis un uzstadito akumulatoru tips;

e teritorijas Tpatnibas (Ilkumainas robezas, nelidzens reljefs,
atseviskos nogabalos sadalitas teritorijas utt.);

e zaliena Tpatnibas (zalaugu veids un augstums, mitruma
koncentracija utt.);

e asmens stavoklis (asums, aplikumu un nosédumu esamiba uz
ta utt.).
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IUZSTADISANA

IEPAKOJUMS UN IZSAINOSANA

lekartu piegada atbilstosa iepakojuma. Izsainosanas laika uzmanigi iznemiet iekartas dalas un parbaudiet, vai tas nav bojatas.

Bridinajums - ievérojiet piesardzibu!

Plastmasas iesainojums un plastmasas kastes ir jaglaba zidainiem un bérniem nepieejama vieta - pastav
nosmaksanas risks!

_

Saglabajiet iepakojuma materialus.

SISTEMAS UZSTADISANAS PLANOSANA

Robotu nav sarezditi uzstadit, tacu pirms tam javeic neliela planos$ana, lai atrastu labako vietu uzlades stacijas, baro$anas bloka
novietosanai, ka ari perimetra vada izvietosanai.

e Uzlades stacija janovieto zaliena mala, vélams to uzstadit
vieta ar lielu laukumu, no kuras ir viegli piek|ut paréejai zaliena
teritorijai. Vieta, kur ir novietota uzlades stacija, turpmak teksta
ir apziméta ka ,galvena zona”.

raiditajs

— barosanas
V bloks ™.
Bridinajums - ieveérojiet piesardzibu! d ||
Barosanas bloks ir janovieto bérniem neaizsniedzama :
ieta. Pieméram, vairak neka 160 cm augstuma Min. augst
vieta. ) g . 160 cm
/63"

Bridinajums - ievérojiet piesardzibu!

BaroSanas blokam drikst pieklut tikai personas, kuram
tas ir atlauts.

Bridinajums - ievérojiet piesardzibu!

Lai iekartu varétu pieslégt elektribai, uzstadiSanas vietas tuvuma ir jabiit elektribas rozetei. Parliecinieties, ka
pieslegums elektrotiklam atbilst piemérojamo normativo aktu prasibam. Darba drosibas labad parliecinieties, ka
elektrosistema, kurai ir pieslégts barosSanas bloks, ir aprikota ar darba kartiba esoSu zemé&jumu. Elektroapgades
kedei ir jabut aizsargatai ar diferencialas stravas aizsardzibas automatu, kura atslegsanas strava nav lielaka par 30
mA.

_

Bloku ir ieteicams uzstadit aizsledzama elektroinstalacijas skapi (kas ir paredzéts lietoSanai arpus telpam vai
telpas) ar labu ventilaciju, kas nodrosina pareizu gaisa cirkulaciju.

* Robotam ir jaspé€j viegli atrast uzlades staciju darba cikla beigas, kas ir ari sakuma punkts jaunam darba ciklam un citu darba
zonu sasniegS$anai, kuras turpmak ir apzimétas ka ,papildu zonas”.

e Uzlades stacijas uzstadiSana jaievero $adi principi:

[l[dzena virsma;

bliva un stabila virsma ar labu drenazas spéju;

- vélams, lai ta atrastos plasakaja zaliena dalg;

- jair uzstaditi tdens smidzinataji, japarliecinas, ka Udens izsmidzinasanas sprauslas nav vérstas pret uzlades stacijas
iekSpusi;

- japarliecinas, ka uzlades stacijas ieeja ir novietota ta, ka redzams attéla, lai robots varétu taja iek|ut, sekojot perimetra
vadam pulkstenraditaja virziena;

- pirms uzlades stacijas ir jabtt 200 cm lielai taisnai platibai; y

- zalienu norobeZojoSi metala stieni vai margas blakus stacijai var radit signala trauc€jumus. Sada gadijuma stacija

janovieto cita darza pusé vai drosa attaluma no metala skérsla. Ja vélaties sanemt plasaku informaciju, lidzu, sazinieties

ar razotaja tehniskas apkalpo$anas centru vai pilnvaroto izplatitaju.

9 Lietotaja rokasgramata



e Uzlades stacija ir kartigi janostiprina uz zemes. Lai nepielautu neliela paaugstinajuma veidoSanos uzlades stacijas prieksa,
pie tas ieejas janovieto mazs maksliga maurina gabals. Cits risinajums ir nonemt daju no zalaugu segas un uzstadit uzlades

staciju viena limenr ar zali.

e Uzlades staciju ar baroSanas bloku savieno elektribas vads, ta savienojuma ar uzlades staciju linijai ir jaatrodas arpus

applaujamas platibas

e Uzstadot barosanas bloku, ir jaievéro $adi noteikumi:

- tas jauzstada labi vedinama vieta, kas ir aizsargata pret
atmosféras nokriSniem un tieSiem saules stariem;

- tovelams uzstadit maja, garaza vai Skunit;

- ja tas ir uzstadits arpus telpam, tad robotam janodrosSina
aizsardziba pret tieSiem saules stariem un ddeni. Tas
nozimé, ka bloks jaievieto védinama kasté. Tas nedrikst
tieSa veida saskarties ar augsni vai mitru vidi;

- asirjanovieto arpus zaliena, nevis ta iekSpuse;

- iztaisnojiet elektribas vada lieko posmu no uzlades stacijas
[1dz baroSanas blokam. Elektribas vadu nedrikst saisinat vai
pagarinat.

e Vada ienakoSajam posmam ir jabut taisnam un novietotam
perpendikulari uzlades stacijai vismaz 200 cm (78,74 collu)
garuma, un izejoSais posms janovieto no uzlades stacijas
aizejosa virziena. Tas nodrosinas robota pareizu atgrieSanos.

Jarobots ir novietots darbam teritorija, kura strada vél viens robots
(ko izgatavojis tas pats vai cits razotajs), tad robota uztvéréjs un
raiditajs ir jaiestata tada veida, lai abu robotu sakaru frekvences
savstarpégji neparklatos. Sada gadijuma ir jasazinas ar tuvako
klientu apkalposanas centru.

Lietotaja rokasgramata 10
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PERIMETRA VADA UZSTADISANA

Pirms perimetra vada uzstadiSanas ir japarbauda visa zaliena r“ N S

virsma. Perimetra vada uzstadiSanas laika javeic nepiecieSamie

zalainas virsmas sagatavosanas darbi, lai robots darbotos pareizi. ::

1. Izvértgjiet labako atgriesanas uz uzlades staciju veidu saskana | & & , Pfri[netra kab%!ﬁt
ar nodald ,ATGRIESANAS UZ UZLADES STACIJU VEIDS" |4 Ml

sniegtajiem noradijumiem.
2. Darba zonu sagatavo$ana un norobezosana.
3. Perimetra vada uzstadisana.

4. Uzlades stacijas un baroSanas bloka uzstadi$sana Uzstadot
perimetravadu,jaievéro uzstadisanas virziens (pulkstenraditaju
kustibas virziend) un pukudobju apbrauks$anas virziens (pretgji
pulkstenraditaju kustibas virzienam), ka redzams attéla.

ATGRIESANAS UZ UZLADES STACIJU VEIDS

Robots var atgriezties uz uzlades staciju divos dazados veidos
atkariba no ta, kas ir iestatits lietotaja izvélnes lauka ,Settings
- Re-entry to Base” (,lestatijumi”: ,AtgrieSanas bazes stacija”).
Metode ,0n the Wire” (,vada signala uztver§ana”) ir jaizmanto
tikai tad, ja darza un perimetra vada tuvuma (divu metru robezas)
atrodas daudzi Skersli. Visos paréjos gadijumos labak izmantot
metodi ,V-Meter”, lai robots varétu visatrak atgriezties uzlades
stacija.

LOFF”. Saja atgrieSanas uz uzlades staciju rezZima robots
parvietosies gar perimetra vadu, riteniem atrodoties viena vai otra
vada pusé. Ja ir iestatits Sis atgrieSanas uzlades stacija veids, o

tad nav nepiecieSams izveidot turpmak aprakstito atsaukSanas 660
punktu uz vada (,Recall on Wire"). n 5 :::

_ _ $auraka par2m ||» & o 5/ony
"MIN", "MED" , "MAX". lestatot So atgrieSanas uz uzlades staciju @ ) \ XX -

metodi, robots apbrauks perimetra vadu attaluma , kas mainas 1o2mt. ~ ) 2 mt.
atkariba no atlasttas opcijas. Ar $o metodi robots atrak sasniedz zlades ﬁ

bazi, bet ir nepiecie$ams, lai pa trajektoriju, kas mas$inai bus |Stacia
jabrauc, nav skerslu. Kad robots tuvojas uzlades pamatnei un
uztver tas signalu, tas sak virzities pa vadu, lai varétu pareizi
iebraukt.

10mt. 1,5mt. 2mt.

Gadijuma3, ja pastav Sauras ejas, ir jauzstada ipasas formas vads - ta sauktais "lzsaukuma vads".

Tiklidz robots atpazist "izsaukumu', tas seko perimetra vadam ar mazaku atrumu un lielaku precizitati 13 Mt. (42,65') , lai péc
tam atgrieztos bazes atgrieSanas rezimaMIN, AVERAGE, MAX" ja vin$ nav ticis stacija uzpildisana.

Atsauk$anas punkta izveidoSanas kartiba ir Sada:

e atsauks$anas punkts ir vada posms, kura garums ir apméram 2 m un atstatums starp abiem vadiem ir 5 cm;
e atsauk$anas punktam jaatrodas 2 m (6,6 pédu) attaluma pirms jebkadam sauram parejam;
e atsaukSanas punkts jaizveido posma, kas atrodas atras atgrieSanas marsruta prieksa.

leverojiet! Ja robots noteikta laika posma var sastapt uzlades staciju, tas seko perimetra vada rezima “OFF”.
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DARBA ZONU SAGATAVOSANA UN ROBEZU IEZIMESANA

Zaliena sagatavosana plausanai "

1. Parbaudiet, vai noplaujamais zaliens ir lidzens un taja nav
bedru, akmenu vai citu $kérslu. Ja nepiecieSams, sagatavojiet
zalienu, aizberot bedres un novacot visus Skerslus. Ja dazus
skerslus nav iespéjams aizvakt, Sadas zonas ir pienacigi
jaiezimé ar perimetra vadu.

2. Robots var noplaut platibas darba zonas iekSpusé, kuru
maksimalais slipums ir 75% (75 cm uz nogazi viena metra
garuma), ja vien zaliens ir sauss un ar taisnam robezam, bez
ritenu izslidésanas riska atkariba no uzstaditajam paligiericem.
Visos parejos gadijumos ir jaievéro 70% slipuma robezvértiba.

Perimetra vads ir jauzstada uz zemes pamatnes, kuras
slipums nav lielaks par 65% (65 cm uz nogazi viena metra
garuma), nemot vera, ka robotam atcela uz uzlades staciju
ir nepiecieSama lielaka ritenu sakere ar virsmu. Tapéc ir
nepiecieSams rupigi parbaudit zaliena stavokli un ieverot
ierobezojumus.

Ja perimetra vads ir novietots uz nogazeém, kas ir lielakas
par 65%, robots var nolemt attalinaties no ta, lai parvietotos
vieglak, jo tas nespé€j parvarét Sauras ejas.

Slipums nedrikst bt lielaks par vismaz 35 cm no perimetra
vada iekSpusé un arpusé. Gadijuma, ja Sie noradijumi netiek
izpilditi, un robots, stradajot normala darba rezima, uz nogazes
sastopas ar ierobezojoSo vadu, ta riteni var sakt shdet, ka
rezultata tas var nok|ut arpus darba zonas.

Ja uz nogazem, kuras atbilst iepriekSminétajiem
ierobezojumiem, ir jebkadi skersli, virsma ir jaizlidzina vismaz
35 cm garuma augsupejosa virziena aiz Skeérs|a, lai samazinatu
slipumu.

I ——

Robotu nevar izmantot tadu platibu applausanai, kuras
slipums ir lielaks par pielaujamo. Sada gadijuma
perimetra vads jauzstada pirms slipa nogabala,
nodalot to no applaujamas platibas.

75 %, —~=775cm
| (29,52")
100 cm (39,3 ")
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Darba zonas robezu iezimesana

3. Parbaudiet visu zaliena virsmu un noveértgjiet,

vai ir
nepiecieSams to sadalit atseviskas darba zonas atbilstosSi
turpmak izklastitajiem noteikumiem. Lai atvieglotu perimetra
vada uzstadiSanu, pirms tas japarbauda visa uzstadiSanas
trase. Attéla ir redzams zaliens ar perimetra vada uzstadisanas
trasi.

UzstadiSanas laika ir nepiecieSams apzinat iesp&jamas
papildu zonas un slégtas zonas. Papildu zona ir zaliena dala,
kuru ar galveno zonu savieno pareja, kura robotam ir grati
ieklit tam raksturiga parvietoSanas veida dé|. leklisanu
zona nedrikst traucét nekadi pacélumi vai ieplakas, kuras
ir lielakas, neka pielaujams. Tas, vai zona ir uzskatama par
papildu zonu, ir atkarigs arf no galvenas zonas lieluma. Jo
lielaka ir galvena zona, jo sarezgitak bis iek|Tt Sauras parejas.
Kopuma par papildu zonu uzskata pareju, kura ir Sauraka
par 200 cm. Pielaujamo papildu zonu skaits ir atkarigs no
modela tehniskajam Tpasibam (skatit nodalu ,Tehniskie
raksturlielumi”).

Minimalais parejas platums starp perimetra vadu abas pusés
ir 70 cm. Perimetra vads ir jauzstada noteikta atstatuma (ka ir
noradits turpmak) no jebkadiem objektiem arpus zaliena, un
tas nozimég, ka nepiecieSamajam parejas lielumam ir jabut 140
cm, ja abas pusés atrodas siena vai dzivzogs.

Ja pareja ir |oti gara, platumam starp abas pusés esoso
perimetra vadu ir jabat lielakam par 70 cm.

Gadijuma, ja attalums no malas lidz malai Sauraja eja ir mazaks
par 70 cm, robots var izmantot $o eju tikai, lai sasniegtu
sekundaro zonu (tas nevarés plaut zalienu pasa €ja).
Minimalais attalums starp vadiem Saja gadijuma ir 30 cm.

Ja minimalo 30 cm attalumu nav iespé&ams ievérot, tad
sekundara zona uzskatama par SLEGTU ZONU.

Sikaku informaciju lasiet sadala "Slegto zonu parvaldiba".
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4. Jadarba zonas iekSpusé vai arpuseé atrodas ietve vai brauktuve, kas ir viena liment ar zalienu, perimetra vads jauzstada 5 cm
attaluma no ietves malas. Robots izbrauks mazliet arpus zaliena un noplaus visu zali. Ja ietve ir izgatavota no metala vai ja
teritorija ir kanalizacijas luka, dusas tdenu uztveréjs vai elektriskie vadi, perimetra vads ir jauzstada vismaz 30 cm attaluma
no metala priekSmetiem, lai tie neraditu trauceéjumus robota darbibai un perimetra vada signalam.

_

Attéla ir sniegti darba zonas iekSpusé un arpusé esosu objektu pieméri un noraditi attalumi, kas jaievéro, lai pareizi
uzstaditu perimetra vadu. leziméjiet no dzelzs vai citiem metaliem izgatavotu priekSmetu (noteku luku, elektribas
pieslegumu utt.) robezas, lai noverstu perimetra vada signala traucéjumus.

Ja darba zonas iekSpusé vai arpusé atrodas Skeérslis, pieméram, ietves mala vai siena, perimetra vads jauzstada vismaz 35
cm attaluma no Skéersla. Ja nevélaties, lai robots ietriektos skérsli, tad ir japalielina attalums starp perimetra vadu un Skérsli,
uzstadot perimetra vadu vismaz 40 cm attaluma no ta. Zali pie norobezotas darba zonas malas un arpus tas var noplaut ar zales
trimeri vai krimgriezi.

35cm.
/13,78"

Ja darba zonas iek$pusé vai arpusé ir pukudobe, dzivzogs, augi ar izvirzitam sakném, mazi gravisi (2-3 cm lieli) vai 2-3 cm
augstas apmales, perimetra vads ir jauzstada vismaz 30 cm attaluma no $kers|a, lai nepielautu bojajumu nodariSanu robotam
vai Skerslim.

Parejo zali darba zonas iekSpuseé var noplaut un nolidzinat ar zales trimeri vai krimgriezi.

ﬂ) cm.

/11,81°

saknes virs zemes

30 cm.
/11,81"
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Ja darba zonas iekSpusé vai arpuseé ir peldbaseins, dikis, krauja, gravis, pakapieni vai koplietoSanas celi, kas nav norobezoti ar
viegli Skérsojamu zogu vai sienu, perimetra vads ir jauzstada vismaz 90 cm attaluma no to malas. Lai perimetra vadu varétu
uzstadit iespejami tuvu applaujamas platibas malai, ieteicams ierikot gruti $kérsojamu Zogu, ja $ada platiba atrodas blakus
koplietoSanas zonam, vai vismaz 15 cm augstu Zogu visos pargjos gadijumos. Sada gadijuma perimetra vadu bus iesp&jams
uzstadit iepriek$€jos punktos minétajos attalumos.

_

Riipigi ieverojiet rokasgramata minétos attalumus un slipuma robezveértibas, lai nodrosinatu robota pareizu
uzstadisanu un darbibu. Nogazu vai slidenas zemes gadijuma attalums ir japalielina par vismaz 30 cm.

90 cm.
/3544

Robots ir aprikots ar sensoriem, kas spéj noteikt kustigus Skér§lus. Lai nodrosinatu drosu un klusu darbibu, més iesakam
norobezot jebkadas formas un izméra fiksétus skérslus.

Lai iezimétu Skers|a robezu, iezimésana jasak ar Skérslim tuvako perimetra aréjo punktu, uzstadot perimetra vadu Skérs|a
virziena, apkart tam un péc tam novietojot vadu preteja virziena tiesi blakus Skers|a virziena vérstajai [inijai, precizi ieverojot
iepriekSejos punktos minétos attalumus. Skérs|a virziena un pretéja virziena vérstais vads janostiprina uz viena un ta pasa
mietina, lai robots varétu parvietoties gar perimetra vadu.

Lai robots darbotos pareizi, parklas§anas posma minimalajam garumam ir jabat 70 cm, lai robots varétu parvietoties sistematiski.

Ja slipa darba zona, kuras slipums parsniedz
25%, ir skersli (pieméram, koki, pukupodi,
stabi u.°tml.), tad ir nepiecieSams tiem apkart
izvietot perimetralo vadu.
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NOGAZES

Parbaudiet, vai visas zaliena zonas neparsniedz pielaujamos slipumus (sk. "Tehniskie dati")
Nedrikst plaut apgabalus ar lielaku slipumu vai ar Tpasibam, kas nav savienojamas ar pareizu robota darbibu (skatit sadus
punktus). Augstaku slipumu gadijuma tie ir janodala.

_

Sensori, ar kuriem robots ir aprikots, lauj tam atpazit skerslus, ari stradajot uz nogazem, ja tiek ieveroti nodala
«Darba zonas norobezosana» ietvertie nosacijumi. Ja slipums ir specifikacija paredzétajas robezas, ir ieteicams
robotu parbaudit pirmas lietoSanas laika.

KALNUP LEJUP
( ) ( )

D D

lielaks par 1m /393"
no 0 lidz-75%

(29,53 ")

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Robots spégj tikt gala ar slipumiem lidz 45%, ja vien tie samazinas attaluma, kas parsniedz vienu metru.

STAVAS NOGAZES

Péksnas slipuma mainas gadijuma (vairak neka 30%) robota droSibas sistéma to interpreté ka neparastu situaciju un tapéc
maina brauks$anas virzienu, lai robots atgrieztos drosiba, turpinot plaut zalienu.

Koki ar stublaju, kas pakapeniski pacelas no zemes, vai akmeni, kas novietoti, lai norobezotu puku dobes, kur zales virsma ir
Iézena, tiek interpretéta arf ka slipuma maina.

_
Ja slipums ir specifikacija paredzétajas robezas, ir ieteicams robotu parbaudit pirmas lietoSanas laika.

KALNUP LEJUP
( ) ( )

no 0 lidz +25% no 0 lidz -25%

-25 ?’,//’ 25¢cm
(9,84")

100 cm (39,3 ")

Robots spéj tikt gala ar nogazém ar slipumu lidz 25%, ja tos augstums samazinas peksni.

Lietotaja rokasgramata 16



PERIMETRA VADA UZSTADISANA

Perimetra vadu var ierakt zeme vai novietot virs tas. Ja Jums ir vadu
lniju ieklasanas masina, lielakas aizsardzibas nodrosinasanai
vadu ir ieteicams ierakt zemeé.

Pretéja gadijuma uzstadiet vadu uz zemes ar komplektacija perimetra kabelis
iek|lautajiem mietiniem turpmak aprakstitaja veida.

 Er——

Perimetra vada uzstadiSana jasak no vietas, kur
ir novietota uzlades stacija, ieplanojot vairakus
papildu metrus, lai platibu varétu samazinat, veicot
pievienosanu baroSanas blokam uzstadiSanas
nosleguma posma.

Uz zemes novietots vads

Noplaujiet zali iesp€jami zemu ar zales trimeri vai krimgriezi visas
vada izvietoSanas trases garuma. Tadéjadi vadu bus vieglak uzklat
uz zemes un tiks samazinats risks, ka robots sabojas izolaciju.

1. Vads jauzstada pulkstenraditaju kustibas virziena visas trases
garuma un janostiprina ar iekartas komplektacija ieklautajiem
mietiniem, ieverojot ne vairak k& apméram 100 cm atstatumu
starp mietiniem. Vadam ir jabat saskaré ar zemi, lai robots to
nesabojatu, pirms vads apaug ar zali.

- Perimetra vada uzstadiSanas laika jaievéro uzstadiSanas
virziens apkart puku dobém, t. i., pret€ji pulkstenraditaju
kustibas virzienam.

- lzliektos posmos nedrikst pielaut vada sapiSanos, tam ir
jabat vienmerigi izliektam (20 cm radiusa).

la stiprin
kniedes

--------------

Zeme ierakts vads
1. Izrociet zemé vienmeérigu padzilinajumu (apméram 2-3 cm).

2. Uzstadiet vadu pulkstenraditaju kustibas virziena visas trases garuma dazu centimetru dziluma. Vads ir jaievieto ne dzilak
par 5 cm, lai nepasliktinatu robota uztverama signala kvalitati un stiprumu.

3. Vada ieklasanas laika dazas vietas to var but nepiecieSams nostiprinat ar iekartas komplektacija iek|lautajiem mietiniem, lai
péc apbérsanas ar zemi tas paliktu sava vieta.

4. Apberiet visu vadu ar zemi un parliecinieties, ka tas zemé ir nospriegots.
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Perimetra vada savienosana

Ja uzstadisanas pabeigsanai ir nepiecieSams Vvél viens perimetra

vads, ir jaizmanto originalais savienojums.

levietojiet katra vada galu savienojuma un parliecinieties, ka vadi ir
pilniba ievietoti un vadu gali ir redzami katra pusé. Nospiediet lejup

augsdala esoso galvinu visa tas garuma, izmantojot knaibles.

 Er——

- Drosa elektribas piesleguma izveidoSanai drikst
izmantot tikai originalos savienojumus.

- Nedrikst izmantot izolacijas lenti vai citus
savienojumu veidus, kas nenodrosina pienacigu
izolaciju (uzgalus, spailes utt.). Péc noteikta
laika augsné esoSais mitrums izraisa perimetra
vada oksidésanos un darbibas traucejumus.

UZLADES STACIJAS UN BAROSANAS BLOKA UZSTADISANA

Bridinajums - ieveérojiet piesardzibu!

Pirms apkopes darbu veikSanas robots ir jaatvieno no
elektrotikla.

Barosanas bloks ir janovieto bérniem neaizsniedzama
vieta. Pieméram, vairak neka 160 cm augstuma.

Savienojuma ar uzlades staciju kabeli nedrikst
saisinat vai pagarinat, kabela parpalikums ir jasaloka
astotnieka forma, ka redzams attéla.

Uzstadamais perimetra vads nedrikst bat isaks par 50

m, nepiecieSamibas gadijuma sazinieties ar tuvako
klientu apkalpoSanas centru.

1. Novietojiet uzlades staciju ieprieks izveleta vieta.

barosanas avots (A)

a

aizsargs (L)

2. levietojiet perimetra vadu (M) ar vadotni uzlades stacija. Nogrieziet lieko perimetra stiepli apméram 5cm virs savienotajiem.

3. Pievienojiet stacijas ienako$o vadu raiditaja (T) sarkanajai spailei. Pievienojiet stacijas izejoso vadu melnajai spailei.

Spailes izmanto tikai originala perimetra vada pievieno$anai.

E =y =W = S| =
(=]

R =]
Lo
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4. Nostipriniet uzlades staciju (N) uz zemes ar mietiniem (P). Ja
nepiecieSams, nostipriniet uzlades staciju ar enkurskravem

(Q).

5. Uzstadiet baro$anas bloku (A).

6. Pievienojiet uzlades stacijas (N) elektribas vadu (E) barosanas
blokam (A).

7. levietojiet baroSanas bloka (A) vada kontaktdaksu elektribas
rozete..

8. Ja sak mirgot raiditaja LED signallampina, piesléegums ir veikts

pareizi. Ja signallampina nemirgo, ir janoskaidro darbibas
traucéjuma iemesls (skatit nodalu (Trauc&jummeklésana”).
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REGULESANA REGULESANA

REGULESANAS IETEIKUMI

_

Regulésana lietotajam ir javeic Saja rokasgramata aprakstitaja kartiba. Nedrikst veikt nekadus regulésanas darbus,
kuri nav skaidri aprakstiti Saja rokasgramata. Jebkadus 1pasus regulésanas darbus, kuri nav skaidri noraditi Saja
rokasgramata, drikst veikt tikai razotaja pilnvarota apkalpoSanas centra personals.

PLAUSANAS AUGSTUMA REGULESANA

Pirmas lietoSanas iestatiet vélamo plausanas augstumu.
Plausanas augstumu var regulét, izmantojot lietotaja izvélni, kas aprakstita nodala "LietoSana un ekspluatacija".
@

(4

Ar robotu nedrikst plaut zali, kas ir vienu centimetru augstaka par griezéjasmeni. Pakapeniski samaziniet plausanas
augstumu. Ir ieteicams samazinat augstumu par vismaz 1 cm reizi viena vai divas dienas, lidz ir sasniegts
piemérotakais augstums.
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LIETOSANA UN EKSPLUATACIJA

LIETOTAJA PIENAKUMI

_

- Pirms robota pirmas izmantoSanas reizes ir rupigi jaizlasa rokasgramata un japarliecinas, ka ta ir pilniba
izprasta, jo 1pasi visa informacija par drosibu.

- lekartu drikst izmantot tikai raZzotaja noteiktajiem mérkiem. Aizliegts veikt jebkadas ierices parbuvi citadu
ekspluatacijas 1pasibu iegiiSanai.

- Nekada gadijuma nav ieteicams izmantot robotu un ta atbalsta iekartas sliktos laika apstaklos, jo 1pasi ja
pastav zibenosanas risks.

ATTELA IR REDZAMS VADIBAS POGU IZVIETOJUMS UZ MASINAS

Attéla ir redzams vadibas pogu izvietojums uz masinas.

STOP.

ST poga janospiez, lai pilniba apturétu zales plavéju.
Ta jaizmanto tikai talitéja apdraudéjuma gadijuma un
robota tehniskas apkopes veikSanai.

Ta atrodas labaja puse un |auj ieslegt vai izslegt plaveju.

(A)

Norada, ka robots parraida/uztver GPS poziciju.

Norada, ka notiek Bluetooth datu apmaina ar ierici. Ja
ierice ir atvienota, ikona nodziest.

% <D )

Norada sanemta GSM signala stiprumu. Signala
stiprums paradas vairakas joslas no 1 hdz 4. Ja
tas mirgo, robots parraida/uztver datus GSM tikla.
Izzudu$a vai |oti vaja signala gadijuma joslas ir tukSas.

I Norada akumulatora uzlades limeni.

Robota informacija. Norada uzstadito versiju un
informaciju par darba laiku.

Sakums. Piekl|Ust izvélnei.

TieSsaistes palidziba: Parada 1su aprakstu par
pieejamajam funkcijam.

Atgriezas vienu limeni ieprieks.

S AOINION

Apstiprina darbibu.
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Robots uzlades stacija

"Sakt darbu"

6—\ Nekavejoties uzsak darba ciklu. Kamér robots
? uzladejas, Jus varat izveléties darba zonu un laiku, kad
atgriezties uzlades stacija.

Nekavéjoties uzsak darbu.

00—

Lauj uzstadit darba zonu un laiku, kad
f-\‘ atgriezties uzlades stacija.

"Pauze"

m Robots aptur automatisko programmeésanu. Jus varat
— =" uzstadit dienu, kad atsakt automatisko ciklu. Lai
apturétu robotu uz vairak neka nedé|u, izslédziet to.

& "Uzstadijumi”
,{E}, Lauj programmeét robotu. Skat “lzvélnes iestatijumi —
programmeésanas rezims”.

Robots darza

"Atgriezties”
@ Robots nekavéjoties atgriezas uzlades stacija.

Atgriezas uzlades stacija. Nakamais darba

cikls tiks uzsakts atbilstoSi uzstaditajam
@ grafikam.

Atgriezas uzlades stacija un tur paliek [idz

m izvelétajai dienai un laikam.

"Séktda_rt_)u" o
6‘_\) Lauj izveleties pasas darba funkcijas.

Atsakt darbu.

Strada izveletaja zona hdz noteiktajam

f_\) laikam.

@ Stradat slégtaja zona.

Atstaj pasreizéjo zonu. Robots nestrada
) noteiktaja radiusa (pieejams modeliem, kas
N\ aprikoti ar GPS raiditaju).

Turpina spirales veida kustibu, lai optimizétu
plaujamo platibu, kura robotam noteikts
stradat.

Malu plausana. Robots pieskaras perimetra
vadam un sak kustibu gar to, lai noplautu
malu, [1dz tas sasniedz uzlades pamatni.

)

& "Uzstadijumi”
,{}} Lauj programmeét robotu. Skat “Izvélnes iestatijumi —
programmeésanas rezims”.
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SAKOTNEJA UZSTADISANA

Pirmaja iedarbinasanas reize ekrana paradisies sakotnégjie iestatijumi, kuros var iestatit valodu, datumu, laiku un dazus galvenos
robota parametrus.

- Novietojiet robotu uzlades stacija;

- Nospiediet ON/OFF pogu;

- lIzlasiet drosibas informaciju, pirms turpinat;

- |zvelieties velamo valodu;

- Uzstadiet datumu DD/MM/GGGG formata un laiku 24 stundu formats;
- Sekojiet noradem ekrana, lai pabeigtu iestatit robotu.

Tiklidz sakotne uzstadisana ir pabeigta, Jus varat piek|ut izvélnes iestatijumiem, lai mainitu vai regulétu robota darba parametrus
saskana ar plaujamo zonu.

PIEKLUVE IZVELNEI

Piek|Ustiet lietotaja izvélnei, lai uzstaditu robota darba parametrus. Lai pieklutu izvélnei, nospiediet (7) kad robots ir uzlades
stacija. Nospiediet STOP, ja robots paslaik plauj maurinu.

Nospiediet &¥ pogu, lai pieklatu lietotaja izvélnei.
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IZVELNES IESTATIJUMI - PROGRAMMESANAS REZIMS

Robota programmeésana

- Lai iegutu vislabakos rezultatus, ir ieteicams programmet
robotu, lai tas strada katru dienu.

- Ja nepiecieSams uzstadit vairakas darba zonas, ieteicams
programmeét vismaz divus darba grafikus, lai uzlabotu
plausanas biezumu zonas.

Taimera uzstadisana
Tris dazadi darba profili var tikt uzstaditi dazadiem laika periodiem. Tas ir
lietderigi, ja velaties izmantot darzu laika arpus ierastajam.
-] C) d Pédgjais profils paliek izcelts cita krasa, un paliek aktivs robota automatiska
E | @ | e | . darba laika.

Nospiediet « pogu paris reizes, lai nok|utu galvenaja izvélne.

N\

Katrai nedé|as dienai var uzstadit l1dz pat 4 darba grafikiem. Nospiediet dienai
atbilstoSo pogu ekran3, lai to izvélétos un uzstadrtu laikus.

Piezime: Ja vélaties parkopét vienas dienas grafiku uz citu dienu, vispirms
nospiediet , simbolu, péc tam dienu, no kuras vélaties nokopét grafiku,
un péc tam dienas vienu péc otras uz kuru vélaties kopét grafiku. Kad esat
beigusi kopét iestatijumus, nospiediet .

Katram ikdienas grafikam (T1, T2, T3, T4) uzstadiet sakuma un beigu laiku, un
plaujamas zonas

@ Laiki T1, T2, T3 un T4 nedrikst parklaties, jo robots izdzesis visus
konfliktejosos laikus.

“Malu griesana”. ST funkcija Jauj robotam sakt darbu, plaujot gar maurina
malam. So funkciju vajadzétu aktivizet vismaz divreiz nedela.

Pieméram, ja uzstadat:
T1:09:00- 11:00, A1, A2, A3, A4
( > »- ¥ T2:15:00-17:00, A1, A2

Robots laika perioda no 15:00 lidz 17:00 veiks plausanu tikai A1 vai A2 darba

fgenasy zZonas.
o |

j @ Robots varés iebraukt A3 un A4 zonas, kad tam bis jatiek uz

- darba zonu, jaatgriezas uzlades stacija, vai stradajot pec nejausibas
----- PP = H H

papildu zona 1 3 principa.
(30%, 60 m, ) . . A . . . . .
..., pulkstenraditaja virziena) Laika iestatiSana ir bitiska robota pareizai funkcionalitatei. Daudzi
(2% 30 m, pretsi @ e parametri var ietekmét darba grafiku iestatijumus, pieméram, zonu
pulgster.rlrkéu’néiegjrizvienam) et skaits, akumulatora veiktspéja, maurina apstakli, zales veids, u.c..
a7 > Doy el Kopuma, darba laiks ir japalielina, ja tiek apstradata vairdk neka

viena zona, daudz $kérsli vai citi apgrutinosi apstakli. Tabula noraditi
aptuvenie laiki uzstadot roboto pirmaja reize.
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Modelis

m? (ft?)

BO95ELO

1200 (12912) 10:00 12:00 14:00 16:00
1800 (19418) 09:00 16:30
2600 (27976) 09:00 19:00
3500 (37673") 08:00 21:00

AtgrieSanas uzlades stacija

e,

) @)

10:30

Lietus sensors

N\

/6| 2|

Uzstada attalumu starp robotu un perimetra vadu atgriezZoties uzlades stacija.

“OFF”. Sis iestatijums ir ieteicams sarezgitiem darziem ar daudz $kérsliem
perimetra vada tuvuma, un darziem ar Sauram parejam. Robots novietos
savus ritenus kada no perimetra vada pusém, lai atgrieztos uzlades stacija.

@ Uzstadiet perimetra vadu izmantojot “OFF” metodi, skat.
“AtgrieSanas uzlades stacija”

Nemot véra paréjos parametrus, robots atgriezisies uzlades stacija, ievérojot

attalumu no perimetra vada. Sis iestatljums ieteicams darziem ar stavam
virsmam un/vai darziem bez ierobezotajiem perimetra vada tuvuma.

@ Uzstadiet perimetra vadu izmantojot “MIN, MED, MAX" metodi,
skat. “AtgrieSanas uzlades stacija”

Funkcija robota iestatiSanai darbam lietus apstak|os.

ON: lietus gadijuma robots atgriezas uzlades stacija un parslédzas
akumulatora uzladésanas rezima. Péc uzlades pabeigSanas robots atsaks
plausanu tikai gadijuma, ja lietus bus beidzies.

DELAY: lietus gadijuma robots atgriezas uzlades stacija un tur paliks lidz
nakamajam uzstaditajam laikam, kas var tikt iestatits ekrana, ja tiek nospiesta
“Delay” poga.

OFF: lietus sensors ir izslégts.
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Plausanas augstuma regulésana

/6| 2 |

lestatiet vélamo plau$anas augstumu.

Izmantojiet bultinas, lai iestatitu vélamo vertibu.

Nospiediet aplveida simbolu, lai veiktu pozicijas kalibrésanu.

Uzstada plaujamas zonas ipasibas.

@ Darzos ar vienotu laukumu, ir jauzstada vismaz viena zona.

Darba zonas uzstadiSana
Var uzstadit lidz pat 8 zonam.

Nospiediet uz zonu, kuru vélaties iestatit.
Lai izslegtu zonu, iestatiet tas lielumu uz 0 m2.

Katrai zonai ir jauzstada:

DIMENSION DISTANCE @ - lzmers. Norada zonas izmeéru kvadratmetros;
6000 375 @ - Attalums. Kas nepiecieSams robotam, lai sasniegtu darba zonu sekojot
DISTANGE WIRE DIRECTION  £00 MODE @ perimetra vadam. Lai nodroS$inatu, to, ka robots sak darbu vélamaja zon3,
10 OFF ir ieteicams izmantot zonas vidu ka atsauci attalumam. Uzstadiet vértibu

om O “0”, ja uzlades stacija jau atrodas darba zona;
10:30 ¢ \ - Virziens. Isakais virziens, lai sasniegtu darba zonu. Virziens var bt
“pulksteniski” vai “pretpulksteniski”. Pametot uzlades staciju, robots

( ) sekos perimetra vadam noraditaja virziena;

galvena zona

- Vada attalums. Robota attalums no perimetra vada [idz darba zonas
peo-temy sasniegSanai. Uzstadiet o 0 cm, ja perimetra vada tuvuma ir skérs|i un/
vai darza ir Sauras parejas;

e ndem——n— [P

- ECO rezims. Ja ieslégts, robots var noteikt, vai maurins jau ir apstradats,
samazinot plau$anas laiku Saja zona, un robots turpinas nakamo darbu.

papildu zona 1 b
(30%, 60 m,
pulkstenraditaja virziena) ¥

papildu zona 2
(20%, 30 m, pret&ji @ <-4
pulkstenraditaja virzienam)

» pretéji pulkstenraditaja » pulkstenraditaja

virzienam virziena
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Visparejie uzstadijumi

Vispargjie uzstadijumi.

Aizsardziba. Lauj iesp&jot/izslégt/mainit robota PIN koda aizsardzibu.
Lai uzstaditu vai nomainttu paroli, vispirms ievadiet pasreizejo PIN kodu, péc tam jauno. Jaunam robotam razotaja
iestattta parole ir 0000.

@ lzvelieties ciparu kombinaciju, kuru Jums bus viegli atceréties.

Vispargjie iestatijumi.

- Lauj izveleties izvélnes un zinojumu valodu.

- Lauj uzstadit robota datumu un laiku.

- Lauj uzstadit mervienibas attalumam un zonam.
- Lauj ieslegt/izslegt skanas bridinajumus.

Tas |auj iestatit korekcijas koeficientu ladéSanas stacijas izlidzinasanai un atpaziSanai. Sikaku informaciju skatit
robota vai APP izvélne.

Atiestatit rlpnicas iestatijumus.
@ Visi iestatijumi tiks dzesti, robota un darza iestatijumus vajadzées uzstadit vélreiz. PIN kods netiks
atiestatits uz originalo.

Nustatykite roboto keliavimo atstumg po perimetro laido, pries pakeisdami kryptj. Nustatykite MIN, kad robotas
galéty vaziuoti kuo mazesniu atstumu, MAX - maksimaliai jmanomu atstumu ir MED vidutiniu atstumu.
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SAKOTNEJA IEDARBINASANA - AUTOMATISKAIS REZIMS

Automatiskais cikls tiek iedarbinats sakotnéjas ieslégSanas laika vai péc ilgstoSas dikstaves.

1.

Parbaudiet plausanas augstumu, vai tas atbilst robota pareizas darbibas priekSnosacijumiem (skatit nodalu “Tehniskie
raksturlielumi”).

Noregulgjiet vélamo plausanas augstumu (skatit nodalu “Plau$anas augstuma regulésana”).

Parbaudiet, vai darba zona ir pareizi ieziméeta un, ka nav nekadu traucek|u robota pareizai darbibai, ka ir noradits nodala
“Darba zonu sagatavoSana un robezu iezimésana” un nakamajas nodalas péc tas.

levietojiet robotu uzlades stacija.

Nospiediet pogu ON/OFF un pagaidiet dazas sekundes, lidz robots bis pilniba ieslédzies. levadiet paroli (ja sistéma pieprasa).

Jarobots tiek ieslégts pirmo reizi, tad ir nepiecieSams ieprogrammeét iestatijumus. Tacu, ja robots tiek ieslégts péc ilgstosas
dikstaves, tad ir nepiecieSams parbaudit, vai ieprogrammeétas funkcijas atbilst plaujama maurina faktiskajam stavoklim
(pieméram, dikstaves laika ir ierikots peldbaseins, iestaditi jauni augi utt.) (skatit nodaju “Programmeésanas rezims”).

Péc dazam sekundém ekrana paradisies pazinojums “CHARGING”.
Robots uzsaks zaliena plausanu atbilstoSi ieprogrammeétajiem rezimiem.

Péc ilgstosam lietavam parbaudiet, vai nav izveidojusas lielas pelkes. Ja ir izveidojusas pelkes, teritorija ir jasakarto vai art
robotam jaieslédz rezZims “Pause”.

ROBOTA PILNIGA IZSLEGSANA

Lieto$anas laika robotu var bt nepiecieSams apturét. Parastos apstak|os robotu var apturét, nospiezot pogu ,OFF” (,IZSLEGT").
Apdraudejuma gadijuma vai tehniskas apkopes darbu izpildes laika robots ir pilniba jaizslédz, lai nepielautu asmens patvaligu
iedarbinasanu. Lai apturétu robotu, nospiediet pogu ,STOP". Atvienojiet elektribas kontaktdaksu no elektribas rozetes.

@ ( ~
@,_ o STOP

Robots ir pilniba jaizsledz tehniskas apkopes un
remonta darbu veikSanas laika (piemeram, asmens
nomaina, tiriSana utt.).

Darbibas izpilda $ada kartiba:

- novietojiet robotu plaujamaja teritorija;

Ja robots ir ieslégts arpus applaujamas platibas, asmens motors
neieslégsies, un péc Tslaicigas signala meklésanas displeja
paradisies pazinojums ,0UT OF BORDER". Nospiediet pogu ,ON/
OFF", novietojiet robotu plaujamas platibas iekSpusé un vélreiz
veiciet minétas darbibas.

nospiediet pogu ON/OFF un pagaidiet dazas sekundes, lidz
robots ir pilniba ieslédzies.

“ ON/OFE
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ROBOTA IZMANTOSANA SLEGTAS ZONAS, KURAS NAV UZLADES STACIJAS

Robota iedarbinasana slégtas zonas rezima, lai noplautu platibas, kuras ir norobezotas ar perimetra vadu, taCu nav uzstadita
uzlades stacija.

Bridinajums - ievéerojiet piesardzibu!

Apturét robotu droSos apstaklos (skatiet "Robota drosibas apturésana”) un transportét to, izmantojot atbilstosu
rokturi. Robotu nedrikst satvert aiz ta korpusa, tikai aiz roktura.

1. Novietojiet robotu darba zonas iekSpusé ne mazak, ka 100 cm
attaluma no perimetra vada un no jebkadiem citiem Skérsliem.

2. Nospiediet pogu “ON/OFF” un pagaidiet dazas sekundes,
[1dz robots bis pilniba ieslédzies. levadiet paroli (ja sistéma

pieprasa). min. 100 cm
(39,37")
3. Nospiediet pogu. &

4. lzvélieties “slegta zona". Q

Amlvcm

5. Uzstadiet darba cikla beigu laiku un nospiediet “OK". (39,37")

Darba cikla beigas, apstadiniet robotu drosos apstaklos skat.
Robota izslégSana, un aiznesiet to atpaka| uz uzlades staciju.

Atjaunojiet normalu robota darbu ka aprakstits instrukcija
(Sakotnéja iedarbinasana - automatiskais rezims).
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DARBA LAIKA DISPLEJA REDZAMIE PAZINOJUMI

Darba laika robota ekrana ir redzami sadi dati:
- zales plaveja atrums;

- (griezéjasmens atrums;

- akumulatora uzlades stavoklis.

Robota uzlades laika displeja ir redzams pazinojums “CHARGING”
(“"NOTIEK UZLADE").

Arpus robota darbalaika displeja ir redzama nakamas planotas
ieslegSanas diena un laiks.

ILGSTOSA DIKSTAVE UN IEDARBINASANA PEC TAS BEIGAM

Péc robota ilgstoSas dikstaves beigam un pirms plausanas sezonas sakuma ir nepiecieSams veikt virkni darbu, lai nodrosinatu
iekartas pareizu darbibu péc lietoSanas atsaksanas.

1. Pirms novietoSanas glabasana uz ziemas periodu ir pilniba jauzladée akumulators. Akumulators ir atkartoti jauzlade vismaz
reizi piecos méenesos.

2. Robots ir janogada pilnvarotajam izplatitajam kartéjas tehniskas apkopes veikSanai. Ir svarigi uzturét robotu laba darba
kartiba. Karteja tehniska apkope parasti ietver §adus darbus:

e robota, griez€jasmens un paréjo kustigo dalu pilniga notirisana;
e robota iekSpuses tiriSana;
¢ robota darbibas parbaude;

¢ dalu parbaude un vajadzibas gadijuma nolietoto dalu, pieméram, griez&jasmens, motora oglisu (tikai robotiem ar oglisu
motoriem) nomaina;

¢ akumulatora stavokla parbaude;

* janepiecieSams, izplatitajs var art lejupieladét jaunu programmatru.

3. Kartigi notiriet robotu un uzlades staciju (skatit nodalu ,Robota tifisana”).

4. Parbaudiet,vainoteiktasrobotadalas, pieméram, griezéjasmens, nav nolietots, vaibojats, izvértejietnomainas nepiecieSamibu.

5. Robots jaglaba aizsargata un sausa vieta 10° Iidz 20°C temperatr3, kura tam neviens nevar piek|at (bérni, dzivnieki, tostarp
kur robota iek$pusé nevar iek|ut sveSkermeni utt.). Robots jaglaba par 20°C zemaka temperatra, lai ierobezotu akumulatoru
pasizladésanos.

6. Atvienojiet elektribas vadu (A) no elektribas rozetes.

7. Apsedziet uzlades staciju (C), lai taja neiekl|itu sveskermeni (lapas, papirs utt.) un aizsargatu kontaktplates.

ledarbinasana pec dikstaves f

Pirms robota iedarbinasanas péc ilgstosas dikstaves ir javeic
§adas darbibas:

barosanas
avots (A)

1. Pievienojiet elektribas vadu (A) elektribas rozetg;
2. Piesledziet elektroapgadi no elektrotikla;

Atjaunojiet normalo robota darbibu, k& aprakstits nodala
"SAKOTNEJA IEDARBINASANA - AUTOMATISKAIS REZIMS".

uzlades stacija (C)
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AKUMULATORA UZLADESANA PEC ILGSTOSAS DIKSTAVES

! Uzmanibu - bistami

Robota akumulatoru nedrikst ladet spradzien un ugunsbistamos apstak|os.

1.

Pieslédziet uzlades staciju elektrotiklam un parbaudiet, vai ir
notiritas kontaktplates.

levietojiet robotu uzlades stacija, to neieslédzot.

Parbaudiet, vai ir pareizs savienojums, un ekrana paradas
akumulatora uzlades statuss.

Péc uzlades pabeigSanas (apméram péc sesam stundam)
iznemiet robotu no uzlades stacijas.

Robots jaglaba aizsargata un sausa vieta 10° hdz 20°C
temperatura, kura tam nevar piek|ut bérni, dzivnieki, tostarp kur
robota iekSpuse€ nevar iek|ut svesSkermeni utt.

EKSPLUATACIJAS IETEIKUMI

Dazi noderigi ieteikumi par robota lietosanu:

péec pietiekamas iepaziSanas ar robota lietoSanas kartibu vienmer ir ieteicams pirms pirmas lietoSanas reizes veikt dazus
darba izméginajumus, lai apgltu komandas un galvenas funkcijas;

parbaudiet un pievelciet galveno dalu stiprinajuma skraves;
zaliens ir japlauj biezi, lai nepielautu zales parmérigu augsanu;

ar robotu nedrikst plaut zali, kura ir vienu centimetru augstaka par griez€jasmeni. Ja zale ir |oti augsta, paceliet griezéjasmeni
augstak un péc tam nakamo dienu laika pakapeniski to nolaidiet;

ja zaliena ir uzstadita automatiska tdens smidzinataju sistéma, ieprogrammeéjiet robota atgrieSanos uzlades stacija vismaz
vienu stundu pirms smidzinataju ieslegsanas;

parbaudiet virsmas slipumu un parliecinieties, ka nav parsniegtas maksimalas pielaujamas robezveértibas, lai nepielautu
robota un ddens smidzinataju sabojasany;

robotu ir ieteicams ieprogrammeét tada veida, lai tas nestradatu vairak ka nepiecieSams, nemot véera ari zales aug$anas
atskirigo atrumu dazados gadalaikos, lai nevajadzigi nepasliktinatu zaliena stavokli un nesamazinatu akumulatora
kalposanas mizu;

robota lietoSanas laika japarliecinas, ka ta darba zona nav cilvéku (jo Tpasi bérnu, gados vecu cilvéku vai invalidu) un
majdzivnieku, lai nepielautu drosibas riskus. Traumu riska samazinasanai robots jaieprogrammeé darbam piemérotos dienas
laikos.

Razotajs negaranté pilnigu saderibu starp robotu un cita veida bezvadu sistemam, pieméram, talvadibu, radio raiditajiem,
ieraktajiem elektriskajiem zogiem dzivniekiem, u.c.
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APKOPES DARBI

IETEIKUMI PAR TEHNISKO APKOPI

_

Apkopes darbu laika jalieto razotaja ieteiktie aizsarglidzekli, jo ipasi stradajot ar asmeni. Pirms jebkadu tehniskas
apkopes darbu veiksanas parliecinieties, ka robots ir izslégts.

PLANVEIDA TEHNISKAS APKOPES DARBI

Biezums

Katru nedelu

Dala

Asmens

Apkopes veids

Notiriet asmeni un
parbaudiet ta asumu. Ja
asmens ir saliekts vai |oti
nodilis, nomainiet to.

Atsauce

Skatit nodalu ,Robota
tirsana”

Skatit nodalu ,Asmens
nomaina”

Akumulatora uzlades
spailes
(modelos ar kontaktu uzladi)

Notiriet un nonemiet risu

Skatit nodalu ,Robota
tirisana”

Kontaktplates
(modelos ar kontaktu uzladi)

Notiriet un nonemiet risu

Skatit nodalu ,Robota
tirnsana”

Lietus sensors

Notiriet un nonemiet rasu

Skatit nodalu ,Robota
tirnsana”

Skatit nodalu ,Robota

sezonas beigas.

centra

Katru ménesi Robots Notiriet robotu tifigana”
- = < Nogadajiet robotu apkopes Skatit nodalu ,llgstosa
Reizi gada un plausanas Robots veikSanai pilnvarota servisa | dikstave un iedarbinasana

péc tas beigam”
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ROBOTA TIRISANA

1. Pilniba izslédziet robotu (skatit nodalu ,Robota pilniga izslégsana”).

Bridinajums - ieveérojiet piesardzibu!

Lietojiet aizsargcimdus, lai nesavainotu rokas.

2. Notiriet visas robota argjas virsmas ar sukli, kas piesucinats ar remdenu tdeni un maigu mazgasanas lidzekli. Pirms
lietoSanas kartigi izspiediet lieko Gdeni.

Bridinajums - ieveérojiet piesardzibu!

The use of too much water may cause water to penetrate into the device which could damage the electrical parts.

4. Nemazgajiet robota iekSpusi un nelietojiet idens augstspiediena striklu, jo Sadi var sabojat elektriskas un
elektroniskas dalas.

Bridinajums - ieverojiet piesardzibu!

Lai nepielautu neatgriezenisku bojajumu nodarisanu elektriskajam un elektroniskajam dalam, robotu nedrikst daleji
vai pilntba mérkt Gdeni, jo tas nav Gdensizturigs.

5. Parbaudiet robota apaksdalu (griez€jasmens un riteni), ar
piemeérotu birsti notiriet nosédumus un/vai atlikumus, kuri var
traucét robota pareizai darbibai.

6. Notiriet zali un lapas no robota asajam malam.
7. (Modelos ar kontaktu uzladi) Notiriet akumulatora ladétaja
(A) spailes, kontaktplates (B), notiriet elektrisko kontaktu

aplikumus un nosédumus ar sausu lupatu un vajadzibas
gadijuma - arf ar smalku smilSpapiru.

8. Notiriet lietus sensoru (C), notiriet visus netirumus un risu.

9. lIztiriet uzlades stacijas iekSpusi, lai aizvaktu visus uzkrajusos
atlikumus.
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TRAUCEJUMMEKLESANA

TRAUCEJUMMEKLESANAS NORADIJUMI

Turpmak sniegtas informacijas meérkis ir palidzét noskaidrot un novérst problémas, kas var rasties ekspluatacijas laika. Dazas
problémas var noverst lietotajs, savukart citu novérsanai var bt nepiecieSamas Tpasas tehniskas prasmes vai zinasanas, tapéc
labosanas darbus var veikt tikai kvalificéts personals ar atbilstosu pieredzi attiecigo darbu veik§ana.

Bridinajums - ievérojiet piesardzibu!

Ja robotu ir nepiecieSams parbaudit, pilniba izsleédziet robotu (skatit nodalu ,Robota pilniga izsleg$ana”), lai
novérstu asmens patvaligas ieslegSanas risku.

Darbibas traucejums

Parmeriga vibracija

Robots ir loti trokSnains

lemesls

Bojats griez€jasmens

Risinajumi

Uzstadiet jaunu asmeni (skatit nodalu ,Asmens
nomaina”).

Griezg&jasmens ir nosprostots ar
atkritumiem (lentes, vadi, plastmasas
dalas utt.)

Pilniba izsledziet robotu.
Atbrivojiet asmeni no nosprostojuma.

Bridinajums - ieverojiet piesardzibu!

Lietojiet aizsargcimdus, lai nesavainotu rokas

Robots ir iedarbinats pie skérsliem
(nokritusi zari, aizmirsti priekSmeti utt.)

Robots drosi apturét (skatiet "Robota pilniga
izslegsana")

Pilntba izslédziet robotu, aizvaciet skérsli un
atkal iedarbiniet robotu

Elektromotora bojajums

Nogadajiet robotu tuvakaja pilnvarotaja servisa
centra motora nomainai vai remontam

Parak augsta zale

Palieliniet plausanas augstumu

Veiciet platibas sakotnéjo applausanu ar parasto
zales plaujmasinu

Robots nepareizi iebrauc
uzlades stacija

Nepareizi izvietots perimetra vads vai
uzlades stacijas elektribas kabelis

Parbaudiet uzlades stacijas pieslégumu (skatit
nodalu ,Uzlades stacijas un baroSanas bloka
uzstadisana”)

Blakus uzlades stacijai ir iegruvusi
zeme

Novietojiet uzlades staciju uz lidzenas un
stabilas pamatnes (skatit nodalu ,Sistémas
uzstadisanas plano$ana”)

Robots nepareizi izpilda
pukudobju apbrauksanas
manevru

Nepareizi uzstadits perimetra vads

Pareizi uzstadiet perimetra vadu
(pretpulksteniski kustibas virzienam) (skatit
nodalu ,Perimetra vada uzstadisana”)

Robots strada nepareizaja
laika

Nepareizi iestatits pulkstenis

Atiestatiet robota pulksteni (skatit nodaju
,Programmésanas rezims”)

Nepareizi iestatits darba laiks

Atiestatiet darba laiku (skatit nodalu
+Programmeésanas rezims”)
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Darbibas traucéjums

Darba zona nav pilniba
noplauta

lemesls

Nepietiekams darba stundu skaits

Risinajumi

Pagariniet darba laiku (skatit nodalu
,Programmeésanas rezims")

Griezgjasmens ir nosprostots ar
nosédumiem un/vai atlikumiem

Pilniba izslédziet robotu (skatit nodaju ,Robota
pilniga izslegsana”)

Bridinajums - ieverojiet piesardzibu!

Lietojiet aizsargcimdus, lai nesavainotu rokas.
Notiriet griez€jasmeni

Nodilis griezé€jasmens

Nomainiet asmeni, izmantojot originalu rezerves
dalu

Darba zona ir parak liela salidzinajuma
ar robota jaudu

lestatiet darba zonu (skatit nodalu , Tehniskie
raksturlielumi”)

Akumulatori ir gandriz izlad€ejusSies

Nomainiet akumulatorus, izmantojot originalas
rezerves dalas (skatit nodalu ,Akumulatora
nomaina”)

Akumulatori nav pilniba uzladeti

Notiriet un nokasiet visu risu no akumulatoru
kontaktiem (skatit nodalu ,Robota tirisana”).

Papildu zona nav pilniba
noplauta

Programmeésanas kluda

Pareizi ieprogrammeéjiet papildu zonas

Ekrana redzams pazinojums
JService”

Javeic robota tehniska apkope

Sazinieties ar tuvako pilnvaroto apkalposanas
centru

Ekrana redzams pazinojums
LLift”

Robots ir pacelts no zemes

Parbaudiet, vai robots nav iestrédzis un ta
parvietoSanos netraucé nekadi skérsl|i. Notiriet
un iznemiet visu zali zem korpusa apvalka,
kas var traucét sensoru darbibai (skatit nodalu
,Robota tirisana")

Ekrana redzams pazinojums
,No Signal”

Nepareizi pieslégts perimetra vads
bojats kabelis, nav elektribas
piesléguma utt.)

Parbaudiet elektroapgades kédes darbibu,
baroSanas bloka un uzlades stacijas piesléguma
pareizibu (skatit nodalu ,Uzlades stacuas un
barosanas bloka uzstadisana”)

Ekrana redzams pazinojums
“Out of border”

Parak liels slipums

Norobezojiet teritoriju ar parak lielu slipumu
(skattt nodalu ,Sistémas uzstadisanas
planosana”)

Nepareizi uzstadits perimetra vads

Parbaudiet, vai vads ir pareizi uzstadits (vai
nav ierakts parak dzili, nav uzstadits metala
priekSmetu tuvuma, vai attalums starp divus
Skers|us norobezojosajiem vadiem nav mazaks
par 70 cm utt.) (skatit nodalu ,Sistemas
uzstadi$anas planosana”)

Perimetra vads iekS€jo zonu robezu

iezimésanai (pukudobes, krimi utt.)

ir uzstadits preteji pulkstenraditaju
kustibas virzienam

Pareizi uzstadiet perimetra vadu (pretéji
pulkstenraditaju kustibas virzienamﬁ (Skatlt
nodalu ,Perimetra vada uzstadisana”)

Parkarsis stravas barosanas bloks

Veiciet nepiecieSamos pasakumus baroSanas
bloka temperaturas samazinasanai
(uzstadisanas vietas védinasana vai

parkartosana utt.) (skatit nodalu ,Sistémas
uzstadisanas plano$ana”)

Nepareiza ritenu transmisija

Parbaudiet un vajadzibas gadijuma pareizi
nostipriniet ritenus
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Darbibas traucéjums

Ekrana redzams pazinojums
,Wheel error”

lemesls

Virsma ir nelidzena vai uz tas ir Skers|i,
kas trauce kustibai

Risinajumi

Parbaudiet, vai noplaujamais zaliens ir lildzens
un taja nav bedru, akmenu vai citu skérs|u. Ja ir,
aizberiet visas bedres un novaciet skérslus gan

galvenaja zona, gan papildu zonas.

Viena vai abu ritenu parvada motoru
atteice

Nogadajiet robotu tuvakaja pilnvarotaja servisa
centra motora nomainai vai remontam

Ekrana redzams pazinojums
,Too high grass” vai ,Blade
Error”

Bojats griezéjasmens

Uzstadiet jaunu asmeni (skatit nodalu ,Asmens
nomaina”

Griez€jasmens ir nosprostots ar
atkritumiem (lentes, vadi, plastmasas
dalas utt.)

Pilniba izslédziet robotu (skatit nodaju ,Robota
pilniga izslegsana”).

jums - ieverojiet piesardzibu!

Lietojiet aizsargcimdus, lai nesavainotu rokas
Atbrivojiet asmeni no nosprostojuma

Robots ir iedarbinats pie skersliem

(nokritusi zari, aizmirsti prieksmeti utt.).

Robots drosi apturét (skatiet "Robota pilniga
izslegsana")

Pilniba izslédziet robotu (skatit nodalu ,Robota
pilntga izslég$ana”), aizvaciet skérs|us un atkal
iedarbiniet robotu

Elektromotora bojajums

Nogadajiet robotu tuvakaja pilnvarotaja servisa
centra motora nomainai vai remontam

Parak augsta zale

Palieliniet plausanas augstumu. Veiciet
platibas sakotnejo applausanu ar parasto zales
plaujmasinu

Ekrana redzams pazinojums
Tilt"
n

Robots atrodas uz nogazes, kuras
slipums parsniedz pielaujamo

NorobeZojiet teritoriju, kas ir parak stava

LED (c)
lampina
neieslédzas

Nav pievienots baroSanas bloks

Parbaudiet, vai baroSanas bloks ir pareizi
pieslégts elektribas rozetei

Bojats drosinatajs

Nogadajiet robotu tuvakaja pilnvarotaja servisa
centra drosinataja nomainai

Raiditaja
LED (C) ir
ieslegta

Parrauts perimetra vads

Pilniba izslédziet robotu (skatit nodalu ,Robota
pilniga izslégsana”). Atvienojiet elektribas vadu
no barosanas bloka. Pievienojiet perimetra vadu
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DALU NOMAINA DALU NOMAINA

7 ) 7 )

IETEIKUMI PAR DALU NOMAINU

(I

Dalu nomainu un remontu var veikt tikai saskana ar razotaja noradijumiem, bet, ja Sadu darbu apraksts Saja
rokasgramata nav sniegts, tad ir jasazinas ar tuvako klientu apkalposanas centru.

AKUMULATORA NOMAINA

_

Akumulatora nomainu drikst veikt tikai pilnvarota servisa centra.

ASMENS NOMAINA

1. Pilniba izslédziet robotu (skatit nodalu ,Robota pilniga izslégsana”).

_

Lietojiet aizsargcimdus, lai nesavainotu rokas.

Nomaipai drikst izmantot tikai iekartai Tpasi paredzétu originalo
asmeni. asmens (:’-\) skrive (B)
MODELI  Asmens kods \ g
BO95ELO0 075Z56500A
2. Apgrieziet robotu otradi un novietojiet tada veida, lai neizjuktu

parsegs.
3. Atskriveéjiet skriives (B), lai nonemtu asmeni (A). ,___
4. levietojiet jaunu asmeni un pievelciet skrives. /
5. Pagrieziet robotu atpakal ta darba stavoklr.

\ J
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ROBOTA NODOSANA ATKRITUMOS

* KalpoSanas miza beigas Sis izstradajums ir uzskatams par elektrisko un elektronisko iekartu atkritumiem
(EEIA). Tapéc to nedrikst nodot atkritumos kopa ar parastajiem sadzives atkritumiem, ka jauktus sadzives
atkritumus (neizjaukta veida) vai ka saskirotus sadzives atkritumus (izjaukta veida).

e Kad §i iekarta ir nolietota un janodod atkritumos, lietotajam janodrosSina tas utilizacija saskana ar vietéjo
normativo aktu prasibam, jo Tpasi elektriskas un elektroniskas sastavdalas ir jaizjauc un jasaskiro
specializétos EEIA nodoSanas punktos vai art iekarta ir neizjaukta veida janodod izplatitajam jauna
pirkuma veik$anas bridi.

e Bistamas vielas, ko satur elektriskas un elektroniskas iekartas, var nodarit kaitéjumu apkartéjai videi un
cilvéku veselibai, tapec lietotajs ir vistieSakaja veida atbildigs par EEIA atkartotas izmanto$anas, utilizacijas [ ]
un parstrades jebkada citada veida veicinasanu.

* Visas dalas, kuras var atseviski saskirot un nodot atkritumos, ir apzimétas ar.

v

® Uzmanibu - bistami!

Elektrisko un elektronisko iekartu atkritumi (EEIA) var saturét bistamas vielas, kuras var izraisit kaitigas sekas
apkartejai videi un cilveku veselibai. EEIA ir janodod atkritumos atbilstosa veida un tikai specializétos atkritumu
savaksSanas punktos.

* |epakojums. lekartas iepakojums ir izgatavots no parstradajamiem materialiem, un tas ir janodod atkritumos apkartéjai videi
nekaitiga veida specializétos atkritumu savak$anas konteineros vai specializétos atkritumu savaksanas punktos.

e Akumulatori. Veci vai izlietoti akumulatori satur apkartéjai videi un cilvéku veselibai kaitigas vielas, tapec tos nedrikst nodot
kopa ar parastajiem sadzives atkritumiem. Lietotajam akumulatori janodod atkritumos apkartéjai videi nekaitiga veida
specializétos atkritumu savaksanas konteineros vai specializétos atkritumu savak$anas punktos.
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GARANTIJAS NOTEIKUMI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanté saviem klientiem visu Eiropas Direktiva 1999/44/EK ietverto tiesibu ievérosanu.
1999/44/EK. Garantija Tpasi nosedz iespéjamos materialu vai izstradajumu defektus 2 (divu) gadu laika no sakotnéja iegades
datuma.

ZCS negaranté produkta darbibu bez partraukumiem vai klidam, ka ari neuznemas atbildibu par zaudejumiem, kas radusies
instrukcijas kludainas izpildes rezultata. Vienlaikus $1garantija neattiecas uz: estétiskiem bojajumiem, pieméram, skrap&jumiem,
griezumiem un iespiedumiem; nomainamajam detalam, tadam ka baterijas, ja vien to razoSanas defekts nav radijis kaitejumu
razojumam; bojajumiem, ko izraisijusi produkta lietoSana ar piederumiem, ko nav razojis vai pardevis ZCS; zaudéjumiem, kas
radusies no nelaimes gadijumiem, bojasanas, neatbilstoSas lietoSanas, plidiem, ugunsgréka vai citam dabas katastrofam vai
arejiem céloniem; bojajumiem produktam, kas ir parveidots vai izmainits bez ZCS rakstiskas atlaujas.

ZCS patur iznémuma tiesibas labot vai aizvietot (ar jaunu aizstajéjproduktu vai produktu ar jaunam 1pasibam) produktu vai ta
sastavdalas, vai ari péc saviem ieskatiem piedavat pilnigu iegadata produkta cenas kompensaciju. Ja tiek pieskirta kompensacija,
produkts, par kuru tika sanemta kompensacija, ir jaatdod ZCS un tas klust par ZCS ipasumu.

Garantijas laika ZCS péc saviem ieskatiem parastos lietoSanas apstaklos labos vai nomainis bojatas detalas. Remonts vai
nomaina var ietvert tadu sastavdalu un/vai vienibu izmantoSanu, kam nesen ticis veikts kapitalais remonts, péc ZCS izvéles .
ZCS patur arT tiesibas izmantot rezerves vienibas, detalas vai sastavdalas ar lidzvertigu vértibu un dizainu. Klientam nav jamaksa
par remontdarbu vai detaJu mainu, tacu klientam bis jasedz sutiSanas izmaksas. Ja produkts vai detala tiek nomaintti, jebkurs
aizvietojoSs elements klist par lietotaja ipaSumu, un nomainitais objekts pieder ZCS.

ST garantija neietekmé pirc€ja tiesibas, kas noteiktas speka esosajos nacionalajos tiesibu aktos, neierobezojot pircéja uzliktos
maksajumus garantijas Tstenosanai.

lerobezota garantija iegades valsti tiek uzskatita par istenotu talakpardo$anas vieta, kur robots tika iegadats, vai tuvakaja servisa
centra. Bojats robots personigi janodod talak jasu izplatitajam vai tuvakaja servisa centra. Piegadajot ar kurjeru, par ko maksa
pircéjs, robots jaiesaino ta originalaja iepakojuma un tam japievieno rékina vai pirkuma ¢eka kopija, ieskaitot pirkuma datumu,
sérijas numuru un problémas aprakstu.

NOSACIJUMI UN IEROBEZOJUMI KA PIEPRASIT GARANTIJAS SERVISU
e Lai uzzinatu par Sis garantijas pieméroSanu un sanemtu Lai pieprasitu garantijas servisu un konkrétus noradijumus
informaciju, sazinieties ar savu talakpardosanas punktu. par to, kur un ka atgriezt ZCS produktu servisam, sazinieties
. o ) ar mazumtirdzniecibas vietu, kura esat iegadajies robotu, vai
 Sigarantija ir deriga tikai tad, ja: ar tuvako servisa centru. Lai izmantotu garantijas tiesibas, ir

- produkts ar trikumiem ir uzradits kopa ar salasamu nhepiecieSams, lai pircéja riciba butu produkta rékina kopija vai
originalo rékinu vai pirkuma kviti, kura noradits pirkuma  pirkuma kvits no sakotnéja mazumtirgotaja. Garantija attiecas
datums un mazumtirgotaja nosaukums. tikai uz valsti, kura ZCS vai pilnvarotie izplatitaji ir pardevusi

. preci pirmoreiz.

e Sigarantija zaude speky, ja:

- produktu lieto neatbilstoSi lietoSanas noradijumiem;

- uzstadiSana vai izmantoSana neatbilst lietoSanas PAPILDU DEFINICIJAS
noradijumiem;

- sérijas numurs ir nodzésts vai kluvis nesalasams; Palidziba uz vietas

- ir izmantota jebkura neatlauta perifériska ierice vai e Klientam nav tiesibu sanemt palidzibu uz vietas, pat
produkts ir ticis parveidots; garantijas laika.

izmantotas detalas vai piederumi, kas nav originali;

- detala vai piederums ir mainti;

tehniskas apkopes darbus veic pats klients vai tresas

personas, kas nav pilnvarotas;

robota, stravas padeve, uzladé vai papildiericés ir . .

klimes atmosféras izraisitaju dél, pieméram, zibens, leteikumi )

lavinu, zemes nogruvumu, stravas parravumu, elektrisko ~ ° Uzglabat originalo iepakojumu.

triecienu, vétru, plidu, dabas katastrofu u.c. e Saglabajiet rékinu vai pirkuma kviti (garantijas zaudésanas
de).

e Ja ir nepiecieSama iejaukSanas uz vietas, izsaukuma
tiesibas tiks iekasétas papildus apkalposanas centra
stundas likmei.

e Garantijas izslegSana un ierobezojumi:

- garantija neattiecas uz nodilusajam detalam, pieméram,  Uzmanibu
sukam, grieSanas asmens, perimetra vadiem, naglam, e Klientam ir pienakums ripigi un stingri ievérot noradijumus,
sliedeém, riteniem, kabeliem un savienojuma kabeliem; kas noteikti lieto$anas pamaciba.
- aréjas detalas un plastmasas balsti, kas nerada
razoSanas defektus. Dabisko vai kimisko vielu izraisits
plastmasas dalu krasas zudums.
- akumulatoram ir ierobezota garantija tikai razoSanas
defektiem pirmajos 24 lietoSanas méenesos;
- dzingjiem ir 2 gadu garantija ar ierobezojumu 3000
ekspluatacijas stundam.

39 Lietotaja rokasgramata







