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BENDROJI INFORMACIJA

ZINYNO PASKIRTIS

« Sis zinynas yra neatsiejama prietaiso dalis ir buvo sukurtas siekiant suteikti bating informacija Zzmonéms, igaliotiems naudoti
§j prietaisg jo veikimo laikotarpiu.

* Prietaisg naudojantys asmenys privalo taikyti tinkamg darbo praktikg, atidZiai perskaityti ir laikytis Siame zinyne pateikty
nurodymuy.

+ Sio zinyno autorius — gamintojas; Zinyno originalas paradytas italy kalba, tadiau jj galima versti j kitas kalbas, jei to reikia dél
komerciniy arba teisiniy priezasciy.

* Siekiant iSvengti nereikalingo rizikavimo Zzmoniy sveikata bei sauga ir ekonominés zalos, atidziai perskaitykite Siame zinyne
pateiktus nurodymus.

» Laikykite §j Zinyng saugioje ir lengvai prieinamoje vietoje.

* Kai kuri Siame zinyne pateikta informacija ir paveikslai gali Siek tiek skirtis nuo jasy turimo prietaiso, taiau tai neturi jtakos
jo veikimui.

* Gamintojas pasilieka teise be iSankstinio pranesimo atlikti pakeitimus.

 Siame zinyne $ie simboliai naudojami norint pabrézti tam tikra svarbig informacijg arba identifikuoti tam tikras svarbias
technines sglygas.

® Démesio! Pavojus!

Siuo simboliu Z2ymimos pavojingos situacijos, kuriy nepaisant gali grésti pavojus Zmoniy sveikatai ir saugai.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Siuo simboliu Zymimos situacijos, kai bitina elgtis tam tikru biidu, siekiant iSvengti pavojaus Zmoniy sveikatai
bei saugai ir apsaugoti prietaisa.

Siuo simboliu Zymima itin svarbi techniné informacija, kurios draudziama nepaisyti.
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GAMINTOJO IR JRANGOS IDENTIFIKAVIMAS

Cia parodytg identifikavimo plokstele rasite ant paties prietaiso.
Joje nurodomi visi identifikavimo duomenys ir informacija,
reikalinga norint uztikrinti saugu prietaiso eksploatavima.

( .
IDENTIFIKAVIMO LENTELE

(A) Gamintojo identifikavimas
Dél bet kokiy techniniy reikalavimuy kreipkités j gamintojo techninés (C) Modelis i
prieziros centrg arba jgaliotajj atstovg. Norédami gauti techninés i
pagalbos, nurodykite identifikavimo plokSteléje nurodytus
duomenis, apytikslj eksploatavimo valandy skai€iy ir nustatyto R T o——— ——

gedimo tipa. E X0 X000000000000000000000 (XX) - XXXX €€

I_E_MH .
A. Gamintojo pavadinimas. ® ; - @
® -—
Hll |
N

Lo (C) Pagaminimo
© versia ok

®

B. ,CE" atitikties Zenklas. [ ”

o | | e LN AN RO
C. Modelis ir versija, serijos numeris, gamybos metai. Serial umberc? XXRKRXXXXKXXKX
D. 'rl;:e:stl‘;ir;ijziv?mugrg%r;ﬁ: jtampa, srovés stipris, apsaugos klasé, (D& E;r;r:;isai © Imatril:(uliacijos (8) CE atit:ikties

numeris Zenklinimas

SAUGOS INFORMACIJA

Gamintojas nuodugniai jvertino galimus pavojus, kylandius i§ prietaiso eksploatavimo. Si informacija pateikiama siekiant
informuoti naudotojus apie batinybe elgtis itin atsargiai, siekiant iSvengti pavojuy.

A SAUGOS NUOSTATAI

TSIS PRODUKTAS YRA SU PEILIAIS, TAD JIS NE ZAISLAS!

- PraSsom prie$ naudojant produktg atidziai perskaityti zinyng, ypaC saugos nurodymus, ir
jsitikinti, kad juos visiSkai supratote. Jrangg naudokite tik pagal gamintojo nurodytg paskirt;.
AtidZiai laikykités eksploatavimo, techninés priezitros ir remonto instrukcijy.

- Naudodami robotg, jsitikinkite, kad darbo vietoje néra pasaliniy asmeny, ypac vaiky, seneliy,
nejgaliyjy ir %yvUnu. Kitu atveju uzprogramuokite robotg dirbti paros metu, kai darbo vietoje
nebuna pasaliniy asmeny. Jeigu zinote, kad darbo vietoje yra gyvany, vaiky arba kity asmenu,
stebékite robotag. Jeigu roboto kelyje pasitaiké paSalinis asmuo arba gyvunas, nedelsdami jj

sustabdykite.
- Stebekite robotg, kai jj naudojate netoli vieSyjy arba privaciyjy erdviy, saugiai neaptverty tvora.
- Sj robotg draudziama naudoti vaikams ir asmenims, turintiems fiziniy, jutiminiy arba protiniu

sutrikimy, taiE_pat asmenims, neturintiems patirties dirbant su Siuo jrenginiu, nebent juos priziari
asmuo, atsakingas uZ ju sauga, arba jie gavo nurodymus, kaip naudoti prietaisg. Siekiant

uztikrinti, kad vaikai nezaisty su prietaisu, juos reikéty priziaréti.
+ Neleiskite roboto naudoti Zzmonéms, kurie nezino, kaip jis veikia.

- Asmenys, atliekantys prietaiso techninés priezitros ir remonto darbus, turi bati nuodugniai
susipazine su jo funkcijomis ir saugos taisyklémis. Prie§ naudodami robotg atidZiai perskaitykite
naudotojo Zinyng ir jsitikinkite, kad supratote nurodymus.

« Niekada neiSimkite, neapeikite ir negadinkite jdiegty saugos jrenginiy. Gamintojas neatsakingas
uilpadari_nius, kylancius iS neoriginaliu atsarginiy detaliu naudojimo. Nesilaikant Sio reikalavimo,
gali kilti imtas pavojus Zmoniy sveikatai ir saugai.

- ]sitikinkite, ar ant vejos néra jokiy zaisly, jrankiy, Saky, drabuziy arba kity objekty, galinCiy

(sjugBadinti peilius. Bet kokie objektai ant vejos gali sugadinti arba sutrikdyti tinkamg roboto
arba.
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- Niekada neleiskite Zmonéms séstis ant roboto. Niekada nekelkite roboto, norédami apziréti
peilius, ir neneskite jo veikiancio. Nekiskite ranky ir pédy po veikian€iu robotu.

- Nenaudokite roboto veikiant vejos laistymo sistemai. Siuo atveju uzprogramuokite robotg ir
laistymo sistema dirbti skirtingu laiku. Draudziama plauti robotg auksto slegio jranga, taip pat
— iS dalies ar visg — merkti jj j vandenj, nes jis néra apsaugotas nuo vandens.

+ Prie$ atlikdami bet kokius reguliavimo ir techninés prieziaros darbus, kuriuos jums leidZziama
atlikti, atjunkite maitinimg ir jjunkite saugos prietaisg. Naudokite gamintojo rekomenduojamas
asmens apsaugos priemones — ypac¢ svarbu dirbant su peiliais muvéti apsaugines pirstines.

« DraudzZiama valymo ir techninés priezitros darbus patikéti be priezitros paliktiems vaikams.
« DraudzZiama naudoti robotg sugedus jo peiliams. Pakeiskite peilius.

- Nenaudokite roboto, jei jo iSorinés dalys pazeistos. Jei yra mechaniniy pazeidimuy, tos dalys
turi bati pakeistos.

« DraudZiama naudoti robotg pazeidus transformatoriaus maitinimo kabelj. PaZeistas kabelis
gali prisiliesti prie detaliy, kuriomis teka elektros srové. Siekiant iSvengti pavojy, laidg batinai
turi pakeisti gamintojas, jo techninés priezitros centro darbuotojas arba panasig kvalifikacijg
turintis specialistas.

- Jeigu naudojimo metu pazeidziamas elektros laidas, paspauskite "STOP" mygtukg, kad
robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

- Siekdami jsitikinti, kad peiliai, tvirtinimo varztai ir pjovimo mechanizmai yra nesusideveéje ir
nesugadinti, reguliariai apZitrékite robotg. Siekdami uztikrinti, kad robotas yra geros darbinés
baklés, jsitikinkite, ar priverzti visi varztai ir verzlés.

- Jei naudojimo metu pastebite nenormalius roboto virpesius, paspauskite "STOP" mygtuka,
kad robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

+ Niekada nenaudokite ir nekraukite roboto sprogioje ir (arba) degioje aplinkoje.

- Naudokite tik gamintojo suteiktg baterijos kroviklj ir maitinimo bloka. Netinkamai naudojant
robotg, gali rastis elektros smugiy, perkaitimas, is baterijos gali iStekéti ésdinantys skysciai.
Esant bet kokiu skyscCiu nuoteékiui, nuplaukite baterijg vandeniu ar neutralizuojamuoju skysciu;
jeigu skyscCiy pateko j akis kreipkites j gydytoja.

SAUGOS PRIETAISAI

1. Buferiai

Kai robotas atsitrenkia j aukStesnj nei 10 cm objekta, siekiant iSvengti klitties, buferio jutiklis suaktyvinamas, eiga ta kryptimi
stabdoma, robotas vaziuoja atgal.

2. Inklinometras

Jeigu robotas dirba ant pavirSiaus, kurio nuolydis didesnis nei leistinas, arba jeigu robotas apvirsta, stabdomas roboto peiliy
darbas.

3. Avarinio iSjungimo jungiklis

Jungiklis yra virSutinéje roboto dalyje, pazymeétas zodziu STOP, didesniu nei kity komandy mygtukai. Bet kuriuo metu paspaudus
§j mygtuka, robotas ir jo peiliai nedelsiant stabdomi.

4. Apsauga nuo vir§sroviy

Kiekvienas veikiantis variklis (peiliy ir raty) nuolat stebimas, siekiant uzkirsti kelig perkaitimui. Jeigu perkaito raty variklis, robotas
bandys vaziuoti prieSinga kryptimi. Uzfiksaves virSsrovj, robotas iSsijungia ir informuoja apie klaida. Jeigu perkaista peiliy variklis,
yra du galimi sprendimo budai. Jeigu parametrai patenka j pirmajj diapazona, robotas bandys manevruodamas atblokuoti peilius.
Jeigu virSsrovis yra zemiau apsaugos diapazono ribos, robotas sustoja ir informuoja apie variklio klaida.

5. Signalo nebuvimo jutiklis
Jeigu nera signalo, robotas automatiSkai stabdomas.
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SAUGOS SIGNALAI

PrieS  naudodami  jrenginj,
atidziai perskaitykite naudojimo
instrukcijas.

> B>

SN

&~
[ J
>

STOP

Nelieskite besisukanciy peiliy
ir nekiskite ranky arba kojy po
veikian€iu jrenginiu. Nelieskite
roboto, kol visiSkai nesustojo
peiliai ir besisukancios detales.

Nuo veikiancio jrenginio
laikykités saugaus atstumo.

Veikiant robotui, jsitikinkite, kad
darbo vietoje néra

pasaliniy asmeny (ypac¢ vaiky,
seneliy bei nejgaliyju) ir
gyvuny.  Laikykite  vaikus,
gyvunus ir kitus asmenis
saugiu atstumu nuo veikianc¢io
roboto. Siekiant iSvengti
rizikos, rekomenduojame
suprogramuoti atitinkamg vejos
pjovimo laika.

Draudziama lipti ant jrenginio.

o> B>

Pries atlikdami priezitros darbus
arba keldami robotg vejapjove,
jjunkite saugos jrengin;.

Démesio!  Nepurkskite  ant
roboto vandens net norédami jj
nuvalyti!

Veikiant robotui, jsitikinkite, kad
darbo vietoje néra

pasaliniy asmeny (ypac vaiky,
seneliy bei nejgaliyjy) ir
gyvuny. Laikykite vaikus,
gyvunus ir  kitus asmenis
saugiu atstumu nuo veikiancio
roboto. Siekiant iSvengti
rizikos, rekomenduojame
suprogramuoti atitinkamg vejos
pjovimo laikg.

Naudokite  robotg tik su
maitinimo Saltiniais, kurie
nurodyti technines informacijos
skyriuje "Techniniai duomenys".
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TECHNINE INFORMACIJA

TECHNINIAI DUOMENYS

Aprasymas

Modelis

7030BA0 7030DEO 7030ELO 7030EPO | 7030ESO

Didziausias rekomenduojamas pjautinos vejos plotas

pengiio daro pajsqumas (20%()|  mecsa) | (0, | 9, | e | e, | e,
Ypatybés

Matmenys (P x Ax [) mm 537x415x252

Roboto svoris (su baterija) kg 9,5 9,8 10,1

Pjovimo aukstis (min./maks.) mm (") 25-60 (0.98-2.36 ")

Peiliy skersmuo mm (") 250 (9.84")

Varikliai su Sepeciais be Sepeciy

Pjovimo peiliy greitis RPM 2400 2800

Vaziavimo greitis Metres / Minute| 25 (82") 28 (91) 30 (98,439

Maksimalus
nuolydis (*)

rekomenduojamas

%

45% leistinas, atsizvelgiant j vejos salygas ir sumontuotus priedus.

35% maksimalus valdomas ir rekomenduojamas nupjautos vejos
sglygomis.

20% $alia pakra$ciy arba perimetro vielos.

ROBOTO: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

Maitinimo blokas (li¢io jony baterijai)

Darbiné aplinkos temperatura Max °C KROVIMO STOTIS : -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
BATERIJOS KROVIKLIO: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Nustatytas garsumo lygis dB(A) 65 64
Apsaugos nuo vandens klasé IP P44
Elektrinés ypatybés
Mean Well Mean Well

OWA-60E-30ZCT ELG-150-30ZCTE
Jvestis:
100 - 240 V~; 1.2 A;
50/60 Hz; 2 klase

|vestis:
100 - 240 V~; 2 A;
50/60 Hz; 1 klase

ISvadas:
29.4V=—=—;5.0A

ISvadas:
29.4V=—==;2.0A;

Akumuliatoriaus ir kraunamuyju bateriju tipas

Kraunamoji  li¢io jony baterija 25.9V — _ _
(nurodytoji jtampa) 1x2.5 Ah 25.9V — 2x2.5 Ah 25.9V — 3x2.5 Ah
Kroviklis 29.4Vcc-2.0A 29.4Vcc-5.0A
Vidutinis krovimo laikas hh:mm 1:15 2:00 3:00 3:00
Vidutinis krovimo laikas po viso . . . . . .
krovimo ciklo (*) hh:mm 0:50 2:00 2:30 3:30 4:00

(*) Svarbu Zolés ir vejos pobudis, taip pat pjaunamos teritorijos sudétingumas.
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Jranga / priedai / funkcijos

Tvarkomi plotai, jskaitant pirming zong 2 3 4
Uzdary ploty tvarkymas neprieinama standartinis
Lietaus jutiklis standartinis
Eliasligr?)gr%iwuojaﬁ]g ?pater#tuuté)ktgss) - neprieinama standartinis
|vaziavimo j krovimo stotj metodas “V-Meter” - “sekti viela”
Greitasis sgrankos jvedimas standartinis
Maksimalus perimetro vielos ilgis
(apytikslis, apskaiciuotas pagal m (') 800 (2624 ")
normaly perimetrg)

(*) Svarbu zolés ir vejos pobudis, taip pat pjaunamos teritorijos sudétingumas.

BENDRASIS PRIETAISO APRASYMAS

Sis prietaisas — tai robotas, suprojektuotas ir pagamintas  aTsITIKTINE OPERACIJA A
automatiskai pjauti Zole soduose ir vejg prie namy bet kuriuo e

paros metu. g “

. . . . . : ve

Jis yra nedidelis, kompaktiSkas, tylus ir lengvai transportuojamas. e

Atsizvelgiant | pjautino pavirSiaus salygas, robotg galima *e
suprogramuoti pjauti daugiau nei vieng plotg: pirminj plotg ir g
antrinius plotus (atsizvelgiant j jvairiy modeliy technines sglygas). g

e

Robotas pjauna zole arba vejg plote, kurio ribas zymi perimetro

: e
viela.
R0 ¢
Kai robotas aptinka perimetro vielg arba susiduria su Kliatimi, jis :: l
pakeiia vaziavimo kryptj j kitg atsitiktine kryptj ir pradeda pjauti
ta kryptimi. Robotas neprivaziuoja ribojimo vielos atstumu, kuris ::
siekia puse jo ilgio.
v
Robotas automatidkai pjauna visa pazyméta vejos plotg (zr. | @ *
pi 3 pazyméta vejos plotg ( o - )

paveiksla).

Robotas geba atpazinti aukstesne ir (arba) tankesne Zole sode ir (4
automatiskai jjungti (jei reikia), judéjimg spirale, siekiant uztikrinti | (3 3 (“)
paspaudus mygtuka ,ENTER®, kai robotas pjauna veja. e
. - . o e
Vejos pavirSius, kurj robotas vejapjove gali pjauti, priklauso nuo °9
jvairiy veiksniy, pvz.: e )l

nepriekaistingg apdailg. Judéjimg spirale taip pat galima jjungti °e
ve

* roboto modelio ir sumontuoty baterijy tipo; 09

¢ ploto techniniy salygy (ploto nesimetriSkumo, nelygiy pavirSiy, :: @_@
iSskaidyty ploty ir kt.);

ve
* vejos salygu (Zolés tipo ir auksgio, drégmeés ir kt.); ::
e peiliy buklés (astrumo, liku€iy ir nuosédy nebuvimo ir kt.); w
v

oe ()
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PAGRINDINES DALYS

MODELIS 7030BA0 | 7030DEO | 7030ELO | 7030EPO 7030ES0

Versija A B A B A B A B A B C
(1| Robotas AV IV VA VR IV VA V2 VA IV VA B
(@) | Klaviataros komandos Vi vV |iVvVI|IVyV]INV]IV]V]VY]V ]V
(3| Lietaus jutiklis |V R VAR VAR VAR (VAR IRV IRV B VAR IV A VAR BV
(® | Baterija AV I VA VA VA IV VA [V VA BV VA B
(5)| Rankena L' VA I VA VAR I VAR BNV VAR AV BV A R %
®| Peilis AV IV VA VA IV AR AV R IV A B
@ Perimetro vielos rité 100m| O |150m| O |[150m| O [150m| O |150m| O 0
Kuoliukai 100 | 20 | 200 | 20 | 200 | 20 | 200 | 20 | 200 | 20 | 20
(9) | Maitinimo kabelis maitinimo blokui vVivI|iVvIiVvVI]IVYV]IV]IV]V]VYI]V ]V
Maitinimo blokas V2N VAR VAR O VA VAR A VAR (VAR VA " A
()| Krovimo stotis vivi|iVviVv]IVvViV]IVIV]VI]V]V
@) | Siystuvas AV IV VA VA IV VA VO 2 I AR B
(13 | Naudotojo Zinynas L' VA I VAR VA VAR BN VAR I VAR IRV BV A R
Pjovimo auksgio reguliavimo raktas V2 VAR N VAR VAR VAR [ VAR I VAR IRV VA VAR VS
(5| Perimetro vielos jungtis % % % % \%

Kroviklio gaubtas - - - - - - - - - \r
( )
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MONTAVIMAS

PAKAVIMAS IR ISPAKAVIMAS

Jranga pristatoma tinkamai supakuota. ISpakuodami atsargiai iSimkite jrenginj ir apzidrékite, ar dalys nepazeistos.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Saugokite plastiking pakuote ir konteinerius nuo kudikiy ir vaiky: pavojus uzdusti!

Pasilikite pakavimo medziagas ateiciai.

SISTEMOS JDIEGIMO PLANAVIMAS

Robotg vejapjove jdiegti nesunku, taciau reikia Siek tiek paplanuoti, siekiant isrinkti geriausig vietg krovimo sto€iai, maitinimo
blokui ir perimetro vielai iStiesti.

e Krovimo stotis turi bati vejos pakraStyje, pageidautina,

didziausiame plote, i$ kurio lengvai prieinami kiti vejos plotai.
Plotas, kuriame jrengta krovimo stotis, toliau vadinamas

pirminiu plotu.

~Maitinimo blokas

A Ispéjimas! Atsargiai!

siustuvas

Maitinimo bloka statykite vaikams nepasiekiamoje
vietoje. Pavyzdziui, ne Zzemiau nei 160 cm aukstyje.

Min. aukstis
160cm /63"

|

Ispéjimas! Atsargiai!

Isitikinkite, kad tik jgaliotieji asmenys galéty prieiti
prie maitinimo bloko.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Prijungiant elektros granding, maitinimo lizdas turi butinai buti jrengimo plote. Batinai jsitikinkite, kad
maitinimo tinklo jungtis atitinka galiojanéius jstatymus. Siekiant visiSkai uztikrinti sauga, jsitikinkite, kas
elektros sistema, prijungta prie maitinimo bloko, yra tinkamai jzeminta. Maitinimo grandiné turi buti apsaugota
liekamosios srovés prietaisu (RCD), kurio suveikimo srové yra ne didesné nei 30 mA.

Patariama montuoti bloka elektros detaliy spintoje (skirtoje naudoti lauke ir viduje) su rakinama spyna ir
tinkama ventiliacija, siekiant uztikrinti tinkama oro apytaka.

* Robotas vejapjove turi gebéti darbo pabaigoje lengvai rasti krovimo stotj. Toje pacioje vietoje jis pradeda naujg darbo ciklg ir
i$ ten ieSko kity pjautiny ploty, toliau vadinamy antriniais plotais.

* Krovimo stotj reikéty statyti:

- antlygaus pavirSiaus;

- ant kompaktisko, stabilaus pavirSiaus su gera drenazo sistema;

- pageidautina — placiausioje vejos vietoje;

- jeigu naudojate purkstuvus, jsitikinkite, kad vandens srovés nebuty nukreiptos j krovimo stotj;

- jsitikinkite, kad krovimo stoties jvaziavimas baty tokioje padétyje, kaip nurodyta paveiksle, kad robotas galéty j jg jvaziuoti
sekdamas perimetro viela pries laikrodzio rodykle;

- prie$ krovimo stotj turi bati 200 cm ilgio laisvas plotas;

- bet kokie metaliniai virbai arba turéklai, kertantys vejg Salia stoties, gali trukdyti signalui. Statykite stotj kitoje sodo
puséje arba saugiu atstumu nuo metalinio barjero. Norédami gauti daugiau informacijos, kreipkités j gamintojo techninés
priezitros centrg arba jgaliotgjj atstova.

* Krovimo stotj batina gerai pritvirtinti prie Zzemés. Tam, kad prie$ krovimo stotj nesusidaryty joks laiptelis, prie$ jvaziavimg
paklokite Siek tiek netikros Zolés. Taip pat galite paSalinkite dalj Zolés pavirSiaus ir krovimo stotj jleisti j Zole.

* Krovimo stotis jungiama prie maitinimo bloko naudojant kabelj, kurj reikia patraukti nuo krovimo stoties, uz pjautino ploto riby.
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* Maitinimo blokg statykite atsizvelgdami j Siuos reikalavimus:

gerai védinamoje vietoje, apsaugotoje nuo atmosferiniy
veiksniy ir tiesioginiy saulés spinduliy;

pageidautina, namuose, garaze arba palépéje;

jeigu statote lauke, saugokite robotg nuo tiesioginiy saulés
spinduliy ir vandens. Dél to jj reikia saugoti védinamoje
dezéje. Saugokite nuo tiesioginio saglycio su dirva ir drégna
aplinka;

statykite kitapus vejos ploto, ne jame;

iStieskite perteklinj kabelj nuo krovimo stotelés | maitinimo
bloka. Netrumpinkite ar neilginkite laido.

e Jeinancioji vielos atkarpa turi bati tiesi ir bent 200 cm statmena
krovimo stociai, o iSeinancioji vielos atkarpa turi eiti nuo
krovimo stoties; tokiu bidu robotas gali tinkamai jvaziuoti j
krovimo stotj.

Jeigu robotg vejapjove montuojate netoli ploto, kuriame yra kitas
robotas (to paties arba kito gamintojo), tada roboto siustuvg
ir imtuvg jrengimo metu reikia pakeisti, kad Siy roboty dazniai
netrukdyty vienas kitam. Tokiu atveju kreipkités j artimiausig
klienty aptarnavimo centra.
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PERIMETRO VIELOS TIESIMAS

Prie$ tiesiant perimetro vielg batina patikrinti visg vejos pavirSiy.
Siekdami uztikrinti tinkamg roboto vejapjovés darbg, tiesdami e
perimetro viela, esant reikalui atlikite bet kokius reikalingus zolés
ir dirvos pakeitimus.

1. |vertinkite geriausig grjZimo j krovimo stotj trajektorijg pagal
nurodymus, kuriuos rasite skyriuje ,GR]ZIMO | KROVIMO
STOT] METODAS*.

2. Vadovaudamiesi nurodymais, kuriuos rasite skyriuje ,ROBOTO
GREITOJO GRJZIMO | KROVIMO STOT] SARANKAY

jvertinkite, ar reikalingas nestandartinis perimetro vielos
tiesimas.

3. Darbo zony paruoSimas ir apibréZzimas.

4. Perimetro vielos tiesimas.

5. Krovimo stoties ir maitinimo bloko jrengimas. Tiesdami
perimetro vielg, laikykités tiesimo krypties (pagal laikrodzio
rodykle) ir sukimo krypties apie géliy lysves (prie$ laikrodzio
rodykle) reikalavimy, kaip parodyta paveiksle.

GRJZIMO | KROVIMO STOT] METODAS

Robotas gali grjzti j krovimo stotj dviem skirtingais budais,
atsizvelgiant j tai, kaip nustatyta naudotojo meniu laukelyje
Loettings® — ,Re-entry to Base" (Nustatymai — Grjzimas j baze).
,On the Wire® (ant vielos) metodg naudokite tik tada, kai sode ir
netoli perimetro vielos (2 m atstumu) yra jvairiy kli€iy. Visais kitais
atvejais geriau naudoti metodg ,V-Meter”, leidziantj greiCiausiai
grjzti j krovimo stotj.

“Follow wire”.(Sekti viela). Naudojant §j grjizimo j krovimo stotj
metodg, robotas seka perimetro viela; jo ratai gali bati bet kurioje
vielos puséje. Jeigu naudojamas Sis metodas, nebatina paruosti
~Recall on Wire“ (iSkvieta ant vielos), kaip nurodyta toliau.

“V-Meter”. (Tik kai kuriuose modeliuose, Zr. skyriy ,Techninés BR ol
sglygos”). Nustalius §j grjzimo j krovimo stotj metodg, robotas ‘ Zemiau 2 m
grjzta palei perimetro vielg nurodytu atstumu (nuo keliy centimetry
iki metro), kartais liesdamas iSlinkusias sritis, kol galiausiai
atpazjsta krovimo stoties signalg sekti vielg ir tinkamai grjzti |
krovimo stotj.

Jeigu yra siaury pravaziavimo viety arba rodyklé greitajam grjzimui j krovimo stotj, vielg reikia kloti specialiu, vadinamuoju
»Recall on the wire” (iSkvieta viela), budu.

Atpazines iSkvietg viela, robotas nedideliu greiciu ir dar tiksliau seka perimetro viela apie 10 metry. Tada jeigu robotas nerado
greitojo grjzimo arba krovimo stoties, jis persijungia j ,V-Meter” rezima.

Irengdami iSkvietg viela, laikykités Siy nurodymu:

* |8kvieta (,recall”) — tai mazdaug 2 m ilgio viela, kur tarp kiekvienos vielos yra mazdaug 5 cm atstumas.

 |8kvietg reikia jrengti 2 m atstumu nuo bet kokiy siaury pravaziavimo viety.

* ISkvietq reikia jrengti sekcijoje prieSais greitojo grjzimo dal;.

Pastaba: Jeigu robotas neranda krovimo stoties per tam tikra laika, jis seka perimetro viela rezimu ,,Follow wire* (sekti
viela).

11 Naudotojo zinynas




ROBOTO GREITOJO GRJZIMO | KROVIMO STOT] SARANKA

(Tik kai kuriems modeliams, Zr. skyriy ,Techninés sglygos®). Norint pasinaudoti greitojo grjZimo metodu, perimetro vielg reikia
pakloti ypatingu badu, leidZianciu robotui sutrumpinti grjzimo kelig j krovimo stotj. Sj specialy perimetro vielos tiesimo metoda
reikéty naudoti tik soduose, kur dél greitojo grjizimo gerokai sutrumpéja vaziuotinas atstumas ir kuriy perimetras yra didesnis nei
200 m.

Norédami pritaikyti greitojo grjzimo metoda, padékite perimetro vielg ant zemes taip, kad ji sudaryty trikampj, kurio viena krastiné
— 50 cm, o kitos dvi po 40 cm, kaip parodyta paveiksle.

Robotui grjztant j krovimo stotj dviem ratais bet kurioje vielos puséje, jis atranda §j trikampj ir sustoja. Tada robotas pasisuka
mazdaug 90° link sodo vidurio ir pradeda judéti nauja kryptimi, kol neatsitrenkia j perimetro vielg prieSingoje puséje.

Patieskite vielg greitojo grjzimo badu toje vietoje, kur pries stotj yra bent 200 cm tiesios vielos ir bent 150 cm tiesios vielos uz jos.

Neklokite vielos palei tiesig dalj tiesiai pries krovimo stotj arba Salia kokiy nors klia¢iy. |sitikinkite, kad grjzimo kelyje néra klia¢iy,
galin€iy trukdyti greitam grjzimui.

Netieskite vielos ant pernelyg stataus $laito, kad robotas galétu jg lengvai rasti. Didziausias galimas nuolydis priklauso nuo vejos
salygy. Jis turéty bati ne didesnis nei mazdaug 20 %.

(4

Netinkamai sukonstravus roboto greitojo grjzimo zenkla, robotui gali nepavykti greitai grjzti j krovimo stotj.
Kai robotas vaziuoja link antrinio ploto palei perimetro viela, jis gali nerasti greitojo grjzimo zenklo.

Siame paveiksle patariama, kaip tinkamai sukonfigaruoti roboto
greitojo grjzimo Zenkla.

4-10 m min. 150 cm.

—_—
6660606 06|
@ ano————

ot . 060
Zingsneliu || o o

Zzemiau 2 m aoo| 5cm.

Fel N e
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PJAUTINU PLOTU RIBU PARUOSIMAS IR ZYMEJIMAS

Pjautinos vejos paruosSimas "

1. sitikinkite, kad pjautina veja yra lygi, be duobiy, akmeny ir
kity klig¢iy. Jei reikia, paruoskite vejg uzpildydami bet kokias
duobes ir paSalindami bet kokias klidtis. Jeigu kai kuriy kliac€iy
pasalinti néra galimybés, batina tinkamai pazyméti Sias sritis
perimetro viela.

2. Robotas gali pjauti Zole darbiniame plote, kurio maksimali jkalné
— 45 % (45 cm metre), ant jprastos sausos vejos, nerizikuojant,
kad praslys ratai, atsizvelgiant j sumontuotus priedus. Kitais
atvejais ir statesné nei 35 % jkalné yra per didelé.

Perimetro vielg reikia tiesti ant pavirSiaus, kurio jkalné ne
didesné nei 20 % (20 cm metre), turint omenyje, kad robotui
griztant j krovimo stotj reikalingas geresnis sukibimas. Todél
batina atidziai patikrinti vejos salygas ir paisyti Siy apribojimy.
Jeigu perimetro viela klojama ant pavirSiaus, kurio jkalné
daugiau nei 20 %, robotas, norédamas lengviau vaziuoti, gali
nuo jos nuklysti, negalédamas jveikti siaury pravaziavimy ir
atpazinti greitojo grjizimo Zenkly. |kalné negali didéti bent 35
cm perimetro vielos vidingje arba iSorinéje puséje.

Nesilaikant Siy reikalavimuy, robotui, pjaunanciam vejg jkalnése
(nuokalnése), aptikus vielg, jo ratai gali paslysti ir jis gali
iSvaziuoti i$ darbinés zonos.

Jeigu ant jkalniu (nuokalniu), kurios yra arti nurodytu riby, yra
kokiy nors kli¢iy, reikia iSlyginti zemés pavirSiy dalyje j jkalne
bent 35 cm nuo klidties, siekiant sumazinti jkalne.

 Err—

Draudziama pjauti zole plotuose, kuriy Slaitai
statesni nei leistini. Todél nutieskite perimetro viela
pries Slaitg, kad jis nebuty jtrauktas j pjauting plota.

N
perimetro viela
45 % 45ecm /N VW < immes :
% 17,71 " Lau -
100 cm (39,3 ") 0-45% 78" 0-20%
J
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Pjautino ploto riby zyméjimas

3. Patikrinkite visg vejos pavirSiy ir jvertinkite, ar batina jj skaidyti

| atskiras zonas, kaip apraSyta toliau. Siekdami palengvinti
Sig procedurg, prie$ tiesdami perimetro vielg, patikrinkite visg
kelig. Paveiksle parodyta veja su perimetro vielos tiesimo
takeliu.

Jrengdami iSskirkite bet kokius antrinius plotus ir uzdaras
zonas. Antrinis plotas — tai vejos dalis, kurig su pirmine veja
jungia robotui jprastai sunkiai pravaziuojamas koridorius. Sig
sritj turéty bati galima pasiekti be nuolydziy, kurie didesni nei
leistini. Ar zona yra vadintina ,antriniu plotu“ taip pat priklauso
nuo pirminio ploto dydzio. Kuo didesnis pirminis plotas, tuo
sunkiau pasiekti siaurus koridorius. Bendrai kalbant, koridorius,
siauresnis nei 200 cm, laikomas antriniu plotu.

Prizidrétiny antriniy ploty skai€ius priklauso nuo modelio
techniniy salygu (zr. ,Techninés salygos®).

Minimalus leistinas koridorius — 70 cm nuo kiekvieno perimetro
vielos krasto. Perimetro viela turi bati atokiai (atstuma zr. toliau)
nuo bet kokiy objekty uz vejos; todél bitinas plotis koridoriui turi
bati 140 cm, jeigu abiejose pusése yra siena arba gyvatvoré.

Jeigu koridorius labai ilgas, tarpas tarp perimetro viely turéty
bati didesnis nei 70 cm.

Programavimo metu batina nurodyti antriniy ploty dydj kaip
procenting vejos dalj ir greiCiausia kryptj ja pasiekti (pagal
arba prie$ laikrodzio rodykle), taip pat vielos metry skaiciy,
reikalingg pasiekti antrinj plotg. Zr. ,Programavimo rezimas®.

(Tik kai kuriems modeliams, zr. skyriy ,Techninés saglygos®).
Jeigu minéti minimalUs reikalavimai nepatenkinami, t. y. plotas,
kurj skiria jkalné arba nuokalné, robotui yra netinkama, arba
yra koridorius, siauresnis nei 70 cm tarp perimetro viely, Sis
vejos plotas laikomas uzdaru plotu. Norédami pazyméti uzdarg
plota, padékite iSeinancigjg ir jeinancigjg perimetro vielas tame
paciame takelyje maksimaliu 1 cm atstumu. Tokiu badu robotas
negali pats nuvaziuoti j §j plotg ir su juo reikia elgtis taip,
kaip nurodyta skyriuje ,Uzdary ploty tvarkymas“. Pjaudamas
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4. Jeigu darbinio ploto viduje arba uz jo riby yra Saligatvis arba kelias, kuris yra tokio pat auks¢io kaip veja, tieskite perimetro
vielg 5 cm atstumu nuo Saligatvio krasto. Robotas Siek tiek nuvaziuos nuo vejos ir bus nupjauta visa zolé. Jeigu Saligatvis
pagamintas i§ metalo arba jeigu yra metalinis Sulinio dangtis, duSo ploksté arba elektros laidai, siekdami apsaugoti robotg
nuo gedimuy ir perimetro vielos sutrikdymuy, perimetro vielg tieskite bent 30 cm nuo metalinio objekto.

_

Paveiksle pateiktas objekty darbiniame plote pavyzdys, taip pat atstumai, kuriy reikia laikytis tinkamai tiesiant
perimetro vielg. Siekdami iSvengti perimetro vielos signalo trukdziy, pazymékite geleziniy arba kitokiy metaly

objekty (drenazo dangéiy, elektros jungciu, etc.) ribas.

J

Jeigu darbiniame plote arba uz jo riby yra klidtis, pvz., apvadas arba siena, tieskite vielg bent 35 cm atstumu nuo kligties.
Padidinkite atstuma tarp perimetro vielos ir kliaties; jeigu nenorite, kad robotas atsitrenkty j klidtj, tieskite perimetro vielg bent
40 cm atstumu nuo jos. Bet kokig Zole, esancig arti nurodyto darbinio ploto krasto arba uz jo, galima nupjauti Zoliapjove arba

krimapjove.

35cm.
/13,78 "

Jeigu darbiniame plote arba uz jo riby yra géliy lysve, gyvatvoré, augalas su iSsikiSusiomis Saknimis, mazas 2—3 cm griovelis
arba nedidelis 2-3 cm apvadas, siekdami apsaugoti robotg arba kliGtj nuo sugadinimo, tieskite perimetro vielg bent 30 cm

atstumu nuo klidties.

Bet kokig zole, augancig darbiniame plote, galima nupjauti ir apdailinti zoliapjove arba krimapjove.

iSsikiSusios Saknys

30 cm.
/11,81”
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Jeigu darbiniame plote arba uz jo ribu yra baseinas, tvenkinys, dauba, griovys, laiptai arba vieSosios paskirties keliai, tieskite
perimetro vielg bent 90 cm atstumu nuo krasto. Siekiant nutiesti perimetro vielg kiek jmanoma arciau darbinio ploto krasto,
rekomenduojame jrengti tvora, kurig sudétinga pervaziuoti, jeigu plotas yra Salia vieSosios paskirties erdviy, arba bent 15 cm
aukscio tvorg kitais atvejais. Tokiu budu perimetro vielg galima tiesti ankstesniuose skyriuose nurodytu atstumu.

.B@:_

Siekiant uztikrinti puiky jrengimg ir roboto darbg butina laikytis brosiuroje nurodyty atstumy ir jkalniy
(nuokalniy). Jei yra jkalniy (nuokalniy) arba slidus pavirsius, padidinkite atstuma bent 30 cm.

A cm.
/35,44 «

Smagiams atsparios klittys, pvz., medziai, krimai arba stulpai be astriy krasty, darbiniame plote gali bati, ju pazymeéti nereikia.
Robotas atsitrenkia j kliGitj ir pakeicia kryptj. Jeigu nenorite, kad robotas atsitrenkty j klidtis, dirbty saugiai ir tyliai, visas nejudancias
kliatis reikia pazymeti. Siekiant apsaugoti peilj ir pacias kliatis, klidtis su nedideliu nuolydziu, pvz., géliy vazonus, akmenis arba
medzius su iSsikiSusiomis Saknimis, reikia pazymeéti.

Norédami pazymeti kliGties ribg, pradékite nuo uzribyje esancio tasko, esancio arCiausiai Zymetino objekto, nutieskite perimetro
vielg taip, kad kad ji pasiekty klidtj, eity aplink ja, ir grjzty atgal ankstesniu keliu, laikantis reikiamy atstumy, nurodyty ankstesniuose
skyriuose. Prakiskite jeinancig ir iSeinancig vielg pro tg patj kuoliukg taip, kad jos sutapty ir robotas tokiu budu galéty vaZiuoti
pro perimetro viela.

Siekiant uztikrinti tinkamg roboto darbg, kad robotas galéty jprastai judéti, minimali sutampancios vielos atkarpa turéty bati ne
ilgesné nei 70 cm.
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PERIMETRO VIELOS TIESIMAS

Perimetro vielg galima uzkasti arba tiesti ant Zzemés. Jeigu turite vielos
tiesimo aparatg, bty saugiau vielg uzkasti.

Kitu atveju tieskite vielg ant zemeés pavirSiaus naudodami kuoliukus, kaip
nurodyta toliau.

 Err——

Pradékite tiesti perimetro vielg nuo ploto, kuriame
irengta krovimo stotis, palikdami kelis papildomus
metrus, kad jg buty galima patrumpinti jungiant prie
maitinimo bloko paskutinéje fazéje.

perimetro viela

AntZzemineé viela

Zoliapjove arba kriimapjove nupjaukite Zole kiek jmanoma Zemiau
ten, kur tiesite kabelj. Tokiu badu bus papras€iau nutiesti kabelj ant
Zemes pavirSiaus ir sumazinti rizikg, kad robotas pazeis izoliacijg.

koridorius
<70 cm (27,56

1. Tieskite vielg laikrodZio rodyklés kryptimi palei visg perimetrg ir
pritvirtinkite kuoliukais, jsitiking, kad tarp kuoliuky yra bent 100
cm atstumas. Kol viela neapaugo Zole, siekiant apsaugoti jg nuo a
pazeidimo, reikia tiesti jg taip, kad liesty zemeés pavirSiy.

- Tiesdami perimetro viela, laikykités vielos tiesimo krypties
aplink géliu lysves, t. y. prie$ laikrodzio rodykle.

- Lenktose dalyse pritvirtinkite vielg taip, kad ji nesusisukty, o
graziai uzsilenkty (20 cm spinduliu).

ielos tvirtinimo kuoliu

~ -
~ -
------------------

Pozeminé viela
1. ISkaskite lygy griovelj (mazdaug 2—-3 cm).

2. Tieskite vielg laikrodZio rodyklés kryptimi palei griovelj keliy centimetry gylyje. Netieskite vielos giliau nei 5 cm gylyje, nes
susilpnés roboto priimamo signalo kokybé ir intensyvumas.

3. Tiesiant vielg kai kuriose vietose gali reikéti jg pritvirtinti kuoliukais, kad uzkasant ji baty stabili.

4. Uzkaskite vielg ir jsitikinkite, kad po Zeme ji nesusisukusi.
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Jeigu tiesiant vielg.

Prireikia kitos perimetro vielos, jungdami naudokite originalig

jungtj.

|statykite kiekvieng vielos galg j jungtj ir jsitikinkite, kad vielos yra
iki galo jkiStos ir kad galai matomi kiekvienoje puséje. Naudodami
reples, paspauskite virSutinéje dalyje esantj mygtuka iki pat galo.

 Er——

- Siekdami uztikrinti saugia elektros jungtj,
naudokite tik originalias jungtis.

- Nenaudokite izoliacinés juostos arba kity
tipy jungéiy, kurios neuztikrina tinkamos
izoliacijos (antgaliy, gnybty ir kt.). Po kiek
laiko dirvos drégmé sukelia oksidacija ir viela
nutruksta.

KROVIMO STOTIES IR MAITINIMO BLOKO JRENGIMAS

A Ispéjimas! Atsargiai!

Pries atlikdami bet kokius veiksmus, atjunkite
robotg nuo maitinimo.

Maitinimo bloka statykite vaikams nepasiekiamoje
vietoje. Pavyzdziui, ne Zzemiau nei 160 cm aukstyje.

Netrumpinkite ar neilginkite kabelio, nutiesto j
krovimo stotj, perteklinj kabelj susukite 8 forma,
kaip parodyta paveiksle.

Naudojama perimetro viela negali buti trumpesné
nei 50 m; kreipkités j artimiausia klienty aptarnavimo
centra.

-

Nuimkite apsaugine dalj (L).

. Pastatykite krovimo stotj nustatytoje vietoje.

A. min. 160 cm
(63.00 ")

dabartinis maitinimo blokas (A)

a

siystuvas (B)

2
3. |kiSkite perimetro vielg (M) j krovimo stotj. Nukirpkite pertekline ribojimo vielg mazdaug 5 cm vir$ jungciy.
4

. Prijunkite jeinancig stoties vielg j siystuvo (T) raudong gnybta. Prijunkite iSeinancig stoties vielg prie juodo gnybto.

Gnybtai naudojami tik originaliai perimetro vielai prijungti.

apsauga (L)
o@o
4+ tr g
d
= = -
s = “r s =

---------- perimetro viela (M)
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5. Kuoliukais (P) pritvirtinkite krovimo stotj (N) prie zemés. Jei
reikia, pritvirtinkite krovimo stotj su varzty inkarais (Q).

6. |renkite maitinimo bloka (A). e ™\ — ™
dabartinis maitinimo
7. Prijunkite krovimo stoties (N) maitinimo kabelj (E) prie e oas ()
maitinimo bloko (A). 8 1
siystuvas (T) :
8. Prijunkite maitinimo bloko (A) kiStuka prie elektros lizdo.
9. Jeigu mirksi siystuvo LED indikatorius, prijungta tinkamai. Perimetro viela
PrieSingu atveju, nustatykite gedimg (zr. ,Gedimy nustatymas A. min. 160 cm 0
ir Salinimas®). maitinimo kabelis (E)™. | | (63-00 ")
10. Pakeiskite apsauging dalj (L). | W || e [T

krovimo stotis (N)

BATERIJOS KROVIMAS PIRMO NAUDOJIMO METU

1. ]statykite robotg j krovimo stotj.

2. Paspauskite mygtukg ,ON“ ir luktelékite kelias sekundes,
kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite
paprasyti) (zr. ,Slaptazodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukag
LEnter”, jei ekrane rodomi informaciniai pranesimai.

3. Po keliy sekundziy ekrane iSvysite pranesimg ,CHARGING"
(kraunama). Po to ekrane iSvysite i§ eilés rodomg kitg
informacija, pvz.:

- savaités dieng, datg;

- nustatytg darbo laika;

- darbo laikg, bendrajj darbo laika;
- informacijg apie baterijg.

MYGTUKAS “PLAY/PAUSE”

MYGTUKAS “ON”

4. Paspauskite mygtuka ,PLAY/PAUSE". Ekrane rodoma funkcija
~PAUSE". Baterijos pradéjo krovimo ciklg.

5. Baigiant krauti, robotg galima suprogramuoti pradiniam
paleidimui (zr. ,Programavimo rezimas").

_

Pirma karta naudojant, baterijas butina krauti bent 4 valandas.
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REGULIAVIMAS

REGULIAVIMO REKOMENDACIJOS

_
Naudotojas turi atlikti bet kokius reguliavimus, kaip nurodyta Siame zinyne pateiktose procediirose.

Nereguliuokite jokiy dalyky, kurie aiSkiai nenurodyti Siame Zzinyne. Bet kokius Siame zinyne aiSkiai
nenurodytus reguliavimus turi atlikti gamintojo jgalioto techninés prieziuros centro darbuotojai.

PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS

Prie$ nustatant peilio pjovimo aukstj jsitikinkite, kad robotas yra saugiai iSjungtas (zr. ,Roboto apsauginis stabdymas®).

(I

Savo rankoms apsaugoti muivékite apsaugines pirstines.

1. Apverskite robotg ir padékite jj taip, kad nesugadintuméte
gaubto.

2. Prideétu rakti pasukite elementg (E) pagal laikrodzio rodykle.

3. Norédami nustatyti pageidaujamg pjovimo aukstj, pakelkite
arba nuleiskite pjovimo blokg (D). Verte galima iSmatuoti
pasitelkus sugraduotg skale, esancig ant rakto.

¢ R ——

Nenaudokite roboto pjauti Zolei, kuri 1 cm aukstesné
nei peilis. Nuosekliai sumazinkite pjovimo aukst;.
Rekomenduojama mazinti pjovimo aukstj bent 1 cm
kas 1-2 dienas, kol pasieksite idealy aukst;.

4. Sureguliave, pasukite elementg (E) prie$ laikrodzio rodykle.

5. Atverskite robotg j darbine padét;. N

Naudotojo zinynas 20



NAUDOJIMAS IR VALDYMAS

NAUDOTOJO JSIPAREIGOJIMAI

_

- Naudodami robotg pirma karta, atidziai perskaitykite zinyng ir jsitikinkite, kad informacijg visiSkai
supratote; ypaé visg saugos informacija.

- Produkta galima naudoti tik pagal gamintojo numatyta paskirtj. Draudziama bandyti pakeisti prietaiso
darbinius duomenis.

- Stenkités nenaudoti roboto ir jo daliy prastu oru, ypa¢ esant perkunijos pavojui.

ROBOTO KOMANDY APRASYMAS

Paveiksle parodyta jrenginio valdymo funkciju padeétis. e

A. EKRANAS: uzsidega ir rodo visas funkcijas.
o s~ — — — MYGTUKAS “STOP” (I)

RAIN SENSORS|

------- L = - — — -MYGTUKAS “~" (H)

| - e

---- MYGTUKAS “ENTER” (G)
o — — — MYGTUKAS “+7” (F)

B. ON: paspauskite, norédami jjungti vejapjove.

C. OFF: paspauskite § mygtuka, norédami iSjungti robotg ir
ekrana.

D. PLAY/PAUSE: paspauskite norédami sustabdyti pjovima,

palikdami ekrang, veikiantj parengties rezimu; tokiu bidu | [EESEEEEEENENEN——. _ _ _ MYGTUKAS “PLAY/PAUSE" (D)
vejapjove galima programuoti. Paspauskite dar kartg norédami
i5 naujo paleisti vejapjove. Jeigu paspausite § mygtuka, | IEEWERSTeCECE ST — — — MYGTUKAS “ON” (B)
kai vejapjové kraunasi, ji nepradés dirbti tol, kol dar kartg | [EEESTIREEENPZSE. _ _ _ MYGTUKAS “HOME/WORK’ (E)
nepaspausite Sio mygtuko ir ekrane nebebus rodomas uzrasas
JPAUSES. | (G e MYGTUKAS “OFF” (C)
E. HOME/WORK: paspauskite §j mygtukg norédami leisti
vejapjovei grjzti j stotj ir pradeéti krauti baterijas. Jeigu . &1 KLAVIATURA — TIK PAVYZDYS
paspausite 8] mygtuka, kai robotas kraunasi, robotas nutrauks - -

krovimo ciklg ir tes darba.

F. MYGTUKAS “+“: darbo metu paspauskite §j mygtukg norédami i§ naujo jjungti sustabdytg peilj. Programavimo metu
paspauskite §j mygtukg norédami padidinti meniu rodomas reikSmes.

G. ENTER: darbo metu paspauskite §j mygtuka norédami jjungti pjovimo spirale funkcija. Programavimo metu paspauskite
norédami patvirtinti ir jradyti pasirinkima.

H. MYGTUKAS “-“: darbo metu paspauskite norédami sustabdyti peilj. Programavimo metu paspauskite norédami sumazinti
meniu rodomas reik8mes.

. STOP: paspauskite norédami saugiai sustabdyti vejapjove. Naudokite tik gresiant pavojui ir tik norédami atlikti roboto
techninés priezitros darbus.

MENIU PRIEIGA

Roboto funkcijas galima programuoti kiekviename meniu pasirinkus skirtingas funkcijas. Lenteléje pateiktas prieinamy meniu
sgraSas su atitinkamomis funkcijomis.
Norédami programuoti robotg, atlikite Siuos veiksmus:

Nupléskite apsaugine ekrano plévele.

Paspauskite mygtukg “ON* ir luktelékite kelias sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite paprasyti)
(zr. “Slaptazodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukag “Enter*, jei ekrane rodomi informaciniai pranesimai.

Jeigu robotas jjungiamas, kol jis yra krovimo stotyje, ekrane kelioms sekundéms rodomas praneSimas “CHARGING"
(kraunama), tada paspauskite mygtukg “PLAY/PAUSE";

Dabar ekrane rodoma funkcija “PAUSE*.

Paspauskite mygtukg “ENTER®. Taip atversite programavimo meniu ir ekrane bus rodomas pranesimas “SETTINGS*.
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NAVIGACIJA

Laikykités Siy nurodymy, norédami zvalgyti programavimo meniu:

- “+” ir “-": leidZia i$ eilés perzvelgti meniu elementus arba keisti rodomos funkcijos reikSme.

- “ENTER?”: pereina j kitg meniu lygj arba patvirtina ir jsimena ekrane rodomg reikSme ir pereina prie kitos funkcijos.
- “PLAY/PAUSE”: grjzta j ankstesnj meniu lygj, kol galiausiai uZveriamas programavimo meniu.

- “OFF”: iSjungia robotg, nepatvirtina paskutinés rodytos funkcijos.

Meniu yra medzio struktdros. Ziarékite jvada, kuriame apZvelgiamos visos programavimo funkcijos. Kiekvienos funkcijos
paaiskinimg rasite puslapiuose po srautine diagrama.

*ek

Funkcijos, pazymétos ,**, galimos tik kai kuriuose modeliuose. Zr. lentele ,Techniniai duomenys®.

"Settings" (nustatymai)

Date

nustato data

Time

— Rai —— tato veik lietaus atvej cnabe
ain sensor nustato veiksmus lietaus atveju
: Disable
. R aws . . . . Enable
* ljungia arba iSjungia vejos pjovimag
—| Auto setup () l_ "Recognition” Disable
i3 Pl i3 P Follow wire
Leidzia pasirinkti roboto grjzimo j
— Back to recharge — krovimo stotj metoda "V-Meter" (*)

nustato datg

Schedule (grafikas)

Week

|
[

leidzia nustatyti darbo ir poilsio dienas

Work Schedule 1

|
[

apibrézia pirmajj roboto darbo laika

— Work Schedule 2

Il

apibrézia antrajj roboto darbo laika

Secondary areas (antriniai plotai)

nurodo galimo pirmo antrinio ploto
nustatyma, apibréziantj ploto dydj,
Second. Area 1 atstuma nuo krovimo stoties ir Percentage
privaziavimo prie jos kryptj
nurodo galimo antro antrinio ploto Distance
—| Second. Area 2 l— nustatyma Direction
- nurodo galimo treéio antrinio ploto Mode (*)
—| Second. Area 3 (¥) I— nustatyma
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Safety (sauga)

—| Change password |—| leidzia nustatyti slaptazod;j |
Start password apibréZia, ar prasyti slaptazodzio Enable
—| jjungus robota Disable
jeigu jjungta, praso jvesti slaptazodj, Enable
Lock Keyboard kai norite valdyti roboto funkcijas Disable

Work mode (darbo rezimas)

Automatic l_ jjungia automatinj roboto darba

N

nustato darbo cikla uzdarame plote

Closed area () be krovimo stoties

Language options (kalbos parinktys)

—| Language |—| nustato naudotojo meniu kalbg |
— Date format — tato datos jvesties format DO
nustato datos jvesties forma
! 2 MM/DD/YY
—| Time format |—| nustato laiko jvesties formatg }—[%
- nustato atstumo, nurodomo tvarkant Meters
Distance format antrinius plotus, jvesties formata
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NUSTATYMAI - PROGRAMAVIMO REZIMAS

"RAIN SENSOR": Funkcija, leidzianti konfiglruoti roboto darbg esant lietui.

RAIN SENSOR:
m + Enable: pradéjus Iyti robotas grjzta  stotj, lieka jjungtas krovimo rezimas.

Krovimo ciklo pabaigoje robotas ima pjauti veja, tik jeigu nelyja.

* Disable: jeigu lyja, robotas vis tiek pjauna veja.

¥
"AUTO SETUP": Tik kai kuriose versijose, zr. ,Techninés salygos®) funkcija,

automatiskai sutrumpinanti roboto veikimo laikg, atsizvelgiant j vejos salygas.

e Enable: robotas sutrumpina darbo laikg atsizvelgdamas | Zolés pjovimo
sglygas. Pjaunant vejos pavirSiy, robotas automatiSkai nustato poilsio
laikotarpj, dél kurio atidedami paskesni iSvykimai i$ krovimo stoties. Bet kokiu
atveju, robotas atliks savo darbg nustatytu laiku.

» Disable: robotas dirbs pagal nustatytg laikg ir iki iSsikraunant baterijoms.

BACK TO RECHARGE: leidzia pasirinkti roboto grjzimo j krovimo stotj metoda.

DATE DD/MM/YY
1. “Follow wire” (sekti viela). Robotas grjzta j krovimo stotj vaziuodamas bet MON 00/00/00
kuria perimetro vielos puse.

2. “V-Meter”. Robotas grjzta palei perimetro vielg nurodytu atstumu nuo jos —
nuo keliy centimetry iki metro — ir kartais prie jos prisiliesdamas posukiuose, @

kol galiausiai atpaZjsta kvietima j krovimo stotj. Zr. skyriy “Jrengimas”.

DATE: datos nustatymo funkcija.

TIME: laiko nustatymo funkcija.
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DARBO REZIMAI - PROGRAMAVIMO REZIMAS

WEEK: funkcija, leidZianti nustatyti roboto darbo dienas savaitéje. Zymeklis
automatiskai biina po raide “M” (pirmadienis). Nustacius visas dienas j “1111111”, WEEK MTWTFSS
robotas dirbs kiekvieng dieng. “0000000” reiskia, kad robotas nedirbs né vieng MON 1B11B11

savaités dieng.

- ReikSmé “1”: roboto darbo diena.

- ReikSmé “0”: roboto nedarbo diena.

- Reiksmeé “B”:roboto darbo diena. Prie$ vykdydamas darbo cikla, robotas
pjauna Zole palei krasta. Rekomenduojama palikti numatytajj intervala.

T ——

Norint kuo geriau iSnaudoti roboto galimybes, rekomenduojama
nustatyti robotg dirbti kiekvieng diena.

WORK SCHEDULE 1: roboto darbo dienos pirmo laiko nustatymo funkcija.
Zymeklis automatiSkai rodomas po pirmu laiku (pvz., nuo 10.00 iki 13.00)
Nustatykite darbo pradzios ir pabaigos valandas. Nurodzius laikg ,,00.00 — 00.00¢,
robotas nedirbs pagal pirmg darbo grafikg. Jvedus. Jeigu nurodytas laikas yra
neteisingas, pvz., laikas kertasi su antru darbo laiku, arba jeigu pradzios laikas
yra po pabaigos laiko, robotas pypteli ir atstato nustatytg reikSme.

WORKING TIME
00:00-00:00

WORK SCHEDULE 2: roboto darbo dienos antro laiko nustatymo funkcija.

(/

Jeigu butina nustatyti antrinius plotus, tada geriau suprogramuoti
abu darbo grafikus, siekiant padidinti antrinio ploto pjovimo
reguliaruma.

Norint, kad robotas veikty tinkamai, nustatyti laikg yra labai svarbu. Didelé dalis parametruy turi jtakos darbo grafikui, pvz., antriniy
ploty skaicius, roboto bateriju skai€ius ir jkrova, vejos sudétingumas, Zolés tipas ir kt. IS esmés, darbo valandy skaiCiy reikia
padidinti, kai pjaunate vejg soduose, kuriuose yra antriniy ploty, daug klit€iy ir sudétingai privaziuojamy ploty. Toliau pateikiama
lentelé, kurioje nurodyti roboto konfiglravimo laikai jj naudojant pirmg kartg.

Pastaba: Nustatykite visus Siokiadienius j ,1“ — ,Darbo dienos".

Modelis m?2 (ft?) ‘ Laikas 1 ‘ Laikas 2
150 (1615) 11:00 11:50
300 (3230) 11:00 11:50 15:00 15:50
7030BA0
400 (4304) 10:00 16:00
500 (5380) 10:00 19:00
300 (3230) 11:00 12:40
7030DEO 500 (5380) 11:00 12:30 15:00 16:30
800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
400 (4304) 10:00 12:00
7030ELO 800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
1100 (11836) 09:00 20:00
800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
7030EPO, 7030ESO 1200 (12912) 10:00 13:00 17:00 20:00
1600 (17216) 09:00 22:00
7030ESO 2000 (21520) 08:00 23:00
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ANTRINIAI PLOTAI - PROGRAMAVIMO REZIMAS

Jeigu j pjauting plotg jeina antriniai plotai, atitinkantys apibrézima, pateiktg skyriuje ,Darbiniy ploty ribu paruosimas ir Zyméjimas®,
batina suprogramuoti antrinius plotus, kad robotas zinoty, kaip juos pasiekti ir kaip reguliariai tai daryti.

SECONDARY AREA: funkcija, apibrézZianti automatinj antrinio ploto pjovima.

- Percentage: leidzia nustatyti pjautino antrinio ploto matmenis, «_ —~—~~ N — N T
santykinius visam vejos pavirSiui. Zemiau pateikiama lentele, | 1 !
pagal kurig reikéty konfigtruoti antrinj plota: $ pirminis plotas ?

P * - *
* 10% labai mazas plotas. bemmdemmmmm- S H H i
] b=
» 30% mazdaug tre¢dalis viso sodo dydzio. i
* 50% mazdaug puseé viso sodo dydzio. ?
1 r=PP =
* 80% antrinis plotas, didesnis nei pirminis plotas. SR |

irmas antrinis plotas
_ 30 %, 60 m, pagal

* 100% robotas kiekvieng kartg iSvaziaves i$ krovimo stoties X
~ laikrodzio rodykle)

vaziuos palei perimetro vielg pjauti antrinio ploto.

b - =

antras antrinis plotas PRI
(20 %, 30 m, pries laikrodzio rodykle) L4
pries laikrodzio pagal laikrodzio
» rodykle »» rodykle

- Distance: Cia galite nurodyti atstumag, kurj robotas turi nuvaziuoti, kad pasiekty antrinio ploto vidine dalj, vaziuodamas palei
perimetro vielg. Rekomenduojama matuoti puse antrinio ploto atstumo, siekiant uztikrinti, kad robotas pradéty dirbti ploto
viduje.

- Direction: Zymi trumpiausig kryptj j antrinj plotg. Kryptis gali bati pagal arba prie$ laikrodZio rodykle. Robotas iSvaziuoja i$
krovimo stoties ir j antrinj plotg vaziuoja sekdamas viela nurodyta kryptimi.

- Mode: zymi vaziavimo j antrinj plota metodg. Naudokite metodg ,Follow wire” (sekti viela), jeigu sode arti (maziau nei
2 m atstumu) perimetro vielos yra daug klid¢iy arba jeigu norint privaziuoti antrinius plotus reikia pravaziuoti koridorius
(siauresnius nei 2 m). Visais kitais atvejais naudoti metodg ,V-Meter*.

* “Follow wire” (sekti viela). Robotas pasiekia antrinj plotg vaziuodamas vir§ perimetro vielos.

* “V-Meter”. Robotas vaziuoja j antrinj plotg vaziuodamas palei perimetro vielg nedideliu atstumu nuo jos — nuo keliy cm
iki 1 m.

SECONDARY AREA 2: funkcija, apibréZianti automatinj antro antrinio ploto pjovima. Sio nustatymo parametrai analogigki pirmo
antrinio ploto parametrams.

SECONDARY AREA 3: (Tik kai kuriems modeliams, Zr. skyriy ,Techninés sglygos®.) Funkcija, apibréZianti automatinj trecio
antrinio ploto pjovima. Sio nustatymo parametrai analogiSki pirmo antrinio ploto parametrams.

SAUGA - PROGRAMAVIMO REZIMAS

CHANGE PASSWORD: funkcija, leidZianti nustatyti arba pakeisti slaptazod;.

- No: jvesto slaptazodzio nereikia keisti.

- Yes: jvesti arba keisti slaptazodj, naudojamag norint jjungti robotg. Jisy bus papraSyta nurodyti Sig informacija:
* "password": jveskite seng slaptazodj (gamintojo numatytasis — 0000).
* "new password": jveskite naujg slaptazod]. Slaptazodis turi bati ne 0000.

* "repeat password": dar kartg jveskite naujg slaptazod;.
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Norint nustatyti arba pakeisti slaptazodj, i$ pradziy reikia jvesti seng slaptazodj ir tada jvesti nauja. Naujos
roboto vejapjovés gamyklinis slaptazodis — keturi nuliai (0000).

_

Ivedant slaptazodj jusy bus paprasyta pakartoti slaptazodj, siekiant uztikrinti teisingo slaptazodzio nustatyma.
Idant nepamirstumeéte slaptazodzio, pasirinkite lengvai prisimenama kombinacija.

START PASSWORD: Si funkcija leidZia nustatyti, ar norite jvesti slaptazod] kiekvieng kartg jjungus robotg po ilgo nenaudojimo
(pvz., po Ziemos).

- No: nereikia jvesti slaptazodzio kiekvieng kartg jjungus robotsg. Sio nustatymo keitimas patvirtinamas jvedus slaptazodi.

- Yes: slaptazodzZio bus prasoma kiekvieng kartg jjungus robotg.

DARBINIS REZIMAS — PROGRAMAVIMO REZIMAS

Funkcija, leidZianti nustatyti roboto darbinj rezimg. I1Sjungtas, robotas automatiskai grjzta j rezimg "AUTOMATIC".

* Automatic: jprastas darbinis rezimas. Robotas atpazjsta perimetro vielg ir, esant batinybei, grjzta j krovimo stofj.

* Closed area: darbinis rezimas darbui uzdaruose plotuose be krovimo stoties. Norédami tinkamai naudoti §j rezima, Zr. skyriy
"ROBOTO NAUDOJIMAS PLOTUOSE BE KROVIMO STOTIES".

KALBOS PARINKTYS — PROGRAMAVIMO REZIMAS

LANGUAGE: funkcija, leidZianti pasirinkti praneSimy ir naudotojo meniu kalbg. Jvairius variantus galite perziaréti mygtukais "+"
ir "-", patvirtinti — "ENTER".

* DATE FORMAT
e TIME FORMAT
* DISTANCE FORMAT

Sios funkcijos leidZia pasirinkti datos, laiko ir atstumo formata.

PRADINIS JJUNGIMAS — AUTOMATINIS REZIMAS

Pradinio jjungimo arba jjungimo po ilgo nenaudojimo metu jjungiamas automatinis ciklas.
1. Apzidrékite, ar pjautinos vejos aukstis yra tinkamas Siam robotui (zr. , Techninés sglygos®).
2. Nustatykite pageidaujamag pjovimo aukstj (zr. ,Pjovimo auks¢io reguliavimas®).

3. Patikrinkite, ar darbinis plotas tinkamai pazymeétas ir ar roboto darbui néra jokiy kliaciy, kaip nurodyta skyriuje ,Darbiniy ploty
riby paruosSimas ir zymeéjimas" ir tolesniuose skyriuose.

4. |statykite robotg j krovimo stotj.

5. Paspauskite mygtuka ,ON“ir luktelékite kelias sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite paprasyti)
(2r. ,SlaptaZodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukg ,Enter, jei ekrane rodomi informaciniai pranesimai.

6. Jeigu jjungéte robotg pirma kartg, reikia uzprogramuoti nustatymus. Taciau jeigu jjungéte robotg po ilgo nenaudojimo,
patikrinkite, ar suprogramuotos funkcijos atitinka esamas pjautinos vejos salygas (pvz., gal jrengéte baseing, pasodinote
augaly ir pan.) (zr. ,Programavimo rezimas").

7. Po keliy sekundziy ekrane iSvysite pranesimg ,CHARGING" (kraunama).

8. Robotas pradés pjauti vejg kaip uzprogramuotas.

9. Patikrinkite, ar po stipraus lietaus néra dideliy baly. Jeigu yra, sutvarkykite aplinkg arba uztikrinkite, kad robotas veikty
~Pause” rezimu.
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ROBOTO APSAUGINIS STABDYMAS

Eksploatuojant robotg vejapjove, kartais gali prireikti jg sustabdyti. Jprastomis salygomis robotg galima sustabdyti paspaudus
mygtuka ,,OFF*. Tagiau avariniu atveju arba atliekant techninés priezitros darbus, bitina saugiai sustabdyti robotg, uzkertant
kelig netycia jsijungti peiliui. Norédami sustabdyti robotg, spauskite mygtukg ,STOP*. IStraukite maitinimo laido kiStuka i$ elektros
tinklo.

 Er——

Robotg saugiai sustabdyti butina atliekant
techninés prieziiros ir remonto darbus (pvz.,
kei€iant peilius, valant ir kt.).

~

MYGTUKAS “STOP” (A)

Norédami pradeéti, atlikite Siuos veiksmus:

- pastatykite robotg pjautino ploto vidinéje dalyje.

- paspauskite mygtukg ,ON“ ir luktelékite kelias sekundes,
kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite
papradyti) (Zr. ,Slaptazodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukag
JEnter”, jei ekrane rodomi informaciniai praneSimai. ]siziebs
ekranas, netrukus iSvysite pranesSimg ,Pause” — robotas yra
pristabdytas;

- paspauskite mygtukg ,PLAY/PAUSE".

Jeigu robotg jjungsite uz pjautino ploto riby, peilio variklis
nejsijungs ir kurj laikg paieSkojus signalo, roboto ekrane iSvysite
pranesimg ,OUT OF BORDER* (anapus riby). Paspauskite ,OFF*,
pastatykite robotg pjautiname plote ir atlikite paleidimo procediirg
dar karta.

AUTOMATINIS GRJZIMAS ] KROVIMO STOT]

Aptikes Sias salygas, robotas stabdo darbo ciklg.

- Pasibaigé darbo valandos: pasibaigus darbo valandoms, robotas automatiskai grjzta j krovimo stotj, ir vél pradeda darbg
nustatytu laiku (zr. ,Programavimo rezimas®).

- Lietus: jjungus Sig funkcija, robotas automatiSkai grjzta j krovimo stotj ir vél pradeda darbg nustatytu laiku (zr. ,Programavimo
rezimas®).

- Reikia krauti baterijg: robotas automatiSkai grjzta j krovimo stotj.

- Veja nupjauta (tik kai kuriose versijose, zr. ,,Techninés salygos*): jeigu jutiklis aptinka, kad veja jau nupjauta, robotas
automatiskai grjZta j krovimo stotj ir vél pradeda darbg nustatytu laiku (zr. ,Programavimo rezimas®).

ROBOTO NAUDOJIMAS UZDARUOSE PLOTUOSE BE KROVIMO STOTIES

(Tik kai kuriems modeliams, zr. skyriy ,Techninés sglygos®).
Roboto jjungimas dirbti uzdary ploty rezimu yra skirtas pjauti
uzdarus plotus, kurie pazymeéti perimetro viela ir kuriuose néra
krovimo stoties.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Robota reikia nesti uz rankenos. Negriebkite roboto
uz korpuso — visada naudokite rankena.

Pastatykite robotg darbiniame plote bent 100 cm nuo atstumu nuo
perimetro vielos ir bet kokios kitos klitties.

Am:cm

(39,37 ")
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. Paspauskite mygtukg ,ON“ ir luktelékite kelias sekundes, kol robotas visiSkai
isijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite paprasyti) (Zr. ,Slaptazodzio jvedimas®).
Paspauskite mygtuka ,Enter”, jei ekrane rodomi informaciniai praneSimai.

2. Ekrane rodoma funkcija ,PAUSE".

3. Suaktyvinkite programavimo rezimg ir pasirinkite ,WORK MODE". Pasirinkite

,CLOSED AREAY; ekrane iSvysite pranesimg ,CLOSED AREA — 60 Min“ CLOSED AREA
(numatytoji reikSme). 60 min

4. Paspauskite mygtukg ,+“ arba ,-“, norédami nustatyti minutes.

5. Patvirtinkite paspausdami ,ENTER". @

6. Paspauskite mygtukg ,PLAY/PAUSE", norédami i$eiti i§ programavimo meniu
ir i naujo paleisti robotg. Praéjus nustatytam laikui, robotas saugiai sustos
greta perimetro vielos.

7. Normalus roboto darbinis reZimas atstatomas kaip apraSyta skyriuje
+,PRADINIS JJUNGIMAS — AUTOMATINIS REZIMAS*.

SLAPTAZODZIO JVEDIMAS

Robotg galima apsaugoti keturiy skaitmeny slaptazodziu, kurj galite jjungti, iSjungti ir keisti (zr. ,Programavimo rezimas").
1. Ekrane rodomas pranesimas:

PASSWORD
. Paspauskite mygtuka ,+“ arba ,-“, noredami nustatyti pirmajj skaitmen;. 0000

3. Patvirtinkite paspausdami ,ENTER®. Zymeklis pasislinks j kitg padétj.

Kartokite procedirg, norédami nustatyti visus slaptazodzio skaitmenis. @

Robotas dabar paruostas naudoti.

N

e

DARBINES BUSENOS EKRANAS

Paleidus robotg, jo ekrane rodomi Sie duomenys:

28m/min 2800rpm
- Zoliapjoves greitis; Battery 75%

- peilio greitis;

- baterijos jkrova procentais. @

Kraunant roboto baterijg, ekrane rodomas pranesimas ,,CHARGING* (kraunama).

Jeigu robotas yra ne darbo fazéje, ekrane rodoma kito suplanuoto paleidimo data
ir laikas.
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ILGAS NENAUDOJIMAS IR PALEIDIMAS IS NAUJO

Po ilgo roboto nenaudojimo laikotarpio ir prie$ pjovimo sezong batina atlikti kelias operacijas, uZztikrinancias tinkamg roboto
veikima.

1.

Visiskai jkraukite baterijg prie$ Ziemg. Kraukite baterijg bent kartg per penkis ménesius.

2. Atlikite planine technine priezitrg pas jgaliotajj atstova. Tai yra batina, norint uztikrinti gerg roboto bukle. Techninés priezitros

tiekéjai paprastai atlieka Siuos darbus:

* visiSkai iSvalo robotg, peilj ir kitas judancias detales;

* iSvalo roboto vidy;

 patikrina roboto veikima;

» patikrina ir, jei reikia, pakeiCia bet kokias nusidéveéjusias dalis, pvz., peilj, Sepecius (tik robotuose, kuriuose yra Sepetiniai
varikliai);

» patikrina baterijos talpg;

* jeireikia, atstovas taip pat gali jdiegti naujg programing jranga.

3. Kruopsciai nuvalykite robotg ir krovimo stotj (zr. ,Roboto valymas®)

4. Patikrinkite bet kokias nusidévéjusias arba pazeistas detales, pvz., peilj, ir jvertinkite, ar ju nereikia pakeisti.

5. Laikykite robotg saugioje ir sausoje vietoje, neprieinamoje pasaliniams (vaikams, gyviinams, pa$aliniams objektams), 10—
20° C temperatiroje. Laikykite robotg zemesnéje nei 20° C temperataroje, siekdami uzkirsti kelig automatiniam baterijy
iSsikrovimui.

6. IStraukite maitinimo laido kiStuka (A) i$ elektros tinklo.

7. Uzdenkite krovimo stotj (C), kad j jg nepatekty paSaliniy daikty (lapy, popieriaus skiaucCiy ir kt.) ir apsaugotuméte kontakty
ploksteles.

Paleidimas i$ naujo - N

Prie$ paleisdami robotg i$ naujo po ilgo nenaudojimo, atlikite Siuos

veiksmus:

1. jkiSkite maitinimo laido kiStuka (A) j elektros lizda;

2. vél prijunkite pagrindinj maitinima;

3. pastatykite robotg krovimo stotyje;

4. Paspauskite mygtukg ,ON“ ir luktelékite kelias sekundes,
kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite
papradyti) (Zr. ,Slaptazodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukag
LEnter®, jei ekrane rodomi informaciniai pranesimai; Krovimo stotis (C)

5. po keliy sekundZiy ekrane igvysite pranesimag ,CHARGING* | 7]

(kraunama);
6. robotas parengtas naudoti (zr. ,Programavimo rezimas®).
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BATERIJOS KROVIMAS PO ILGO NENAUDOJIMO LAIKOTARPIO

! Pavojus! Démesio!

Draudziama krauti robota sprogioje ir degioje
aplinkoje.

1.

Jjunkite elektros tiekimg krovimo stociai ir jsitikinkite, kad
plokstés yra Svarios.

|statykite robotg j krovimo stotj.

Paspauskite mygtuka ,ON“ ir luktelékite kelias sekundes,
kol robotas visiSkai jsijungs. Jveskite slaptazodj (jei busite
papradyti) (Zr. ,Slaptazodzio jvedimas®). Paspauskite mygtukg
LEnter”, jei ekrane rodomi informaciniai pranesimai.

Po keliy sekundziy ekrane iSvysite praneSimg ,CHARGING"
(kraunama).

Paspauskite mygtukg ,PLAY/PAUSE“ (B). Pradedamas
bateriju krovimo ciklas.

Krovimo ciklo pabaigoje (mazdaug po 6 val.), paspauskite
mygtuka ,OFF“ (C).

Laikykite robotg saugioje ir sausoje vietoje, neprieinamoje

pasaliniams (vaikams, gyviinams, pasaliniams objektams),
10-20° C temperaturoje,.
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RAIN SENSORS

MYGTUKAS “PLAY/PAUSE” (B)

MYGTUKAS “ON” (A)

MYGTUKAS “OFF” (C)
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NAUDOJIMO PATARIMAI

Toliau rasite naudingy patarimy, kaip naudoti robotg:

G

net jeigu esate gerai susipazine, kaip naudoti robota, visada pravartu pirmo paleidimo metu iSbandyti keleta bandomuyju
manevry, norint susipazinti su komandomis ir pagrindinémis funkcijomis;

patikrinkite ir pritvirtinkite pagrindiniy komponenty varztus;
pjaukite vejg daznai, kad neuzaugty pernelyg auksta zolé;

nenaudokite roboto pjauti Zolei, kuri 1 cm aukStesné nei peilis. Jeigu uzaugo auksta Zolé, pakelkite peilj ir kitomis dienomis
ji po truputj nuleiskite;

jeigu vejoje jrengta automatiné laistymo sistema, suprogramuokite robotg grjzti j krovimo stotj bent valandg prie$ jjungiant
laistymo sistema;

siekdami apsaugoti robotg ir purkStuvus nuo pazeidimy, patikrinkite pavirSiaus nuolyd; ir jsitikinkite, kad jis ne didesnis nei
leistinas;

tam, kad iSvengtumeéte nereikalingo nusidévejimo ir baterijos veikimo laiko trumpéjimo, rekomenduojama suprogramuoti
robotg taip, kad jis dirbty ne daugiau, nei yra batina, taip pat atsizvelgiant j skirtingg zolés augimo greitj skirtingais mety
laikais;

siekdami iSvengti pavojaus pasaliniy asmeny (ypa¢ vaiky, seneliy ir nejgaliyju) bei gyvunu sveikatai, naudodami robota,
jsitikinkite, kad jy darbo vietoje néra. Siekdami sumazinti kiino suzalojimy pavojy, suprogramuokite robotg, kad jis veikty
tinkamu dienos metu.

amintojas negarantuoja, kas robotas vejapjové bus visiSkai suderinamas su kitomis belaidémis sistemomis, pavyzdziui,

nuotolinio valdymo pulteliais, radijo siystuvais, klausos aparatais, gyvinams skirtais elektros aptvarais ir pan.

PLANINE TECHNINE PRIEZIURA

TECHNINES PRIEZIUROS REKOMENDACIJOS

_

A

tliekant techninés prieziuros darbus, ypa€ prie peilio, naudokite gamintojo nurodytas asmens apsaugos

priemones. Prie$ atlikdami bet kokius techninés prieziuros darbus jsitikinkite, kad robotas yra iSjungtas (zr.
»Roboto apsauginis stabdymas®).

PLANINES TECHNINES PRIEZIUROS LENTELE

Reguliarumas Techninés prieziuros tipas Nuoroda

Nuvalykite peilj ir patikrinkite 7

jo efektyvuma. Jeigu peilis - »Roboto valymas®

Peilis 4
yra sulenktas arba labai Y o - “
nusidévejes, pakeiskite Zr. ,Peilio keitimas
Baterijos kroviklio Nuvalykite ir pasalinkite y “
Kas savaite rankenélés radis Zr. ,Roboto valymas
Kontaktinés plokstés L\luta\ilslykite ir pasalinkite Zr. ,Roboto valymas*

Nuvalykite ir pasalinkite
radis

N«

Lietaus jutiklis r. ,Roboto valymas”

Kas ménesj Robotas Nuvalykite robotg Zr. ,Roboto valymas*

Atlikite roboto techninés
Robotas priezitros darbus jgaliotame
techninés priezitros centre

zr. sllgas nenaudojimas ir

Kartg metuose ir pjovimo
paleidimas i$ naujo“

sezono pabaigoje
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ROBOTO VALYMAS

1. Saugiai sustabdykite robotg (Zr. ,Roboto saugus stabdymas®).

A Ispéjimas! Atsargiai!

Muvékite apsaugines pirstines, kad apsaugotuméte savo rankas.

2. Nuvalykite visus iSorinius roboto pavirdius kempine, Siltu vandeniu ir Svelniu plovikliu. Prie§ valydami gerai jg igrezkite.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Naudojant per daug vandens, vanduo gali patekti j jrenginj ir pazeisti elektrines detales.

3. Nenaudokite tirpiklio arba benzino, kad nepazeistuméte dazyty pavirsSiy ir plastikiniy detaliy.

4. Neplaukite vidiniy roboto detaliy ir nenaudokite auksto slegio vandens sroves, kad nepazeistuméte elektriniy

ir elektroniniy detaliy.

A Ispéjimas! Atsargiai!

Siekiant iSvengti negrjztamo elektriniy ir elektroniniy detaliy sugadinimo, draudziama merkti robota - jo dalj

arba visa — j vandenj, nes jis néra nelaidus vandeniui.

5. Patikrinkite apatine roboto dalj (peilio sritj ir ratus), tinkamu
Sepeciu paSalinkite nuosedas ir (arba) liekanas, galinCias
trukdyti tinkamai veikti robotui.

6. Pasalinkite nuo roboto bet kokig Zole ir lapus.

7. Sausu audiniu — ir, jei reikia, smulkiu Svitriniu popieriumi —
nuvalykite baterijos kroviklio (A) rankenéles, kontaktines
plokstes (B) ir bet kokias elekiros kontakty nuosédas arba
liekanas.

8. Nuvalykite lietaus jutiklj (C) ir paSalinkite bet kokj purva ir radis.

9. ISvalykite krovimo stoties vidy ir paSalinkite bet kokius
susikaupusius neSvarumus.
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krovimo rankenélés (A)

S

kontaktinés plokstés (B)

/
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GEDIMUY IDENTIFIKAVIMAS IR SALINIMAS

T GEDIMY IDENTIFIKAVIMO IR SALINIMO VADOVAS

Toliau pateiktos informacijos paskirtis — padéti nustatyti ir Salinti bet kokius gedimus ir (arba) sutrikimus, iSkylan¢iu naudojant
robotg vejapjove. Kai kuriuos gedimus gali pasalinti naudotojas, o kitiems Salinti reikia techniniy ziniy arba kvalifikacijos, todeél
juos Salinti gali tik patyre ir kvalifikuoti specialistai.

Ispéjimas! Atsargiai!

Jeigu reikia patikrinti robota, saugiai jj sustabdykite (zr. ,,Roboto saugus stabdymas“), siekdami iSvengti
netycinio peilio jsijungimo pavojaus.

Problema ‘ Priezastis ‘ Sprendimo budai

Sugadintas peilis Pakeiskite peilj nauju (zr. ,Peilio keitimas®)

Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Roboto saugus
stabdymas®). Pasalinkite peiliui trukdancias
sankaupas

Peilis uzkistas neSvarumais (lipnigja A
juosta, laidais, plastiko detalémis ir kt.) Jspéjimas!

Naudokite apsaugines pirstines, kad
apsaugotuméte savo rankas.

Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Roboto saugus

Netipines vibracijos Robotas jjungtas priesais kliatis stabdymas®)
Robotas dirba labai qarsiai (nukritusias sakas, uzmirStus objektus
obotas dirba fabai garsia ir kt.) I$imkite kliatj ir i$ naujo paleiskite robota (zr.

sljungimas — Automatinis rezimas*)

Artimiausiame jgaliotame techninés prieZiaros

Elektros variklio gedimas centre pakeiskite arba suremontuokite variklj

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. ,Pjovimo aukscio
reguliavimas®)

Per auksta zolé

IS pradziy nupjaukite vejg jprastine vejapjove

Netinkamai patiesta perimetro viela Patikrinkite krovimo stoties jungtj (zr. ,Krovimo
arba krovimo stoties maitinimo kabelis stoties ir maitinimo bloko jrengimas®)
Robotas tinkamai nejvaziuoja

i krovimo stotj

Pastatykite krovimo stotj ant ploks¢io ir stabilaus

Prie krovimo stoties jgriuvo Zeme pavirSiaus (zr. ,Sistemos jrengimo planavimas®)

Tinkamai nutieskite perimetro vielg (pries
Netinkamai nutiesta perimetro viela laikrodzio rodykle) (zr. ,Perimetro vielos
tiesimas®)

Robotas netinkamai
apvaziuoja geéliy lysves

Atstatykite roboto laikrodj (zr. ,Programavimo

Neteisingai nustatytas laikrodis rezimas*)

Robotas dirba netinkamu

metu
Neteisingai nustatytas darbo laikas Atstatykite darboréz;lilé?a(sz“r). »Programavimo
Robotas negrjzta j krovimo Netinkamai nustatyta greitojo grjzimo Paziikrrinlég%gtgeit?é%ggiiT%;igtemgsiﬁgistgmq
stotj greituoju badu sistema “w grerojo grj l i

iSdestymas®)
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Problema

Priezastis

Neuztenka darbo valandy

Sprendimo budai

Pailginkite darbo laikg (zr. ,Programavimo
rezimas®)

Peiliui trukdo neSvarumai ir liekanos

Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Roboto saugus
stabdymas®)

& |spéjimas! Atsargiai!

Muvékite apsaugines pirstines, kad
apsaugotumeéte savo rankas.
Nuvalykite peilj

Nupjautas ne visas darbinis
plotas

Peilis nusidévéjes

Pakeiskite peilj originaliu nauju peiliu (zr. ,Peilio
keitimas")

Darbinis plotas per didelis tokios galios

robotui

Pakoreguokite darbinj plotg (zr. ,Techninés
sglygos®)

ISsikrauna baterijos

Pakeiskite baterijas naujomis originaliomis
baterijomis (zr. ,Baterijos keitimas*)

Baterijos nevisiSkai jkrautos

Nuvalykite ir paSalinkite radis nuo bateriju
kontakty (zr. ,Roboto valymas®). Kraukite
baterijas bent 12 valanduy

Nupjautas ne visas antrinis
plotas

Programavimo klaida

Tinkamai suprogramuokite antrinj plotg (Zr.
~Programavimo rezimas")

Ekrane rodomas praneSimas
LService*

Reikia atlikti roboto techninés priezitros

darbus

Kreipkités j artimiausig jgaliotg techninés
priezitros centrg

Ekrane rodomas praneSimas
HLift

Robotas pakeltas nuo zemeés

Patikrinkite, ar roboto neblokuoja jokie objektai.
Nuvalykite ir paSalinkite bet kokig likusig zole po
korpuso danggiu, nes ji gali trukdyti jutikliams (Zr.
»,Roboto valymas*)

Ekrane rodomas pranesSimas
,No Signal“

Perimetro viela prijungta netinkamai
(nutriikes kabelis, nera elektros jungties
ir kt.)

Patikrinkite maitinima, maitinimo bloko ir krovimo
stoties jungtis (zr. ,Krovimo stoties ir maitinimo
bloko diegimas®)

Per status nuolydis

Pazymeékite plotag su per dideliu nuolydziu (zr.
»Sistemos jrengimo planavimas®)

Netinkamai nutiesta perimetro viela

Patikrinkite, ar viela tinkamai jrengta (ne per
giliai, ne prie metaliniy objekty, atstumas tarp
vielos, Zymincios du elementus, ne mazesnis
nei 70 cm ir kt.) (zr. ,Sistemos jrengimo
planavimas*)

Ekrane rodomas praneSimas
,Out of border”

Perimetro viela, zyminti vidiniy ploty
(géliy lysviy, kramuy ir kt.) ribas, nutiesta
prie$ laikrodzio rodykle

Tinkamai nutieskite perimetro vielg (prie$
laikrodzio rodykle) (zr. ,Perimetro vielos
tiesimas®)

Perkaito maitinimo blokas

Imkites reikiamy priemoniy maitinimo bloko

temperatirai sumazinti (védinkite arba pakeiskite

jrengimo vieta ir kt.) (zr. ,Sistemos jrengimo
planavimas®)

Netinkamas raty perdavimas

Patikrinkite ir, jei reikia, priverzkite ratus
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Problema

Ekrane rodomas

pranesSimas

+Wheel error”

Priezastis

Nelygus Zemés pavirSius arba jame yra
kliti¢iy

Sprendimo budai

|sitikinkite, kad pjautina veja yra lygi, be duobiy,
akmenu ir kity klit€iy. Kitu atveju uzkaskite visas
duobes ir pasalinkite visas klittis (zr. ,Darbiniy
ploty — pirminiy ir antriniy — paruoSimas ir
zyméjimas")

Sugedo vienas arba abu raty
transmisijos varikliai

Artimiausiame jgaliotame techninés priezitros
centre pakeiskite arba suremontuokite variklj

“Ekrane rodomas
pranesimas ,, Too high grass*”
arba ,Blade Error®

Sugadintas peilis

Pakeiskite peilj nauju (zr. ,Peilio keitimas")

Peilis uzkimstas neSvarumais (lipnigja
juosta, laidais, plastiko detalémis ir kt.)

Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Roboto saugus
stabdymas®)

& Jspéjimas! Atsargiai!

Muvékite apsaugines pirstines, kad
apsaugotumeéte savo rankas.
Pasalinkite peiliui trukdancias sankaupas

Robotas jjungtas prie$ais kliatis
(nukritusias sakas, uzmirstus objektus
ir kt.)

Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Roboto saugus
stabdymas®)

Pasalinkite klidtis ir i$ naujo paleiskite robotg (zr.
»ljungimas — Automatinis rezimas®)

Elektros variklio gedimas

Artimiausiame jgaliotame techninés prieZiaros
centre pakeiskite arba suremontuokite variklj

Per auksta zolé

Padidinkite pjovimo aukstj (Zr. ,Pjovimo auks¢io
reguliavimas”) IS pradziy nupjaukite vejg
jprastine vejapjove

Ekrane rodorr_lliallt's.“ praneSimas | Robotas yra arr:tu ?)tl%eisigio nei leistinas Pazymekite per staty plota
L : s |sitikinkite, kad maitinimo blokas tinkamai
Nejﬁ'éugg'a Néra maitinimo prijungtas prie maitinimo lizdo
indikatorius o e Lo
. L Pakeiskite saugiklj artimiausiame jgaliotame
(©) Nutrakes saugiklis techninés priezitros centre
si Sst\é'\‘fg IEED Saugiai sustabdykite robotg (zZr. ,Roboto saugus
i#dikatorius Nutrokusi perimetro viela stabdymas®). IStraukite maitinimo laido kistuka i$
(C) maitinimo bloko. Sujunkite perimetro vielg

Naudotojo zinynas
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DETALIU KEITIMAS

DETALIU KEITIMO REKOMENDACIJOS

(I

Pakeiskite ir suremontuokite bet kokias dalis, laikydamiesi gamintojo instrukcijy, arba kreipkités j techninés
prieziuros centra, jeigu Siy operacijy aprasymo neradote zinyne.

BATERIJU KEITIMAS

_

Pakeiskite baterijas jgaliotame techninés prieziuros centre.

PEILIO KEITIMAS

1. Saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Saugus roboto stabdymas®).

_

Muavékite apsaugines pirstines, kad apsaugotuméte savo rankas.

Naudokite tik originalius peilius, tinkamus jrenginiui. e
peilis (A)

varztas (B)

MODELIS: 7030BA0, 7030DEO, 7030ELO, 7030EPO, 7030ESO
Pjovimo peilio kodas: 0752150008, 075Z07800A

2. Apverskite robotg ir padékite jj taip, kad nesugadintuméte
gaubto.

3. Noredami nuimti peilj (A), atsukite varztus (B).
4. |dékite naujg peilj ir priverzkite varztus.

5. Atverskite robotg j darbine padét;.
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ROBOTO UTILIZAVIMAS

* Veikimo laiko pabaigoje Sis produktas priskiriamas EE]A (elektros ir elektroninés jrangos atlieky) kategorijai.
Todél jo negalima Salinti kartu su buitinémis atliekomis, miSriomis miesto atliekomis (nertsiuotomis) ir
raSiuotomis miesto atliekomis.

* Atéjus metui utilizuoti jrenginj, naudotojas turi jsitikinti, kad produktas perdirbamas pagal vietos jstatymy
reikalavimus; konkrec€iai elektros ir elektronines detales reikia rasSiuoti jgaliotuose EE] atlieky tvarkymo
centruose arba produktg reikia pristatyti pardavejui, kai perkate naujg jrenginj. Uz neteisétg EE|JA Salinimg
baudziama baudomis, kurias numato Salinimo vietoje galiojantys jstatymai.

* Pavojingos medziagos, esancios elektros ir elektroninéje jrangoje, gali turéti Zzalingg poveikj gamtai ir
zmoniy sveikatai, todél naudotojui tenka atsakomybé prisidéti prie EE]A perdirbimo, pakartotinio naudojimo [ ]
ir kitokiy atlieky atgavimo bady.

* Visos dalys, kurias reikia Salinti atskirai, yra pazymétos.

! Pavojus! Démesio!

EE]A - elektros ir elektroninés jrangos atliekose (EE]A) gali buti pavojingy medziagy, galin€iy kelti pavojy
aplinkai ir Zzmoniy sveikatai. EEJA butina Salinti tinkamai ir tik specialiuose Salinimo centruose.

* Pakuoté — produkto pakuoté pagaminta naudojant perdirbtas medziagas; jg reikia Salinti darniu bddu specialiuose
konteineriuose arba jgaliotuose atlieku surinkimo centruose.

* Baterijos — senose ir panaudotose baterijose yra medziagy, pavojingy aplinkai ir zmoniy sveikatai, todel draudziama jas

iSmesti kartu su buitinemis atliekomis. Naudotojas privalo Salinti baterijas darniu badu, specialiuose Salinimo konteineriuose
arba jgaliotuose atlieky surinkimo centruose.
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SODO PAVYZDYS

SODAS SU SIAURU TAKU GRJZTI | KIFgf_)(\)l!rI\‘I&O BAZE, ANTRIN] PLOTA IR UZDARA

T T T T I TR
I I
WU —
wevee

N 1C
|
I

B (_ T [ [ ] \I
I ‘ ‘ »0cm
- 1
|
]
5cm [ / ” ” a

<7°°"‘1 iy .\ [ E

WU UeOUNee LR
ettt it et et

Informacija:
A. medzius su iSsikiSusiomis Saknimis reikia pazymeti perimetro viela. Zymint ribas, jeigu tarpas iki perimetro vielos, nutiestos
palei sodo iSorinj krastg, mazesnis nei 70 cm, batina palikti 20 cm tarp jeinancios ir iSeinancios vielos.

B. siauras takas, tarp kurio perimetro viely yra bent 70 cm atstumas.

C. iSkvieta viela. Butina padeti iSkvietg ant Zemes, prieSingu atveju robotas nepravaziuos pro siaurg koridoriy (B), grizdamas j
krovimo stotj.

D. i$vaziavimas antriniame plote. Zr. ,Programavimas®. Dél sodo formos rekomenduojama nustatyti antrinj plota, kur siauras
koridorius (B) skiria plotg (D) krovimo stoties padéties atzvilgiu.

E. uzdaras plotas. Koridorius j plotg (E) per siauras, kad robotas galéty automatiskai jvaziuoti j §j plota.
Programavimas:
* antriniai plotai:
- 1 plotas:
dydis procentais: 50 %;
kryptis: prie$ laikrodzio rodykle;

atstumas: 50 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,,D);
rezimas: sekite viela.

e uzdaras plotas: perkelkite robotg rankomis j uzdarg plotg bent tris kartus per savaite.
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YPATINGA SODO FORMA
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Pastabos:

kadangi sodas yra ypatingos formos, siekiant optimizuoti pjovimag, rekomenduojama nustatyti robotg pradéti dirbti i$ skirtingu
viety (ne visada i$ krovimo stoties).

Informacija:

A - B: i$vaziavimas antriniuose plotuose. Zr. ,Programavimas“. Rekomenduojama pazyméti du antrinius plotus, leidZiangius
padidinti roboto darbo efektyvuma. Jis pradeda darbg i$ skirtingy sodo viety.

Programming:
* Programavimas:

- 1 plotas (A):
- dydis procentais: 30 %;
- kryptis: pagal laikrodzio rodykle;
- atstumas: 30 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,A);
- rezimas: ,V-Meter“.

- 2plotas (B):
- dydis procentais: 30 %;
- kryptis: prie$ laikrodzio rodykle;
- atstumas: 30 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,B“);
- rezimas: ,V-Meter“.
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SODAS SU NAMU PER VIDUR]J: PRIVAZIAVIMU SUJUNGTAS SU GATVE ARBA VISISKAI
APSUPTAS VEJOS

Bt — — «—

Pastabos:
Pavyzdys deSinéje skiriasi nuo kairiojo pavyzdzio, kadangi jame néra privaziavimo, jungian¢io namg su gatve. DeSiniajame
pavyzdyje namas yra apsuptas sodo tarsi géliy lysvé arba baseinas. Nejmanoma jrengti krovimo stoties per arti namo; tik sodo
pakrastyje.

Legenda:
A. krima reikia pazyméti perimetro viela. Jeigu tarpas iki perimetro vielos, nutiestos palei sodo iSorinj krasta, mazesnis nei 70
cm, batina palikti 20 cm tarp jeinancios ir iSeinancios vielos.

B. koridorius negali biti siauresnis nei 2 m. Jei jis siauresnis, siekiant uztikrinti tinkama roboto grjzima j krovimo stotj, batina ant
vielos jrengti iSkvietimg viela.

C. antrinis iSvaziavimas i$ ploto: zr. sProgramavimas“.

D. tris medzius nuo perimetro vielos, nutiestos palei sodo krasta, skiria didesnis nei 70 cm atstumas. Galima iSvengti poreikio
zenklinti medziy ribas, jeigu medzio Saknys neidsikiSe arba jeigu medzZiai yra per lankstus, kad robotas tinkamai juos
atpazinty kaip kliotj.

E. centre esancio namo ribos Zenklinimas: pazymékite nama tiesdami iSeinancia ir jeinancig perimetro vielas vieng ant kitos.

F. rekomenduojama suformuoti greitojo grjzimo j krovimo stotj rodykle, prie$ kurig ant vielos jrengiama iSkvieta. Robotas pats
nustatys trumpiausiag atstuma, j krovimo stot;.

G. krovimo stotis: jg reikia pastatyti palei sodo krasta, taciau ne palei plotus, pazymetus viela paciame sode.
Programavimas:
* antriniai plotai:
- 1 plotas (C):
- dydis procentais: 50 %;
- kryptis: pagal laikrodZio rodykle;

- atstumas: 70 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,C");
- rezimas: ,V-Meter“.
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KROVIMO STOTIES JRENGIMAS PO TERASA

.0.0’0’0 \J 000‘0‘0.0“ .0 o
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Pastabos:
Siame pavyzdyje rodoma, kaip jrengti krovimo stotj po terasa, sukonfiglruojant robotg tinkamai iSvaziuoti i$ siauros vietos. Tai
atliekama nustatant antriniy ploty matmenis taip, kad ju dalis procentais baty 100 %.

Legenda:
A. krovimo stotis po terasa. Prie$ jvaziavima j krovimo stotj turi bati 2 m tiesios perimetro vielos.

B. minimalus koridoriaus plotis krovimo stoties vietoje — 70 cm.

C. jeigu naudojate grjzimo j stotj metodg ,V-meter, rekomenduojame prie$ jvaziavimg j siaurg koridoriy, kur esate jrenge
krovimo stotj, ant vielos jrengti iSkvieta.

D - E: i§vaziavimas antriniame plote. Zr. ,Programavimas®. Sias sritis batina suprogramuoti, kad robotas galéty tinkamai
iSvaziuoti i§ siauro koridoriaus, kur esate jrenge krovimo stot;.

F. batutas. Rekomenduojama pazyméti jo ribas perimetro viela.

Programavimas:

* bendrasis sodo dydis: 1100 sm.
e darbo laikas:

- 7030ELO: 1 laikas: 09.00-20.00
- 7030EPO: 2 laikas: 10.00-12.30 2 laikas: 15.30-17.00

e antriniai plotai:

- plotas 1 (D):
- dydis procentais: 50 %;
- kryptis: prie§ laikrodzio rodykle;
- atstumas: 30 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,D);
- rezimas: sekite viela.

- 2plotas (E):
- dydis procentais: 50 %;
- kryptis: pagal laikrodZio rodykle;
- atstumas: 30 m (atstumas tarp krovimo stoties ir tasko ,E);
- rezimas: sekti viela.

Naudotojo zinynas 42



ATITIKTIES DEKLARACIJA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Prisiima atsakomybe ir pareiskia, kad produktas:

automatinis robotas vejapjové su baterija (modeliai: 7030BA0, 7030DEO, 7030ELO, 7030EPO, 7030ESO) atitinka pagrindinius
saugos, sveikatos ir aplinkos apsaugos reikalavimus, kuriuos numato Europos Sgjungos direktyvos:

Masiny direktyva 2006/42/EB, elektromagnetinio suderinamumo direktyva 2014/30/EB, Radijo direktyva (RED)
2014/53/ES, "RoHS" direktyva 2011/65/EB, EE]A direktyva 2012/19/ES, j aplinka skleidziamo triuk§mo direktyva
2005/88EB;

atitinka Siy darniyjy standarty reikalavimus:

EN 50636-2-107: 2015 ir EN 60335-1: 2012 A11:2014 (saugumas);
EN 62233:2008 (elektromagnetiniai laukai);

EN 55014-1: 2008 A1:2010 A2: 2012 (iSmetamieji tersalai);

EN 61000-3-2: 2015 ir EN 61000-3-3: 2014 (iSmetamieji terSalai);
EN 55014-2: 2015 (atsparumas);

EN 50419:2006 (EEJA - Irangos Zenklinimas)

ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Elektromagnetinis suderinamumas)
ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Elektromagnetinis suderinamumas)
ETSI EN 300 328 v1.9.1 (Radijo spektro naudojimo efeltyvumas)

DRAFT
ETSI EN 303 447 V1.1.0_0.0.2 (2017-04)

taip pat pareiskia, kad pagal direktyvg 2005/88/EB, LWA garsumo lygis, jvertinus reikSmingg imtj, lygus 65 dB +2.0 dB
(pasvertas A kreivéje ir palyginti su 1 pW), kad garantuojamas LWA garsumo lygis mazesnis nei 67 dB (pasverti A kreivéje
ir palyginti su 1 pW) ir kad techninés bylos, atitinkancios direktyvas 2005/88/EB ir 2006/42/EB, yra prieinamos adresu c/o
Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 02/10/2017

Bernini Fabrizio
(CEO)
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