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YLEISTIETOJA

KAYTTOOPPAAN TARKOITUS

e Tama valmistajan laatiman kayttéohjeen tarkoituksena on antaa tarvittavat tiedot niille, jotka on valtuutettu toimimaan sen
kanssa sen suunnitellun elinkaaren aikana.

* Hyvan kayttétekniikan omaamisen ohella, kayttdjien on luettava se huolellisesti ja sovellettava annettuja s&antoja
yksiselitteisesti.

¢ Valmistaja on antanut ndma tiedot omalla alkuperéisella kielella (italia) ja ne voidaan kaantda muille kielille lain ja/tai
kaupallisten vaatimusten tyydyttamiseksi.

* Kyseisten tietojen lukeminen estaad henkildiden terveydelle ja turvallisuudelle liittyvien riskien syntymista taloudellisten
vahinkojen ohella.

o Sailyta tata kayttbopasta koko laitteen elinkaaren ajan tunnetussa ja helppopaéasyisessa paikassa, jotta se olisi tarvittaessa
aina kaden ulottuvilla.

* Jotkut tassa kayttboppaassa annetut tiedot ja kuvat eivat valttdmattd vastaa hankkimaasi mallia, mutta se ei kuitenkaan
vaaranna niiden toimintaa.

* Valmistaja pidattaa oikeuden tehda laitteeseen muutoksia ilmoittamatta niista etukéateen.

* Joidenkin tarkeiden tekstin osien korostamiseksi tai tarkeiden maarittelyjen osoittamiseksi on kaytetty symboleita, joiden
merkitys kuvataan seuraavassa.

® Vaara - Huomio

Symboli osoittaa vakavat vaaratilanteet, jotka voivat vakavasti vaarantaa henkiléiden terveytta ja turvallisuutta
jos niita ei noudateta.

Varovaisuutta - Huomio

Symboli osoittaa, ettd tarkoituksenmukaisia kayténtdja on noudatettava, jotta henkiléiden terveys ja
turvallisuus ei vaarannu eikéa taloudellisia vahinkoja paédse syntyméaan.

@
z Tarkeaa

Tama symboli osoittaa erityisen tarkeita teknisia tietoja, joita ei voi jattdd huomioimatta.
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VALMISTAJAN JA LAITTEISTON TUNNISTUS

Annettu tunnistuskilpi on kiinnitetty suoraan laitteeseen. Siind

p
lukee kaikki kayttdturvallisuuden kannalta térkeéat viitteet ja ohjeet. TUNNISTUSKILPI

Tarpeen vaatiessa kaanny valmistajan huoltokeskuksen tai
valtuutetun huoltokeskuksen puoleen. (C) Malli
Anna kaikkien huoltopyyntdjen yhteydessd tunnistuskilvessa i
lukevat tiedot, likimaaraiset kdyttétunnit ja havaittu vika.

(A) Valmistajan tunnistus

© \{ersio (C) Valmistusvuosi
' N )

M, factured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX XXXXKXXXXKKXX
.

A. Valmistajan tunnistus.

E ' XXXXX Xo00000000000000000006'%x (XX) - XXXX g E

[ §  mopEL § | V

B. CE-vaatimustenmukaisuusvakuutus. ® ! ® '
® — @

o Ml versio sarjanumero faimisiusiuos | [ R
:” Serial Number @  XXXXXXXXXXXXXX :

D. Tekniset tiedot: Jé&nnite, virta, suojausluokka, massa,
leikkuualue.

(D) Tekniset tiedot ©) Sarjénumero ®) CE'

vaatimustenmukaisuusmerkinta

TURVALLISUUTEEN LITTYVAA TIETOA

Valmistaja on kiinnittanyt erityistd huomiota seikkoihin, jotka saattavat aiheuttaa turvallisuus- ja terveysriskejé laitetta kayttaville
henkiléille. Naiden tietojen tarkoituksena on kiinnittédd kayttajien huomio erityisesti riskien ennaltaehkaisyyn.

TURVALLISUUTEEN LITTYVAT MAARAYKSET

TUOTTEESSA ON TERA, EIKA SE OLE LEIKKIKALU!

+ Lue huolellisesti koko kayttbopas. Erityisen tarkeda se on kaikkien turvallisuutta koskevien
tietojen osalta. Varmista, etta olet ymmartanyt kaiken oikein. Kayta laitetta ainoastaan
valmistajan ilmoittamaan kayttotarkoitukseen. Noudata huolellisesti toimintaa, huoltoa ja
korjausta koskevia ohjeita.

- Varmista, ettd robotin toiminnan aikana tyoskentelyalueella ei ole henkilGita. Erityisesti tama
koskee lapsia, vanhuksia ja liikuntarajoitteisia henkilGita seké kotielaimid. Muussa tapauksessa
robotin toiminta on suositeltavaa ohjelmoida ajankohtaan, jona kyseisella alueella ei ole ihmisia.
Valvo laitetta, jos tiedat etta laheisyydessa on kotielaimia, lapsia tai muita ihmisia. Jos robotin
kulkureitilla on jokin henkil6 tai elain, pyséayta laite valittbmasti.

+ Valvo robottia sen toimiessa julkisten tai yksityisten alueiden |laheisyydessé, joita ei ole rajoitettu
vaikeasti ylitettavalla aidalla.

- Tatéa robottia ei ole tarkoitettu lasten tai fyysisesti, aistimuksellisesti tai henkisesti rajoittuneiden
henkildiden eikd kokemattomien tai asiaa tuntemattomien henkildiden kayttéon, ellei heidan
turvallisuudestaan vastaava henkild valvo heité jatkuvasti ja elleivat he ole saaneet riittavia
ohjeita laitteen kaytdsta. Lapsia on valvottava, jotta he eivat padse leikkimaan laitteella.

. Al4 salli robotin kayttamista henkildille, jotka eivat tunne sen toimintaa ja kayttaytymista.

- Huolto- ja korjaustoimenpiteita suorittavien henkildiden tulee tuntea robotin erityisominaisuudet
ja turvallisuusméaaraykset kaikilta osin. Lue kayttdopas huolellisesti ennen robotin kayttamista ja
varmista, etta olet ymmartanyt ohjeet.

« Kayté ainoastaan alkuperaisia varaosia, ala muokkaa robotin muotoilua, ala kasittele vaarin,
esta toimimasta, poista tai ohita siihen asennettuja turvalaitteita. Valmistaja ei ole millaan
lailla vastuussa, jos kaytetdan ei-alkuperaisia varaosia. Taman kiellon laiminlydbminen saattaa
aiheuttaa vakavia turvallisuus- ja terveysriskeja.

- Tarkasta, etta nurmikolla eioleleluja, valineita, oksia, vaatteita tai muita esineita, jotka saattaisivat
vahingoittaa terid. Nurmikolla mahdollisesti olevat esineet saattavat myds vahingoittaa robottia
tai aiheuttaa sen pyséhtymisen.
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- Robotin paille ei saa koskaan istua. Ala koskaan nosta kaynnissd olevaa robottia sen
kllJlljettamlsta tai teran tarkastamista varten. Al4 vie kasia tai jalkoja kdynnissa olevan laitteen
alle.

- Ala kayta robottia sadefuslaitteen ollessa toiminnassa. Robotti ja sadetuslaite on ohjelmoitava
toimimaan eri aikoina. Ala pese robottia korkeapaineisella vesiruiskulla alaka upota sité osittain
tai kokonaan veteen, silla se ei ole vesitiivis.

+ Katkaise virransyottd ja kayta turvalaitetta ennen minkaan kéKttéjéIIe kuuluvan saato- tai
huoltotoimenpiteen suorittamista. Kayta valmistajan ilmoittamia henkilonsuojaimia; erityisesti
on kaytettava suojakasineita silloin kun kasittelet teraa.

. Ké'llyttéjén suoritettavaksi kuuluvaa puhdistusta ja huoltoa eivéat saa suorittaa lapset, ellei heita
valvota.

- Al& kayta robottia, jos leikkuuteréd on vahingoittunut. Leikkuuteré on vaihdettava.

- Ala kayta robottia, jos sen ulkoiset osat ovat vahingoittuneet. Jos siind esiintyy mekaanisia
vaurioita, on Kyseiset osat vaihdettava.

« Ala kayta robottia, jos muuntajan virtajohto on vahingoittunut. Vahingoittunut johto saattaa
aiheuttaa kontaktin séhkdisten osien kanssa. Johdon vaihtaminen on annettava valmistajan,
taman teknisen huoltopalvelun tai vastaavan ammattitaitoisen henkilén tehtavéksi, kaikkien
mahdollisten vaaratilanteiden valttamiseksi.

« Tarkasta robotti siimamaaraisesti sdanndllisin valiajoin. Varmista talloin, etté terd, asennusruuvit
ja leikkausmekanismi eivat ole kuluneet tai vahingoittuneet. Varmista, etta kaikki mutterit, pultit
Ja ruuvit on kiristetty. Muutoin robotti ei ole kayttokunnossa.

. Eoﬁotin kaytto ja lataaminen rajahdysalttiissa tai tulenarassa ymparistdssa on ehdottomasti
ielletty.

+ Kayta ainoastaan valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtalahdettd. Vaara kaytté saattaa
aiheuttaa sahkoiskuja, ylikuumenemista tai syOvyttavien nesteiden vuotamista akusta. Jos
nestettd vuotaa ulos, akku on pestava vedella / neutralointiaineella. Jos ainetta on joutunut
silmiin, ota yhteytta 1a&kariin.

TURVAVARUSTEET

1. Puskurit

Puskuritunnistimien ansiosta jos robotti kohtaan korkeudeltaan vahintddn 9 cm:n esteen, se pyséahtyy ja palaa takaisin valttden
ndin esteeseen térmaamista.

2. Kallistusmittari

Jos robotti tydskentelee kaltevilla mailla, ylittden maaréatyt tekniset ominaisuudet tai jos se kaatuu kumoon, robotti pyséayttéa
leikkuuteran.

3. Hatapysaytyspainike

Ohjauspaneelille asetettu ja muihin nappaimistolla oleviin painikkeisiin néhden suurempi painike, jossa lukee “STOP”. Painamalla
tata painiketta toiminnan aikana ruohonleikkuurobotti pysahtyy valittémasti ja teré pyséahtyy.

4. Ylivirtasuojaus

Molempia moottoreita (terd ja pyo6rat) valvotaan toiminnan aikana jatkuvasti kaikissa tilanteissa, jotka voivat aiheuttaa niiden
ylikuumenemisen. Jos pydrien moottorissa esiintyy ylivirta, robotti yrittdd toimia vastakkaiseen suuntaan. Jo ylivirta jatkuu,
robotti pysahtyy ja ilmoittaa virheesta. Jos ylivirta esiintyy leikkuuterdn moottorissa, kaytettdvissé on kaksi eri toimintatapaa.
Jos parametrit kuuluvat ensimmaiseen toimintatapaan, robotti suorittaa liikkeita leikkuuterén vapauttamiseksi. Jos ylivirta on alle
robotin suoja-alueen, robotti pyséhtyy ja ilmoittaa moottorissa syntyneesta virheesta.
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TURVAMERKIT

B>

Lue kéayttbohjeet huolella ja
ymmarra niiden merkitys ennen
laitteen kayttoa.

SN

v
&\‘9

STOP

Ala koske pyorivaa terdd, tydnna
kasia ja jalkoja laitteen alle kun
se on liikkeessad. Odota, etta
terd ja pyorivat osat pysahtyvat
kokonaan ennen niihin menoa.

Séilytéa riittdva turvaetaisyys
laitteesta sen toiminnan aikana.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttdalueella ole
henkiloita (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eiké kotieldimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella k&ynnissé
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin véalttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Ala nouse laitteen paalle.

vef>| | |>

Kytke turvalaite paélle ennen
laitteessa suoritettavia
toimenpiteita tai sen nostamista.

Varoitus! Al4 puhdista tai pese
laitetta vesisuihkeilla.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttéalueella ole
henkil6itd (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eika kotielaimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetaisyydella kaynnissa
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin valttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Kayta robottia ainoastaan luvun
“Teknisia tietoja” kohdassa
“Tekniset tiedot” ilmoitettujen
virtaldhdemallien kanssa.

Kayttbopas




TEKNISET TIEDOT

TEKNISET TIEDOT

7060DEO

Maksimaalinen leikkuupinta-ala

Tyo6teho (-20%(*))

m2 (sq ')

200 ( 2150°)

tayden latausjakson jalkeen (*)

Mitat (I x k x s) mm 409x199x335
Robotin paino akku mukaan lukien kg 8,3
Leikkuukorkeus (Min-Max) mm (") 42-48 ( 1,65-1,88 ")
Leikkuuterén lapimitta 4 terélla mm (") 250 (9,84 ")
Veto 4WD
4000 Leikkuu
Leikkuuteran nopeus RPM
3000 Huolto
. metriéd/ :
Liikenopeus minuutissa 18 (59 ")
50%. Hyvaksyttavissa, nurmikon kunnon ja asennettujen
Suurin sallittu ja suositeltu kaltevuus % lisavarusteiden mukaan.
) 40%. suurin sallittu ja suositeltu. Nurmikon normaaleissa
olosuhteissa.
ROBOTTI -10°(14 F.) (Min) +42° (107 F.) (Max)
Ympariston [ampdtila Max °C
AKKULATURI -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Mitattu &dnenpaineen taso dB(A) 65
Vesitiiviysluokka IP P21
Sahkoiset ominaisuudet
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Akkulaturi (litiumakulle) Tuig: 100 240 Vs 124,
Laht6: 29.4 V===;2.0A
Laturi- ja lataustyyppi
Ladattava litium-ioni akku 25.9V - 5.0Ah
Akkulaturi 29.4 Vcc - 2,0 Ah
Latauksen keskimé&érainen kesto hh:mm 3:00
Keskimaarainen tybajan  kesto hh:mm 2:00

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seka leikkuualueen haastavuudesta.
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Vakiovarusteet / Lisavarusteet / Toiminnot

Nurmikon tunnistimet (patentoitu) nro 6
Syvyystunnistimet (porraskohdat) vakiovaruste
Leikatun nurmikon tunnistin vakiovaruste

Sopii erityisesti kasvukauden ensimmaisiin leikkauskertoihin seka
nurmikoille, jotka kuntonsa puolesta vaativat enemman tehoa
8 terapinnan tera leikkaukseen.

pyynnésta

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seké leikkuualueen haastavuudesta.

LAITTEISTON YLEISKUVAUS

Laite on robotti, joka on suunniteltu ja rakennettu leikkaamaan SATUNNAISTOIMINTA
puutarhojen ja pihojen nurmikon automaattisesti mihin kellonaikaan
tahansa.

Se on pieni, kompakti, hiljainen ja helppo kuljettaa erilaisilla :?:
leikattavilla pinnoilla. tete
22 &40
Robotti leikkaa laatoituksen ja/tai muulla tavalla (aidat, seinét, 0,0
jne.) rajatun alueen sisépuolella olevan nurmikon. ot
"
h ¢
Kun robotti havaitsee, ettd sen alla ei olekaan nurmikkoa tai se | w m
kohtaa esteen, se vaihtaa kulkusuuntansa ja muuttaa liikeratansa :1:
sattumanvaraisesti ja lahtee uuteen suuntaan. .#.
; il
.
Toimintaperiaatteensa ("random”) mukaisesti robotti suorittaa .:.
rajatun nurmikon leikkauksen automaattisesti ja kokonaan (ks. .
kuva). .
0 ’
.. -

Suurin pinta-ala, joka robotti pystyy leikkaamaan, riippuu useista eri seikoista, joista tarkeimpia ovat:
* alueen ominaisuudet (epasaanndlliset reuna-alueet, epatasainen pinta, alueen hajanaisuus, jne);
* nurmikon ominaisuudet (ruohon ominaisuudet ja sen korkeus, kosteus, jne.);

* terén kunto (kunnon leikkauspinta, ei jadnndksia, piintynytta likaa, jne.);

e robotin malli ja asennettujen akkujen ominaisuudet.
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MALLI 7060DEO

Versio A

Robotti

Akut antavat

Virtalahde

Piirikortti

Nappaimistd

Leikkuutera

Sahkoémoottori

Sahkomoottori

Tunnistimet

Syvyystunnistimet

Kéayttéohje

sl<s|<s|<s|<|<s|<s|<|<s|<s|<]|<

® OB OO OO

Latauspistokkeet

J

V' 4
(
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PAKKAUS JA PAKKAUKSESTA PURKAMINEN

Laite toimitetaan pakkauksessa. Kun pakkausta puretaan, ota se varovaisesti pois ja tarkista osien kunto.

Varovaisuutta - Huomio
Pidd muovikalvot ja -astiat poissa vauvojen ja pienten lasten ulottuvilta. Tukehtumisvaara!

®
z Téarkeaa

Sailyta pakkausmateriaalit tulevaa kaytt6a varten.

LAITTEISTON ASENNUKSEN SUUNNITTELU

Robotin asennus ei ole vaikeasti suoritettava toimenpide, mutta se tulee kuitenkin suunnitella etukdteen. On esimerkiksi
madriteltava virtaldhde-lahetinyksikdlle parhaiten sopiva alue.

Sijoita virtalahdeyksikkd helppopééasyiseen paikkaan.
- Virtaldhteen tulee olla ilmavalla alueella, suojassa

ilmastotekijoilté ja suoralta auringonpaisteelta.
- Virtaldhde ei saa olla suorassa yhteydessd maahan tai

kosteisiin tiloihin. ’

A Varovaisuutta - Huomio

Io®

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista.
Esimerkiksi vahintaan 160 cm:n korkeudelle. (63 ").

A Varovaisuutta - Huomio

Sahkoliitantda varten asennusalueen ldheisyyteen on asennettava sdhkopistoke. Varmista, ettad liitanta
sidhkéverkkoon on yhdenmukainen voimassa olevien lakien kanssa. Turvallisen toiminnan takaamiseksi
sahkolaitteisto, johon laturi liitetddn, on varustettava kunnolla toimivalla maadoituslaitteistolla. Toimitettu
piiri on suojattava vikavirtasuojakytkimelld (RCD), jonka laukaisuvirta on korkeintaan 30 mA.

®
z Tarkeaa

On suositeltavaa asentaa yksikké sahkolaitteille tarkoitettuun kaappiin (sekd ulko-ettd sisakéaytté6n
tarkoitettu), joka on varustettu avainlukituksella ja jossa on hyvé tuuletus kunnollista ilmankiertoa varten.

Varovaisuutta - Huomio

Toimi siten, etté laturiin pddsee vain valtuutetut henkil6t.

9 Kéayttbopas



TYOALUEIDEN VALMISTELU JA RAJOITUS

Leikattavan nurmikon valmistelu

1. Tarkasta, ettd leikattava nurmikko on tasainen ja etté siina ei ole kuoppia, kivid tai muita esteitd. Mikali néin ei ole, suorita
tarpeelliset toimenpiteet ja korjaa tilanne. Mikéli joitakin esteitd ei ole mahdollista poistaa, on kyseiset alueet suojattava

asianmukaisella tavalla.

2. Varmista, ettd nurmikon kaltevuus ei ylitd missdan kohdassa suurinta sallittua (Ks. “Tekniset tiedot”).

Robotti liikkuu vapaasti nurmikolla, koska se on varustettu tunnistinlaitteilla, jotka tunnistavat nurmikon. Nurmikon tulee olla
asianmukaisesti valvottu ja muutenkin sopiva, jotta robotilla on tarpeeksi tilaa voidakseen tunnistaa ruohottomat alueet.
Noudata seuraavia ohjeita tarkasti. Muutoin robotin kayttd ei ole turvallista.

(" N
YLI35cm./13.8"
YLI9cm./3,56" PENSASAITA KAARET
KORKEA MUURAUS minimileveys 5cm /1,9 "
syvyystunnistimen ollessa aktiivisena
ja kun porrastuksen syvyys
on vahintdédn 5cm /1.9 "
_ J
Raja- tai suojaustyypit, joita voidaan kayttaa robotin tydalueen rajaamiseen.
Laatoitus . N

Syvyystunnistimen ollessa aktiivisena robotti tarvitsee vahintaéan
5 cm:n reunakiven sek& porrastuksen, jonka syvyys on vahintdan
5 cm. Reunakivet, joiden leveys on alle 5 cm tai porrastukset,
joiden syvyys on alle 5 cm, on suojattava lisépaallysteelld tai
vaihtoehtoisesti ne on suojattava laittamalla maahan kaaria
kuvassa nakyvalla tavalla; talléin robotti vaihtaa suuntaa niihin
térmattyaan.

Robotti, jota ei ole varustettu syvyystunnistimella, tai jonka
tunnistin on poissa pé&alta, tarvitsee vahintadan 35 cm:n péallysteen
voidakseen pysahtya turvallisesti ja muuttaakseen suuntaansa.

Muuraus

Tyo6stdaluetta rajaavan muurauksen tulee olla aina yli 9 cm korkea.
(3,54 "). Mikéli muuraus on tatd matalampi, on alue suojattava
kaarilla tai sopivalla lisdkiveyksella.
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Pensasaita
Tybalue voidaan myds rajoittaa pensasaidoilla.

Kuoppa

Tybalueen rajaamiseen ei voida kayttéa ojia, kuoppia tai vastaavia,
joita ei ylipdatansakaan saa olla leikattavan nurmikkoalueen sisalla.
Ennen robotin kayttéonottoa on tarkastettava, ettd nurmikolla ei
ole minkdanlaisia esineitd kuten esimerkiksi leikkikaluja, pienia
kivid, oksia tai maanpaallisia kastelulaitteita, jotka saattavat hairita
robotin toimintaa tai vahingoittaa teraé.

Esteet ja suojaukset

Kuvassa nékyy esimerkki sisdosiensa seka ulkorajojensa puolesta asianmukaisesta tydalueesta. Mikali alueella on kohonneita
juuria tai suojaamattomia johtoja, on ndiden ymparistd rajattava esimerkiksi kiveykselld, muurauksilla tai esteilld, jotta ne eivat
aiheuttaisi hairiéité robotin toiminnalle. Ei ole tarpeen rajata esteita (puut, tolpat, jne. esteita kasittelevassé kuvassa) jotka eivét
ole esteend robotin normaalille toiminnalle.
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Juuret

Tybalueen sisépuolelle ei saa jattaa rajoittamattomia alueita, jotka
haittaavat robotin normaalia toimintaa (juuria, esilla olevia putkia,
tyokaluja, jne.).

Sora

'

® Vaara - Huomio

Sora, lehvét tai pienet kivet eivdt ole robotille
riittdvid nurmikkoa rajaavia elementteja. Rajoita
nurmikkoalue muilla rajamerkeilla.

Terava kulma

'

® Vaara - Huomio

Erittdin teraviin kulma-alueisiin (ks. kuva) paéattyvilla
nurmikkoalueilla robotti ei kykene liikkumaan
sulavasti. Sulje namé alueet pois, koska robotti ei
kykene pysymaan téllaisilla alueilla.
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KALTEVAT ALUEET

Varmista, ettd nurmikon kaltevuus ei ylitd missdan kohdassa suurinta sallittua (Ks. “Tekniset tiedot”).
Jos joiden alueiden kaltevuus ylittaa sallitut rajat, tai niiden ominaisuudet eivat salli robotin asianmukaista toimintaa (ks. seuraavat
kohdat), ei alueita voida leikata robotilla. Jos kaltevuus on suurempi, on alue rajattava pois.

®
z Tarkeaa

Tunnistimiensa ansiosta robotti tunnistaa kaltevan alueen, jolla se ei kykene toimimaan. Tall6in se kdantyy
painvastaiseen suuntaan kaatumisen tai hairiéiden valttdmiseksi. Tdsta huolimatta on robotin sdastamiseksi
alueet, joiden kaltevuus on liian suuri, rajattava pois. Mikéli nurmikkoalueella on kaltevuutensa puolesta
mahdollisesti sopimattomia alueita, on robottia parasta tarkkailla ensimmaisilla kayttékerroilla.

NOUSU LASKEUTUMINEN
( M N

suurempi kuin 1 m. /39,3 "
0 ... +40% valilla

suurempi kuin 1 m. /39,3 "
, 0...-40% valilla

-40 %

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 )

Robotti kykenee toimimaan alueilla, joiden kaltevuus on jopa 40% kunhan kaltevuudet muuttuvat yli metrin paassa.

JYRKASTI KALTEVAT ALUEET

Mikali kaltevuus muuttuu akillisesti (yli 25%), robotin turvajarjestelmé tulkitsee tilanteen epanormaaliksi; se muuttaa robotin
kulkusuunnan péinvastaiseksi ja vie robotin turvalliselle alueelle samalla nurmikkoa leikaten.

Kaltevuuden muutokseksi tulkitaan myds loivasti nouseva puunrunko tai nurmikoita rajoittavat kiveykset, jotka laskeutuvat
loivasti nurmikolle.

®
z Téarkeaa

Mikéli nurmikkoalueella on kaltevuutensa puolesta mahdollisesti sopimattomia alueita, on robottia parasta
tarkkailla ensimmaisilla kayttdkerroilla.

NOUSU LASKEUTUMINEN
( M N

0 ... +25% vélilla

+25% . 25¢m
1 (9,84
100 cm (39,3 *)

'25% 25cm

" 1(9,84")
100cm (39,3 ")

Robotti kykenee toimimaan alueilla, joiden kaltevuus on jopa 25% siind tapauksessa, etta kaltevuus muuttuu akillisesti.
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®
z Tarkeaa

Jos joidenkin alueiden kaltevuus ylittaa sallitut rajat, niitéa ei voida leikata robotilla.

TYOALUEEN SISAPUOLELLA MAHDOLLISESTI SIJAITSEVAT ELEMENTIT JA
VASTAAVAT TURVAETAISYYDET

SOPIVA UIMA-ALTAAN PAIKKA

Y

ruohoa kasvamattoman m.
minimileveys 100 cm / 39,37 "

Laatoituksen minimileveys
70cm./27,5"

en minimikorkeus 9 cmm. /3,5 " \ .
suojakaaret
)

Ylla oleva kuva esittda tydaluetta, jossa robotin toiminta-aluetta ei ole rajattu asianmukaisesti eika robotti siis pysty toimimaan
kunnolla.

®
l Térkeaa

Robotti tunnistaa pudonneet puiden lehdet ruohikon tavoin. Mikéli pihassa on paljon lehtid, on suositeltavaa
noudattaa noin 20 cm:n (7,88 ") etaisyyksia.

SOPIMATON UIMA-ALTAAN PAIKKA

Laatoituksen leveys alle 70 cm. /27,5 " ruohoa kasvamaton maa puuttuu @

!uksen korkeus alle 9 cm. /3,5 maan leveys alle 100 cm /39,37 "
)

Ylla oleva kuva esittda tyaluetta, jossa robotin toiminta-aluetta ei ole rajattu asianmukaisesti eika robotti siis pysty toimimaan
kunnolla.
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SAADOT

SAATOIHIN LITTYVAT SUOSITUKSET

®
z Tarkeaa

Kéyttdjan on suoritettava sidddot kayttdohjeessa esitetylld tavalla. Ald tee mitddn sellaisia saatdja, joita
ei ole nimenomaisesti ilmoitettu kayttdohjeessa. Mahdolliset ylimaaraiset sdadoét, joista ei ole mainintaa
kayttoohjeessa, tulee jattda valmistajan valtuutettujen huoltoliikkeiden henkil6stén hoidettaviksi.

LEIKKUUKORKEUDEN SAATAMINEN

1. Pysayté robotti turvallisesti painamalla “ON/OFF”-néppainta TERAN VALIKAPPALEEN ASENTAMINEN RUUVEILLA
(ks. “Robotin turvallinen pysaytys”).

g - -
tarkasta, etté robotin ollessa
kaynnistysasennossa teran
suunta on alaspéin.

2. Kaanna robotti ylésalaisin ja aseta se siten, ettéd suojakuori
ei vahingoitu.

@
z Tarkeaa

Valta késien leikkuuhaavat kayttamalla m

suojakésineita.

3. Avaa ruuvit terén irrottamista varten.

4. Laita vélikappale paikalleen tai ota se pois halutun
leikkuukorkeuden saatéamiseksi.

5. Laita teré takaisin paikalleen ja kirista ruuvit.

6. Kaanna robotti takaisin kayttbasentoon.

@
z Tarkeaa

Laske leikkuukorkeutta vahitellen. Kannattavinta on lisita véalikappale 2-3 péaivan kuluttua, jolloin nurmikon
ihannekorkeus saavutetaan vahitellen.
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KAYTTO JA TOIMINTA

KAYTTOA KOSKEVIA SUOSITUKSIA

®
z Tarkeaa

- Koko kéayttéohje on luettava huolellisesti ja ymmarrettédva perin pohjin ennen kuin robotti otetaan
kaytto6n. Erityisen tdrkedd on ymmartaa kaikki turvallisuutta koskevat tiedot.

- Kayta laitetta ainoastaan valmistajan tarkoittamiin tarkoituksiin. Al4 tee laitteeseen muutoksia sen
suorituskyvyn parantamiseksi.

- Vailta robotin ja sen etdyksikkéjen kdyttamista epasuotuisten sddolosuhteiden vallitessa, erityisesti jos
on olemassa ukkosen vaara.

ROBOTIN OHJAINTEN KUVAUS

Kuvassa esitetdan kytkinten sijainti koneessa.

D. ON/OFF: kytkee robotin paalle tai pois paalta.
C. PLAY/PAUSE: Kaynnistaa robotin tai pysayttda sen odotustilaan (standby).

LED-VALOJEN YHDISTELMIEN MERKITYS

ROBOT TOIMINNASSA

A. HIGH BATTERY: @ (VIHREAN LED VILKKUU)
akkujen hyva lataustaso.

B. LOW BATTERY: @ (PUNAINEN LED 1 VILKAHDUS)
keskitasoinen lataustaso.

@ (PUNAINEN LED VILKKUU)
akkujen matala lataustaso.

C.PLAY/PAUSE: (O (KELTAINEN LED VILKKUMATTA)
tauko, tauko matalan, lataustason vuoksi.

O (KELTAINEN LED HIDAS VILKUTUS)
robotti on odotustilassa. Kun painetaan
“PLAY/PAUSE”-ndppainta, robotti nayttda
LED-valojen tilan.

@ (KELTAINEN LED 1 VILKAHDUS) J
nurmikko on leikattu.

(@ (KELTAINEN LED 2 VILKAHDUSTA)
ei ole ruohoa.

D. ON/OFF: @ (VIHREAN LED VILKKUU)
robotti toiminnassa.
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ROBOT LATAUS

A. HIGH BATTERY: @ (VIHREAN LED VILKKUU)
akkujen hyva lataustaso.

(@) (VIHREAN LED 1 VILKAHDUS)
keskitasoinen lataustaso.

B. LOW BATTERY: @ (PUNAINEN LED VILKKUU)
akkujen matala lataustaso.

C. ON/OFF: @ (VIHREAN LED VILKKUU)
robotti toiminnassa.

KAYTTOONOTTO

1. Varmista, ettd nurmikon ruohon pituus on robotin kaytdn
kannalta sopiva (ks. tekniset ominaisuudet).

2. S3ada leikkuukorkeus halutuksi (ks. leikkuukorkeuden
saato).

3. Varmista, etté tydalue on rajattu oikein eika silla ole esteité
robotin toiminnalle kuten luvussa ”Ty&skentelyalueiden
valmistelu ja rajaaminen” ja sitd seuraavissa kappaleissa on
esitetty.

4. Sijoita robotti latausalueen laheisyyteen.

5. Nosta latausliitimen luukkua. Kytke latausliitin. Kun liitanta
on tapahtunut, robotti kdynnistyy automaattisesti nayttden
akkujen lataustason. (ks. “Led-valojen yhdistelmien
merkitys”).

6. Latauksen paatyttya irrota robotin kytkentd ja paina “ON/OFF”-n&ppaintd. Ensimmaisella latauskerralla akkujen tulee olla
kytkettying vahintaan 4 tuntia.

7. Aseta robotti nurmikon ruohoiselle alueelle vahintaan 1 metrin (40,00 “) etdisyydelle esteistéa.
8. Paina “ON/OFF”-n&ppainta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kéynnistyy taysin.
9. Kaynnista robotti “PLAY/PAUSE”-n&ppaimesta.

Sen jalkeen kun robotti on pysahtynyt kappaleessa "Robotin sammuttaminen” annetuista syista, sammuta se turvallisesti ja vie
se takaisin latausasemaan latausta varten.

@
z Tarkeaa
Paremman leikkaustuloksen saamiseksi sekd nurmikon tunnustimien toimintakyvyn vuoksi ei robottia

saa kaynnistdd sateella eikd erityisen kostean sdén vallitessa. Parhaat tulokset saadaan vuorokauden
keskimmaisina tunteina.
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KAYTTOONOTTO SOVELLUKSELLA

Robotissa on sisdénrakennettu Bluetooth-laite, josta se voidaan ohjelmoida ja jonka kautta sitd voida ohjata alypuhelinta
kayttéaen.

Lataa sovellus Google Playstd tai Apple Storesta alypuhelimeesi tai tablettiisi. Kaynnistd sovellus ja seuraa ohjattua
parinmuodostusmenettelya robotin littdmiseksi.

Ensimmaéista kayttdkertaa varten PIN-koodiksi on tehtaalla asetettu “0000”; varmista robotin turvallisuus vaihtamalla PIN-koodi
mahdollisimman pian.

Sovelluksella voidaan suorittaa seuraavat toimenpiteet:

* robotin kdynnistdminen ja pysayttdminen

* robotin kdynnistdminen viivyttden sen liikkeelle 1ahtemista
¢ robotin ohjaaminen leikkaamisen aikana

e anturien tilojen muokkaaminen

* robotin tilojen, halytysten ja mahdollisten virheiden nayttdminen.

KAYTTOONOTTO MYOHAISTETYLLA LIKKEELLE LAHDOLLA

Tarpeen vaatiessa on robotti mahdollista laittaa paélle ja kdynnistdd mydhaistamalla sen liikkeelle l1ahtéa jopa 24 tuntia.

Paina “OFF/ON”-nappéinta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kaynnistyy taysin. Paina lyhyesti “OFF/ON"-n&ppainta noin
yhden sekunnin vélein, yhtd monta kertaa kuin mydhaistetyn liikkeelle 1&hdon tunnit.

Kun olet suorittanut tdméan vaiheen, odota kunnes robotti vahvistaa danimerkeilla mydhdistetyn l1ahtdasetuksen tunnit.
Robotti jad odotustilaan ja aloittaa tydjakson mydhemmin, ilmoitettuna kellonaikana.

®
z Tarkeaa

Mikéli tapahtuu virhe, sammuta OFF/ON-nappéintéa painamalla ja suorita kdynn stysmenettely sitten uudelleen.

KAYTTOONOTTO MYOHAISTETYLLA LIKKEELLE LAHDOLLA
h

Robotin ollessa TAUKO-tilassa paina “OFF/ON” Odota Robotti siirtyy STAND-BY-odotustilaan
yht& monta kertaa kuin myéhaistettyjen L ™ odottamaan maaritettya lahtdaikaa.
tuntien lukumaara 4 aanimerkkia '1))) =

Paina “PLAY/PAUSE”-n&ppéainta
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KAYTTOONOTTO POISKYTKETYILLA TUNNISTIMILLA

Tiettyjen nurmikko-olosuhteiden vallitessa voidaan robotti k&ynnistdé ilman nurmikon tunnistimia seka syvyystunnistimia. Tama
tarkoittaa, ettd robottia voidaan kayttaa silloinkin, kun se nurmikon tilanteen vuoksi ei muuten toimisi kyseiselld alueella oikein,
esimerkiksi siind tapauksessa, etta ruoho on liian lyhytté tai se kasvaa laikuittain.

Tama kayttétapa vaatii kuitenkin kayttéjalta erityisté tarkkaavaisuutta ja on suositeltavaa kéantyé jélleenmyyjan puoleen ennen
kuin robottia kaytetdan kyseisella tavalla.

Tama toimintotapa ké&ynnistetdan seuraavalla tavalla. Robotin on télldin oltava p&élla taukotoiminnolla:

Nurmikon _ tunnistin pois paalta - SYVYYSTUNNISTIN
Syvyystunnistin paalla: e N

Paina “PLAY/PAUSE”-ndppéaintd ja pida sitd painettuna 4
sekunnin ajan kunnes kuuluu 2 perékkaistd &animerkkia ja
nékyy 2 PAUSE-led-valon vilkahdusta. Tama toimintatapa, jota
voidaan kayttdd ainoastaan syvyystunnistimilla varustetuissa
malleissa, mahdollistaa nurmikonleikkuun pelkastdédn neljaa
syvyystunnistinta kayttden. Toimintatapaa voidaan suositella
pihoille, joiden nurmikkoalue on alemmalla kuin tunnistimet, mutta
kuitenkin yhtendinen.

Syvyystunnistimella varustettuna
vahimmaisleveys

5cm/1,9"

NURMIKON TUNNISTIN POIS PAALTA - SYVYYSTUNNISTIN PAALLA
-

Pida “PLAY/PAUSE"-nappéinta Odota kunnes: Paésta painike.

H i |/
painettuna (4 sekuntia) N
2 aanimerkkia W) + 2 vikandusta @
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Nurmikon tunnistin p&aalla — Syvyystunnistin NURMIKON TUNNISTIN

pois paalta. - N
Paina “PLAY/PAUSE”-ndppaintd ja pida sitd painettuna 8

sekunnin ajan kunnes kuuluu 3 perakkaista danimerkkia ja nakyy Minimileveys

3 PAUSE-led-valon vilkahdusta. Téama toimintatapa, jota voidaan 35cm (13.8")

kayttdd ainoastaan syvyystunnistimilla varustetuissa malleissa,
mahdollistaa nurmikonleikkuun pelkastééan kolme etuosan
nurmikontunnistinta kayttéden. Toimintatapaa voidaan suositella
pihoille, joiden maaperéd ei ole yhtendinen, joissa on useita
yllattavia kuoppia tai jonka ruoho on harvaa.

Télla toimintatavalla robotti tarvitsee enemman tilaa kulkusuunnan vaihtamiseen. Noudata etédisyyksié, jotka
on annettu malleille ilman syvyystunnistinta.

NURMIKON TUNNISTIN PAALLA - SYVYYSTUNNISTIN POIS PAALTA
s N

Pida “PLAY/PAUSE”-nappainta Odota kunnes: Pé&astéa painike.

. . |/
painettuna (8 sekuntia) el
N 3 aanimerkkia -1))) + 3 vikahdusta @ ﬁ

- )
Nurmikon _ tunnistin __ pois paalta - NURMIKON SUOJAAMINEN
Syvyystunnistin pois paalta: C N

Paina “PLAY/PAUSE”-ndppéintd ja pida sitd painettuna 12
sekunnin ajan kunnes kuuluu 4 perakkaistad d&nimerkkia ja nakyy
4 PAUSE-led-valon vilkahdusta. Talla toimintatavalla voidaan
ruoho leikata kokonaan ilman tunnistimia. Toimintatapa saattaa
olla kayttdkelpoinen erityisen huonokuntoiselle nurmikolle. Kéayta
tata toimintatapaa ainoastaan, jos nurmikko on kokonaan suojattu
muurilla, aidalla tai pensasaidalla.
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NURMIKON TUNNISTIN POIS PAALTA - SYVYYSTUNNISTIN POIS PAALTA
p

Pida “PLAY/PAUSE"-n&ppéinta Odota kunnes:
painettuna (12 sekuntia) Nl

| 4 aanimerkkia -1))) + 4 vikahdusta @

Pé&asté painike.

&

ROBOTIN TURVALLINEN PYSAYTYS

~

Joskus voi olla tarpeen pysayttaa robotti turvallisesti siten, etta tera
ei pysty kdynnistyméén vahingossa. Paina “STOP”-nappainta.

z Tarkeaa
Robotin turvapysaytys on tarpeen huolto- ja TS

korjaustoimenpiteiden suorittamista varten (esim.
puhdistamista, leikkuukorkeuden saétoa, jne.).

21
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ROBOTIN PYSAHTYMINEN

Robotti pysédhtyy automaattisesti seuraavissa tilanteissa:

* Leikattu nurmikko: tunnistin tunnistaa leikatun nurmikon, jota ei ole tarpeen leikata lisda. Lataa akut ja k&ynnista robotti
uudestaan joko seuraavana tai sitd seuraavana paivana nurmikon kasvunopeudesta riippuen.

* Ei ole ruohoa: nurmikon tunnistimet eivat ole havainneet ruohoa pitkdan aikaan.
* Tyhjat akut: akut ovat kuluneet loppuun, eivatkd anna virtaa.
* Akut suojatilassa: kun akut saavuttavat pohjalukeman, robotti sammuu taysin, eikd n&ppaimistdn led-valot pysty enaa

syttyméén. Tassa tapauksessa on robotti kytkettdvé lataukseen. Painvastoin kuin yleensa tapahtuu, robotti ei kdynnisty
valittdmésti vaan vasta muutaman minuutin kuluttua.

TAUKO

C.PLAY/PAUSE: (O (KELTAINEN LED VILKKUMATTA)
tauko / tauko matalan, lataustason vuoksi.

O (KELTAINEN LED HIDAS VILKUTUS)
robotti on odotustilassa. Kun painetaan
“PLAY/PAUSE”-n&ppaintd, robotti nayttaa
LED-valojen tilan.

@ (KELTAINEN LED 1 VILKAHDUS)
ei ole ruohoa.

(@ (KELTAINEN LED 2 VILKAHDUSTA)
kohdassa ei ole ruohoa.

PITKAT TOIMETTOMUUSJAKSOT JA KAYTTOONOTTO

Jos robottia ei kéytetd pitkdan aikaan ja ennen leikkauskauden alkamista, suorita sarja toimenpiteita oikean toiminnan
takaamiseksi kun se otetaan uudelleen kayttéon.

1. Lataa akku kokonaan ennen kuin se varastoidaan talviajaksi. Suorita akun lataus véhintaan 5 kuukauden vélein.

2. Suorita valtuutetun jalleenmyyjan kautta ohjelmoitu huoltotoimenpide. Kyseinen toimenpide on ehdottoman térkea, jotta
robotti saadaan pysyméaan hyvasséa kunnossa. Huolto siséltdé yleensé seuraavat toimenpiteet:

* Robotin rungon, leikkuuteran ja kaikkien muiden liikkuvien osien puhdistus.
* Robotin puhdistus sisalta.
* Robotin toiminnan tarkastus.
* Tarkista ja vaihda tarvittaessa kuluneet osat, kuten esimerkiksi leikkuutera.
* Akun kapasiteetin tarkistus.
* Tarvittaessa jalleenmyyja voi myds ladata uuden ohjelmiston.
3. Puhdista robotti huolellisesti (ks. “Robotin puhdistus”).
4. Tarkista mahdollisesti kuluneet tai vahingoittuneet osat, kuten esimerkiksi leikkuutera ja arvioi jos se on vaihdettava uuteen.

5. Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila on 10-20 °C valilla ja johon ei helposti paase vieraita henkiléita
(lapset, elaimet, vieraat esineet tms.). Varastoi robotti alle 20°C lampétilassa rajoittaaksesi akkujen purkautumista.

6. Kytke irti virtapistoke.
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Kayttoonotto tauon jalkeen

Toimi seuraavalla tavalla ennen kuin otat robotin kaytt6én pitkéan kayttétauon jalkeen:

1.

Kytke virtaldhteen pistoke pistorasiaan.

. Kytke péalinjan sé&hkdvirta.

2
3.
4

Lataa litiumakkua vahintdan 4 tunnin ajan.

. Kun akkujen lataus on paattynyt, ota robotti kayttéon kuten tavallisesti.

AKKUJEN LATAAMINEN PITKAN KAYTTOTAUON JALKEEN

_

® Vaara - Huomio

Robotin lataaminen rajahdys- tai paloalttiissa tiloissa on kielletty.

Sijoita robotti latausalueen laheisyyteen.

1.

2
3.
4

Tarkasta, etta virtalahdeyksikkd on kytketty janniteldhteeseen (110 V tai 220 V).

. Nosta latausliittimen luukkua.

Kytke latausliitin.

. Kun liitdnta on tapahtunut, robotti kdynnistyy automaattisesti nayttden akkujen lataustason. (ks. “Led-valojen yhdistelmien

merkitys”).

Latauksen loputtua. Irrota robotin kytkenta ja paina “ONOFF”-n&ppainta.

z Tarkeaa

Lataa litiumakut vahintaan 5 kuukauden vélein.

KAYTTOVINKKEJA

Noudata seuraavia ohjeita robottia kayttdessasi:

vaikka olisitkin tutustunut kéyttéohjeeseen huolellisesti, kokeile kuitenkin laitteen tarkeimpid ohjaimia ja toimintoja kaytannossa
ensimmaiselld kayttokerralla.

tarkasta térkeimpien osien kiinnitysruuvien kireys.

leikkaa nurmikko usein. Néin se ei pdase kasvamaan liian korkeaksi.

ala kayta robottia leikkaamaan nurmikkoa, jonka pituus on 1 cm (0,40 “) leikkuuterda korkeammalla.

jos nurmikolle on asennettu automaattinen kastelujarjestelma, huolehdi siita, etta robotti lopettaa tydjaksonsa vahintaan tunti
ennen kastelun alkamista, jotta se ei vahingoittuisi tai vahingoittaisi kastelujarjestelmaa. Vie robotti pois nurmikolta ennen
kastelulaitteiston kédynnistamista.

tarkasta maaston kaltevuus ja varmista, etta se ei ylita sallittuja maksimiarvoja eik& robotin kdyttd néin voi aiheuttaa vaaroja.

varmista turvallisuussyista, etta robotin kayton aikana tyoskentelyalueella ei ole henkiléita (erityisesti lapsia, vanhuksia tai
likuntarajoitteisia) tai kotieldimia. TAman riskin valttdmiseksi on suositeltavaa kaynnistéa robotti sopivana kellonaikana.

ala kaynnisté robottia sateella tai erityisen kostealla saélla. Parhaat tulokset saadaan vuorokauden keskimmaisina tunteina.
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SAANNOLLINEN HUOLTO

HUOLTOON LIITTYVIA SUOSITUKSIA

@
z Tarkeaa

Kéytd valmistajan ilmoittamia henkilénsuojaimia huoltotoimenpiteitd suorittaessasi, etenkin silloin kun
kéasittelet terda. Varmista ennen huoltotoimenpiteiden suorittamista, etta robotti on pyséytetty. Turvallisesti
(ks. “Robotin turvallinen pyséytys”).

OHJELMOITUJEN HUOLTOJEN TAULUKKO

Toimenpidetyyppi

Puhdista ja tarkista teran
tehokkuus. Jos terd on Ks. “Robotin puhdistus”
Ter& taipunut siihen syntyneen
iskun takia tai sen on erittdin | Ks. “Teran vaihto”
Kerran viikossa kulunut, vaihda se uuteen
Poista mahdollinen
o irtonainen ruoho. Ks. “Syvyystunnistimet
Syvyystunnistimet Jos tunnistimet ovat vaihto”.
vahingoittuneet, vaihda ne.
Kerran kuussa Robotti Suorita puhdistus Ks. “Robotin puhdistus”
Suorita o
) e Ks “Pitkat
Kerran vuodessa tai ; maaraaikaistarkastus ; ; ;
leikkauskauden lopussa Robotli valtuutetussa It(cgn;%tg%rgﬁgﬂaksot 1a
huoltokeskuksessa Y

ROBOTIN PUHDISTUS

1. Pysayté robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysaytys”).

Varovaisuutta - Huomio
Vélta kéasien leikkuuhaavat kayttamalla suojakésineita.

2. Puhdistarobotin kaikki ulkopinnat haaleaan veteen kastetulla sienelld ja neutraalilla saippualla. Puristele sienestd ylimaérainen
vesi pois ennen kuin kaytat sita.

A Varovaisuutta - Huomio

Liika pesuvesi saattaa paasté robotin sisélle ja vahingoittaa sdhk6komponentteja.

3. Ala kayta liuottimia tai bensiinia, jotta maalattu pinta tai muoviset osat eivét vahingoittuisi.

4. Ala pese robotin siséosia alaké kayta paineruiskua, jotta séhkdiset ja elektroniset osat eivat vaurioituisi.

A Varovaisuutta - Huomio

Sahkoisten ja elektronisten osien korjaamattoman vahingoittumisen viélttamiseksi &la upota robottia veteen
osittainkaan, koska se ei ole vesitiivis.

5. Tarkasta robotin alaosa (jossa sijaitsevat leikkuutera ja pydrat) ja poista piintynyt lika ja/tai jatteet, jotka voivat estaa robottia
toimimasta oikein.

6. Poista pinttynyt lika tai muut jatteet teréstéa tehtavéan sopivalla harjalla.

7. Tarkasta onko leikkuutera terassa. Teroita tarpeen vaatiessa.
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VIAT, SYYT JA KORJAUSTOIMENPITEET

VIANETSINTA

Seuraavassa annettujen tietojen tarkoituksena on auttaa vikojen tunnistamisessa seka kaytén aikana mahdollisesti iimenevien
héirididen ja ongelmien korjaamisessa. Kayttaja voi itse korjata osan vioista kun taas toisten vikojen korjaamiseen tarvitaan
teknista erityispatevyytta tai erityisia taitoja. Naita toimenpiteitd saa suorittaa ainoastaan péateva henkildsta, jolla on kyseisen
erikoisalueen patevyys seka tarvittavaa tydkokemusta.

A Varovaisuutta - Huomio

Jos robotille on suoritettava jokin tarkastustoimenpide, pyséyta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pyséytys”), jotta terd ei paasisi kdynnistyméaan vahingossa.

Toimintahairid Korjaustoimenpiteet

Leikkuutera on vahingoittunut. Vaihda terd uuteen (Ks. “Terén vaihtaminen”).

Pyséayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pyséytys”).

Jatteet estavat leikkuuteran pydrimisen & Varovaisuutta - Huomio
(hihnat, narut, muovinpalaset, jne.).

Vilta kasien leikkuuhaavat kayttamalla
suojakésineita.
Vapauta tera.

Epanormaalia tarinaa Robotti on kaynnistetty liian 1&ahella Pyséayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin

esteitd (vdhemman kuin 1 metri) tai turvallinen pysaytys”).
alueella on odottamattomia esteita
(pudonneita oksia, unohtuneita
esineita, jne.).

Robotti on erittdin aanekas.

Poista esteet ja kdynnisté robotti uudelleen.

Korjauta tai vaihda moottori lahimmassa

Séhkdmoottorissa on vikaa. valtuutetussa huoltoliikkeessa.

Nosta leikkuukorkeutta (ks. "Leikkuukorkeuden
saato”).
Liian korkea ruoho.

Leikkaa alue ensin tavallisella ruohonleikkurilla.

Tybaika on riittdmaton. Pidenna tydaikaa.

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pyséytys”).

Leikkuuterassa on piintynytta likaa ja/ & Varovaisuutta - Huomio
tai jatteita

Vilta kasien leikkuuhaavat kayttamalla
suojakésineita.
Puhdista leikk.

Tybskentelualuetta ei leikata
loppuun asti. Vaihda terd uuteen, alkuperdiseen varaosaan

Leikkuutera on kulunut (Ks. “Teran vaihtaminen”).

Ty6skentelualue on robotin Rajoita tyéskentelyalueen koko sopivaksi (ks.
toimintakykyyn nahden liian suuri. “Tekniset tiedot”)
Akkujen elinik4 on loppumaisillaan. Vaihda akut. Kayté alkuperéisia varaosia.
Akut eivéat lataudu kokonaan. Laita akut lataukseen vahintédan 4 tunnin ajaksi.
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Toimintahairio

Led-valojen vilkutus
tarkoittaa etta “pyoréan
moottorissa on vikaa”.

(1 vihrean ON/OFF ledin
vilkahdusta - vika oikeassa
moottorissa).

(2 vihrean ON/OFF

ledin vilkahdusta - vika
vasemmassa moottorissa)

Epatasainen maasto tai maasto, jossa
on kulkua estavia esteita.

Korjaustoimenpiteet

Tarkasta, etta leikattava nurmikko on tasainen
ja ettd siina ei ole kuoppia, kivia tai muita
esteitd. Mikali néin ei ole, korjaa tilanne tarpeen
vaatimalla tavalla (ks. "Tydskentelyalueiden
valmistelu ja rajaaminen”).

Yhdessa tai molemmissa pyéria
kéayttavissd moottoreissa on vikaa.

Korjauta tai vaihda moottori I&himmassa
valtuutetussa huoltoliikkeessa.

Led-valojen vilkutus
tarkoittaa ettéa “moottorissa/
terdssa on vikaa”.

(Led ON/OFF 3 perékkaista
vilkahdusta).

Leikkuutera on vahingoittunut.

Vaihda terd uuteen (Ks. “Teran vaihtaminen”).

Jétteet estévat leikkuuterén pyorimisen
(hihnat, narut, muovinpalaset, jne.)

Pysayta robotti turvallisesti (ks “Robotin
turvallinen pysaytys”).

A Varovaisuutta - Huomio

Vilta kasien leikkuuhaavat kayttamalla
suojakésineita.
Vapauta tera.

Robotti on kéynnistetty liian l1&ahella
esteitéd (vdhemman kuin 1 metri) (40,00
") tai alueella on odottamattomia esteita
(pudonneita oksia, un)ohtuneita esineitd,

jne.).

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pyséaytys”).

Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen.

Sahkoémoottorissa on vikaa.

Korjauta tai vaihda moottori ldhimmassa
valtuutetussa huoltoliikkeessa.

Liian korkea ruoho.

Nosta leikkuukorkeutta (ks. "Leikkuukorkeuden
saatd”). Leikkaa alue ensin tavallisella
ruohonleikkurilla.

Led-valojen vilkutus
tarkoittaa etta “kaatuminen”.

(Led ON/OFF 4 perakkaista
vilkahdusta.).

Maasto on liian kalteva tai sen reunoja
ei ole rajattu.

Tarkasta, ettd asennuksessa on noudatettu
ohjeita.(ks. "Tydskentelyalueiden valmistelu ja
rajaaminen”).

Kaatumistunnistin on rikki.

Yritd kdynnistaa robotti uudelleen. Mikali
ongelma ei selvig, korjauta robotti I&himmassa
valtuutetussa huoltoliikkeessa.

Led-valojen vilkutus
tarkoittaa etta
“syvyystunnistimien vika”.

(Led ON/OFF 5 perakkaista
vilkahdusta.).

Kéaynnistyksen aikana robotti ei
vastaanota syvyystunnistimien tietoja
normaalisti.

Puhdista tunnistimet ja kaynnista robotti
uudelleen. Jos ongelma ei selvid, harkitse
kannattaako kaynnistaa robotti ilman
syvyystunnistimia. Muussa tapauksessa
ota yhteytté lahimpaan valtuutettuun
huoltoliikkeeseen.

Virtaldhde ei kdynnisty.

Sulake on palanut.

Vaihda sulake lahimmé&ssa valtuutetussa
huoltoliikkeessa.
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VIRHEILMOITUKSET

D. ON/OFF: © (VIHREA LED 1 VILKAHDUS)
vika oikeassa moottorissa.

® (VIHREA LED 2 VILKAHDUSTA)
vika vasemmassa moottorissa.

® (VIHREA LED 3 VILKAHDUSTA)
vika terassa.

O (VIHREA LED 4 VILKAHDUSTA)
kaatuminen.

© (VIHREA LED 5 VILKAHDUSTA)
syvyystunnistimien vika.

OSIEN VAIHTAMINEN

SUOSITUKSIA OSIEN VAIHTAMISEEN

@
z Tarkeaa

Suorita vaihto- ja korjaustoimenpiteet noudattamalla valmistajan antamia ohjeita tai kddnny huoltopalvelun
puoleen, mikéli kyseisia toimenpiteité ei ole annettu kdyttdohjeessa.

AKKUJEN VAIHTAMINEN

@
z Tarkeaa

Vaihda akut valtuutetussa huoltokeskuksessa.

TERAN VAIHTAMINEN

1. Pysayté robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttéminen”).

@
z Tarkeaa

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

Tee vaihto kayttdmalla ainoastaan laitteeseen sopivaa alkuperaista TERAN ASENTAMINEN RUUVEILLA
teréa.

tarkasta, etta robotin ollessa
kdynnistysasennossa teran

MALLI: 7060DEO suunta on alaspain.

Leikkuuterankoodi: 50_D0018_02

2. K&anna robotti ylosalaisin ja aseta se siten, ettd suojakuori ei
vahingoitu.

3. Avaa ruuvit (B) teran (A) irrottamista varten.
4. Vaihda paikalla uusi tera ja kiristé ruuvit.
5. K&aanna robotti takaisin kayttbasentoon.

@
z Tarkeaa

tarkasta, etta robotin ollessa kdynnistysasennossa
terén suunta on alaspain.
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ROBOTIN KAYTOSTA POISTAMINEN

Tama tuote luokitellaan sahké- ja elektroniikkalaitteistojatteeksi WEEE-direktiivin mukaisesti (sahké- ja
elektroniikkaromu), joten sen havittdminen on kiellettyé tavallisena kotitalousjatteend tai sekajétteena
(lajittelematon) tai erillisjatteena (lajiteltu).

Kéyttaja on varmistettava poiston yhteydessé, ettd tuote kierrdtetdén paikallisten lakien mukaisesti.
Erityisesti sahko- ja elektroniikkaosat on lajiteltava ja havitettava tarkoituksenmukaisissa WEEE-jatteiden
kerdykseen valtuutetuissa kerdyspisteissa tai palauttaa tuote ehjand myyjélle uuden tuotteen hankinnan
yhteydessa. Séhko- ja elektroniikkaromun (WEEE) vaarin suoritetusta havittdmisesté rangaistaan maassa
voimassa olevien lakien perusteella, jossa kyseinen rikkomus havaitaan.

Sahko- ja elektroniikkalaitteistojatteet voivat sisdltdd vaarallisia aineita, joilla voi olla ympéristda [
saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. TAman vuoksi kayttdjan tehtdvaan kuuluu sen
uudelleenkayttd, kierratys ja kaikki muut elektroniikkaromujen kierratysmuodot.

Kaikki osat, jotka on eroteltava ja havitettava erityiselld tavalla, on merkitty sita tarkoittavalla merkill&.

WEEE - Séhké- ja elektroniikkalaitteistojiatteet (WEEE) voivat siséltdad vaarallisia aineita, joilla voi olla
ymparist6a saastuttavia jaihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. Sahko- ja elektroniikkalaitteistojatteiden
oikea hévittdminen on pakollista.

Pakkaus - Tuotteen pakkaus on valmistettu kierratetystd materiaalista ja se on héavitettdva tarkoituksenmukaisissa
keraysastioissa tai valtuutetuissa kerdyspisteissa.

Paristot — Vanhat tai loppuun kuluneet paristot sisaltdvat ymparistéd saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia
vaikutuksia, joten niitéd ei saa havittdd normaalien kotitalousjatteiden mukana. Kayttajan on havitettava paristot kestavalla
tavalla tarkoituksenmukaisissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa keréyspisteissa.
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VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
vakuuttaa omalla vastuullaan, etta:

akkukayttdinen automaattinen robottiruohonleikkuri, malli 7060DEOQ, on olennaisten terveys- ja turvallisuusvaatimusten sekéa
ymparisténsuojeluun liittyvien vaatimusten mukainen seuraavien Euroopan Unionin direktiivien perusteella:

Konedirektiivi 2006/42/EY, sdhkdémagneettinen yhdenmukaisuus 2014/30/EY, Radio (RED)-direktiivi 2014/53/EU,
RoHS-direktiivi 2011/65/EY, WEEE-direktiivi 2012/19/EU, ulkona kéytettdvien laitteiden ympéristémeludirektiivi
2005/88/EY;

on seuraavien yhdenmukaisuusstandardien mukainen:

EN 50636-2-107:2015 ja EN 60335-1:2012 + A11:2014 (turvallisuus);
EN 62233:2008 (sahkomagneettiset kentit);

EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (paastot);

EN 61000-3-2:2015 ja EN 61000-3-3:2014 (paastoét);

EN 55014-2:2015 (hairidénsieto);

EN 50419:2006 (WEEE - Laitteiden merkinnét)

ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Sahkdmagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Sdhkémagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 300 328 V1.9.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

LUONNOS
ETSI EN 303 447 V1.1.0_0.0.2 (2017-04)

vakuuttaa lisaksi, etté direktiivin 2005/88/EY mukaisesti, tilastollisesti merkitsevassa otoksessa mitattu aanitehotaso LWA
on valilla 65,0 dB + 2.0 dB (A-painotettu ja 1 pW:hen viitattu), ja etta taattu &anitehotaso LWA on alle 67 dB (A-painotettu
ja 1 pW:hen viitattu) ja etta direktiivien 2005/88/EY ja 2006/42/EY mukaisesti laadittuja teknisia asiakirjoja sailytetdan
Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 02/10/2017

Bernini Fabrizio
(Toimitusjohtaja)
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