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GENERELLE OPLYSNINGERI

FORMALET MED MANUALEN

* Denne brugermanual, som udger en egentlig del af apparatet, er skrevet af fabrikanten for at give de personer, som har
tilladelse til at arbejde med apparatet under dets forventede levetid, de nadvendige oplysninger.

* Ud over at tage en god anvendelsesteknik i brug, skal modtagerne af oplysningerne leese anvisningerne omhyggeligt og
overholde dem konsekvent.

 Disse oplysninger leveres af fabrikanten pa originalsproget (italiensk) og kan overszettes til andre sprog for at opfylde juridiske
og/eller kommercielle behov.

e Leesning af disse oplysninger vil gore det muligt at undga risici for den personlige sundhed og sikkerhed savel som
okonomiske skader.

» Denne manual skal opbevares pa et kendt og let tilgeengeligt sted under apparatets hele levetid, séledes at den altid er til
radighed, nar der opstar behov for at sla op i den.

* Det kan forekomme, at enkelte oplysninger og billeder i denne manual ikke svarer fuldsteendigt til det apparat, du ejer - dette
vil dog ikke ga ud over funktionaliteten.

* Fabrikanten forbeholder sig ret til at foretage sendringer uden forudgaende varsel af nogen art.

* For at fremhaeve vigtige dele af teksten eller angive vigtige specifikationer er der anvendt symboler, hvis betydning er
beskrevet nedenfor.

' 3
Fare - Pas pa!
D °

Dette symbol betegner meget farlige situationer, hvor den personlige sundhed og sikkerhed kan udsaettes for
alvorlig risiko, hvis faren ignoreres.

A Forsigtig - Advarsel

Dette symbol angiver, at det er nagdvendigt at udvise passende adfaerd for ikke at bringe den personlige
sundhed og sikkerhed under fare og for ikke at medfore skonomiske skader.

Dette symbol betegner ganske vigtige tekniske oplysninger, der ikke bor overses.
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IDENTIFIKATION AF FABRIKANT OG APPARAT

Det viste identifikationsskilt er placeret direkte pa apparatet. Skiltet
indeholder referencer og alle de oplysninger, som har afgerende
betydning for sikkerheden under arbejdet.

Hvis du har brug for support, er du velkommen til at kontakte
fabrikantens serviceafdeling eller et af de autoriserede centre.
Ved anmodning om teknisk assistance bedes du oplyse dataene
pa identifikationsskiltet, det omtrentlige antal timer, apparatet har
veeret i brug, og den type fejl, der er konstateret.

A. Identifikation af fabrikanten. "

| 1

B. CE- I kning. Y
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C. Model og version / serienummer / fabrikationsar. Se”a'N“’"be'C? PELLLLITEETEES
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overensstemmelsesmaerkning

OPLYSNINGER OM SIKKERHED

Producenten har veeret specielt opmaerksom pa aspekter, som kan udgere en risiko for sikkerheden og helbredet for de
personer, som anvender apparatet. Formalet med disse oplysninger er at gare brugerne opmaerksom pa, at de skal udvise

speciel forsigtighed for at forebygge alle risici.

SIKKERHEDSANVISNINGER

DETTE PRODUKT INDEHOLDER SKARPE DELE - DET ER IKKE ET STYKKE LEGETQJ!

Det anbefales at laese hele manualen og at sikre sig, at indholdet er forstaet til fulde, dette
elder specielt alle sikkerhedsoplysningerne. Anvend kun apparatet til de formal, som er
orudset af producenten. Fglg ngje anvisningerne til brug, vedligeholdelse og reparation.

Under robottens drift skal man sikre sig, at der i arbejdsomradet ikke befinder sig personer,
isaer born, eeldre eller handicappede eller husdyr. Hvis dette derimod er tilfaeldet, anbefales
det at programmere robotten til at arbejde i de timer, hvor der ikke er personer i omradet.
Overvag altid apparatet, hvis der er husodiir, barn eller andre personer | naerheden. Stands
straks personer eller husdyr, hvis de er pa kollisionskurs med robotten.

| omréder i naerheden af offentlige eller private arealer uden indhegning, kan det veere sveert
at overvage robotten under drift.

Denne robot er ikke beregnet til at blive benyttet af barn eller af personer med reducerede
fysiske, sensoriske eller mentale egenskaber eller som ikke har erfaring med og/eller kendskab
til apﬁaratet, medmindre de overvages af en person, der er ansvarlig for deres sikkerhed og
som har modtaget opleering i apparatets funktion og anvendelse. Born skal altid holdes under
opsyn for at sikre, at de ikke leger med apparatet.

Robotten ma ikke benyttes af personer, der ikke kender dens funktion og opfarsel.

reparation skal veere grundigt bekendt

Servicegersionale der udfgrer vedligeholdelse o I
or leeses

med robottens karakteristika og de relevante sikkerhedsforskrifter. Vejledningen
omhyggeligt og veere forstaet fuldt ud, for robotten tages i brug.

Der ma kun anvendes originale reservedele, og man ma ikke aendre pa robottens design eller
manipulere, fierne eller omga de installerede sikkerhedsanordninger. Producenten fraskriver
sig ethvert ansvar, hvis der bruges uoriginale reservedele. Manglende overholdelse af dette
krav kan medfore alvorlige risici for de involverede personers helbred og sikkerhed.

Kontroller at der ikke er legetoj, veerktoj, grene, toj eller andre objekter pa greespleenen, der
kag ?teskadlge knivene. Eventuelle objekter pa graespleenen kan ogsa beskadige eller blokere
robotten.
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- Man ma aldrig seette sig pa robotten. Loft aldrig robotten op for at se kniven efter eller for at
transportere den, mens den er i drift. Undga at stikke haender og fodder ind under robotten,
mens den er i bevaegelse.

- Ladikke robotten arbejde, mens vandingssystemet karer. | dette tilfaelde programmeres robotten
og vandingssystemet, sa de ikke arbejder i de samme tidsrum. Robotten ma ikke vaskes med
hgjtryksvandstraler eller nedsaenkes helt eller delvist i vand, da den ikke er vandteet.

« Brugeren skal frakoble stromforsyningen og aktivere sikkerhedsanordningen, for enhver
form for regulering eller vedligeholdelse udfeores. Anvend personligt sikkerhedsudstyr som
foreskrevet af producenten, specielt bor man ifere sig beskyttelseshandsker, nar man udforer
arbejde pa kniven.

« Rengaring og vedligeholdelse der bor udferes af brugeren, ma ikke foretages af barn uden
tilsyn af en voksen.

« Anvend ikke robotten, hvis kniven er beskadiget. Kniven skal udskiftes.

« Anvend ikke robotten, hvis dens ydre dele er beskadigede. Hvis robotten har mekaniske
skader, skal de relevante dele udskiftes.

« Anvend ikke robotten, hvis stremforsyningsledningen til transformeren er beskadiget. En
beskadiget ledning kan medfare risiko for kontakt med dele under spaending. Ledningen skal
udskiftes af producenten eller af dennes godkendte kundeservice, eller af en anden kvalificeret
person for at undga enhver risiko.

« Kontroller robotten med jeevne mellemrum for at sikre, at kniven, monterinPsskruer og
skaeremekanismen ikke er slidte eller beskadigede. Sorg for at alle motrikker, bolte og skruer
er strammet korrekt for at sikre, at robotten er klar til drift.

« Hvis stramledningen bliver beskadiget under brug, trykkes pa "STOP” for at standse robotten
og frakoble stikket til stromforsyningen fra stikkontakten.

- Det er absolut ikke tilladt at anvende og genoplade robotten i omrader med eksplosiv eller
brandbar atmosfaere.

- Kun stremforsyningen og opladeren leveret af producenten, ma benyttes. Ukorrekt brug kan
forarsage elektrisk stad, overophedning eller leekage af korroderende batterivaeske. | tilfaelde
af vaeskeleekage skal batteriet vaskes med vand / neutraliserende vaeske, i tilfaelde af kontakt
med gjnene sgges laege.

INDBYGGET SIKKERHEDSUDSTYR

1. Kofanger

| tilfeelde af sammenstad med en fast genstand, der er hojere end 9 cm (3,54 "), aktiveres bumpsensoren, hvorved robotten
standser sin bevaegelse i den pageeldende retning og vender om for at undga forhindringen.

2. Hzeldningsmaler

Hvis robotten arbejder pa en skraning, der overstiger det maksimalt tilladte ifelge de tekniske specifikationer, eller hvis den
kommer til at veelte, standser kniven.

3. Nodstop

Nodstopknappen (med teksten "STOP”) forefindes pa betjeningspanelet og er starre end de @vrige betjeningsknapper pa
tastaturet. Ved at trykke pa denne knap under arbejdet standser robotpleeneklipperen gjeblikkeligt, og klingen vil stoppe.

4. Beskyttelse mod overstrom

Alle motorer (kniv og hjul) overvages konstant under arbejdet i enhver situation, der kan medfere overophedning. | tilfeelde af
overstrom i motoren for hjulene vil robotten forsege at kare i den modsatte retning. Hvis overstrammen varer ved, standser motoren
og afgiver en fejlmeddelelse. Hvis overstremmen opstar i motoren for kniven, er der to indgrebsniveauer. Hvis parametrene
holder sig inden for det lave niveau, vil robotten udfere nogle manovrer for at prave at frigore kniven. Hvis overstrommen falder
ind under beskyttelsesniveauet, vil robotten standse og afgive en fejimeddelelse.
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SIKKERHEDSSIGNALER

Lees brugsanvisningerne
omhyggeligt og serg for at
forsta deres betydning, inden
apparatet tages i brug.

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
>

Beror ikke den roterende kniv.
Stik aldrig fedder eller haender
ind under apparatet, mens det
er i brug. Vent, indtil kniven og
de roterende dele er standset
fuldsteendigt.

Overhold en passende
sikkerhedsafstand til apparatet,
mens den er i brug.

Man skal altid sikre sig, at
personer (iseer born, eeldre
mennesker eller handicappede)
eller husdyr ikke befinder sig i
arbejdsomradet, mens robotten
eribrug.

Hold bgrn, andre personer og
husdyr pa sikker afstand, mens
apparatet arbejder.

For at undga denne risiko
anbefaler vi, at robotten
programmeres til at arbejde pa
passende tidspunkter.

Stig ikke op pa apparatet.

vele>| |3

Aktivér sikkerhedsanordningen
inden arbejde pa eller loft af
apparatet.

Advarsel! Apparatet ma ikke
renses eller vaskes ved hjeelp af
vandstr

Man skal altid sikre sig, at
personer (iseer bern, eeldre
mennesker eller handicappede)
eller husdyr ikke befinder sig i
arbejdsomradet, mens robotten
er i brug.

Hold bgrn, andre personer og
husdyr pa sikker afstand, mens
apparatet arbejder.

For at undga denne risiko
anbefaler vi, at robotten
programmeres til at arbejde pa
passende tidspunkter.

Anvend kun robotten med de
typer stramforsyninger, der er
angivet i afsnittet “Tekniske
data” i kapitlet “Tekniske
informationer”.
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TEKNISKE OPLYSNINGER

TEKNISKE DATA

Beskrivelse

7060DEO

Anbefalet maksimumsoverflade, som kan klippes

Arbejdskapacitet ( -20%(*))

m2 (sq ')

200 ( 2150°)

Egenskaber

fuldsteendig ladecyklus (*)

Storrelse (b x h x d) mm 409x199x335
Robottens veegt (inkl. batteri) kg 8,3
Klippehgjde (Min-Max) mm (") 42-48 (1.65-1,88 ")
Knivens diameter (4 skeereblade) mm (") 250 (9,84 ")
Traekkraft 4WD

4000 ved skeering
Kniv hastighed omdr./min

3000 ved vedligeholdelse af pleenen
. Meter/ |
Korehastighed minuttet 18 (59 ')
50% kan tillades afheengigt af greespleenen og de monterede
Maksimal anbefalet og kontrolleret % tilbehor.
heeldning (") 40% maksimal kontrolleret og anbefalet. Under forhold med jaevn
greesplaene.
Omgivelsestemperatur under Mo °C. ROBOT -10°(14 F.) (Min) +42° (107 F.) (Max)
arbejdet BATTERIOPLADER -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Malt lydtryksniveau dB(A) 65
Klasse for beskyttelse mod vand IP P21
Elektriske egenskaber
Mean Well OWA-60E-30ZCT

Stremforsyning (for lithiumbatteri) Indgang: 100 - 240 V~; 1.2 A;

50/60 Hz; Klasse 2

Udgang: 29.4 V===2.0A

Batteri- og opladningstype
Genopladeligt lithium-ion batteri 25.9V - 5.0Ah
Batterioplader 29.4 Vcc - 2,0 Ah
Gennemsnitlig ladetid hh:mm 3:00
Gennemsnitlig arbejdstid efter en hh:mm 2:00

(*) Afheengigt af graesplaenens forhold, graessets leengde og kompleksiteten af det areal, der skal klippes.
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Tilbehor / ekstraudstyr /funktion

plaene

Greesregistre-ringssensorer

(patenteret) Antal 6
Afgrunds-sensorer (trin) standard
Sensor til registrering af klippet standard

Kniv med 8 teender

Iszer egnet til de forste klipninger i seesonen, og hvis forholdene pa

plaenen kreever en storre klippeeffekt.

leveres pa foresporgsel

(*) Afheengigt af graesplaenens forhold, graessets leengde og kompleksiteten af det areal, der skal klippes.

GENEREL BESKRIVELSE AF APPARATET

Apparatet er en robot, som er blevet designet og bygget til
automatisk klipning af greespleener i haver og pleener ved
beboelsesejendomme pa ethvert tidspunkt pa dagen.

Den er lille, kompakt, stojsvag og let at transportere og tilpasser
sig nemt til de forskellige typer overflader, som skal slas. Under
driften vil robotten klippe pleenen indenfor et omrade, som er
afgraenset af flisekanter /eller barrierer (hegn, mure osv.).

Nar robotten registrerer, at der ikke er noget graes eller mader en
forhindring, vil den skifte korselsretning og eendre sin bane efter et
tilfeeldigt manster, og starte i en ny retning.

Robotten udfgrer en automatisk og komplet klipning af den
afgreensede pleene pa basis af tilfeeldighedsprincippet for dens
funktion (se figuren ).

DRIFT UNDER TILFALDIGHEDSPRINCIPPET

IIHN
-f.‘# 4'.

3

LY f’*‘*‘*’*‘*‘j’*“.’.‘.‘".

Den pleeneoverflade, som robotten er i stand til at klippe, vil atheenge af en raekke faktorer, hvoraf de vigtigste er:

» omradets karakteristika (uregelmaessige afgreensninger, forskelligartet overflade, opdeling af omradet osv.);

* pleenens karakteristika (greestype og hgjde, fugtighed osv.);

* knivens tilstand (om slibningen er effektiv, rengjort for restmateriale og belaegninger, osv.);

e robotmodellen og batteritypen.
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HOVEDKOMPONENTER

MODEL 7060DEO

Version A

Robot

Akkumulatorbatterier

Stremforsyning

Elektronisk kort

Betjeningstastatur

Kniv

Elmotor

Elmotor

Sensorer

Afgrundssensorer

Brugsanvisning

PN ® Q@O ® G
<s|l<s|<|<s|<s|<|<s|<s|<|<s|<]|<

Ladestik
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INSTALLATION

PAKNING OG UDPAKNING

Apparatet leveres i en passende emballage. Ved udpakningen tages apparatet forsigtigt ud af emballagen, hvorefter integriteten
af komponenterne kontrolleres.

A Forsigtig - Advarsel

Sorg for, at poser og beholdere af plast ikke kommer i naerheden af mindre born, idet de udger en kvaelningsfare!

Emballagematerialet bor opbevares til senere brug.

PLANLAGNING AF INSTALLATIONEN

Robotten er ikke sveert at installere, men det kreever lidt planlaegning at finde den bedste placering til installation af elektriske
stromforsyningsenhed.

Placer den elektriske stremforsyningsenhed i et omrade, som er
let tilgaengeligt.

- Stromforsyningen skal placeres i en ventileret position, men
afskaermet fra atmosfaeriske gener og fra direkte sollys.

- Strgmforsyningsenheden ma ikke vaere i direkte kontakt med
jorden eller med fugtige omgivelser.

Q0

A Forsigtig - Advarsel
Stremforsyningen skal placeres pa et sted, der er

utilgaengeligt for born. F.eks. i en hgjde af mere end
160 cm (63 ").

A Forsigtig - Advarsel

For at kunne udfore den elektriske tilslutning er det nogdvendigt, at der er etableret en stikkontakt i
installationsomradet. Tilslutningen til elektricitetsnettet skal finde sted i overensstemmelse med den
geeldende lovgivning pa omradet. For at veere fuldstaendigt sikkert skal den elektriske installation, som
stromforsyningen sluttes til, vaere forsynet med et jordingsanlaeg, der fungerer upaklageligt. Det leverede
kredslob skal beskyttes af en differentialeafbryder (RCD) med en aktiveringsstrom, der ikke ma overstige 30
mA.

Det anbefales at installere enheden i et el-skab beregnet til udendors eller indendors brug, afhaengig af
placeringen. El-skabet skal veere ventileret for at sikre de elektriske dele far luft. El-skabet bor ogsa vaere
udstyret med en noglelas, sa kun autoriserede personer kan komme til stremforsyningen.

A Forsigtig - Advarsel

Sorg for, at kun autoriserede personer har adgang til el-skabet.
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FORBEREDELSE OG AFGRZAENSNING AF ARBEJDSOMRADERNE

Forberedelse af graesplaenen

1. Kontroller at graesplaenen, som skal klippes, er ensartet og uden huller, sten og andre forhindringer. | modsat fald ber man
udfore de nedvendige forbedringer. Hvis det skulle vise sig ikke at vaere muligt at fijerne nogle af forhindringerne, er det

nedvendigt at beskytte de pageeldende omrader pa passende vis.

2. Kontroller at alle omrader af greespleenen ikke overstiger den maksimailt tilladte haeldning (se “Tekniske data”).

Robotten beveeger sig frit inden for graespleenen takket veere sensorerne, som genkender greespleenen. Haven skal
kontrolleres for at sikre, at robotten har den nedvendige plads til at genkende mangel pa grees. Overhold ngje punkterne

angivet herunder for sikkerhedsmaessig korrekt brug af robotten.

MUR MED HGJDEPA OVER HAK BUER
9cm./3,5"

&

~

OK

,

BELAGNINGSBREDDE OVER
35cm./13.8"

Min. bredde 5cm/1,9"
med afgrundsfeler aktiveret og trin,
der mindst er 5cm /1.9 " dybe.

Typer afgraensning/beskyttelser som kan bruges til korrekt afgreensning af robottens arbejdsomrade.

Belaegning C

Robotten med afgrundsfoler aktiveret kreever en trinkant pa mindst
5 cm og en trindybde pa mindst 5 cm. Kanter pa mindre end 5 cm
eller trin med en dybde pa mindre end 5 cm skal beskyttes med
yderligere flisebelaegninger, eller alternativt beskyttes ved hjaelp af
buer nedsat i jorden, som vist i figuren, sa robotten vil stade mod
disse og skifte retning.

Hvis robotten ikke er udstyret med afgrundsfoler, eller foleren
er deaktiveret, har den brug for mindst 35 cm for at standse
sikkerhedsmaessigt forsvarligt og skifte retning.

>35cm (13.8")

Mur e

Kantmur som afgraenser arbejdsomradet, skal altid veere over 9
cm. (3,54 7). Hvis muren er lavere skal omradet beskyttes af buer
eller passende beleegning.

Brugermanualen 10
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Heek

Omradet kan ogsa afgreenses med haekke.

Hul

Arbejdsomradet ma ikke afgreenses af grofter eller huller, som der
heller ikke ma vaere pa graesset, der skal klippes. For robotten
tages i drift, skal man sikre sig, at der ikke er legetaj, smasten,
grene eller sprinklere, som stikker ud af jorden, og som ville kunne
forhindre korrekt funktion eller beskadige kniven.

Forhindringer og Rodder

Tegningen viser et eksempel pa interne og perifere elementer i arbejdsomradet. Hvis der er blottede radder eller snore i omradet
er det ngdvendigt at afgraense kanten pa disse omrader med belaegninger, mure eller barrierer, sadan at robotten kan fungere
korrekt. Det er ikke ngdvendigt at afgraense de objekter (treeer, stolper osv. se figuren med forhindringer), som ikke medferer
forstyrrelser af robottens normale funktion.
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Beskyttelser

Man skal sgrge for at undga, at der i arbejdsomraderne er zoner,
som ikke er afgraenset af barrierer, da dette vil forhindre robotten i
at fungere korrekt ( radder, udvendige ror, arbejdsredskaber mm.).

Smasten

'

Py Fare - Pas pa!

Hvis der er smasten, blade eller mindre sten, som
afgraenser plaenen, vil robotten ikke genkende
disse korrekt. Beskyt pleeneomradet med andre
afgraensninger.

Spidst hjorne

'

® Fare - Pas pa!

Pa steder hvor plaenen udmunder i et meget smalt
omrade, som vist i figuren, vil robotten ikke kunne
bevaege sig optimalt. Udeluk sadanne omrader, da
robotten ellers vil kore ud af plaenen.
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HALDNINGER

Kontroller at alle omrader af graesplaenen ikke overstiger den maksimalt tilladte haeldning (se “Tekniske data”).
Omrader som har heeldninger, som er sterre end dem, som er forenelige med robottens gode drift (se falgende punkter) ma ikke
klippes. Haeldninger som overstiger greenserne skal afgreenses.

_

Med sensorerne som robotten er udstyret med, kan den genkende hzeldninger, som ikke ma klippes, og de gor
at robotten skifter retning for at undga, at den veelter eller ikke fungerer korrekt. Alligevel er det nedvendigt
for at sikre robotten yderligere, at afgreense de omrader, hvor haldningerne er for store. Hvis haldningen er
pa graensen til robottens formaen, ber man overvage robotten de forste gange den bruges.

STIGNING HZELDNING
( M N

+ 0-40%

storreend 1 m. /39,3 "
mellem 0 og +40%

storreend 1 m. /39,3 "
mellem 0 og -40%

-40 %

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

Robotten er i stand til at klare niveauforskelle med en haeldning pa op til 40% antaget at de mindsker afstanden til mindre end
1 meter.

STEJLE HEALDNINGER

Ved stejle heeldninger (over 25%) vil robottens sikkerhedssystem opfatte situationen som unormal og den vil herefter skifte
kereretning for at bringe sig i sikkerhed og fortseette med at klippe greesset. Det opfattes ogsé som en eendring af heeldningen,
hvis der er treeer, hvis stamme skraner gradvist op fra jorden, eller hvis der er sten omkring bede, som skraner gradvist ned mod
greesset.

_
Hvis hzeldningen er pa graensen til robottens formaen, ber man overvage robotten de forste gange den bruges.

STIGNING HZELDNING
( M N

mellem 0 og +25% mellem 0 og -25%

-25 o{‘i//” 25cm

s
100 om (39,3 *)

984"
100 cm (39,3 )

Robotten er i stand til at klare niveauforskelle med haeldninger pa op til 25%.
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(/

Omrader med en hzeldning, som overstiger den maksimalt tilladte, vil ikke kunne klippes med robotten.

MULIGE GENSTANDE INDEN FOR ARBEJDSOMRADET OG SIKKERHEDSAFSTANDE |
FORBINDELSE HERMED

KORREKTE FORHOLD VED POOL

Y

Minimumbredde pa jord
uden grees100 cm /39,37 "

Minimumbredde pa
belzegning 70 cm. /27,5 "

D]de pa mur 9cm. /3,5 \
)

Figuren ovenfor viser et arbejdsomrade, som er korrekt afgreenset, som ger det muligt for robotten at fungere optimailt.

(/

Blade er som regel opfattet som var det grees. | tilfaelde af mange blade, anbefaler vi at oge afstanden med
mindst 20 cm (7,88”)

IKKE KORREKTE FORHOLD VED POOL

jord uden graes ikke til stede
Minimumbelaegningsbredde mindre end 70 cm. /27,5 "

e endio om. /3,5 minimumjordbredde mindre end 100 cm / 39,37 "
J

Tegningen herover viser et arbejdsomrade, hvor robottens arbejdszoner ikke er blevet afgreenset korrekt, hvilket forhindrer
robotten i at fungere korrekt.
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JUSTERINGER

TIPS TIL JUSTERINGERNE

(]

Brugeren skal udfere justeringerne i henhold til procedurerne beskrevet i manualen. Undga at udfgre nogen
form for justeringer, som ikke er specifikt angivet i vejledningen. Eventuelle ekstraordinaere justeringer,
som ikke specifikt er angivet i manualen, skal kun udferes af personalet pa de tekniske servicecentre med
autorisation fra fabrikanten.

JUSTERING AF KLIPPEHQJDE

1.

Stop robotten under sikkerhedsmaessigt forsvarlige forhold
ved at trykke pa knappen “ON/OFF” (se “Standsning af
robotten i sikkerhedstilstanden”).

Vend robotten pa hovedet og understet den, sadan at
motorhjelmen ikke ridses eller gdelaegges.

A —

Anvend beskyttelseshandsker for at undga risiko
for at skeere haenderne.

3.
4.

Lasn skruerne for at afmontere kniven.

Indseet eller fiern afstandsstykket for at regulere den gnskede
skaerehgjde.

Saet kniven i position og stram skruerne.

Vend robotten om til kereposition.

(4

Reducer klippehgjden gradvist. Man ber tilfoje afstandsstykket efter 2-3 dage, s& man opnar den ideelle
greeshojde gradvist.

15

INDSATNING AF AFSTANDSSTYKKE
TIL KNIVBLAD MED SKRUER

sorg for at kniven vender B

nedad, nar robotten er i startposition.
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BRUG OG VEDLIGEHOLDELSE

PLIGTER | FORBINDELSE MED BRUG

_

- Ved forstegangsbrug af robotten anbefales det at leese hele manualen og at sikre sig, at indholdet er
forstaet til fulde. Dette gzelder specielt alle oplysningerne, som har relation til sikkerheden.

- Anvend kun robotten til de formal, som fabrikanten har forudset, og undga at manipulere nogen
anordninger for at opna en ydelse, som afviger fra normal driftsydelse.

- Undga at anvende robotten og dens tilbehor i darligt vejr, specielt hvis der er risiko for lynnedslag.

BESKRIVELSE AF BETJENINGERNE | ROBOTTEN

Tegningen viser placeringen af betjeningerne pa apparatet.
D. ON/OFF: tryk for at teende eller slukke robotten.
C. PLAY/PAUSE: tryk for at starte eller stoppe robotten i stand-by.

BETYDNING AF LYSDIODEKOMBINATIONERNE

ROBOT I DRIFT

A. HIGH BATTERY: @ GRONNE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
optimal batteristand.

B. LOW BATTERY: @ (RODE LYSDIODE 1 BLINK)
middel batteristand.

@ ( RODE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
lav batteristand.

C.PLAY/PAUSE: (O (GULE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
i pause, i pause for lav batteristand.

O (GULE LYSDIODE LANGSOMME BLINK)
Robot pa standby. Nar man trykker pa
PLAY/PAUSE knappen pa robotten, vises
lysdiodernes status.

@ (GULE LYSDIODE 1 BLINK) J
greespleenen er blevet klippet.

(@ (GULE LYSDIODE 2 BLINK)
der er ikke noget grees.

D. ON/OFF: @ (GRONNE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
robot i drift.
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ROBOT GENOPLAD

A. HIGH BATTERY: @ (GRONNE LYSDIODE LYSER PERMANENT)

optimal batteristand.

(@) (GRONNE LYSDIODE 1 BLINK)
batteristand.

B. LOW BATTERY:

[ ) (RODE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
lav batteristand.

C. ON/OFF:

robot i drift.

© (GRONNELYSDIODE LYSER PERMANENT)

. J

IDRIFTTAGNING

7.
8.
9.

. Kontroller at graesset pa pleenen, som skal klippes, har en

hgjde, som robotten kan klippe under korrekt funktion (se de
tekniske specifikationer).

Indstil  den
klippehgjden).

onskede klippehgjde (se regulering af

Kontroller at arbejdsomradet er korrekt afgreenset, og at der
ikke er forhold, som forhindrer robotten i at fungere korrekt,
som angivet i afsnittet “Forberedelse og afgraensning af
arbejdsomradet” og folgende.

Placer robotten i naerheden af ladestationen.

Loft deekpladen til ladestikket. Indszet ladestikket. Efter
tilslutningen teender robotten automatisk for at vise
batteriernes opladningsniveau. (se “betydning af led-
lampernes konfiguration”).

Efter endt opladning frakobles robotten og der trykkes pa tasten “OFF/ON”. Batterierne skal forbindes i mindst 4 timer ved

deres forste opladning

Placer robotten pa graespleenen i et omrade med grees og mindst 1 m (40,00 ") fra enhver form for forhindring.

Tryk pa “OFF/ON” og vent nogle sekunder pa, at robotten teendes helt.

Tryk pa tasten “PLAY/PAUSE” for at starte robotten.

Nar robotten er standset pga. forhold, som er beskrevet i kapitlet “Standsning af robotten”, skalden standses sikkerhedsmaessigt
forsvarligt og placeres i ladestationen til genopladning.

) voa

For at opna en bedre skaerekvalitet og sikre, at sensorerne fungerer korrekt, ma robotten ikke startes, hvis
det regner eller ved hgj fugtighed. Man opnar det bedste resultat midt pa dagen.

17
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IDRIFTTAGNING VIA APP

Robotten er udstyret med en Bluetooth-anordning saledes at det er muligt at programmere og styre den fra en smartphone.

Download applikationen fra Google Play eller Apple Store med din smartphone eller tablet. Start appliaktionen og veelg den
guidede procedure til oprettelse af forbindelse til robotten.

PIN-koden til farste adgang er indstillet til “0000” fra fabrikken og skal forst aendres for at gore robotten mere sikker.
Applikationen gor det muligt at:

 starte og stoppe robotten

 starte robotten med tidsforsinkelse

» styre robotten under klipningen

e zndre status pa felerne

* vise status, advarsler og eventuelle fejlmeddelelser pa robotten.

IDRIFTTAGNING MED FORSINKET START

Hvis det er ngdvendigt, kan man teende eller starte robotten med forsinket start op til 24 timer.

Tryk pa tasten “OFF/ON” og vent nogle sekunder pa at robotten teendes. Tryk igen kort pa "OFF/ON” flere gange med ca. 1
sekunds mellemrum; hvert tryk forsinker starttidspunktet med en time.

Nar sekvensen er afsluttet, afvent til robotten bekreefter indstillingen med udsendelsen af et “bip” antallet af timer for forsinket
start.

Robotten forbliver i venteposition for derefter at starte arbejdscyklus pa det indstillede tidspunkt.

_
| tilfaelde af fejl skal man slukke robotten ved at holde “OFF/ON” nede og igen at fortsaette med startsekvensen.

IDRIFTTAGNING MED FORSINKET START

~
Robot allerede teendt pa PAUSE Vent Robotten stiller sig i STAND-BY

tryk pa “OFF/ON” s& mange gange som . ™ indtil det indstillede starttidspunkt.
antallet af timer for forsinket start 4Bip <>>> =

Tryk pa tasten “PLAY/PAUSE”
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IDRIFTTAGNING MED DEAKTIVEREDE SENSORER

Ved seerlige plaeneforhold er det muligt at starte robotten ved at deaktivere grees- og afgrundssensorerne. Disse funktioner gor
det muligt at starte robotten, nar forholdene pa pleenen ikke gor det muligt for robotten at fungere korrekt, som fx. hvis greesset

er for kort eller vokser pletvis.

Denne funktion kraever brugerens seerlige opmeerksomhed, og vi anbefaler, at man kontakter sin forhandler, for man bruger

funktionen.

Nar robotten star pa Pause, er det muligt at aktivere disse funktioner ved at udfere folgende procedure:

Greesfoler deaktiveret -  Afgrundsfoler

AFGRUND

aktiveret: -

Tryk pa tasten “PLAY/PAUSE” og hold den nede i 4 sekunder, indtil
der hgres to bip og PAUSE blinker to gange. Med denne funktion,
som man kun skal bruge pa modeller med afgrundssensor, kan
man kun arbejde med 4 afgrundssensorer. Det anbefales at bruge
denne funktion i haver, hvor greesset er kortere end sensorerne,
men jeevnt.

GRAESSENSOR DEAKTIVERET - AFGRUNDSFOLER AKTIVERET
e

~

Med afgrundssensoren
minimumbredde

5cm/1,9"

Hold tasten “PLAY/PAUSE” Afvent
2 Bip -1))) + 2blinki

nede (4 sekunder) Na

Slip knappen

19
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Greaesfoler aktiveret - Afgrundsfoler GR/ESSENSOR

deaktiveret: s N
Tryk pa tasten “PLAY/PAUSE” og hold den nede i 8 sekunder,

indtil der hores tre bip og PAUSE blinker tre gange. Med Minimumbredde

denne funktionsmade, som kun ber bruges pa modeller med 35cm (13.8")

afgrundssensor, er det kun muligt at arbejde med frontale
greessensorer. Det kan veere hensigtsmeessigt at bruge denne
funktion, hvis pleenen er ujeevn med mange fordybninger eller med
tynd graesbevoksning.

4

Py Fare - Pas pa!
Med denne funktion har robotten brug for mere plads for at skifte koreretning. Overhold de angivne
sikkerhedsafstande for modellerne uden afgrundssensor.

AKTIVERET GRASSENSOR - DEAKTIVERET AFGRUNDSSENSOR
( N

Hold tasten “PLAY/PAUSE” Afvent Slip knappen
nede (8 sekunder) N2

3Bp)) + 3bink
|

Graesfoler deaktiveret -  Afgrundsfoler
deaktiveret: e

Tryk pa tasten “PLAY/PAUSE” og hold den nede i 12 sekunder,
indtil der hores fire bip og PAUSE blinker fire gange. Denne
funktion gor det muligt at arbejde uden nogen af sensorerne. Det
kan veere nyttigt at bruge denne funktion under szerlige, darlige
pleeneforhold. Brug kun denne funktion, hvis graespleenen er helt
beskyttet af en mur, et hegn eller en haek.

Brugermanualen 20



GRAESSENSOR DEAKTIVERET - DEAKTIVERET AFGRUNDSSENSOR
p

Hold tasten “PLAY/PAUSE” Afvent Slip knappen
4 Bip -1))) + 4blink

\l

nede(12 sekunder)

Q

SIKKERHEDSSTANDSNING AF ROBOTTEN

Under brug af robotten kan det blive ngdvendigt at standse denne
i sikkerhedstilstanden for at undga fare for utilsigtet start af knivens r\
rotation. Tryk pa “STOP” knappen.

M e
z iy, N
P ol L
° /

Standsning af robotten i sikkerhedstilstanden er
nodvendigt for at kunne udfore vedligeholdelse
og reparationer (fx. rengering, justering af
skeerehgjden osv.).
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STANDNING AF ROBOTTEN

Robotten standser automatisk, nar de nedenstaende forhold opstar:

* Pleenen er klippet: sensoren har registreret at pleenen er klippet, og det er derfor ikke nadvendigt at klippe plaenen yderligere.
Oplad batterierne og start robotten igen efter én eller to dage atheengigt af, hvor hurtigt graesset vokser.

* Der er ikke noget graes: graesregistreringsfaolerne har ikke registreret graes over en laengere periode.
» Batterier afladede: batterierne er afladede.
» Batterier i beskyttelse: nar batterierne har naet et niveau, som ligger under afladede batterier, vil robotten slukke helt, uden

at lysdioderne pa tastaturet lyser. | dette tilfzelde skal robotten tilsluttes opladeren. Robotten teendes ikke med det samme,
som normalt, men farst efter nogle minutter.

| PAUSE

C.PLAY/PAUSE: (O (GULE LYSDIODE LYSER PERMANENT)
i pause, i pause for lav batteristand.

O (GULE LYSDIODE LANGSOMME BLINK)
robot pa standby. Nar man trykker pa
PLAY/PAUSE knappen pa robotten, vises
lysdiodernes status.

@ (GULE LYSDIODE 1 BLINK)
greespleenen er blevet klippet.

(@ (GULE LYSDIODE 2 BLINK)
der er ikke noget grees.

LANGVARIG STILSTAND OG EFTERFOLGENDE IBRUGTAGNING

| tilfeelde af leengere tids inaktivitet og for greesklipningssaesonen starter, er det ngdvendigt at udfere en raekke indgreb for at
sikre, at den vil fungere korrekt, nar den tages i brug igen.

1. Oplad batteriet helt, inden robotten opbevares om vinteren. Batteriet skal genoplades mindst én gang hver 5. maned.

2. Lad en autoriseret forhandler udfere den planlagte vedligeholdelse. Dette er afgerende for at holde robotten i god stand.
Serviceafdelingen udferer som regel folgende:

» Fuldsteendig rengering af robottens chassis, kniv og alle de ovrige beveegelige dele
* Indvendig rengering af robotten
» Kontrol af robottens funktioner
* Kontrol og (om ngdvendigt) udskiftning af slidte dele, f.eks. kniven
* Kontrol af batteriets kapacitet
*  Om nadvendigt kan forhandleren indleese en ny softwareversion
3. Rengor robotten (se "Rengering af robotten”).
4. Kontrollér mulige slidte eller beskadigede dele og vurdér, om de ber udskiftes.
5. Opbevar robotten pa et overdaekket og tert sted, hvor omgivelsestemperaturen er passende (10-20 °C), og som ikke er let
tilgaengeligt for fremmede (bern, dyr, fremmede genstande osv.). Robotten ber opbevares ved en temperatur under 20 °C for

at begraense batteriets selvafladning.

6. Tag streamforsyningens stik ud af stikkontakten.
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Ny ibrugtagning

For robotten tages i brug pa ny efter en lzengere periodes inaktivitet, ber man udfere felgende handlinger:
1. tilslut stikket pa stramforsyningen til stikkontakten.

2. sla hovedstromforsyningen til igen.

3. oplad robottens batterier i mindst 4 timer.

4

. nar opladningen af batterierne er afsluttet, tages robotten i drift som normalt.

OPLADNING AF BATTERIERNE VED LANGVARIG STILSTAND

! Fare - Pas pa!

Det er forbudt at genoplade robotten i eksplosive eller breendbare miljoer.

Placer robotten i naerheden af ladestationen.

1. Kontroller at stramforsyningen er forbundet til forsyningsspaendingen (110V eller 220V).
2. Loft daekpladen til ladestikket.

3. Indseet ladestikket.
4

. Nar tilslutningen er sket teender robotten automatisk for at vise batteriernes opladningsniveau. (se “betydning af
lysdiodekombination”).

Nar opladningen er afsluttet. Kobl robotten fra og tryk pa “OFF/ON”.

_

Udfer opladningen af batteriet mindst hver 5. maned for lithiumbatterier.

TIPS TIL BRUGEN

| det folgende er angivet nogle anvisninger, som skal falges ved brug af robotten:

» efter at have laest manualen bgr man udfere nogle provemanovrer for at gore sig bekendt med robottens hovedfunktioner
og kommandoer.

* kontroller stramningen af faestningsskruerne pa hovedorganerne.
* sorg for at sl& greespleenen jeevnligt for at undga, at greesset bliver for hgjt.
* brug ikke robotten til at at klippe graesset, hvis det er hgjere end 1 cm (0,40 ”) over kniven.

* hvis graesplanen er forsynet med et automatisk vandingssystem, bgr robotten indstilles pa en made, sa den afslutter
arbejdscyklussen mindst 1 time for der vandes, for at undga skader pa sprinklerne. Fjern robotten fra greespleenen for
vandingsanlaegget gar i gang.

 kontroller haeldningen pa pleenen og serg for, at den ikke overstiger den maksimalt tilladte heeldning, saledes at robotten ikke
forarsager farlige situationer.

e for at undga sikkerhedsrisici skal man under robottens drift sikre sig, at der i arbejdsomradet ikke befinder sig personer
(specielt bgrn, eeldre eller handicappede) eller husdyr. For at undgéa denne risiko anbefales det at programmere robottens
arbejdstimer til passende tidspunkter pa dagen.

* start ikke robotten i regnvejr eller ved hgj fugtighed. Man opnar det bedste resultat midt pa dagen.
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ALMINDELIG VEDLIGEHOLDELSE

TIPS TIL VEDLIGEHOLDELSEN

_

Under vedligeholdelse anvendes personlige varnemidler som angivet af fabrikanten, specielt ved
arbejde med kniven. For vedligeholdelseshandlinger udfores skal man sikre sig, at robotten er standset i
sikkerhedstilstanden (se “Standsning af robotten i sikkerhedstilstanden).

TERMINER FOR PLANLAGT VEDLIGEHOLDELSE

vedligeholdelsesarbejdet Rl

Beskrivelse af

Hvor ofte

Rens kniven og kontrollér
i Eﬁir\llsér?féerlgg’j':téyx?glge Se "Rengering af robotten”
inge af sammenstad, eller hvis » e PR
H den er meget slidt, skal den Se "Udskiftning af kniven
veruge udskiftes.
Fjern eventuelt
overskydende grees. Hvis Se “Udskiftning af
Afgrundssensarer sensorerne er beskadiget, afgrundssensor”
skal de udskiftes
Hver maned Robot Rengor Se "Renggering af robotten”
En gang om aret eller efter Serviceeftersynet skal » I
greesklipningsseesonen  er | Robot udfares pa et autoriseret Sf? I?apgv%rlg.gtllsttand o9,
afsluttet. servicecenter. etierioigende ibrugtagning

RENGORING AF ROBOTTEN

1. Stands robotten i sikkerhedstilstanden (se "Standsning af robotten i sikkerhedstilstanden”).

Forsigtig - Advarsel
Anvend beskyttelseshandsker for at undga risiko for at skaere haenderne.

2. Renggr alle robottens udvendige overflader med en svamp fugtet med lunkent vand og neutral seebe. Vrid kluden godt for
at fierne overskydende vand for brug.

Forsigtig - Advarsel

Hvis der bruges for meget vand til at rengore robotten, kan dette traenge ind i dens indre dele og beskadige
de elektriske komponenter.

3. Anvend ikke oplasningsmidler eller rensebenzin for at undgd at beskadige malede overflader og
plastickomponenter.

4. Vask ikke robottens indvendige dele og anvend ikke hgijttryksspulere for dermed at undga at beskadige de
elekiriske og elektroniske komponenter.

A Forsigtig - Advarsel

Nedsank ikke robotten helt eller delvist i vand, da den ikke er vandtzet, for dermed at undga at beskadige de
elektriske og elektroniske komponenter.

5. Kontroller robottens underdel (omradet ved kniv og hjul) og fiern beleegninger og/eller de rester, som vil kunne forhindre
robottens effektive funktion.

6. Anvend en passende bgarste til at fierne belaegninger og/eller andre rester fra kniven.

7. Kontroller knivens slibning. Slib kniven, hvis det er nadvendigt.
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FEJL, ARSAG OG LOSNING

FEJLFINDING

De folgende oplysninger har til formal at hjzelpe til at identificere og afhjeelpe eventuelle anomalier og fejlfunktioner, som matte
opsta under brug. Nogle fejl kan afhjeelpes af brugeren; andre kraever specifik teknisk kompetence eller speciel erfaring og skall
kun udbedres af kvalificeret personale, som har erfaring indenfor det specifikke omrade.

A Forsigtig - Advarsel

Stoprobottenundersikkerhedsmaessigtforsvarligeforhold(se “Standsningafrobottenisikkerhedstilstanden”),
hvis det er nodvendigt at inspicere robotten for at undga fare for utilsigtet start af kniven.

Problem

Unormale vibrationer

Robotten stgjer meget

Arsag

Kniven er beskadiget.

Lasning

Udskift kniven med en ny (se “Udskiftning af
kniv”).

Kniven har sat sig fast pga. rester
(band, snore, plastic, osv.).

Stop robotten under sikkerheds-maessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden”).

& Forsigtig - Advarsel

Anvend beskyttelseshandsker for at undga
risiko for at skeere hzenderne.

Friger kniven.

Start af robotten er sket med
forhindringer i neerheden (i mindre end
1 m afstand) eller ved tilstedeveerelse
af uforudsete forhindringer (nedfaldne

grene, glemte objekter osv.).

Stop robotten under sikkerhedsmaessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden”).

Fjern forhindringerne og genstart robotten.

Fejl pa elmotoren.

Lad det nesermeste autoriserede tekniske
servicecenter reparere eller udskifte motoren.

For hoijt grees.

Indstil klippehgjden (se "Regulering af
klippehgjden”).

Udfar en forklipning af omradet med en
almindelig pleeneklipper.

Arbejdsomradet bliver ikke
klippet over det hele.

Utilstraekkelige arbejdstimer.

Start robotten hver dag.

Belaegninger og/eller rester pa kniven.

Stop robotten under sikkerhedsmaessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden”).

A Forsigtig - Advarsel

Anvend beskyttelseshandsker for at undga
risiko for at skaere handerne.

Rengor kniven.

Kniven er nedslidt.

Udskift kniven med en ny (se “Udskiftning af
kniv”).

Arbejdsomradet er for stort i forhold til
robottens effektive kapacitet.

Tilpas arbejdsomradet (se “Tekniske data ).

Batterierne er ved at vaere breendt ud.

Udskift batterierne med originale batterier.

Batterierne oplades ikke fuldt.

Genoplad batterierne i mindst 4 timer.
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Problem

Blinken betyder “Fejl i
hjulmotor”.

(grenne lysdiode ON/OFF
blinker 1 gang. - fejl pa hajre
motor).

(grenne lysdiode ON/OFF
blinker 2 gange - fejl pa
venstre motor)

Arsag

Ujeevnt terreen eller med elementer,
som forhindrer robottens bevaegelse.

Lasning

Kontroller at graespleenen, som skal klippes,
er ensartet og uden huller, sten og andre
forhindringer. | modsat fald ber man udfere de
nodvendige forbedringer (se “Forberedelse og
afgreensning af arbejdsomradet”).

En eller begge motorer, som traekker
hjulene, har en fejl.

Lad det naermeste autoriserede tekniske
servicecenter reparere eller udskifte motoren.

Blinken betyder “Fejl motor/
kniv”.

(Lysdiode ON/OFF 3 blink
efter hinanden.).

Kniven er beskadiget.

Udskift kniven med en ny (se “Udskiftning af
kniv”).

Kniven sidder fast pga. rester (band,
snor, plasticstykker osv.).

Stop robotten under sikkerhedsmeaessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden”)

A Forsigtig - Advarsel

Anvend beskyttelseshandsker for at undga
risiko for at skaere handerne.

Frigor kniven.

Start af robotten er sket med
forhindringer i neerheden (i mindre end
1 m afstand) eller ved tilstedeveerelse
af uforudsete forhindringer (nedfaldne

grene, glemte objekter osv.).

Stop robotten under sikkerhedsmeessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden”).

Fjern forhindringerne og genstart robotten.

Fejl pa elmotoren.

Lad det neermeste autoriserede tekniske
servicecenter reparere eller udskifte motoren.

For hoijt grees.

Indstil klippehgjden (se "Regulering af
klippehgjden”). Udfar en forklipning af omradet
med en almindelig pleeneklipper.

Blinken betyder “Veeltning”.

(Lysdiode ON/OFF 4 blink
efter hinanden.).

Terraen med for store heeldninger eller
med kanter, som ikke er afmaerket.

Kontroller reglerne for installation.
(Se “Forberedelse og afgraensning af
arbejdsomradet” og felgende)

Veeltesensorfejl.

Forsog igen at saette robotten i drift. Hvis
problemet fortsaetter, skal robotten repareres pa
det neermeste autoriserede servicecenter.-

Nar lysdioderne
blinker betyder det
“Afgrundssensorfejl”.

(Lysdiode ON/OFF 5 blink
efter hinanden.).

Nar robotten startes registreres
informationerne fra afgrundssensorerne
ikke korrekt.

Rens sensorerne, og start robotten igen. Hvis
problemet varer ved skal man vurdere, om
robotten skal startes med afgrundssensorerne
deaktiveret, ellers kontakt neermeste tekniske
servicecenter.

Stremforsyningen teendes
ikke.

Forsyningsspaendingen mangler.

Kontroller om stramforsyningens stik er korrekt
tilsluttet.
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FEJLSIGNALERINGER

D. ON/OFF: © (GRONNE LYSDIODE 1 BLINK)
fejl pa hgjre motor.

® (GRONNE LYSDIODE 2 BLINK)
fejl pa venstre motor.

©® (GRONNE LYSDIODE 3 BLINK)
fejl pa kniven.

O (GRONNE LYSDIODE 4 BLINK)
veeltning.

0O (GRONNE LYSDIODE 5 BLINK)
afgrundssensorfejl.

UDSKIFTNING AF DELENE
TIPS TIL UDSKIFTNINGEN AF DELENE

(/

Alle indgreb i forbindelse med udskiftning og reparation af dele skal finde sted som angivet af fabrikanten.
Henvend dig til servicecentret, hvis du skal foretage et indgreb, der ikke er beskrevet i manualen.

UDSKIFTNING AF BATTERIERNE

(4

Udskiftningen af batterierne skal finde sted i et autoriseret servicecenter.

UDSKIFTNING AF KNIVEN

1. Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarlig tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten”).

Anvend sikkerhedshandsker for at undga risiko for snitsar pa haenderne.

Udskift kniven med en original reservedel, der er egnet til apparatet. PAS/ETNING KNIV MED SKRUER
~

(srarg for at kniven vender
nedad, nar robotten er i startposition.

MODEL: 7060DEO
Varenummer til kniv: 50_D0018_02

2. Vend robotten pa hovedet og understet den, sddan at
motorhjelmen ikke ridses eller adelaegges.

3. Losn skruerne (B) for at afmontere kniven (A).
4. Paseet en ny kniv og fastger skruerne.

5. Vend robotten om til kareposition.

(¢ R —

sorg for at kniven vender nedad, nar robotten er i
startposition.
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BORTSKAFFELSE AF ROBOTTEN

Nar dette produkt tages ud af drift klassificeres det som WEEE (affald af elektrisk og elektronisk udstyr),
og det er derfor forbudt at bortskaffe det som almindeligt husholdningsaffald bade i form af blandet
husholdningsaffald (usorteret) og separat husholdningsaffald (sorteret).

Ved skrotning skal brugeren sikre, at produktet genbruges med overholdelse af de lokale krav. Seerligt
geelder, at de elektriske og elektroniske komponenter skal kildesorteres og enten bortskaffes ved de
autoriserede genbrugsstationer, der er oprettet til formalet, eller afleveres, mens de stadig er monteret,
til forhandleren ved kgb af et nyt apparat. Ulovlig bortskaffelse af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE)
straffes i henhold til den lovgivning, der er i kraft, hvor ulovligheden konstateres.

Affald af elektrisk og elektronisk udstyr kan indeholde farlige stoffer med potentielt skadelige virkninger [ ]
pa miliget og menneskers sundhed. Brugeren spiller derfor en afgaerende rolle for at bidrage til genbrug,
genvinding og andre former for nyttiggerelse af WEEE.

Alle de dele, som skal kildesorteres og bortskaffes pa szerlig vis, er forsynet med et saerligt meerke.

! Fare - Pas pa!

WEEE - Affald af elekirisk og elektronisk udstyr kan indeholde farlige stoffer med potentielt skadelige
virkninger pa miljoet og menneskers sundhed. WEEE skal bortskaffes korrekt og ma kun indleveres til
autoriserede genbrugsstationer.

Emballage - Produktets emballage er fremstillet af genbrugsmaterialer og skal bortskaffes pa miljgmeessig forsvarlig vis ved
anbringelse i de respektive containere eller ved indlevering til de autoriserede genbrugsstationer, der er oprettet til formalet.

Batterier - Gamle eller brugte batterier indeholder miljg- og sundhedsskadelige stoffer, og de ma derfor ikke bortskaffes
sammen med det normale husholdningsaffald. Brugeren skal bortskaffe batterierne pa miljgmeessig forsvarlig vis ved
anbringelse i de respektive containere eller ved indlevering til de autoriserede genbrugsstationer.
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EF-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
erkleerer pa eget ansvar, at produktet:

batteridrevet robotplaeneklipper (7060DEOQ), er i overensstemmelse med de grundlaeggende sikkerheds-, sundheds- og
miljokrav i folgende EU-direktiver:

Maskindirektivet 2006/42/EF, Direktivet for elektromagnetisk kompatibilitet 2014/30/EF, Radio (RED)- direktivet
2014/53/EU, RoHS-direktivet 2011/65/EF, WEEE-direktivet 2012/19/EU, Stajdirektivet 2005/88/EF.

Produktet er i overensstemmelse med folgende harmoniserede standarder:
DS-EN 50636-2-107:2015 og DS- EN 60335-1:2012 + A11:2014 (Sikkerhed);
DS-EN 62233:2008 (elektromagnetiske felter);

DS-EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (Emission);

DS-EN 61000-3-2:2015 og DS-EN 61000-3-3:2014 (Emission);

DS-EN 55014-2:2015 (Immunitet);

DS-EN 50419:2006 (WEEE- Maerkning af elektrisk og elektronisk udstyr)
ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Elektromagnetisk kompatibilitet)

ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Elektromagnetisk kompatibilitet)

ETSI EN 300 328 V1.9.1 (Effektivitet af radiospektrum).

UDKAST
ETSI EN 303 447 V1.1.0_0.0.2 (2017-04)

Endvidere erkleeres det i henhold til direktiv 2005/88/EF, at lydeffekiniveauet LWA pa et stort antal preover er 65,0 + 2,0 dB
(A-vejet og refereret til 1 pW), at det garanterede lydeffektniveau LWA er lavere end 67 dB (A-vejet og refereret til 1 pW), og
at de tekniske dossier i henhold til direktiv 2005/88/EF og 2006/42/EF opbevares hos Zucchetti Centro Sistemi S.p.A., Via
Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Italien.

Terranuova B.ni 02/10/2017

Bernini Fabrizio
(Administrerende direktor)

T
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NOTER
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