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YLEISTIETOJA

KAYTTOOPPAAN TARKOITUS

e Tama valmistajan laatiman kayttéohjeen tarkoituksena on antaa tarvittavat tiedot niille, jotka on valtuutettu toimimaan sen
kanssa sen suunnitellun elinkaaren aikana.

* Hyvan kayttétekniikan omaamisen ohella, kayttdjien on luettava se huolellisesti ja sovellettava annettuja s&antoja
yksiselitteisesti.

¢ Valmistaja on antanut ndma tiedot omalla alkuperéisella kielella (italia) ja ne voidaan kaantdaa muille kielille lain ja/tai
kaupallisten vaatimusten tyydyttamiseksi.

* Kyseisten tietojen lukeminen estaa henkildiden terveydelle ja turvallisuudelle liittyvien riskien syntymista taloudellisten
vahinkojen ohella.

e Sailyta tata kayttbopasta koko laitteen elinkaaren ajan tunnetussa ja helppopaéasyisessa paikassa, jotta se olisi tarvittaessa
aina kaden ulottuvilla.

* Jotkut tdssa kayttboppaassa annetut tiedot ja kuvat eivat valttdmattd vastaa hankkimaasi mallia, mutta se ei kuitenkaan
vaaranna niiden toimintaa.

* Valmistaja pidattaa oikeuden tehda laitteeseen muutoksia ilmoittamatta niista etukéateen.

* Joidenkin tarkeiden tekstin osien korostamiseksi tai tarkeiden maarittelyjen osoittamiseksi on kaytetty symboleita, joiden
merkitys kuvataan seuraavassa.

® Vaara - Huomio

Symboli osoittaa vakavat vaaratilanteet, jotka voivat vakavasti vaarantaa henkiléiden terveytta ja turvallisuutta
jos niita ei noudateta.

Varovaisuutta - Huomio

Symboli osoittaa, ettd tarkoituksenmukaisia kayténtdja on noudatettava, jotta henkiléiden terveys ja
turvallisuus ei vaarannu eikéa taloudellisia vahinkoja paédse syntyméaan.

®
z Tarkeaa

Tama symboli osoittaa erityisen tarkeita teknisia tietoja, joita ei voi jattdd huomioimatta.
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VALMISTAJAN JA LAITTEISTON TUNNISTUS

Annettu tunnistuskilpi on kiinnitetty suoraan laitteeseen. Siind
lukee kaikki kayttdturvallisuuden kannalta térkeéat viitteet ja ohjeet. TUNNISTUSKILPI ]

Tarpeen vaatiessa kaanny valmistajan huoltokeskuksen tai (A) Valmistajan tunnistus Q
valtuutetun huoltokeskuksen puoleen. (C) Malli -

Anna kaikkien huoltopyyntdjen yhteydessa tunnistuskilvessa

lukevat tiedot, likimaaraiset kayttstunnit ja havaittu vika. (C) Versio L © Valmistusvuosi
A. Valmistai . ' MaliJlacturedbeXé;XXXXXXXXXXXXXXX, E(xxxxxxxxxxxxxxxx
. jan tunnistus. ! ' XXXXX o000 (XX) - XXX
| { e |
B. CE-vaatimustenmukaisuusvakuutus. .©: e ;% C©€ g
® ;
C. Malli ja versio / sarjanumero / valmistusvuosi. n
D. Tekniset tiedot: Jannite, virta, suojausluokka, massa, :K ﬂerilall uurnlbellc!‘llluu!uj!!wulumnl|I"I" Iu
leikkuualue. ' ' :

(D) Tekniset tiedot ©) Sarja'mumero (B) CE

vaatimustenmukaisuusmerkinta

TURVALLISUUTEEN LITTYVAA TIETOA

Valmistaja on kiinnittdnyt erityistd huomiota seikkoihin, jotka saattavat aiheuttaa turvallisuus- ja terveysriskeja laitetta kayttaville
henkiléille. Naiden tietojen tarkoituksena on kiinnittédd kayttajien huomio erityisesti riskien ennaltaehkaisyyn.

TURVALLISUUTEEN LITTYVAT MAARAYKSET

TUOTTEESSA ON TERA, EIKA SE OLE LEIKKIKALU!

- Lue huolellisesti koko kayttGopas. Erityisen tarkeaé se on kaikkien turvallisuutta koskevien
tietojen osalta. Varmista, etta olet ymmartanyt kaiken oikein. Kayta laitetta ainoastaan
valmistajan ilmoittamaan kaytt6tarkoitukseen. Noudata huolellisesti toimintaa, huoltoa ja
korjausta koskevia ohjeita.

- Varmista, etta robotin toiminnan aikana tyoskentelyalueella ei ole henkilGita. Erityisesti tama
koskee lapsia, vanhuksia ja liikuntarajoitteisia henkilGita seké kotieldaimid. Muussa tapauksessa
robotin toiminta on suositeltavaa ohjelmoida ajankohtaan, jona kyseisella alueella ei ole ihmisia.
Valvo laitetta, jos tiedat etta laheisyydessa on kotieldimia, lapsia tai muita ihmisia. Jos robotin
kulkureitilla on jokin henkild tai elain, pysayta laite valittomasti.

- Valvo robottia sen toimiessa julkisten tai yksityisten alueiden lIaheisyydessa, joita ei ole rajoitettu
vaikeasti ylitettavalla aidalla.

- Tata robottia ei ole tarkoitettu lasten tai fyysisesti, aistimuksellisesti tai henkisesti rajoittuneiden
henkildiden eikd kokemattomien tai asiaa tuntemattomien henkildiden kayttéon, ellei heidan
turvallisuudestaan vastaava henkild valvo heité jatkuvasti ja elleivat he ole saaneet riittavia
ohjeita laitteen kaytosta. Lapsia on valvottava, jotta he eivat paase leikkimaan laitteella.

. Al4 salli robotin kéayttamisté henkildille, jotka eivét tunne sen toimintaa ja kayttaytymisté.

+ Huolto- ja korjaustoimenpiteité suorittavien henkildiden tulee tuntea robotin erityisominaisuudet
ja turvallisuusmaaraykset kaikilta osin. Lue kayttéopas huolellisesti ennen robotin kayttamista ja
varmista, etta olet ymmartanyt ohjeet.

« Kayta ainoastaan alkuperéisia varaosia, ald muokkaa robotin muotoilua, ala kéasittele vaarin,
esta toimimasta, poista tai ohita siihen asennettuja turvalaitteita. Valmistaja ei ole millaan
lailla vastuussa, jos kaytetdan ei-alkuperaisia varaosia. Taman kiellon laiminlyéminen saattaa
aiheuttaa vakavia turvallisuus- ja terveysriskeja.

- Tarkasta, ettéd nurmikolla eiole leluja, vélineitd, oksia, vaatteitatai muitaesineit, jotka saattaisivat
vahingoittaa teria. Nurmikolla mahdollisesti olevat esineet saattavat my0ds vahingoittaa robottia
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tai aiheuttaa sen pyséahtymisen.

- Robotin paille ei saa koskaan istua. Al4 koskaan nosta kadynnissd olevaa robottia sen
kHIJettamlsta tai teran tarkastamista varten. Ala vie kasié tai jalkoja k&ynnissa olevan laitteen
alle.

- Ala kayta robottia sadefuslaitteen ollessa toiminnassa. Robotti ja sadetuslaite on ohjelmoitava
toimimaan eri aikoina. Ala pese robottia korkeapaineisella vesiruiskulla aldka upota sité osittain
tai kokonaan veteen, silla se ei ole vesitiivis.

- Katkaise virransyottd ja kaytd turvalaitetta ennen minkaan kéKttéjéIIe kuuluvan saato- tai
huoltotoimenpiteen suorittamista. Kayta valmistajan ilmoittamia henkilénsuojaimia; erityisesti
on kaytettava suojakasineita silloin kun kasittelet teraa.

. Kélyttéijén suoritettavaksi kuuluvaa puhdistusta ja huoltoa eivat saa suorittaa lapset, ellei heita
valvota.

. Ala kéyta robottia, jos leikkuuteré on vahingoittunut. Leikkuuterd on vaihdettava.

. Ala kéyta robottia, jos sen ylakuori on vahingoittunut. Jos siin esiintyy mekaanisia vaurioita,
on se vaihdettava.

« Ala kayta robottia, jos muuntajan virtajohto on vahingoittunut. Vahingoittunut johto saattaa
aiheuttaa kontaktin sdhkoéisten osien kanssa. Johdon vaihtaminen on annettava valmistajan,
taman teknisen huoltopalvelun tai vastaavan ammattitaitoisen henkilén tehtavéksi, kaikkien
mahdollisten vaaratilanteiden valttamiseksi.

- Tarkasta robotti siimamaaraisesti saannoéllisin véliajoin. Varmista talloin, etta tera, asennusruuvit
ja leikkausmekanismi eivét ole kuluneet tai vahingoittuneet. Varmista, etta kaikki mutterit, pultit
ja ruuvit on kiristetty. Muutoin robotti ei ole kayttdkunnossa.

. Eoﬁotin kayttd ja lataaminen rajahdysalttiissa tai tulenarassa ymparistéssé on ehdottomasti
ielletty.

« Kaytd ainoastaan valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtaldhdettd. Vaara kaytté saattaa
aiheuttaa sahkdiskuja, ylikuumenemista tai syOvyttavien nesteiden vuotamista akusta. Jos
nestettd vuotaa ulos, akku on pestava vedella / neutralointiaineella. Jos ainetta on joutunut
silmiin, ota yhteytta 1a&kariin.

TURVAVARUSTEET

1. Puskurit

Puskuritunnistimien ansiosta jos robotti kohtaan korkeudeltaan vahintdadn 10 cm:n esteen, se pyséhtyy ja palaa takaisin valttden
nain esteeseen tormaamista.

2. Kallistusmittari

Jos robotti tydskentelee kaltevilla mailla, ylittden maaréatyt tekniset ominaisuudet tai jos se kaatuu kumoon, robotti pysayttéa
leikkuuteran.

3. Hatapysaytyspainike

Robotin yldosaan asetettu ja muihin ndppaimistélia oleviin painikkeisiin ndhden suurempi painike, jossa lukee “STOP”. Painamalla
tata painiketta toiminnan aikana ruohonleikkuurobotti pysahtyy vélittémésti ja terd pyséhtyy.

4. Ylivirtasuojaus

Molempia moottoreita (terd ja pyo6réat) valvotaan toiminnan aikana jatkuvasti kaikissa tilanteissa, jotka voivat aiheuttaa niiden
ylikuumenemisen. Jos pydrien moottorissa esiintyy ylivirta, robotti yrittdd toimia vastakkaiseen suuntaan. Jo ylivirta jatkuu,
robotti pysahtyy ja ilmoittaa virheesta. Jos ylivirta esiintyy leikkuuterdn moottorissa, kaytettdvissé on kaksi eri toimintatapaa.
Jos parametrit kuuluvat ensimmaiseen toimintatapaan, robotti suorittaa liikkeita leikkuuterén vapauttamiseksi. Jos ylivirta on alle
robotin suoja-alueen, robotti pysahtyy ja ilmoittaa moottorissa syntyneesta virheesta.

5. Signaali puuttuu -anturi

Jos signaali puuttuu, robotti pysahtyy automaattisesti.
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TURVAMERKIT

Lue kéayttbohjeet huolella ja
ymmarra niiden merkitys ennen
laitteen kayttoa.

/A

> B>

S

A
STOP

&~
[ J
4

Alé& koske pyodrivaa teraa, tydbnna
kasia ja jalkoja laitteen alle kun
se on liikkeessa. Odota, ettd
tera ja pyorivat osat pysahtyvat
kokonaan ennen niihin menoa.

i1

Sailytd riittdva  turvaetaisyys
laitteesta sen toiminnan aikana.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttdalueella ole
henkil6itd (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eika kotieldimia. Pidé lapsia,

kotieldimid ja muita henkil6ita
turvaetéisyydella k&ynnissé
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin valttamiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Ala nouse laitteen paélle.

well>| 1B >

Kytke turvalaite paalle ennen
laitteessa suoritettavia
toimenpiteité tai sen nostamista.

Varoitus! Al& puhdista tai pese
laitetta vesisuihkeilla.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttdalueella ole
henkiloitéd (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eika kotieldimia. Pidé lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella kaynnissé
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin valttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.
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TEKNISET TIEDOT

TEKNISET TIEDOT

7085DE0Q 7085EVO 7085EV1 7085EL0O

Maksimaalinen leikkuupinta-ala

Robotti (*)

Ominaisuudet

m2 (sq ')

600 1200
(6460 ") (12912

1600
(17216 )

2200
(23672")

Leikkuuteran pysaytysturva

Kaatumisanturi

Mitat (I x k x s) mm 593x298x439
Robotin paino akku mukaan lukien kg 12,2 12,6 12,9 13,5
Leikkuukorkeus (Min-Max) mm (") 25-65 (0,98-2,56 ")
Leikkuuteran lapimitta 4 teralla mm (") (oaq (1932
Moottorit harjoilla harjattomat
3600 leikkuu
Leikkuuterdn nopeus RPM 3000
3300 huolto
- metria/ '
Liikenopeus minuutissa 30(98.43")
55% Hyvaksyttavissa, nurmikon kunnon ja asennettujen
lisdvarusteiden mukaan.
S*uurln sallittu ja suositeltu kaltevuus Y% 45% suurin sallittu ja suositeltu. Nurmikon normaaleissa
olosuhteissa.
35% L&hella ulkoreunaa tai rajakaapelia.
ROBOTTI -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Ympériston lampdtila Max °C
AKKULATURI -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
70 (max) -
Mitattu aanitehotaso taso dB(A) 72 (max) - 65 (nurmikon yllapito) 65 (nurmikon
yllapito)
Vesitiiviysluokka IP P44
Sahkoiset ominaisuudet
Tulo: 100 - 240 V~; 1.2 A; Tulo: 100-240 V~; 2A-1A;
Akkulaturi (litiumakulle) 50/60 Hz; Luokka 2 50/60 Hz; Luokka 1
Laht6: 29.4 V==;2.0A Laht6: 29.4 V==5.0A
Laturi- ja lataustyyppi
Ladattava litium-ioni akku 25.9V 25.9V
(nimellisjannite) 1x2.5Ah 2x2.5Ah 25.9V - 7.5Ah
. 29.4 Vce 29.4 Vcc
Akkulaturi 53 A 53 A 29.4Vcc-5.0A
Latauksen keskimé&arainen kesto hh:mm 1:15 2:00 3:00
Keskimaéardinen tydajan  kesto . . . . .
tayden latausjakson jalkeen (*) hh:mm 0:50 1:45 2:30 3:00

vakiovaruste

Hatapainike

vakiovaruste

(*) Ruohon ja nurmikon kunnon perusteella.
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Vakiovarusteet / Lisavarusteet / Toiminnot

Leikattavat alueet mukaan lukien 3 4
paaalue
Sadetunnistin vakiovaruste
Leikatun nurmikon anturi - cLs . vakiovarustee-
Itseohjelmointi (patentoitu) ei kaytettavissa na
Paluumenetelma latausasemalle “V-Meter” - “Seuraa rajaa”
Rajakaapelin maksimipituus
(osoittava, lasketaan s&anndllisen m (') 800 (2624 )
alueen mukaan)
LAITTEISTON YLEISKUVAUS
Laite on puutarhojen ja asuinpaikkojen nurmikoiden leikkuuseen garuNNAISTOIMINTA N

suunniteltu ja valmistettu robotti, joka toimii paivin ja 6in. Se on 00

pieni, kompakti, hiljainen ja helppo kuljettaa. e (“)

e

Leikattavan pinnan erilaisten ominaisuuksien perusteella robotti e
voidaan ohjelmoida toimimaan usealla alueella: paaalueella ja e

useilla sivualueilla (mallien erilaisten ominaisuuksien mukaan). ee

Toiminnan aikana robotti leikkaa rajakaapelilla rajatun alueen. e &
Kun robotti havaitsee rajakaapelin tai kohtaa esteen, se vaihtaa :: @—@
suuntaa satunnaisesti ja jatkaa toimintaa uuteen suuntaan. 9

Satunnaisen toiminnan perusteella robotti leikkaa rajatun nurmikon ::

automaattisesti ja kokonaan (ks. kuva). g

we

Robotti tunnistaa pitkan ja/tai tihedmman nurmikon puutarhan e

alueella ja k&ynnistdd spiraalilikkeen automaattisesti, jos se @
e

pitdé sitd tarpeellisena, nurmikon taydellistd viimeistelyé varten.
Myos kéayttaja voi kdynnistda spiraalilikkeen painamalla ohjausta

“ENTER?” kun robotti leikkaa nurmikkoa. Y
. o . ) L |ee
Nurmikon pinta, jota robotti voi leikata, riippuu seuraavista |y
tekijoistéa: 0
. B e

* robotin malli ja asennetut akut; 8
e leikattavan alueen ominaisuudet (epasaanndlliset rajat, ::
epayhdenmukainen pinta, alueen jakautuminen osiin jne.); e

* nurmikon ominaisuudet (ruohon tyyppi ja pituus, kosteus jne.); ::
* teran kunto (hyva teroitus, ilman jadmia ja kovettumia yms.). we
we

we

we

e

e

o
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PAAOSAT

MALLI 7085DE0 7085EVO 7085EV1 7085EL0O

Versio A B A B A B A B
(1| Robotti \% \ % \% \ \% % \%
(2) | Ohjausnappaimistd % % \ \% % \ \ \r
(3| Sadetunnistin % \% % % \% % % \%
®| Akku \% \ \% \% \ \% \% \%
(® | Kahva \% \ % \% \ \% \% \
(6)| Leikkuutera % \r % % \ % % \
@ Rajakaapelinippu 100m 0 100m 0 100m 0 150m 0
Naulat 100 20 100 20 100 20 200 20
(9| Laturin virtajohto % % \ % % % % \%
Laturi \% \% \% \% % \% % %
()| Latausasema \% % \ \% \r % \ \r
(2| Lahetin % \r % % \ % % \
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(5 | Rajakaapelin liitos % % \ %
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PAKKAUS JA PAKKAUKSESTA PURKAMINEN

Laite toimitetaan pakkauksessa. Kun pakkausta puretaan, ota se varovaisesti pois ja tarkista osien kunto.

Varovaisuutta - Huomio

Pida muovikalvot ja -astiat poissa vauvojen ja pienten lasten ulottuvilta. Tukehtumisvaara!

®
z Tarkeaa

Sailyta pakkausmateriaalit tulevaa kaytt6a varten.

LAITTEISTON ASENNUKSEN SUUNNITTELU

Robotin asennus ei vaadi vaikeita toimenpiteitéd, vaan jonkin verran etukateissuunnittelua, jotta voidaan méarittda paras alue
latausaseman asentamiseen ja alueen ympérdimiseen rajakaapelilla.

* Latausasema on asetettava nurmikon reunaan mieluummin
suurimmalle nurmikkoalueelle, josta pé&astdén helposti
nurmikon muihin osiin. Latausasemaa kutsutaan seuraavassa
“Paaalueeksi”.

_latausyksikkd

QIS

A Varovaisuutta - Huomio

|

lahetin

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista.
Esimerkiksi vdhintddn 160 cm:n korkeudelle. (63 ").

Korkeus
min. 160 cm

A Varovaisuutta - Huomio

|

Toimi siten, ettd laturiin paasee vain valtuutetut
henkil6t.

A Varovaisuutta - Huomio

Sahkoliitantada varten asennusalueen ldheisyyteen on asennettava sdhképistoke. Varmista, ettad liitdnta
sidhkéverkkoon on yhdenmukainen voimassa olevien lakien kanssa. Turvallisen toiminnan takaamiseksi
sahkolaitteisto, johon laturi liitetddn, on varustettava kunnolla toimivalla maadoituslaitteistolla. Toimitettu
piiri on suojattava vikavirtasuojakytkimelld (RCD), jonka laukaisuvirta on korkeintaan 30 mA.

®
z Tarkeaa

On suositeltavaa asentaa yksikké sahkolaitteille tarkoitettuun kaappiin (sekd ulko-ettd sisakéaytté6n
tarkoitettu), joka on varustettu avainlukituksella ja jossa on hyvé tuuletus kunnollista ilmankiertoa varten.

* Jokaisen tydjakson lopussa robotin on paéstava helposti takaisin latausasemalle, joka on uusi lahtdpiste uudelle tydjaksolle
ja mahdollisille uusille alueille menoon, joita kutsutaan seuraavassa “Sivualueiksi”.

* Aseta latausasema noudattamalla seuraavia sédantéja:

- tasainen alue;

- tivis ja vakaa maaperd, joka takaa hyvan vedenpoiston;

- mieluummin nurmikkoalue, joka on kooltaan suurin;

- varmista, ettd mahdollisten sadettimien kantamat eivat saavuta latausasemaa;

- latausaseman sisddnmenon puoli on asemoitava kuvassa osoitettuun tapaan, jotta robotti pddsee sinne takaisin
rajakaapelia myotapaivaan seuraamalla;

- ennen alustaa on asetettava 200 cm suoraa kaapelia.

- latausaseman laheisyydessa mahdolliset sijaitsevat metalliset tangot tai nurmikkoa rajoittavat metallielementit saattavat
aiheuttaa signaaliin hairi6ita. Sijoita asema pihan toiselle puolelle tai siirrd se kauemmaksi metallielementeistad. Kaanny
valmistajan huoltopalvelun tai valtuutetun huoltokeskuksen puoleen lisatietojen saamiseksi.

* Latausasema on Kiinnitettdvé kunnolla maahan. Vélta, ettei alustan eteen muodostu kynnysta ja aseta sisddnmenoon

tarvittaessa pieni keinonurmipala siind olevan kynnyksen kompensoimiseksi. Vaihtoehtoisesti ota nurmikko osittaisesti pois
ja asenna alusta ruohon juureen.
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* Latausasema on kytketty laturiin narulla, jonka on poistuttava latausasemalta leikkuuaseman ulkopuolelta.

e Aseta laturi seuraavia saantéja noudattamalla:

tuuletettuun paikkaan ilmastollisilta tekijéiltd ja suoralta
auringonvalolta suojattuna;

mieluummin asunnon, autotallin tai varaston sisélle;
jos se asetetaan ulos, sitd ei saa altistaa suoralle
auringonvalolle ja vedelle: néin ollen sitd on suojattava

tuuletetun laatikon sisélla. Sitd ei saa asettaa suoraan
kosketukseen maan tai kosteiden paikkojen kanssa;

aseta se nurmikon ulkopuolelle &la nurmikolle;

suorista _ylimaarainen naru, joka menee latausasemasta
laturiin. Al& lyhenna tai pidenna narua.

e Sisddnmenossa olevan kaapelipdtkdn on oltava suorassa
ja kohtisuorassa latausasemaan nahden véahintddn 200
cm pituudella ja ulostulossa olevan patkdn on mentéva
latausasemalta; tdman avulla robotti palaa asemaan oikealla
tavalla.

Jos robotti asennetaan l&helle aluetta, johon on asennettu toinen
robotti (samanlainen tai eri valmistajan), asennusvaiheessa on
tehtdvd muutos robotin [dhettimeen ja vastaanottimeen siten,
ettd kahden robotin taajuudet eivat hdiritse toisiaan. Téassa
tapauksessa ota yhteytta lahimpéaan huoltokeskukseen.

Kayttbopas
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Léhetin

latausasema

Korkeus min. 160 cm

Minimietaisyys

200 cm




RAJAKAAPELIN REITIN MAAARITTAMINEN

Ennen rajakaapelin asentamista on tarpeen tarkistaa koko

nurmikkopinta. Arvioi mahdolliset nurmikkoon tehtéavat muutokset ve > “ ) -
tai toimenpiteet, joita on noudatettava rajakaapelin asennuksen e
aikana robotin hyvan toiminnan kannalta. o
.8 rajakaapelin asennusreitti

1. Arvioi mitd paluumenetelmad latausasemalle on kéytettava |4
luvussa “PALUUMENETELMA LATAUSASEMALLE” |@gw 1
annettujen ohjeiden mukaan. *9

2. Arvioi mihin on tarpeen asentaa rajakaapeli erityiselld tavalla,

noudattaen luvussa “VALMISTELU ROBOTIN NOPEAA |#% -9 ™)
PALUUTA VARTEN LATAUSASEMALLE”. :: 4

3. TyoOalueen valmistelu ja rajoittaminen. e ! . |

e

4. Rajakaapelin asennus. o 1

5. Latausaseman ja laturin asennus. Rajakaapelin ww
asennusvaiheessa noudata asennussuuntaa (my6tépaivaan) v * *
ja kiertamistd kukkapenkkien ympérille (vastapdivaan). g “ Y,

Kuvassa osoitettuun tapaan.

PALUUMENETELMA LATAUSASEMALLE

Robotti voi palata latausasemaan kahdella eri tavalla,
kayttovalikon konfiguroinnin mukaan kohdassa “Asetukset” -
“Paluu latausasemaan”. Kaytd menetelmaa “Seuraa rajaa” vain
niissa tapauksissa, joissa puutarhan sisélla ja I1ahella rajakaapelia
on lukuisia esteitd (alle 2 m). Kaikissa muissa tapauksissa on
kaytettdvd mieluummin menetelmda “V-Meter” latausasemalle
tapahtuvaa pikaisempaa paluuta varten.

“Seuraa rajaa”. Tama paluutapa latausasemaan osoittaa robotille,
etté rajauskaapelia on seurattava asettamalla sen pyérien valiin.
Jos tdmé& menetelma on aktivoitu, “Paluuta kaapelia kayttamallg”
ei tarvitse asettaa seuraavassa kuvattuun tapaan.

=)

00606
00606

Alle 2 o060
metrin reitti N ls

7
talusase m.a\ * < \ \

10mt. 15mt.  2mt

\

“V-Meter”. Asettamalla tdméan paluumenetelméan latausasemalle,
robotti kulkee fi noin muutaman senttimetrin - metrin paassa
rajakaapelista koskettaen sita silloin talléin ennen kaikkea kun
kyseessa ovat mutkaiset reitit fi, kunnes se havaitsee latausaseman
lahettdma signaali, jonka avulla robotti suuntaa kulkunsa kaapelia
kohden ja palaa asianmukaisesti latausaseman sisaan.

Siiné tapauksessa, etté alueella on kapeita kulkuvaylia tai latausasemaan pikaisesti ohjaava nuolimainen asennus, on kaapeli
asetettava tiettyyn muodostelmaan, jota kutsutaan “kaapelikutsuksi”.

Kun “Paluu” tunnistetaan, robotti seuraa rajakaapelia alhaisella nopeudella ja suuremmalla tarkkuudella noin 10 metrid ja palaa
sitten paluutapaan “V-Meter”, jos se ei ole kohdannut nopean paluun kaapelia tai latausasemaa.

Noudata seuraavia sdantdja “Paluun” asentamiseksi.

* Paluu” on kaapelipala, joka laajenee puutarhaan noin 2 metrin pituudelle ja jossa kaapeleiden vélinen etaisyys on 5 cm.
(1,96 ").

e “Paluu” on asetettava 2 metrid ennen ahtaita vaylia.
* Paluu” on asetettava ennen “Nopeita paluita” kohtaa.

HUOM. Jos robotti ei saavuta latausasemaa maaratyn ajan sisélla, se seuraarajakaapelia “Seuraarajaa” -toimintatavassa.
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VALMISTELU ROBOTIN NOPEAA PALAAMISTA VARTEN LATAUSASEMAAN

Nopea paluu merkitsee rajakaapelin erityistd asennusta maahan, jonka avulla robotti lyhentda paluumatkaansa latausasemaan.
Kayta tata rajakaapelin asennusta vain puutarhoissa, joissa nopea paluu latausasemaan merkitsee paluumatkan todellista
lyhenemist4 alueen ollessa yli 200 m.

Nopean paluun asentamiseksi, aseta rajakaapeli maahan siten, ettd se muodostaa kolmion jonka yksi sivu on 50 cm ja kaksi
rajakaapelin asennussivua 40 cm, kukin kuvassa osoitettuun tapaan.

IKun robotti palaa latausasemaan rajakaapeli pydrien vélissa ja se havaitsee tdman erityisen kolmion, se keskeyttaa liikkeen ja
kaantyy noin 90 astetta puutarhaan sisapuolelle péin ja jatkaa kulkuaan uuteen suuntaan, kunnes se saavuttaa vastakkaisella
puolella olevan rajakaapelin.

Valmistele nopea paluu sellaiseen kohtaan, jota ennen on vahintdan 200 cm ja sen jalkeen vahintddn 150 cm suoraa kaapelia.

Valmistelua ei tarvitse tehdéa suoralle reitille, joka on vélittdtmésti ennen latausasemaa tai esteiden laheisyydessa. Tarkista, ettei
nopean paluun reitillé ole esteita, jotka voivat estdéd nopean paluun.

Esivalmistelua ei saa tehda liian kaltevalla maalla, jotta robotti kykenee tunnistamaan sen helposti. Maksimaalinen kaltevuus
riippuu suuresti maan kunnosta. Alle 25 % kaltevuutta suositellaan.

@
z Tarkeaa

Jos nopea paluu on asetettu vaardan kohtaan, se voi estda robotin nopeaa paluuta latausasemaan. Kun
robotti kulkee rajalla sivualueen saavuttamiseksi, se ei havaitse nopean paluun valmistelua.

Kuvassa annetaan joitakin hyddyllisia tietoja nopean paluun
oikeaan asennukseen.

e so o] —

060
660
660
O 60l 5cm.
0060 n

ﬁ 2 mt.

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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TYOALUEIDEN VALMISTELU JA RAJOITUS

Leikattavan nurmikon valmistelu s M

1. Tarkista, ettd4 leikattava nurmikko on yhdenmukainen eika
siind esiinny kuoppia, kivia tai muita esteitd. Painvastaisessa
tapauksessa kunnosta se tarvittavalla tavalla. Jos joitakin
esteitd ei ole mahdollista poistaa, rajoita Kyseiset alueet
rajakaapelilla.

2. Robotti voi leikata tydalueen sisélla olevia pintoja, joiden
kaltevuus on korkeintaan 55% (55 cm / metri), jos kyseesséa
on kuiva ja tasainen nurmikko, jossa pyérien luisumisvaaraa ei
esiinny sekd asennettujen lisdvarusteiden perusteella. Muissa
tapauksissa on tarpeen noudattaa 45% kaltevuutta.

Rajakaapeli on asetettava maahan, jonka kaltevuus ei ylité
35 % (35 cm / metri) ottaen huomioon, ettd robotti vaatii
suurempaa pitoa paluun aikana latausasemalle. Nain ollen on
maaperén kunto tarkastettava huolella ja noudattaa tiukasti
raja-arvoja.

Jos rajakaapeli asetetaan maahan, jonka kaltevuus ylittda
25 %, robotti voi siirtyd pois kyseiselté reitiltd liikkuakseen
helpommin, silld se ei kykene ylittdmaan ahtaita reitteja eika
tunnistamaan nopeaan paluuseen kuuluvaa valmistelua.
Kaltevuuden on pysyttdvd vakaana véhintddn 35 cm
rajakaapelin sisé- ja ulkopuolella. Jos ohjeita ei noudateta
normaalin tydskentelyn aikana kaltevilla mailla, kun robotti
havaitsee rajakaapelin, pydréat voivat luistaa ja saada robotin
ulos tybalueelta.

Jos Kkaltevilla mailla esiintyy edelld kuvattujen rajoitusten
mukaisia esteitd, on tarpeen tasoittaa maa vahintdan 35 cm
ennen estettd, jotta kaltevuutta saataisiin vahennettya.

®
z Tarkeaa

Alueita, joilla esiintyy sallittuihin ndhden jyrkempia
rinteitd ei voi leikata robottia kayttamalla. Asenna
rajakaapeli ndin ollen ennen rinnettd eristamalla
kyseinen nurmikkoalue.

- )
.................. a
36-55%)
' 4
55% _—55cm &
A 21,60 . -
100 cm (39,3 ") 0-35%
L Y
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Ty6alueen rajoittaminen

3. Tarkista koko nurmikkoalue ja arvioi, onko sen jakaminen
useampaan alueeseen tarpeellista seuraavassa
annettujen kriteerien perusteella. Ennen rajakaapelin
asennustoimenpiteiden aloittamista, saadaksesi toimenpiteista
helpot ja yksinkertaiset, tarkista koko reitti. Kuvassa annetaan
esimerkki nurmikosta, johon on merkitty rajakaapelin
asennusreitti.

vah. 70 cm /27,56 "

n
n
s
et
~ir
]
/Q\
P

Laitteiston asennuksen aikana on tarpeen paikantaa
mahdolliset sivualueet ja suljetut alueet. Sivualueella
tarkoitetaan nurmikkoaluetta, joka on yhdistetty paaalueeseen
ahtaalla reitillé ja jota on vaikea saavuttaa robotin satunnaisella
liikkeelld. Alueelle péésyn esteend ei saa olla rappuja eika
rinteitd, jotka ylittdvat sallitut ominaisuudet. Kyseinen alue
maaritetdén “sivualueeksi” riippuen myds paéalueen mitoista.
Mitd suurempi padalue sitd vaikeampi on paasta ahtaisiin
kulkureitteihin. Yleisesti ottaen kooltaan alle 200 cm reitteja
pidetdan sivualueina. Robotin hallitsemien sivualueiden maara
riippuu mallin ominaisuuksista (“Ks. tekniset tiedot”).

Sallittu rajakaapeleiden valinen minimietaisyys on 70 cm.
Rajakaapeli on asetettava seuraavassa osoitetun valimatkan
paéhan nurmikkoalueelle vieraista esineista. Yleisesti ottaen
kaytettdvisséd olevan kokonaisméaraisen kulkualueen on
oltava 140 cm jos molemmilla puolilla on aita tai pensasaita.

P PAAALUE

rajakaapeleiden vélinen

R . s o . " kulkuvéayla vahintadén 70 cm
Jos tdma reitti on erittdin pitkd, on suositeltavaa, etta 4

rajakaapeleiden vélinen leveys ylittda 70 cm.

Ohjelmoinnin aikana on tarpeen konfiguorida sivualueiden
mitat prosenttiarvoissa nurmikkoon néahden ja niiden nopeaan
saavuttamiseen kuuluva suunta (myétapaivaan/vastapaivaan)
tarvittavien kaapelimetrien liséksi. Ks. “Ohjelmointitapa”.

| « 3 [(393333500330350033
B333233332333323233 B333323233333333323

D3I

Jos edelld kuvattuja minimivaatimuksia ei noudateta ja nain

N

ollen aluetta rajoittaa porras, robotin ominaisuudet ylittdva a0 | { ) o

kallistuskulma tai alle 70 cm leved rajakaapelin rajoittama o0 i e

kulkuvayla (kaytava), aluetta on pidettava suljettuna. “Suljetun 8o i -~

alueen” asentamiseksi asenna rajakaapeli edestakaiseen Ooi PAAALUE

suuntaan samaan asennuspaikkaan alle 1 cm etéisyyteen. gg |

Téssé tapauksessa robotti ei kykene saavuttamaan aluetta 80 ;

itsendisesti ja se on hoidettava luvussa “Suljettujen alueiden o0 i KUKV

hallinta” kuvattuun tapaan. “Suljettujen alueiden” hallinta oo :----------"'\‘“ﬂﬁ" <70 cm

vahentaa robotin itsenéisesti hallitsemia metrejé. o6 i N A l T
08 @3 m F O
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4. Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella esiintyy laatoitus tai tie, joka on nurmikon kanssa samalla tasolla, asenna rajakaapeli
5 cm:n paahén laatoituksen reunasta. Robotti tulee hivenen ulos nurmikolta ja koko nurmikko leikataan. Jos laatoitus on
metallinen tai paikalla on viemérin kansi, suihkulautanen tai sdhkokaapelit, aseta rajakaapeli vahintddn 30 cm:n p&&han
estadksesi toimintahdirididen syntymista robotissa ja rajakaapelissa.

®
z Tarkeaa

Kuvassa annetaan esimerkki tybalueen sisdisistd ja ulkoisista elementeistd ja etédisyyksista, joita on
noudatettava rajakaapelin asentamisessa. Rajoita kaikki rauta- tai muista metalleista valmistetut elementit
(viemérin kannet, sédhkoliitinnat tms.) vélttadksesi hairibiden syntymisté rajakaapelin signaaliin.

Jos tybalueen sisé- tai ulkopuolella on jokin este, esimerkiksi reunakivi, seind tai muuri, sijoita rajakaapeli vahintddn 35 cm
(13,78 “) esteestd; jos halutaan estaa robotin térmaaminen esteeseen, on rajakaapeli sijoitettava vahintdan 40 cm:n etéisyydelle
(15,75 ) . Reunan laheisyydessé oleva ruoho, jota ei anneta robotin leikattavaksi, voidaan viimeistella reunaleikkurilla tai
pensasleikkurilla.

35cm.
/13,78 "

35cm.
/13,78 "

%5 cm.
/13,78 " \

Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella on kukkapenkki, pensas, kasvi ulostydntyvilld juurilla, pieni 2-3 cm:n kuoppa tai pieni 2-3
cm:n reunakiveys, aseta rajakaapeli vahintdan 30 cm paéhan siitd estddksesi robotin vahingoittumista tai sen aiheuttamaa
vahinkoa paikalla oleviin esteisiin. Alueella oleva ruoho, jota ei anneta robotin leikattavaksi, voidaan viimeistella reunaleikkurilla
tai pensasleikkurilla.

%0 cm.

/11,81

.. r 30 cm.
ulostydntyvat juuret /11.81”

30 cm.
/11,817
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Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella on uima-allas, lammikko, jyrkénne, oja, laskeva askelma, reunustamattomia tai helposti
ylitettavalla aidalla reunustettuja julkisia teitd, on rajakaapeli asetettava vahintaadn 90 cm:n etaisyydelle (35,43 ).

Jotta rajakaapeli pystyttéisiin asentamaan mahdollisimman |&helle leikkuualueen reunaa, on suositeltavaa asentaa vaikeasti
ylitettdva aitaus, jos kyseessé on julkinen alue, tai vahintddn 15 cm:n aitaus muissa tapauksissa. Nain voidaan rajakaapeli
sijoittaa edellisissa kohdissa kuvattujen etdisyyksien mukaisesti.

®
z Tarkeaa

Ohjeessa annettujen etédisyyksien ja kallistuskulmien tarkka noudattaminen takaa ihanteellisen asennuksen
ja robotin hyvén toiminnan. Jos paikalla on kaltevuuksia tai liukkaita maita, lisaa etdisyytta vahintaéan 30 cm.
/11,81 "

p-

90 cm.
/35,44 ¢

A cm.
/35,44 ¢

Jos tyQalueen sisélla on esteita, jotka kestavat torméyksia kuten esimerkiksi puut, pensaat tai pylvéaat ja joissa ei ole teravia
kulmia, niita ei tarvitse rajata. Robotti térmaa esteeseen ja vaihtaa kulkusuuntaa. Jos haluat estda robotin térmaamista esteisiin
sen turvallisen ja hiljaisen toiminnan kannalta, rajaa kaikki kiinteat esteet. Hivenen kallistuneet esteet kuten kukkalaatikot, kivet
tai puut joiden juuret tydntyvat ulos on rajattava, jotta voidaan estédd mahdolliset leikkuuterén ja itse esteiden vahingoittumiset.
Esteen rajaamiseksi, lahtien rajattavaan esteeseen néhden lahimmésta pisteestd, vie rajakaapeli esteen luo, pydrayta se sen
ympari noudattamalla edellisiss& kohdissa kuvattuja valimatkoja ja aseta kaapeli takaisin edelld osoitetulle reitille. Aseta kaapeli
paallekkéin meno- ja tulosuuntaan saman naulan alle. Tassé& tapauksessa robotti kulkee yli rajakaapelin.

Robotin oikean toiminnan kannalta, paallekkain asetetun rajakaapelin minimipituuden on oltava 70 cm, joka sallii robotin
saanndllisen liikkumisen.
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RAJAKAAPELIN ASENTAMINEN

Rajakaapeli voidaan upottaa maahan tai asettaan maahan. Jos
kaytettavissasi on kaapelin asentamiseen kuuluva laite, upota
kaapeli maahan, silla se takaa kaapelin suuremman suojauksen.
Muussa tapauksessa aseta kaapeli maahan tarkoituksenmukaisia rajakaapeli
nauloja kayttdmalla seuraavassa kuvattuun tapaan.

®
z Tarkeaa

Aloita rajakaapelin asennus latausasemasta ja jata
varalle muutama metri kaapelia ja katkaise se sitten
oikean mittaiseksi kun se liitetdén loppuvaiheessa
yksikké6n.

Maahan asetettu kaapeli

Leikkaa ruoho kaapelin koko asentamisreitiltd erittdin lyhyeksi
siimaleikkurilla tai raivaussahalla. Nain kaapeli on helpompi sijoittaa
kontaktiin maan kanssa ja samalla estetddn ruohonleikkuria
leikkaamasta kaapelia seké& vahingoittamasta sen eristysta.

kulkuvayla
<70cm (27,56

1. Aseta kaapeli myétapaivaan koko reitille ja kiinnitd se tdhan
tarkoitetuilla nauloilla, joiden vélisen etéisyyden tulee olla noin
100 cm (89,37"). Kaapelin tulee olla kontaktissa maahan, jotta
ruohonleikkuri ei vahingoittaisi sitd ennen kuin ruoho ehtii
peittda sen.

- Rajakaapelin asennuksessa kukkapenkin ympérille on
noudatettava suuntaa vastapaivaan.

- Mutkaisilla osuuksilla kiinnita kaapeli siten, etté se ei mene
solmuun ja sen kaarevuus pysyy saannéllisena (sade 20
cm).

kaapelin kiinnitysnau

Maahan upotettu kaapeli
1. Kaiva maahan séannéllinen vako (noin 2-3 cm (0.787+ 1.181")).

2. Aseta kaapeli myétapaivaan koko reitin pituudelle muutaman senttimetrin syvyydelle. Upota kaapeli korkeintaan 5 cm
syvyydelle estdédksesi robotin sieppaaman signaalin voimakkuuden heikentymista.

3. Kaapelin asennuksen aikana se on kiinnitettava tarvittaessa muutamista kohdista sopivilla nauloilla samalla kun sita peitetdén
mullalla.

4. Peitd koko kaapeli ja varmista, etta se jaa suoraan.
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Rajakaapelin liitos.

Jos asennuksen loppuun saattamiseen on tarpeen kayttaa liséa

rajakaapelia, kdyté alkuperaista liitoskappaletta.

Laita kaapelin paat liitoskappaleen siséan ja varmista, etté ne on
laitettu paikalleen loppuun asti siten, ettd paat nakyvéat toiselta
puolelta. Paina ylapuolella oleva painike loppuun asti pihdeilla.

(/

Tarkeaa

- Kaéytiainoastaanalkuperéisiéliitoskappaleita,

silla vain ne takaavat turvallisen ja vesitiiviin
sahkéliitannan.

Ala Kkidytd eristysteippida tai muunlaisia
liitoksia (kaapelikenkia, liittimia, jne.), silla
ne eivat takaa asianmukaista eristysta
maan kosteudelta, joka ajan mukana
aiheuttaa rajakaapeliin hapettumista ja
katkeamiskohtia.

LATAUSASEMAN JA LATURIN ASENTAMINEN

n & Varovaisuutta - Huomio

Ennen minka tahansa toimenpiteen suorittamista
kytke péaakatkaisin pois paalta.

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista. Esimerkiksi
vahintaan 160 cm:n korkeudelle (63.00 “).

Latausasemaan johtavaa kaapelia ei saa lyhentaa
tai pidentaa, vaan liika kaapeli on kerattdva kokoon
kahdeksikon muotoisesti kuvassa esitetylla tavalla.

Asennukseen kaytettévé rajakaapelieivoiollaalle 50
metrid; ota yhteytta lahimpéaan huoltokeskukseen.

1. lIrrota suojus (L).

. Aseta latausasema maarattyyn paikkaan.

2
3. Aseta rajakaapeli (M) pitkin oppaan latausaseman.
4

. Kytke asemaan tuleva johto lahettimen (T) punaiseen liittimeen. Kytke asemasta l&htevé johto mustaan liittimeen.

Liittimia saa kayttaa ainoastaan alkuperaisen rajakaapelin liittamiseen.

s Y
laturi (A)
| ‘ lahetin (B)
Kork.vah, o
- J

suojus (L) lahetin (T)

=N

F

3

NG INAIQ SNl 0

kiij
(1]
99 o

<
kytke

. kytke

" mustaan

liittimeen

punaiseen liittimeen

Kayttbopas

18

=
(5




5. Kiinnitd latausasema (N) maahan nauloja kayttamalla (P). aYa
Tarpeen vaatiessa kiinnité latausasema laajennuspulteilla (Q).

naulat (P)

Asenna laturi (A). e Y

Liit latausaseman (N) virtakaapeli (E) laturiin (A).

Liita laturin pistoke (A) pistorasiaan. Iahetin (B)

© © N o

Jos lahettimen led-valo vilkkuu, liitAntd on suoritettu oikein.
Péinvastaisessa tapauksessa on tarpeen paikantaa
toimintahairié (Ks. “Vianetsinta”).

virtakaapeli (E)
10. Asenna suojus (L).

latausasema (N)

AKKUJEN LATAAMINEN ENSIMMAISEN KAYTON YHTEYDESSA

1. Aseta robotti latausasemaan. s N
~ “ON” NAPPAIN

, — “PLAY/PAUSE” NAPPAIN
[}

robotti kdynnistyy tdysin. Sy6té salasana (pyydettaessd) (Ks.
“Salasanan syéttdminen”). Paina “Enter”, jos naytélle jaa
nékyviin tiedotusviesteja.

2. Paina "ON”’-nédppéintd ja odota muutama sekunti kunnes 1
|
}

bR [

3. Muutaman sekunnin kuluttua néyttddén ilmestyy viesti OFF  PLar  HowE

PAUSE WORK

“LATAUKSESSA”. Sen jalkeen nayttd nayttdd vuorotellen
muita tietoja, kuten:

- viikonpaivan, Paivamaaran; A C—_
- ohjelmoidut tydskentelyajat;
- tybskentelyaika, kokonaisméaarainen tydskentelyaika;
- akkuun liittyvaa tietoa.
4. Paina néppainta “PLAY/PAUSE”. Naytto6n ilmestyy toiminto
“TAUKO”. Akut aloittavat latausjakson.
5. Latauksen lopussa on mahdollista ohjelmoida robotti y,

kayttéonottoa varten (ks. “Ohjelmointitapa”).

@
z Tarkeaa

Kun akkuja ladataan ensimmaéisté kertaa, niiden on oltava kytkettyna vahintdan 4 tuntia.
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SAADOT

SAATOIHIN LITTYVAT SUOSITUKSET

®
z Tarkeaa

Kayttdjan on suoritettava saddot kdyttdohjeessa kuvattuja menetelmid noudattamalla. Ald suorita mitain
saatda ellei sitd nimenomaisesti kayttboppaassa mainita. Mahdolliset ylimaardiset saadét, joita ei ole
nimenomaisesti osoitettu kéayttéoppaassa, on suoritettava yksinomaan valmistajan valtuuttamassa
huoltokeskuksessa tyéskentelevien henkildiden toimesta.

LEIKKUUKORKEUDEN SAATAMINEN

Ennen leikkuuterdn korkeuden asettamista varmista, ettd robotti on pysaytetty turvalliseen tilaan (Ks. “Robotin turvallinen
pysayttdminen”).

®
z Tarkeaa

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

1. K&anna robotti yldsalaisin ja aseta se siten, ettd suojakansi ei
vahingoitu.

2. Kadanna kannatinta (E) tarkoituksenmukaisella avaimella
myotapaivaan.

3. Nosta tai laske leikkuuyksikkéa (D) maarittdaksesi haluamasi
leikkuukorkeuden. Arvo voidaan katsoa varustuksiin
kuuluvassa avaimessa olevan mitta-asteikon kautta.

®
z Tarkeaa

Ala kdytd robottia leikkuuterdin nidhden yli 1
cm pituisen nurmikon leikkaamiseen. Lyhenna
leikkuukorkeutta asteittain. Lyhenna korkeutta
alle 1 cm 1-2 vuorokauden vilein, kunnes saavutat
ihanteellisen korkeuden.

4. Kun s&atd on suoritettu, kddnna kannatinta (E) vastapaivaan.

5. K&anna robotti takaisin kayttéasentoon.
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KAYTTO JA TOIMINTA

KAYTTOA KOSKEVAT MAARAYKSET

®
z Tarkeaa
- Kun robottia kdytetddn ensimmaisté kertaa, lue koko kayttéopas huolellisesti lapi ja varmista, etté olet
ymmaértényt sen kaikilta osin, ennen kaikkea mité turvallisuuteen liittyviin tietoihin tulee.
- Kayta sitd vain valmistajan suunnittelemiin kayttétarkoituksiin dlaké kajoa laitteisiin saadaksesi
kaytt66n nadhden erilaisia suorituskykyja.
- Vaélta robotin ja sen etdyksikkéjen kéyttamistd epasuotuisten sddolosuhteiden vallitessa, erityisesti jos
on olemassa ukkosen vaara.
ROBOTIN OHJAUSTEN KUVAUS
Annetussa kuvassa esitetaan laitteessa olevat ohjaukset. e ~ — ON-NAPPAIN (B)
| - — “OFF”- NAPPAIN (C)
A. NAYTTO: palaa ja osoittaa kaikki toiminnot. ! - “PLAY/PAUSE™-NAPPAIN (D)
B. ON: paina ruohonleikkurin kdynnistamiseksi. ) el ~ "HOME/WORK™NAPPAIN (E)
C. OFF: paina ruohonleikkurin pysayttamiseksi; naytt6 sammuu. L
o e e — — — — ‘STOP™-NAPPAIN (1)
D. PLAY/PAUSE: paina ruohonleikkurin pysayttamiseksi jattaen

néytén “odotustilaan”; tassé toimintatavassa ruohonleikkuri - - — — DISPLAY (A)

voidaan ohjelmoida. Kun sitd painetaan uudelleen, tydsto
kaynnistyy. Jos néppéintd painetaan kun ruohonleikkurin
lataus on k&ynnissa, ruohonleikkuri ei jatka tyost6d kunnes
naytolla olevaa painiketta “Pause” painetaan uudelleen ja se
poistuu.

— — — — “STOP”-NAPPAIN (I)

= [ =
|

“+” NAPPAIN (F)

E. HOME/WORK: paina saadaksesi ruohonleikkurin palaamaan cTTTTT- “ENTER™-NAPPAIN (G)
takaisin latausasemaan sen lataamista varten. Jos sitd “ = “="NAPPAIN (H)
painetaan kun ruohonleikkuria ladataan, ruohonleikkuri - NAPPAIMISTOA ESITTAVA PIIRROS TOIMII VAIN ESIMERKKINA

keskeyttaa latauksen ja jatkaa tydskentelya.

F. NAPPAIN “+”: toiminnan aikana paina nappainta kdynnistadksesi edelld pyséaytetyn teran. Ohjelmoinnin aikana paina
lisdtéksesi valikkoon ilmestyvié kohtia.

G. ENTER: toiminnan aikana paina kaynnistaéksesi spiraalitoiminnon. Ohjelmoinnin aikana paina vahvistaaksesi ja tallentaaksesi
suoritetun valinnan.

H. NAPPAIN “-”: toiminnan aikana paina pysayttaéksesi terdn. Ohjelmoinnin aikana paina vahentaaksesi valikkoon ilmestyvié
kohtia.

I. STOP: Paina pysayttadksesi ruohonleikkurin turvallisesti. Kaytd vain valittdman vaaratilanteen ilmestyessa ja robotin
huoltotoimenpiteiden suorittamiseksi.

PAASY VALIKKOIHIN

Robotin toiminnot voidaan ohjelmoida jokaiseen valikkoon kuuluvien erilaisten toimintojen kautta. Taulukossa annetaan
kaytettavissa oleva valikkolista vastaavien toimintojen kanssa. Ohjelmoinnin suorittamiseksi, toimi osoitetulla tavalla:

-

. paina "ON"-ndppainta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kaynnistyy taysin. Syétd salasana (pyydettaessd) (Ks.
“Salasanan syéttaminen”). Paina “Enter”, jos naytdlle ja& néakyviin tiedotusviesteja.

2. jos robotti kdynnistetddn latausaseman sisalla, muutaman sekunnin kuluttua nayttéon ilmestyy viesti “LATAUKSESSA”,
paina sitten nappainta “PLAY/PAUSE”;

3. nayttdon ilmestyy kirjoitus “PAUSE”;
4. paina nappaintd “ENTER”. Kayttévalikkoon mennéan ja naytdlle ilmestyy toiminto “ASETUKSET”.
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NAVIGOINTI

Noudata ohjelmoinnin kéyttévalikossa seuraavia navigointiin kuuluvia ohjeita:

- “4” ja “-": sen avulla valikon kohtia selataan jaksomaisesti tai naytélle ilmestyvéan toiminnon arvoa voidaan vaihtaa.

- “ENTER”: sen avulla siirrytdan seuraavalle valikkotasolle tai se tallentaa naytdlle ilmestyvan arvon, ja siirtyy seuraavaan
toimintoon.

- “PLAY/PAUSE”: palaa edelliselle valikkotasolle, kunnes se poistuu ohjelmoinnista.

- “OFF”: sammuttaa robotin vahvistamatta viimeista nayt6lla olevaa toimintoa.

Valikon rakenne on puukavio. Sita seuraa tiivistava johdanto kéytettévissa oleviin toimintoihin; jokaisen toiminnon yksityiskohtaista
kuvausta varten viittaa vuokaaviota seuraaviin sivuihin.

* merkityt toiminnot ovat kaytettévissa vain joissakin malleissa. Ks. taulukko “Tekniset tiedot”.

Aktivoi

Sadetunnistin |—| Maérittaa toiminnan sateen syntyessé Tauko (*)

Deaktivoi

Laittaa leikatun nurmikon Aktivoi
tunnistuksen paalle tai pois paalta Deaktivoi
Sen avulla on mahdollista paattaa Seuraa rajaa

palautumismenetelmé latausasemaan V-Meter

Lahettédéa tekstiviestin jos robotissa Puhelin 1

|_
|_
syntyy vika ja, jos aktivoitu, lahettaa
—
—

ltseohjelmointi (*)

Palaa lataukseen

L]

s " -
SMS-halytys () paivittaisen raportin suoritetusta Alus e
tyosta Péivittdinen raportti
Pvm Konfiguroi pvm |
kellonaika Konfiguroi kellonaika |
Tyoajat
— Viikko — Saataa tydpaivit ja lepopaivit

Maarittdd ensimmaisen aikavybhykkeen, jonka aikana robotti on

Leikkausaika 1 aktivoitu tydskentelyyn

;

Ma&arittaa toisen aikavydéhykkeen, jonka aikana robotti on aktivoitu
tyéskentelyyn

I
:

Leikkausaika 2

Erillisalueet
— Erillisalue 1

Maarittda mahdollisen sivualueen 1
konfiguroinnin osoittamalla alueen mitan,
etaisyyden latausasemasta ja suunnan
sen saavuttamiseksi.

Prosenttia

Etaisyys

Maérittdd mahdollisen sivualueen 2
konfiguroinnin Suunta

— Erillisalue 2
— Erillisalue 3 (*)

Maarittda mahdollisen sivualueen 3
konfiguroinnin

LI
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Turvallisuus

Vaihda salasana |—| Sen avulla voidaan asettaa salasana |
Maarittaa jos salasanaa pyydetaan Aktivoi
Kaynn. Salasana I— T e =
robotin kdynnistyksen yhteydessa Deaktivoi
Jos se on aktivoitu, se vaatii Aktivoi
Nappaim. Lukitus I— salasanaa robotin toimintoihin —
paasemiseksi. Deaktivoi

Kayttotapa

I

|

Automaattinen |—| Asettaa robotin automaattiseen kaytt6on |

. Asetta tydjakson suljetulle alueelle
I— . P ’ ellonaika
Suljettu alue jota ei voi varustettu latausasemalla

N

Kielivalinnat

Kieli ——{  Kayttévalikon kielen asetus

Pvm muoto Asettaa formaatin tietojen PP/KK/VV
sy6ttamiseksi PP/KK/VV

IR

liittyvén etadisyyden syéttéformaatin

Jalkaa

Kellonajan muoto Asettaa keuo?ﬁ!’?:a?t,i?!ttoon liittyvan 4[%
- - : Metria
Etaisyys muoto Asettaa sivualueiden hallintaan =
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ASETUKSET - OHJELMOINTITAPA

SADETUNNISTIN: toiminto robotin asentamiseksi sateessa.

SADETUNNISTIN:
* Aktivoi: sateessa robotti palaa latausasemaan ja jaa sinne “lataustilaan”. Kun
latausjakso on paattynyt, robotti jatkaa nurmikon leikkaamista vain jos sade

on lakannut.

* Deaktivoi: robotti jatkaa nurmikon leikkaamista myds sateessa. S T @ [@

* Tauko (Pause): sateessa robotti palaa takaisin latausasemaan ja jaa sinne
(“lataustavassa”), kunnes painetaan”’PLAY/PAUSE”-nappainta.

ITSEOHJELMOINTIL.: (vain joissakin versioissa, ks. “Tekniset tiedot’) toiminto @ l ENTER I .

robotin leikkuuajan automaattiseen vahentadmiseen nurmikon kunnon mukaan.

e Aktivoi: robotti védhentdd tytskentelyaikaa nurmikon kunnon perusteella.
Kun nurmikon pinta on leikattu, laite asettaa automaattisesti lepoajan, joka
hidastaa seuraavia ulostuloja latausasemasta. Robotin tydskentely tapahtuu
kuitenkin asetettujen tydaikojen sisalla.

* Deaktivoi: robotti tydskentelee asetettua aikaa kunnioittaen ja niin kauan kun
akkujen lataus kestaa.

PALAA LATAKSEEN: sen avulla on mahdollista p&éattdéd paluumenetelma

latausasemaan. PVM PP/KK/VV
., . . S il MA 00/00/00
1. “Seuraa rajaa”. robotti palaa latausasemaan rajakaapeli pydrien vélissa.
2. “V-Meter”. robotti kulkee finoin muutaman senttimetrin - metrin paassa T P
rajakaapelista koskettaen sita silloin talléin ennen kaikkia mutkaisilla reiteilla,
kunnes se tunnistaa paluun kaapelia kayttamalla latausasemalle. Ks. luku

“Asennus”.

SMS-hélytys: lisdvarusteena ainoastaan joissakin malleissa. Kadanny valmistajan @ l ENTER I
huoltokeskuksen tai valtuutetun huoltokeskuksen puoleen minimivaatimusten

tarkistamiseksi. Laite l1ahettad tekstiviestin jos robotissa syntyy vika ja, jos se on

aktivoitu, l&hettéa paivittéisen raportin suoritetusta tydsta.

* Puhelin 1: aseta puhelinnumero johon viesti lahetetaan.
* Puhelin 2: aseta mahdollinen toinen puhelinnumero johon viesti I&hetetaén.

e Paivittdinen raportti: aktivoi tai deaktivoi paivittiisen raportin lahettamisen,
joka sisaltda suoritettuun tydstdon liittyvat tiedot.

PVM: toiminto kellonajan asettamiseen.

KELLONAIKA: toiminto kellonajan asettamiseen.
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TYOAJAT — OHJELMOINTITAVAT

VIIKKO: toiminto robotin ty&pdivien ohjelmointiin viikolla. Kohdistin asettuu
automaattisesti kirjaimen “M” kohdalle (Maanantai). VIIKKO MTKTPLS
Asettamalla kaikki paivat “1111111” se tarkoittaa, etté robotti tydskentelee joka MA 1B11B11

paiva. Asettamalla “0000000” se tarkoittaa, ettd robotti ei tydskentele viikolla
koskaan. g "I—_I" P
¥) (o]

- Arvo 1: robotin tyépaiva.

- Arvo 0: robotin lepopéiva.

- Arvo B: robotin ty6péivd. Ennen tydjakson suorittamista robotti
leikkaa nurmikon reunaosat. On suositeltavaa jattdd asetukseksi
oletustaajuus.

@
z Tarkeaa

Saadaksesi kaiken hyddyn irti robotistasi, ohjelmoi se tydskentely
jokaiselle viikonpdiville.

LEIKKAUSAIKA 1: toiminto robotin ensimmaisen tydvaiheen kellonajan
asettamiseen.

Kohdistin asettuu automaattisesti ensimmaisen tydjakson alle (esimerkiksi klo
10:00 - 13:00). Aseta tydn aloituksen ja lopetuksen kellonaika.

Asettamalla kellonajan “00:00 - 00:00” se tarkoittaa, ettd robotti ei tydskentele
tybajan 1 aikana. Jos arvo syétetdén véaarin kuten esimerkiksi jos syotetty
aika vastaa tyoskentelyaikaa 2 tai jos aloitusaika on lopetusaikaan nahden
my&hemmin, robotista kuuluu &animerkki ja asetettu arvo nollataan.

LEIKKAUSAIKA
00:00-00:00

) (=] (&)

LEIKKAUSAIKA 2: toiminto robotin toisen tydvaiheen kellonajan asettamiseen.
@

z Tarkeaa

Jos sivualueiden asettaminen on tarpeen, kdytd ohjelmoinnissa
molempia ty6aikoja lisatdksesi alueiden leikkuutiheytta.

Robotin tydskentelyajan asettaminen on oleellinen tuotteen hyvan toiminnan kannalta. Monet parametrit vaikuttavat
tydskentelyajan konfigurointiin, kuten esimerkiksi sivualueiden maard, robotin akkuteho, nurmikon kunto, nurmikkotyyppi
jne. Yleisesti ottaen ty6tuntien pieni lisddminen on tarpeen jos kyseessé on puutarha, jossa on sivualueita, lukuisia esteita ja
monimutkaisia paikkoja. Seuraavassa annetaan ohjetaulukko, jota voidaan kayttda ensimmaisté konfigurointia varten. HUOM.
Aseta kaikki viikonpéivéat kohtaan “1” - “Tydskentelypéivat”.

Malli | m?2 (ft?) | Leikkausaika 1 | Leikkausaika 2
150 (1615) 11:00 11:40
300 (3230) 11:00 11:40 15:00 15:40
7085DEQ
400 (4304) 10:00 16:00
600 (6460) 10:00 19:00
400 (4304) 10:00 11:30
7085EV0 800 (8608) 10:00 11:30 15:00 16:30
1200 (12912) 09:00 21:00
400 (4304) 10:00 11:30
800 (8608) 10:00 11:30 16:00 18:00
7085EV1
1200 (12912) 10:00 12:00 16:00 18:30
1600 (17216) 09:00 20:00
400 (4304) 10:00 11:30
800 (8608) 10:00 11:30 16:00 18:00
7085ELO 1200 (12912) 10:00 12:00 16:00 18:30
1800 (19368) 09:00 20:00
2200 (23672) 08:00 22:00
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SIVUALUEET - OHJELMOINTITAPA

Jos leikattavaan alueeseen kuuluu sivualueita luvussa “Tydalueiden valmistelu ja rajoittaminen” perusteella, suorita sivualueiden
ohjelmointi osoittamalla robotille miten sivualue saavutetaan ja kuinka usein.

ERILLISALUE: toiminto, jonka avulla maaritetddn automaattinen sivualueen leikkuu.

- Prosenttia: sen avulla voidaan asettaa leikattavan sivualueen W
mitta suhteessa nurmikon koko pinta-alaan. Seuraavassa
annetaan taulukko, johon on viitattava konfigurointia varten.

i
t

* 10% osoittaa erittdin pienta aluetta. SR - E'“'«““', - !
1 - -
* 30% osoittaa aluetta, joka on noin /3 koko puutarhan pinta- i
alasta. *
1
* 50% osoittaa aluetta, joka on noin puolet koko puutarhan E r=h=1
pinta-alasta. Lmm—mpp - ——d 1
. . . v . erillisalue 1 *
* 80% osoittaa sivualuetta, joka on paaalueeseen nahden (30 %, 60 m, myotapaivaan) !

suurempi.

sivualue 2
(20 %, 30 m, vastapaivaan) @ <«¢----<¢--:

———

* 100% joka kerta kun robotti lahtee latausasemasta se
seuraa rajakaapelia sivualueen leikkaamiseksi.

» suunta vastapaivaan »» suunta mydtapaivaén

- Etaisyys: sen avulla voidaan asettaa tarvittava etéisyys, jota robotti vaatii sivualueelle paédsyyn rajakaapelia seuraamalla.
On hyva asettaa viitteeksi sivualueen puolikas, jotta voit olla varma siita, etta robotti aloittaa tydskentelyn kyseisella alueella.

- Suunta: osoittaa lyhimpaa suuntaa sivualueen saavuttamiseksi. Suunta voi olla my6ta- tai vastapaivaan. Latausasemasta
ulostullut robotti seuraa johtoa osoitettuun suuntaan sivualueen saavuttamiseksi.

- Tapa: osoittaa tavan toissijaisen alueen saavuttamiseksi. Kayta menetelmaa “Seuraa rajaa” jos puutarhassa on useita sisaisia
esteitd lahelld rajakaapelia (alle 2 m) tai jos kyseessa on ahtaita kulkuereitteja (alle 2 m) sivualueiden saavuttamiseksi.
Kaikissa muissa tapauksissa on kaytettdva mieluummin menetelmag “V-Meter”.

* “Seuraa rajaa”. Robotti saavuttaa sivualueen rajakaapeli pyorien valissa.
* “V-Meter”. Robotti saavuttaa sivualueen kulkemalla noin muutaman senttimetrin - metrin pdéassa rajakaapelista.

ERILLISALUE 2: toiminto automaattisen leikkuun maarittdmiseksi sivualueella 2. Asetuksessa on kaytettava samoja parametreja,
joita kaytettiin sivualueen 1 konfiguroinnissa.

ERILLISALUE 3: (vain joissakin versioissa, ks. “Tekniset tiedot”). Toiminto sivualueen numero 3 automaattisen leikkuun
maarittdmiseksi. Asetukseen kuuluu samat konfigurointiparametrit sivualueen 1 kanssa.

TURVALLISUUS - OHJELMOINTITAPA

VAIHDA SALASANA: toiminto salasana asettamiseen tai muuttamiseen.
- Ei: sitd tarvitaan edella sydtetyn parametrin jattdmiseksi ennalleen.

- Kylla: sitd tarvitaan salasanan sy6ttdmiseen tai vaihtamiseen, jota kaytetdan robotin kdynnistdmisen. Jarjestyksessa
pyydetaan seuraavia tietoja.

» Salasana: sy6ta vanha salasana (valmistajan asettama oletusarvo 0000).
* Uusi salasana: sy6ta uusi salasana.

» Toista salasana: toista uuden salasana sy6ttdminen.
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®
z Tarkeaa

Salasanan asettamiseksi tai muuttamiseksi on tarpeen syéttdd ensin edellinen salasana ja sitten oma
salasana. Hankintahetkella valmistajan sy6ttdma salasana koostuu neljastd numerosta (0000).

®
z Térkeaa

Salasanan syo6ttdmistd pyydetddn kaksi kertaa, jotta voidaan olla varma siitd ettd se syétettiin oikein.
Estadksesi salasanan unohtamista, valitse sellainen salasana joka pysyy helposti mielessa.

KAYNN.SALASANA: Toiminto jolla voidaan halutessa ohjelmoida salasanan sy6ttdpyynto joka kerta kun robotti sammutetaan
ja kéynnistetdan uudelleen oltuaan maaratyn jakson kayttdmattémana (esimerkiksi varastointi talvisaikaan).

- Ei: Robotti laitetaan paélle, kdynnistyy ja alkaa toimia ilman salasanan syéttamistd. Parametrin vahvistamiseksi, robotti
pyyt4éa salasanan syoéttamista.

- Kylla: Joka kerta kun robotti laitetaan péalle se ei kéynnisty ja ala toimia, kunnes salasana on syétetty.

TOIMINTATAPA - OHJELMOINTITAPA

Toiminto robotin toimintatavan asetukseen. Kun robotti sammutetaan, se palaa automaattisesti toimintatapaan
“AUTOMAATTINEN"”.

¢ Automaattinen: normaali toimintatapa. Robotti tunnistaa rajakaapelin ja palaa latausasemaan tarvittaessa.

« Suljettu alue: toimintatapa suljetuilla alueilla, joissa ei ole latausasemaa. Oikeaa kayttda varten katso “ROBOTIN KAYTTO
SULJETUILLA ALUEILLA, JOITA ElI OLE VARUSTETTU LATAUSASEMALLA”.

KIELIVALINNAT — OHJELMOINTITAPA

@,

KIELI: nayttd6n ilmestyvien viestien ja kayttdvalikon kielen valintaan kuuluva toiminto. Selaa eri valintoja ndppaimella “+” ja
ja vahvista nappaimella “ENTER”.

e PVM MUOTO
* KELLONAJAN MUOTO
e ETAISYYS MUOTO

Naiden toimintojen avulla on mahdollista yksil6llistaa paivamaaran, kellonajan ja etaisyyden asetukset.

KAYTTOONOTTO - AUTOMAATTINEN TOIMINTATAPA

Automaattisen jakson kéaynnistys on suoritettava ensimmadisen kaynnistyksen yhteydessd tai oltuaan jonkin aikaa
kayttaméattdmana.

1. Tarkista, etta leikattavan nurmikkoalueen pituus sopii yhteen robotin oikean toiminnan kanssa (ks. tekniset ominaisuudet).
2. Saada haluamasi leikkuukorkeus (katso leikkuukorkeuden saato).

3. Tarkista, ettd tydalue on rajattu oikein ja ettei siind ole esteité robotin sdanndlliselle toiminnalle kuten on osoitettu osassa
“Tydalueen valmistaminen ja rajoittaminen” ja seuraavat.

4. Aseta robotti latausasemaan.

5. Paina "ON”-n&ppaéinta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kaynnistyy taysin. Syéta salasana (pyydettdessad) (Ks.
“Salasanan syéttaminen”). Paina “Enter”, jos naytodlle jaa nakyviin tiedotusviesteja.

6. Jos robotti otetaan kayttéon ensimmaéisté kertaa, se on ohjelmoitava. Jos taas robotti otetaan kéyttddn oltuaan méérétyn ajan
kayttamattdmana on tarpeen tarkistaa, ettd ohjelmoidut toiminnot vastaavat leikattavan alueen todellista tilaa (esimerkiksi
uima-altaan rakentaminen, kasvien lisdys jne.) (ks. “Ohjelmointitapa” ).

7. Muutaman sekunnin kuluttua nayttd6n ilmestyy viesti “LATAUKSESSA”.
8. Robotti aloittaa nurmikon leikkuun ohjelmoidulla tavalla.

9. Tarkista, ettei puutarhassa ole suuria rankkasateen aiheuttamia latékoéita. Jos l4takaoita esiintyy, alue on saatava kuntoon tai
on varmistettava, etté robotti on taukotilassa.
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ROBOTIN PYSAYTTAMINEN TURVALLISESTI

Robotin kdyton aikana sen pysayttdéminen voi olla tarpeen. Normaalissa tilassa robotti pysaytetdan nappéaimella “OFF”. Vaaran
syntyessa tai jos sitéa on huollettava, pysayta se turvallisesti estddksesi terdn satunnaisesta kaynnistymisesta syntyvaa vaaraa.
Paina nappainta “STOP” robotin pysayttamiseksi. Irrota pistoke sahkopistorasiasta.

o s N
z Téarkeaa

Robotin turvallinen pysayttaminen on tarpeen, jotta

. . o . f PP PLAY HOME
voidaan suorittaa huolto- ja korjaustoimenpiteita PAUSE  WORK

(esimerkiksi: teran vaihto, puhdistustoimenpiteet
jne.).

Robotin kaynnistamiseksi, toimi seuraavalla tavalla: o
- “STOP” NAPPAIN (A)

- aseta robotti leikkuualueen sisélle;

- paina "ON"-n&ppéintd ja odota muutama sekunti kunnes
robotti kdynnistyy téysin. Sy6té salasana (pyydettdessa) (Ks.
“Salasanan syéttdminen”). Paina “Enter”, jos naytélle jaa
nakyviin tiedotusviesteja. Nayttd syttyy, lyhyen ajan kuluttua
ilmoitetaan tilasta “Tauko”, robotti on nyt taukotilassa;

- paina nappainta “PLAY/PAUSE”.

Jos robotti kdynnistetdén leikkuualueen ulkopuolella, terémoottori
ei kdynnisty ja lyhyen signaalin haun jéalkeen robotin naytélle
iimestyy “Rajan ulkopuol”. Paina ndppéintd “OFF”, aseta robotti
leikkuualueen sisélle ja suorita k&ynnistykseen liittyvat toimenpiteet
uudelleen.

AUTOMAATTINEN PALAAMINEN LATAUSASEMAAN

Robotti paattaa tydstdjakson kun luetellut olosuhteet syntyvat:

- Tybajan loppu: kun tydaika on kulunut umpeen, robotti palaa automaattisesti latausasemaan ja jatkaa toimintaa ohjelmoinnin
perusteella (ks. Ohjelmointitapa”).

- Sade: kun toiminto on aktivoitu, sateen alkaessa robotti palaa automaattisesti latausasemaan ja jatkaa toimintaa ohjelmoinnin
perusteella (ks. Ohjelmointitapa”).

- Ladattavat akut: robotti palaa automaattisesti latausasemaan.

- Leikattu nurmikko (vain joissakin malleissa, ks. “Tekniset tiedot”): kun anturi havaitsee leikatun nurmikon, robotti palaa
automaattisesti latausasemaan ja jatkaa toimintaa ohjelmoinnin perusteella (ks. Ohjelmointitapa”).

ROBOTIN KAYTTO SULJETLLR_Ifkﬁ ALUEILLA, JOITA El OLE VARUSTETTU

J
SASEMALLA

Robotin kdynnistys suljetun alueen toimintatavassa on suoritettava
suljettujen alueiden leikkaamiseksi, joita rajauskaapeli rajoittaa
ilman latausasemaa.

A Varovaisuutta - Huomio

Kuljeta robottia tarkoituksenmukaisesti kahvasta.
Ald tartu kiinni robotin rungosta ja kaytd aina
tarkoituksenmukaista kahvaa.

Aseta robotti tydalueen sisélle vahintddn 100 cm:n pa&hén
rajakaapelista tai mistd muusta esteesté tahansa.
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1. Paina "ON"-ndppaéinta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kaynnistyy
taysin. Syota salasana (pyydettédessa) (Ks. “Salasanan syoéttdminen”). Paina
“Enter”, jos naytolle jaa nakyviin tiedotusviesteja.

2. Nayttdon ilmestyy kirjoitus “TAUKO”.

3. Meneohjelmointitapaanjavalitse valikko “KAYTTOTAVAT”. Valitse “SULJETTU

5. Vahvista painamalla nappainta “ENTER”.

ALUE” Nayttéon ilmestyy “SULJETTU ALUE - 60 min” (oletusarvo). SULJETTU ALUE
4. Paina toista ndppaimista “+”, “-” minuuttien asettamiseksi. 60 min
6. Paina nappainta “PLAY/PAUSE”, kunnes tulet ulos ohjelmoinnista ja kynnista

sitten robotti. Asetetun ajan paatyttya robotti pysahtyy turvallisesti rajakaapelin

laheisyyteen.
7. Palauta robotin normaali toiminto luvussa “KAYTTOONOTTO - @ ENTER

AUTOMAATTINEN TOIMINTATAPA”.

SALASANAN SYOTTAMINEN

Robottia voidaan suojata salasanalla, joka koostuu neljastd numerosta, jotka kayttaja voi aktivoida, deaktivoida tai yksiléllistaa a
(ks. “Ohjelmointitapa”).

1. Naytdlle ilmestyy viesti:

SALASANA
2. Paina toista ndppaimista “+”, “-” ensimmaisen luvun asettamiseksi. 0000
3. Vahvista painamalla né&ppéintd “ENTER”. Kohdistin siirtyy seuraavaan
asentoon. S T @ [FD
4. Toista toimenpide kaikkien salasanaan kuuluvien numeroiden asettamiseksi.
Nyt robotti on kayttévalmis. @ | I -
ENTER -

NAYTON NAYTTO TYOVAIHEESSA

Kun ruohonleikkuri tydskentelee, nayttéon ilmestyvat seuraavat tiedot:

- ruohonleikkurin nopeus;

28m/min 2800rpm
Akku 75%

- leikkuuteréan nopeus;

- akun lataustilanne prosentteina. 5 T @ Ij@

Kun ruohonleikkuria ladataan, naytolla lukee “LATAUKSESSA”.

Jos ollaan ruohonleikkurin toiminta-ajan ulkopuolella, naytdéssa nakyy paiva ja @ ENTER
kellonaika jolloin tydstd aloitetaan.
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PITKAT TOIMETTOMUUSJAKSOT JA KAYTTOONOTTO

Jos robottia ei kaytetd pitkdan aikaan ja ennen leikkauskauden alkamista, suorita sarja toimenpiteitd oikean toiminnan
takaamiseksi kun se otetaan uudelleen kéayttéon.

1. Lataa akku kokonaan ennen kuin se varastoidaan talviajaksi. Suorita akun lataus vahintdan 5 kuukauden vélein.
2. Suorita valtuutetun jalleenmyyjan kautta ohjelmoitu huoltotoimenpide. Kyseinen toimenpide on ehdottoman tarkeda, jotta
robotti saadaan pysymaan hyvassa kunnossa. Huolto siséltdé yleensé seuraavat toimenpiteet:
* robotin rungon, leikkuuterén ja kaikkien muiden liikkuvien osien puhdistus;
* robotin puhdistus siséalta;
e robotin toiminnan tarkastus;
* tarkista ja vaihda tarvittaessa kuluneet osat, kuten esimerkiksi leikkuuterd, harjat (ainoastaan robottimalleissa, jotka on
varustettu harjallisilla moottoreilla);
e akun kapasiteetin tarkistus;
* tarvittaessa jélleenmyyja voi myds ladata uuden ohjelmiston.
3. Puhdista robotti ja latausasema huolellisesti (ks. “Robotin puhdistus”).
4. Tarkista mahdollisesti kuluneet tai vahingoittuneet osat, kuten esimerkiksi leikkuutera ja arvioi jos se on vaihdettava uuteen.
5. Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila on 10-20 °C valilla ja johon ei helposti paase vieraita henkiléita
(lapset, elaimet, vieraat esineet tms.). Varastoi robotti alle 20°C lampétilassa rajoittaaksesi akkujen purkautumista.
6. Irrota pistoke (A) sadhkopistorasiasta.
7. Peita latausasema (C) estddksesi materiaalin paasya sen sisélle (lehdet, paperi, jne.) ja kosketuslevyjen sailyttamiseksi.
Kayttéonotto - h

Ennen robotin kayttéonottoa pitkén toimettomuusjakson jélkeen,
toimi osoitetulla tavalla.

1.

2. Kaynnisté yleinen virransyotto.
3.
4

. Paina "ON"-ndppéintd ja odota muutama sekunti kunnes

.-" Virtalahde (A)

Kytke pistoke (A) pistorasiaan.

Aseta robotti latausasemaan.

robotti kdynnistyy taysin. Sy6téa salasana (pyydettdessa) (Ks.
“Salasanan sy6ttdéminen”). Paina “Enter”, jos naytdlle jaa

nékyviin tiedotusviesteja atausasema (C)

Muutaman sekunnin kuluttua naytt66n ilmestyy viesti /
LATAUKSESSA “.

Nyt robotti on valmis kaytt6on (ks. “Ohjelmointitapa”).
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AKKUJEN LATAAMINEN PITKAN TOIMETTOMUUSJAKSON VUOKSI

Robotin lataaminen on kielletty réjahtavissa tai
tulenaroissa ymparistéissa.

1.
2.
3.

Syota virtaa latausalustaan ja varmista, etta levyt ovat puhtaat.
Aseta robotti latausasemaan.

Paina "ON”-ndppéintd ja odota muutama sekunti kunnes
robotti kdynnistyy taysin. Sy6ta salasana (pyydettédessa) (Ks.
“Salasanan sy6ttdminen”). Paina “Enter”, jos naytdlle jaa
nékyviin tiedotusviesteja

Muutaman sekunnin kuluttua nayttéén ilmestyy viesti
LATAUKSESSA”.

Paina néppaintd “PLAY/PAUSE” (B). Akut aloittavat
latausjakson.

Kun lataus on suoritettu (noin 6 tuntia) paina nappainta “OFF”
(©).

Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila

on 10 - 20 °C valilla ja johon ei helposti paase lapsia, elaimia,
vieraita esineita jne.
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PLAY, HOME
PAUS WORK

e — PLAY/PAUSE” NAPPAIN (B)
_______ “OFF” NAPPAIN (C)

- “ON” NAPPAIN (A)
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KAYTTOVINKKEJA

Seuraavassa annetaan muutamia ohjeita, joita on noudatettava robotin kaytén aikana:

- tarkista p&aosien kiristysruuvien kireys.

- suorita nurmikon leikkuu usein, jotta voit estaa sen liiallista kasvamista.

- ala kayta robottia leikkuuterdan nahden yli 1 cm pituisen nurmikon leikkaamiseen. Jos ruohon on pitkaa, nosta leikkuuteraa

ja laske sité sitten asteittain seuraavina péiviné.

- jos nurmikko on varustettu automaattisella sadetusjarjestelmalld, ohjelmoi robotti siten, ettd se palaa latausasemaan

vahintaan tunti ennen sadetuksen alkamista.

vaikka ohjeet on luettu kunnolla, ensimmaisen kéytdn aikana simuloi joitakin liikkeit& paikantaaksesi ohjaimet ja pd&toiminnat.

- tarkista maan kaltevuus ja varmista ettei sallittuja arvoja yliteta ja ettei robotin kdytdsté synny vaaroja.

- on suositeltavaa ohjelmoida robotti siten, ettei se tyoskentele tarvittavaan ndhden liikaan arvioimalla myds ruohon
kasvamisessa syntyvat eroavaisuudet eri vuodenaikojen mukaan. N&in robotti ei altistu turhalle kulumiselle ja akkujen keston

vahenemiselle.

- robotin kdytdn aikana estéaksesi turvallisuudelle syntyvid vaaroja varmista, ettei kdyttdalueella ole henkilditd (esimerkiksi
lapsia, vanhuksia tai likuntavammaisia) eika kotielaimié. Kyseisen riskin valttdmiseksi on suositeltavaa ohjelmoida robotin

toiminta sopivaan kellonaikaan.

SAANNOLLINEN HUOLTO

HUOLTOON LIITTYVIA SUOSITUKSIA

®
z Tarkeaa

Huoltotoimenpiteiden aikana kédytad valmistajan suosittelemia henkilénsuojaimia, ennen kaikkea terdan
liittyvisséa téissd. Ennen huoltotoimenpiteiden suorittamista varmista, etté robotti on pyséaytetty turvalliseen
tilaan (Ks. “Robotin turvallinen pysayttaminen”).

OHJELMOITUJEN HUOLTOJEN TAULUKKO

Tiheys

Kerran viikossa

Tera

| Toimenpidetyyppi

Puhdista ja tarkista teran
tehokkuus. Jos teré on
taipunut siihen syntyneen
iskun takia tai sen on erittdin
kulunut, vaihda se uuteen

Viite

Ks. “Robotin puhdistus”

Ks. “Teran vaihto”

Akkujen latausnupit

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kosketuslevyt

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Sadetunnistin

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kerran kuussa Robotti Suorita puhdistus Ks. “Robotin puhdistus”
Suorita Dl
. Al Ks “Pitkat
Kerran vuodessa tai : maéraaikaistarkastus ; ; :
leikkauskauden lopussa Robotti valtuutetussa It((grr:%g%rgtt:gfjaksot 1a
huoltokeskuksessa y
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ROBOTIN PUHDISTUS

1. Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttéminen”).

A Varovaisuutta - Huomio

Kéytéa suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

2. Puhdista kaikki robotin ulkopinnat haaleaan veteen ja neutraaliin saippualiuokseen kostutetulla hyvin puristetulla ratilla, jotta
liiallinen vesi saadaan siit4 pois ennen kayttda.

Varovaisuutta - Huomio

Liiallisen veden kéytt6 voi aiheuttaa veden tunkeutumista sisédén ja sdhkéosien vahingoittumista.

3. Ala kayta liuottimia tai bensiinia estaéksesi maalipintojen tai muoviosien vahingoittumista.

4. Ala pese robotin sisdosia dlakéa kayta vesisuihkuja estadksesi sahko- ja elektronisten osien vahingoittumista.

Varovaisuutta - Huomio

Estadksesi sahko- ja elektronisten osien vahingoittumista korjauskelvottomaksi, a4lé upota robottia osittain
tai taysin veteen, silla se ei ole vesitiivis.

5. Tarkista robotin alaosa (leikkuuteran alue, etu- ja takapyérat), 7 {
kayta sopivaa harjaa poistaaksesi kerrostumat ja/tai jadmat,
jotka voivat estéaa robotin hyvaa toimintaa. | |

6. Poista mahdolliset ruohojen ja lehtien jadmat robotin kahvan
alueelta.
. X . X Latausnupit (A)
7. Puhdista akkujen latausnupit (A), kosketuslevyt (B) ja .
poista mahdolliset hapettumat tai jaamat, jotka johtuvat
sahkokosketuksista kuivalla liinalla ja, tarpeen vaatiessa,
hienojakoisella hiekkapaperilla.

8. Puhdista sadetunnistin (C) ja poista likajadmat tai mahdolliset
hapettumat.

9. Puhdista latausaseman siséltd pois siihen kerdantyneet
jadmat.
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VIANETSINTA

VIAT, SYYT JA KORJAUSTOIMENPITEET

Seuraavassa annettujen tietojen tarkoituksena on auttaa mahdollisten toimintahéirididen ja vikojen paikantamista ja korjaamista,
jotka voivat syntya kaytén aikana. Jotkut viat voidaan korjata kayttajan toimesta; muut vaativat maarattya teknista koulutusta
tai erityista pétevyytta ja ne tulee suorittaa yksinomaan ammattitaitoisen henkildstdn toimesta, jolla on méaratyn alan osoitettu
tuntemus.

A Varovaisuutta - Huomio

Jos robotille on suoritettava jokin tarkastustoimenpide, pyséyta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pysaytys”), jotta tera ei paasisi kdynnistyméan vahingossa.

Toimintahairio Korjaustoimenpiteet

Leikkuutera vahingoittunut Vaihda tera uuteen (ks. “Teran vaihto”)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttaminen”). Vapauta tera

Leikkuutera lukittunut jAdmien vuoksi A . .
(hihnat, narut, muovipalat tms.) Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakéasineita vélttadksesi kdsien
haavoittumista

Robotti on kovadaninen Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
Robotti on kdynnistynyt kun paikalla turvallinen pysayttdminen”)

on odottamattomia esteita (pudonneet

oksat, paikalle unohtuneet esineet jne.) Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen (ks.

“Kayttdonotto - Automaattinen toimintatapa”)

Korjauta tai vaihdata moottori l&himmassa

Vika sahkomoottorissa valtuutetussa huoltokeskuksessa

Lisaa leikkuukorkeutta (ks. “Leikkuukorkeuden
saato”)

Liian korkea ruoho
Leikkaa alue ennakkoon tavallisella
ruohonleikkurilla

Rajakaapelin tai latausaseman Tarkista litnta latausasemaan (ks.

virtajohto vaarassa asennossa “Latausaseman ja laturin asennus)

Robotti ei asetu oikein
latausasemaan

Aseta latausasema tasaiselle ja vakaalle tasolle

Maan vajoaminen lahella latausasemaa (ks. “Laitteiston asennuksen suunnittelu’)

Robotti toimii oudolla tavalla

Aseta rajakaapeli oikein (vastapaivaan) (ks.
kukkapenkkien ymparilla

Vaérin asetettu rajakaapeli Rajakaapelin asentaminen’)

Ohjelmoi robotin kellon uudelleen (ks.

Kello asetettu vaarin “Ohjelmointitapa”)

Robotti tydskentelee vaarina
kellonaikoina

Ohjelmoi tyéaika uudelleen (ks.

Vaarin asetettu tydaika “Ohjelmointitapa’)

Tarkista nopean paluun oikea asetus (ks.
Nopeata paluuta ei ole asetettu oikein “Robotin nopean paluun valmistaminen
latausasemaan”)

Robotti ei suorita paikaista
paluuta
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Toimintahairio

Tybaluetta ei leikata
kokonaan

Ty6tuntien maérd riittmaton

Korjaustoimenpiteet

Pidenna tydaikaa (ks. “Ohjelmointitapa”)

Leikkuuteréassa kerrostumia ja/tai
jaédmia

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”)

A Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakasineita vélttadksesi kasien
haavoittumista

Puhdista leikkuutera

Leikkuutera kulunut

Vaihda tera alkuperaisella varaosalla (ks.”Teran
vaihto”)

TyOalue on liian suuri suhteessa robotin
todelliseen kapasiteettiin

Mukauta tydalue (ks. “Tekniset tiedot”)

Akkujen elinkaari alkaa lahestya
loppuaan

Vaihda akut alkuperdisia varaosia kayttamalla
(Ks. “Akkujen vaihtaminen”)

Akkujen lataus ei tapahdu taydellisesti

Puhdista ja poista mahdolliset hapettumiset
akkujen kosketuspinnoista (ks. “Robotin
puhdistus”) Lataa akkuja vahintdan 12 tuntia

Sivualuetta ei leikata
kokonaan

Vaara ohjelmointi

Ohjelmoi sivualue oikein (ks. “Ohjelmointitapa”)

Nayttdon ilmestyy “Service”

On tarpeen suorittaa robotin
maaradaikaistarkastus

Ota yhteytté l1ahimp&an huoltokeskukseen

Nayttéon ilmestyy
“Nostaminen”

Robotti on nostettu maasta

Tarkista etta robotti ei ole jumissa tai tukossa
jonkin esineen vuoksi.
Puhdista ja poista mahdolliset ruohojen jaamat
korirakenteen alta, jotka voivat tukita anturit (ks.
“Robotin puhdistus”)

Nayttéon ilmestyy “Ei
signaalia”

Rajakaapelia ei ole liitetty oikein
(kaapeli rikki, sahkdliitanta puuttuu jne.)

Tarkista laturin toiminta, laturin ja latausaseman
oikea liitanta (ks. “Latausaseman ja laturin
asennus)

Nayttéon ilmestyy “Rajan
ulkopuol.”

Liian jyrkka rinne

Rajaa alue, jossa on liian jyrkka maki (ks.
“Laitteiston asennuksen suunnittelu”)

Vaarin asetettu rajakaapeli

Tarkista, ettd kaapeli on asennettu oikein (liian
syvélle, lahelle metallisia esineita, kaapelin
etaisyys, joka rajoittaa kahta elementtia on
alle 7 cm jne.) (ks. “Laitteiston asennuksen

suunnitteleminen”)

Sisaisten alueiden rajakaapeli
(kukkapenkit, pensaat jne.) asetettu
myo6tapéivaan

Aseta rajakaapeli oikein (vastapaivaan) (ks.
Rajakaapelin asentaminen”)

Ylikuumentunut laturi

Kéyta sopivia ratkaisuja laturin [ampétilan
vahentamiseen (tuuleta tai muuta
asennusaluetta jne.) (Ks. Laitteiston asennuksen
suunnitteleminen”)

Pydrien vélitys ei ole oikea

Tarkista pyorat ja kiinnita ne tarvittaessa oikein
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Toimintahairio

Korjaustoimenpiteet

Nayttoon ilmestyy “Virhe
pyora”

Vaikeakulkuinen maasto tai esteet,
jotka estavat liiketta

Tarkista, etta leikattava nurmikko on
yhdenmukainen eika siina esiinny kuoppia, kivia
tai muita esteitd. Péinvastaisessa tapauksessa
suorita tarvittavat kunnostustoimenpiteet (ks.
“Tybalueiden valmisteleminen ja rajoittaminen
(paaalue ja sivualueet”)

Toinen tai molemmat valityksen
kaynnistavat moottorit ovat
vahingoittuneet

Korjauta tai vaihdata moottori ldhimmassa
valtuutetussa huoltokeskuksessa

Nayttéon ilmestyy “Korkea
ruoho” tai “Virhe tera”

Leikkuutera vahingoittunut

Vaihda tera uuteen (ks. “Terén vaihto”)

Leikkuuterd lukittunut jadmien vuoksi
(hihnat, narut, muovipalat tms.)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttaminen”)

& Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakéasineita vélttadksesi kdsien
haavoittumista

Vapauta tera

Robotti on kdynnistetty kun paikalla
on odottamattomia esteita (pudonneet
oksat, paikalle unohtuneet esineet jne.)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”)

Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen (ks.
“Kayttdéonotto - Automaattinen toimintatapa”)

Vika sahkdmoottorissa

Korjauta tai vaihdata moottori ldhimmassa
valtuutetussa huoltokeskuksessa

Liian korkea ruoho

Lisaa leikkuukorkeutta (ks. “Leikkuukorkeuden
saatd”) Leikkaa alue ensin normaalilla
ruohonleikkurilla

Nayttéon ilmestyy
“WatchdogError”

Ohjelmiston sisdinen turvajarjestelma
on kaynnistynyt

Sammuta ja kéynnista robotti uudelleen.
Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta lahimpaén
valtuutettuun huoltokeskukseen

Nayttdon ilmestyy

Robotti on alueella, jonka kaltevuus

Erista rajoittamalla
alue kun kyseessa on sallitut rajat ylittdva

“Kaatuminen” ylittaa sallitut rajat. kaltevuus
Led-valo Virta puuttuu Tarkista laturin oikea liitdnté pistorasiaan
(C)ei syty ; i 02 s
palamaan Sulake palanut Vaihdata sulr?uk;tl(;?é?krnﬁgggs\éaltuutetussa
rhgmgg- Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
valo (C) Rajakaapeli katkennut turvallinen pysayttdminen”). Kytke pistoke irti
palaa laturista. Liita rajakaapeli

Kayttbopas
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OSIEN VAIHTAMINEN

SUOSITUKSIA OSIEN VAIHTAMISEEN

@

Suorita vaihto- ja korjaustoimenpiteet noudattamalla valmistajan antamia ohjeita tai kddnny huoltopalvelun
puoleen, mikéli kyseisia toimenpiteita ei ole annettu kdyttéohjeessa.

AKKUJEN VAIHTAMINEN

@

Vaihda akut valtuutetussa huoltokeskuksessa.

TERAN VAIHTAMINEN

1. Pysayté robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttdéminen”).

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

Tee vaihto kayttamalla ainoastaan laitteeseen sopivaa alkuperaista
terda.

teréa (A)
MALLI: 7085DEOQ, 7085EV0, 7085EV1, 7085EL0O

ruuvi (B)

Leikkuuteriankoodi: 075Z07800A, CS_D0112_02 |

\ '/
\ e
2. Kaanna robotti ylosalaisin ja aseta se siten, etté suojakansi ei

vahingoitu. ‘

o

PO I
Ruuvaa auki ruuvit (B) teran irrottamiseksi (A).

=Y
|
|
0’&
\Q

. aseta uusi teré ja kirista ruuvit.

K&&nna robotti takaisin kayttéasentoon. l

o

—~—
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ROBOTIN KAYTOSTA POISTAMINEN

Tama tuote luokitellaan sahké- ja elektroniikkalaitteistojatteeksi WEEE-direktiivin mukaisesti (sdhké- ja
elektroniikkaromu), joten sen havittdminen on kiellettyd tavallisena kotitalousjatteend tai sekajatteend
(lajittelematon) tai erillisjatteena (lajiteltu).

Kayttdja on varmistettava poiston yhteydessd, ettéd tuote kierratetdan paikallisten lakien mukaisesti.
Erityisesti sahké- ja elektroniikkaosat on lajiteltava ja havitettava tarkoituksenmukaisissa WEEE-jatteiden
keraykseen valtuutetuissa kerdyspisteissa tai palauttaa tuote ehjand myyjélle uuden tuotteen hankinnan
yhteydessa. Sahko- ja elektroniikkaromun (WEEE) vaarin suoritetusta havittémisesta rangaistaan maassa
voimassa olevien lakien perusteella, jossa kyseinen rikkomus havaitaan.

Sahkd- ja elektroniikkalaitteistojatieet voivat siséltda vaarallisia aineita, joilla voi olla ymparistéa [ ]
saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. TAman vuoksi kayttdjan tehtdvaan kuuluu sen
uudelleenkayttd, kierratys ja kaikki muut elektroniikkaromujen kierratysmuodot.

Kaikki osat, jotka on eroteltava ja havitettava erityiselld tavalla, on merkitty sita tarkoittavalla merkill&.

WEEE - Sahko- ja elektroniikkalaitteistojéatteet (WEEE) voivat siséltaa vaarallisia aineita, joilla voi olla
ympérist6a saastuttavia jaihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. Sdhko- ja elektroniikkalaitteistojétteiden
oikea hévittdminen on pakollista.

Pakkaus - Tuotteen pakkaus on valmistettu kierrdtetystd materiaalista ja se on hdavitettdva tarkoituksenmukaisissa
keraysastioissa tai valtuutetuissa kerdyspisteissa.

Paristot — Vanhat tai loppuun kuluneet paristot sisaltdvat ymparistdd saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia
vaikutuksia, joten niitd4 ei saa havittdd normaalien kotitalousjatteiden mukana. Kayttajan on havitettava paristot kestavalla
tavalla tarkoituksenmukaisissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa keréayspisteissa.
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VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
vakuuttaa omalla vastuullaan, etta:

akkukayttdinen automaattinen robottiruohonleikkuri, malli 7085DEO, 7085EV0, 7085EV1, 7085ELO, on olennaisten terveys- ja
turvallisuusvaatimusten seké ympéristonsuojeluun liittyvien vaatimusten mukainen seuraavien Euroopan Unionin direktiivien
perusteella:

Konedirektiivi 2006/42/EY, sdhkémagneettinen yhdenmukaisuus 2014/30/UE, RoHS-direktiivi 2011/65/EY, WEEE-
direktiivi 2012/19/UE, ulkona kéytettévien laitteiden ympéaristémeludirektiivi 2005/88/EY;

on seuraavien yhdenmukaisuusstandardien mukainen:

CEI EN 50338:2007-06 (turvallisuus) (sovellettaville osille);

CEI EN 60335-1:2013-01 ja EN 60730-1:2011 (turvallisuus);

CEI EN 55014-1:2008-01+A1:2010-10+A2:2012-02 (emissio);

CEI EN 61000-3-2:2007-04 +A1,A2:2011-09 ja CEIl EN 61000-3-3:2009-09 (emissio);

CEI EN 55014-2:1998-10+A1:2002-08+A2:2009-08 (immuniteetti);

CEI EN 61000-4-2:2011-04 ja CEl EN 61000-4-4:2006-01+A1:2010-09 ja CEIl EN 61000-4-5:2007-10 ja CEI EN 61000-4-
6:2011-10 ja CEI EN 61000-4-11:2006-02 (immuniteetti);

CEI EN 60529:1997-07+A1:2000-06 (kotelointiluokka);

EN 50419:2006 (WEEE - laitteiden merkintd);

on seuraavien yhdenmukaistamattomien standardien mukainen:
EN 50636-2-107:2015 (Erityiset standardit akkukéayttbiselle robottiruohonleikkurille);
IEC 61508-3:2010 (Ohjelmiston toiminnallinen turvallisuus);

vakuuttaa lisaksi, etté direktiivin 2005/88/EY mukaisesti, tilastollisesti merkitsevassa otoksessa mitattu aanitehotaso LWA
on valilla 71,0 dB + 0.7 dB (A-painotettu ja 1 pW:hen viitattu), ja etta taattu &anitehotaso LWA on alle 72 dB (A-painotettu
ja 1 pW:hen viitattu) ja etta direktiivien 2005/88/EY ja 2006/42/EY mukaisesti laadittuja teknisia asiakirjoja sailytetdan
Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 01/12/2016

Bernini Fabrizio
(Toimitusjohtaja)

G
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ZUCCHETTL:

CENTRO SISTEMI™ =

LE SOLUZION! CHE CREANO SUCCESSO

ROBOTICS DIVISION

Zucchetti Centro Sistemi SpA
Via Lungarno, 305/A

52028 - Terranuova B.ni (Ar) - Italy
Phone +39 055 91971

Fax +39 055 9197515

You

Ambrogio Robot

www.ambrogiorobot.com

USER’S MANUAL



